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Vyvijime inovativni produkty a feSeni pro dosazeni bezpednosti stroju

Zjednodusujeme stavbu bezpeénych systémi. Rozvoj inovativnich produkt a feSeni pro bezpecnost stroja je nasim
predmétem &innosti od zaloZeni firmy Jokab Safety, nyni ABB AB. Firma byla zaloZena ve Svédsku v roce 1988. Nasi vizi
je stat se ,Vasim partnerem pro oblast bezpec¢nosti stroji — globalné i lokalné*.

V fadé primyslovych odvétvi ve svété nyni zjistili, o kolik se zjednodusila stavba ochrannych a bezpec¢nostnich systému

diky nasim komponentim a navoddm.

ZkusSenost

Mame rozsahlé zkuSenosti pfi praktické aplikaci bezpecnost-
nich pozadavkl a standardd, jak ze strany Uradd, tak také vy-
roby. Zastupujeme Svédsko v normalizadnich organizacich pro
bezpednost strojl a pfedmétem nasi kazdodenni prace je prak-
ticka aplikace bezpecénostnich pozadavkl, v kombinaci s vy-
robnimi pozadavky. Nase zkuSenosti mizete vyuZzit ke Skoleni
i poradenstvi.

Mats Linger a Torgny Olsson zaloZili Jokab Safety AB ve Svédsku v roce
1988, spolu s Gunnarem Widellem.

Chcete se néco dozvédét o novych bezpeénostnich pozadavcich pro roboty?
Pokud ano, kontaktujte nas.
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Systémy

Dodavame komplexni dodavky — od bezpecnostnich feseni az
po kompletni bezpecnostni systémy pro jeden stroj i celou vy-
robni linku. Kombinujeme vyrobni pozadavky s bezpecnostnimi
pozadavky pfi navrhu feSeni pfiznivych z hlediska vyroby.

Produkty

Na trh dodavame kompletni fadu bezpecnostnich produktd,
které usnadnuji stavbu bezpeénych systém(. Tyto inovativni
vyrobky pribézné dale rozvijime, ve spolupraci s nasimi za-
kazniky. Na$ rozsahly program vyrobkUl, bezpecnostnich fese-
ni a nase dlouhodobé zkuSenosti v oblasti bezpecnosti strojl
znamenaji, ze jsme bezpecnym partnerem.

Normy a nafizeni

Pomahame rozvijet standardy

Smérnice a normy jsou velmi dllezité dokumenty pro stroje
a vyrobce bezpe&nostnich komponent. Proto se uUcastnime
v praci nékolika mezinarodnich vybord, které zpracovavaji nor-
my, zejména pro prdmyslové roboty, stanovuji bezpeénostni
vzdalenosti a Fidi systémovou bezpecnost. Nase zkuSenosti
pak zapracovavame formou pozadavk( do norem. Pfiznivym
vysledkem takového procesu je vy$si u¢innost vyroby v kombi-
naci s vysokou Urovni bezpecnosti. TéSi nas, ze naSe znalosti
norem mUzZeme sdilet s nasimi zakazniky.



Nase vyrobky zpusobuji revoluci na trhu

Pruznost / Flexibilita

Neprogramovatelné

Vital

dynamicky ,zdvojeny* bezpe&nostni
signal, ktery testuje snimag, napr.
200x za sekundu.

Bezpecnostni relé

Dvojité, statické vstupy, které tes-
tuji spinace jen tehdy, kdyz jsou
pouzivany.

Programovatelné

Pluto All-Master
bezpecnostni programovatelny automat se static-
kymi a dynamickymi bezpecnostnimi vstupy.

Pluto AS-i

1]

Tradiéni bezpeénostni PLC iMlesiiE
Master-Slave konfigurace se ; i i ;
statickymi vstupy

Slaves

Pocet stroju / rizna zastaveni

>

NasSe dynamické bezpecnostni obvody a bezpednostni pro-
mysSlenky, které je objevily v otdzkach bezpecnosti na poli fize-
ni, monitorovani a ochrany:

- Setii poget vstupd; dudlini bezpe&nostni okruh s jednim vo-
di¢em namisto dvou. Navic ke stejném vstupu je mozno pfi-
pojit fadu ochrannych zafizeni a pfitom zachovat nejvyssi
droven bezpecnosti.

— Lepsi spolehlivost. NaSe elektronické snimace maji daleko
delsi Zivotnost nez mechanické spinace.
kontrolovany 200x za sekundu. Klasické dvefni spinace je moz-
no kontrolovat jen vzdy, kdyZ jsou pravé pouzity, tedy napfiklad
jedenkrat za hodinu nebo dokonce jen jedenkrat za meésic.

— Diky programovatelnému automatu All-Master Safety PLC je
pfipojeni a odpojeni strojl z hlediska bezpecnosti snadnou
zélezitosti. SpoleCné okruhy a snimace pro nouzové zasta-
veni je mozno vytvaret podle toho, jak probiha sbérnicové
pfipojeni mezi nasimi bezpecnostnimi PLC.

Jsme trvale zapojeni do procesu dal$iho prlbézného navrhu
bezpecnostnich systéml pro narocna prostiedi. Také vytvari-
me nova bezpecnostni feSeni tam, kde praktické rfeSeni chybi.
Nova technicka zlepSeni vytvari nové moznosti a to je také du-
vodem pro dal§i kontinudlni vyvoj novych produktd.

Skolime jak vyrobce stroj(l, tak také operatory téchto stroj

Konstruujete stroje?

MUzZeme vam zajistit Skoleni na konstrukci strojd v usporadani,

které vyhovuje vasim pozadavkdm. Priklad:

— Praktickd implementace pozadavk( evropské smérnice
(Machine Directive) pro nové stroje, €. 2006/42/EC, kte-
ra je platna pro stroje dodavané/uvadéné do provozu od
29. prosince 2009.

— Analyza rizik — teoreticky i prakticky

— Bezpednost fidicich systém(, normy EN SO 13849-1
a EN 62061

Kupujete a pouzivate stroje?

Jako uZivatel stroji je nasi odpovédnosti, abychom zajistili sprav-
né spinéni pozadavkl, bez ohledu na to, zda vas stroj je ,novy*
nebo ,stary”, tedy zda ma pfidélenu znacku CE &i nikoli. Situace
je ov8em takova, Ze fada firem si zakoupila stroje se znackou CE,
které témto pozadavkim nevyhovuji a to je podle predpist ne-
pripustné. Uvedeni takovych strojl dodavatelem do souhlasu s
predpisy mlze trvat dlouho a byt drahou zalezitosti, predevsim
kvili vypadku vyrobnich kapacit a daldich dlvodd. V této oblasti
vam mUzeme nabidnout vySkoleni a pomoci vam spravné defino-
vat poZzadavky pro nakup novych nebo i pouzitych strojd.
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Nasim ukolem byla ochrana
obsluhy pfed zranénim prs-
th nebo rukou, pfi obsluze
nebezpecénych stroju.

Byly rovnéz zavedeny
tfipolohové aktivatory
pro zajiSténi bezpeénosti
pfi programovani.
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Evropské normy pro bez-
pecénost stroju a zafizeni

Historie bezpecCnosti

Vyvoj v 70. letech minulého stoleti
Nage ¢innost v oblasti bezpecnosti zadala v 70. letech minulého stoleti, kdy byl kladen vyznamny ddraz
7e obsluha pfi praci s témito stroji pfijde o prst nebo ruku, byla velmi vysoka. Byla proto vyvinuta
nova bezpecnostni feSeni jednak pro samotna bezpecnostni zafizeni, ale také fidici systémy list a ta
byla instalovana u starych a novych strojd. My jsme do tohoto procesu byli pfimo zapojeni navrhem
dvouruéniho ovladage a fidicimi systémy pro lisy tim, Ze jsme provadéli bezpecnostni kontroly pro
Urady bezpednosti a ochrany prace a sepisovali bezpednostni pokyny pro tyto stroje. Tato prace
nam vytvorila vynikajici zakladnu znalosti o bezpec&nosti strojd.

Podet nehod souvisejicich s provozem list se v téch letech vyznamné snizil, avSak stale exis-
toval potencial pro nové mySlenky a napady, kterymi by se bezpe&nost a ekonomi¢nost zafizeni
dale posilila.

Vyvoj v 80. letech

Béhem osmdesatych let minulého stoleti se ve vyrobnim sektoru zacaly stéle vice zavadét pramy-
slové roboty. To znamena, ze pracovnici se jiz nemuseli pohybovat v nebezpecnych prostorach ve
vyrobé, i kdyz méli dostatek Casu vstoupit do stroje a napf. nastavit produkt do spravné polohy,
zkontrolovat vyrobni cyklus, provést opravu a naprogramovat tyto roboty. Vznikla oviem nova rizi-
ka a bylo tfeba zavést nové bezpecnostni metody. Napfiklad bylo obtizné rozlisit, zda vyrobni stroj
se bezpelné zastavil nebo jen ¢eka na pfichod dalsiho signalu, napf. od snimace, ktery vydava
povel k rozbéhu po nastaveni produktu do spravné polohy. Pri ndvrhu bezpecnostnich systém
se projektanti dopoustéli fady chyb, které mély za nasledek zavazna zranéni. Dochazelo napf.
k vynechani bezpec¢nostnich prvkl pro zastaveni robotu, nespolehlivému pripojeni bezpecnostnich
zarizeni a projevovala se nespolehlivost bezpecnostnich vstupl robotd.

V poloviné osmdesatych let zahdjil svoji ¢innost vybor pro bezpecnost prlimyslovych robotickych
systém(, vydanim normy EN 775/ISO 775. Toto byla prvni mezinarodni norma pro bezpecénost stro-
j&. Pro zarazeni spravnych vstupnich informaci do této normy byly intenzivné studovany prace sou-
visegjici s prlimyslovymi roboty tak, aby doslo ke spinéni integrovanych bezpecnostnich pozadavki
ve vyrobé. Napfiklad byla implementovana vyrobné orientovana funkce bezpednostniho zastaveni,
pfi niz byl vyuZit software pro plynulé zastaveni strojl a také bezpecnostni relé/stykace pro odpojeni
napajeni do ovladacl stroje po jeho zastaveni. Tato metoda usnadriuje opakovany rozbéh vyroby po
zastaveni, plsobenim bezpecnostnich krytl stroje.

Probihala pak fada diskuzi na téma, zda v normé maji byt obsazeny bezpecnostni i praktické poza-
davky, napf. bezpecnostni vypinaci funkce, ktera by umoznila snadny restart stroje. Byl rovnéz zaveden
tfipolohovy aktivator pro bezpeénost béhem programovani, testovani a odstranovani zavad primyslo-
vého robotu a dalsi zafizeni. Standardni tfipolohova aktivacni funkce byla v normé pro roboty poprvé
definovana tak, ze povolila, aby u nebezpecnych funkci strojd stal spina¢ pouze ve stfedové poloze.
Uvolnéni nebo stlaceni tfipolohového tladitka pfi panice mélo za nasledek vyslani stop signalu.

Vyvoj v 90. letech

Béhem 90. let byla tato smérnice pro stroje v Evropé impulzem k obrovskému narlstu preshranic-
ni kooperace, s cilem ziskat tyto evropské normy pro bezpecénost strojd a bezpecnostni zafizeni.
Zkudenost ziskana v rliznych evropskych zemi byla zpracovana do nejrliznéjdich bezpecnostnich
standard( a to velmi usnadnilo praci v oblasti bezpec¢nosti. Tak, jak se Evropa integruje, je nyni pro
firmu, zabyvajici se bezpecnosti, kam patfime i my, nutné ziskat jedno schvaleni pro své komponenty
s platnosti pro celou Evropu, nikoli pro jednotlivé zemé jednotlive.

Vyvoj od roku 2000

V mezinarodnim méfitku se prace na téma bezpecnost zintenzivnily v ramci ISO. Cilem je do-
sahnout stejné struktury bezpecénostnich pozadavkd a norem v ramci ISO jako je tomu u norem
EN. ABB Jokab Safety je aktivni mezindarodné i narodné v nejrliznéjsich normativnich pracovnich
skupinach. Spoluprace mezi zemémi vede k lepSim bezpecnostnich FeSenim a usnadriuje celo-
svetove vytvareni bezpecného pracovniho prostredi.
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Vyvoj firmy Jokab Safety

Vyvoj u Jokab Safety v 80. letech
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Prvni bezpeénostni Prvni systém ocelového
relé Jokab Safety oploceni Jokab Safety

Vyvoj u Jokab Safety v 90. letech

Nejmensi bezpe€nostni  Méreni doby zastaveni Hlinikovy systém
relé JSBT5 a JSBR4 oploceni Quick-Guard

m .
= 1 4 —_
Tripolohovy spina¢ Safeball - ergonomické
Univerzalni relé fady RT SafeCad pro Quick-Guard pro roboty ovladaci zafizeni 3-polohové zafizeni
Vyvoj u Jokab Safety v roce 2000 a pozdéji
Bezpecnostni programovatelny regulator PLC Pluto All Master
)
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201/0 46 1/0 421/0 &0y + uzly 31 AS-i

i Snimace s integrova- ‘i
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nymi bezpe¢nostnimi

uzly AS-i

Bezpecnostni uzly pro

&  Pluto Manager pripojeni snimadti ke
- kabelu AS-i | w.=

Vital s dynamickymi bezpeénostnimi okruhy

w0 P
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Vital 1

Bezkontaktni snima¢ Eden, zamky krytd, svételny paprsek Focus, nouzova vypinaci tlagitka Inca a Smile,
diagnostika stroji Smart for machine a tfipolohové zafizeni s detekci ruky
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Smernice a normy

Smérnice a normy maji pro vyrobce stroji a bezpe¢nostnich komponent velky vyznam. Smérnice EU uvadi pozadavky
na minimalni Uroven zdravi a bezpecnosti a jejich dodrzovani je pro vyrobce povinné. V kazdé ¢lenské zemi jsou tyto
smérnice implementovany prostfednictvim narodni legislativy.

Stroje, které jsou uvadény na trh od 29. prosince 2009, musi vyhovét nové smérnici pro strojni zarizeni ¢. 2006/42/EC.

Pred timto terminem platila stara smérnice ¢. 98/37/EC.

Cili smérnice pro strojni zafizeni 2006/42/EC je udrzet, zvysSit
a harmonizovat bezpecénostni Uroven stroji v ¢lenskych zemich
Evropské Unie. Na jejim zakladé je mozno dosahnout volné-
ho pohybu stroji/vyrobkd mezi témito zemémi, v daném trz-
nim segmentu. Smérnice pro strojni zafizeni byla zpracovana
»novym pfistupem®, zalozenym na nasledujicich principech:

— Smeérnice stanovuje zakladni pozadavky na ochranu zdravi
a bezpecnost a jejich dodrzovani je povinné.

— Detailni feSeni a technické specifikace jsou uvedeny v har-
monizovanych normach.

— Pouzivani norem je dobrovoIné, avSak vyrobky navrzené podle
harmonizovanych norem musi splfiovat zakladni bezpecnostni
pozadavky, stanovené smérnici pro strojni zafizeni.

Harmonizované normy

Harmonizované normy poskytuji podporu pfi pInéni pozadavk{
smeérnice pro strojni zafizeni. Vztah mezi smérnici pro strojni
zafizeni a témito harmonizovanymi normami je uveden na braz-
ku nize.

V ramci Mezinarodni organizace pro standardizaci (ISO,
International Standardization Organization) také probihaji prace
na celosvétové harmonizaci bezpe&nostnich standardl, sou-
bézné s evropskou standardizaci.

ABB Jokab Safety je aktivné zapojena do pracovnich skupin
pro standardizaci ISO i EN.

Pfiklady norem

EN 1SO 12100 |
A-standard

EN ISO 13857

EN 349 !

EN 1SO 13849-1

EN ISO 13855 — Bl-standard
B2-standard

EN ISO 13850 /

EN 1088

EN 60204-1

EN 1SO 10218-1

EN 692

EN 693

C-standard

2006/42/EC

Uvadi zakladni koncepce, principy navrhu a véeobecné as-
pekty, které je mozno pouzit pro vSechny stroje.

B1: normy zabyvajici se specifickymi bezpe¢nostnimi as-
pekty (napt. bezpecnostnimi vzdalenostmi, povrcho-
vou teplotou, hlukem)

B2: normy tykajici se bezpecnostnich zafizeni, napt. dvou-
ruénich ovladadd, zafizeni pro vzajemné blokovani, tla-
kové citlivych zafizeni, kryt(

Tyto normy se zabyvaiji detailnimi bezpecnostnimi pozadav-
ky pro konkrétni stroje nebo skupinu strojd.
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Smeérnice o strojnich zafizenich; tyka se stroju
a bezpecénostnich komponent

Ze smérnice 2006/42/EC
§1 Tato smérnice plati pro nasledujici vyrobky
a) strojni zafizeni
b) vyménitelna pfidavna zafizeni
c) bezpecnostni soucasti
d) prisluSenstvi pro zvedani
e) fetézy, lana a popruhy
f) snimatelna mechanicka prevodova zarizeni
g) neuplna strojni zafizeni

Smérnice pro strojni zafizeni podava nasledujici definici:
a) strojnim zafizenim se oznacuije:

— soubor, ktery je vybaven nebo ma byt vybaven pohané-
cim systémem, ktery nepouziva pfimo vynalozenou lid-
skou nebo zvifeci silu, sestaveny z ¢asti nebo soudasti,
z nichz alespon jedna je pohybliva, vzajemné spojenych
za UcCelem presné stanoveného pouZiti,

— soubor uvedeny v prvni odrazce, kterému chybi pouze ty
soucasti, které jej spojuji s mistem pouZziti nebo se zdroji
energie ¢i pohybu,

— soubor uvedeny v prvni nebo druhé odrazce, ktery je pfi-
praven k instalaci a je schopen fungovat az po namonto-
vani na dopravni prostfedek nebo po instalaci v budové
nebo na konstrukci,

— soubory strojnich zafizeni uvedené v prvni, druhé nebo
tfeti odrazce nebo neuplna strojni zafizeni podle pisme-
ne g), které jsou za ucelem dosazeni stejného vysledku
usporadany a ovladany tak, aby pracovaly jako integro-
vany celek,

— soubor spojenych ¢asti nebo soucasti, z nichz alespon jed-
na je pohybliva, které jsou vzajemné spojeny, urené pro
zvedani zatéze a jejichz jediny zdroj energie je lidska sila;

Znacka CE a Prohlaseni o shodé

Stroje vyrobené nebo dané na trh od 29. prosince 2009 musi
splnovat pozadavky evropské smérnice pro strojni zafizeni,
¢. 2006/42/EC a musi byt oznaceny CE. Uvedené plati také
pro staré stroje (vyrobené pred 1. lednem 1995), pokud byly
vyrobeny v zemi mimo Evropsky hospodarsky prostor (EEA)
a dovezeny, za U¢elem pouzivani v nékteré ze zemi EEA.

Pro stroje vyrobené a/nebo uvolnéné na trh v obdobi mezi
1. lednem 1995 a 28. prosincem 2009 plati stara smérnice pro
strojni zafizeni ¢. 98/37/EC.

POZN.: Casovy okamzik, kdy tato smérnice pro strojni zafizeni
byla v kazdé Clenské zemi implementovana, se lisi.

Stroje musfi byt doplnény Prohlasenim o shodé (podle smérnice
2006/42/EC, Priloha Il, 1.A), v niz bude uvedeno, které smér-
nici a kterym normam takové strojni zafizeni vyhovuje. Také je
v ném uvedeno, zda vyrobek proSel typovou zkouskou EC.

Bezpecénostni soucasti musi byt doplnény ProhlaSenim o shodé.

Pozadavky na pouzivani strojniho zafizeni

Ma-li byt stroj bezpecny, nestaci, aby vyrobce vyhoveél véem plat-
nym/nutnym pozadavkdm. Pro uzivatele stroje plati také poza-
davky, které musi splinit. Pro pouzivani strojniho zafizeni existuje
smeérnice 89/655/EHS (s novelizaci 96/63/EC a 2001/45/EQC).

Pokud jde o strojni zafizeni opatfené znaCkou CE, smérnice
uvadi nasledujici pozadavek:

Ze smérnice 89/655/EHS (s novelizaci 96/63/EC a 2001/45/EC)

1. Aniz je dot&en dlanek 3, musi zaméstnavatel opatfit a pouzivat:

a) pracovni zafizeni, které, bylo-li zaméstnancim v podniku
nebo zavodé dano k dispozici poprvé po 31. prosinci
1992, splnuje:

i) ustanoveni vSech pfislusnych platnych smérnic Spolecenstvi

i) minimalni pozadavky stanovené v pfiloze |, pokud se na né
zadna jina smérnice SpoleCenstvi nevztahuje, nebo se na
né vztahuje pouze ¢astecnég;

To znamena, ze kdyz bude na stroji provedena oprava/zmeény,
musi takovy stroj stéle splfiovat pozadavky smérnice pro stroj-
ni zafizeni. Neznamena to, ze takovy novy stroj musi dostat
novou znac¢ku CE (je moZno o ni pozadat v pfipadé, ze zmény
budou rozsahlé).

POZN.: To znamena, Ze kupuijici takového stroje také musi za-
jistit, aby novy stroj splfioval pozadavky smérnice. Pokud stroj
tyto pozadavky nesplnuje, nesmi kupuijici takovy stroj pouZzivat.

»otaré” stroje
Pro stroje dodané nebo vyrobené v EHS pred 1. lednem 1995
plati nasleduijici:

b) pracovni zafizeni, které, bylo-li zaméstnancdm déno
k dispozici pfed 31. prosincem 1992, spliiuje minimalni
pozadavky stanovené v pfiloze | nejpozdéji do Ctyr let po
uvedeném dni;

c) aniz je dot¢eno pism. a) bod i) a odchylné od pism. a) bodu
i) a od pismene b), zvlastni pracovni zafizeni podléhajici
predpisiim bodu 3 pfilohy |, je-li k dispozici v podnicich
nebo zafizenich ke dni 5. prosince 1998, splruje minimal-
ni pozadavky stanovené v priloze | nejpozdégji do Ctyr let
po uvedeném dni.

Pfiloha | obsahuje minimalni pozadavky na ochranu zdravi
a bezpednost prace. Pro urcité stroje mohou platit také dalsi
pridavné narodné specifické pozadavky.

POZN.: Casovy okamzik implementace této smérnice pro stroj-
ni zafizeni v kazdém Clenském staté se lisi. Proto je nutné zkon-
trolovat u pfisludnych narodnich urfadd jednotlivé zemé, co to
znamena ,stary“ pfip. ,novy“ stroj.
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. -, Staré“ stroje

Stroje uvedené na trh nebo do provozu v zemich EEA pred
rokem 1995

iy

Smérnice Rady ¢. 89/655/EEC

(s novelou ¢. 96/63/EC a 2001/45/EC)

tykajici se miniméalnich pozadavkl na bezpecnost
a ochranu zdravi, pfi pouzivani pracovniho zafizeni za-
meéstnanci pfi praci.

Je mozné, aby existovala narodni legislativa ke specific-
kym strojdm.

- ,Nové*“ stroje

1. Stroje, které byly uvedeny na trh nebo do provozu v ze-
mich EEA po 1.1.1995
2. VSechny stroje, které byly dovezeny do EEA, bez ohledu

¥

na datum jejich vzniku.
Znacka CE + Prohlaseni o shodé

Smérnice Rady ¢. 89/655/EEC

(s novelou €. 96/63/EC a 2001/45/EC)

tykajici se minimalnich pozadavk( na bezpecnost a ochra-
nu zdravi, pfi pouzivani pracovniho zafizeni zaméstnanci
pfi praci. Pozn.: Neplati pfiloha 1. Misto ni se pouziji
prislusné smérnice.

Smérnice pro strojni zafizeni:
98/37/EC (1. leden 1995 — 28. prosinec 2009)
2006/42/EC (od 29. prosince 2009)

Smeérnice pro nizka napéti ¢. 2006/95/EC

Mozné i dal§i smérnice.

Posouzeni rizik — dilezity nastroj pro konstrukci nového stroje i pro posouzeni rizik

starsich strojC.

Radné promyslené posouzeni rizik znamend podporu pro vyrobce/uZivatele strojli a pomaha jim rozpracovat bezpedna a z vy-
robniho hlediska pfizniva feSeni. Jednim z vysledkl tohoto posouzeni je skutecnost, Ze soucasti patfici do systému zabezpedeni
neznamenaji pfekazku. Tim se minimalizuje riziko naruseni bezpe&nostniho systému.

Nové stroje
Smérnice pro strojni zafizeni klade nasledujici pozadavek:

Viyrobce strojniho zafizeni nebo jeho zplnomocnény zastup-
ce musi zajistit posouzeni rizika s cilem urcit pozadavky na
ochranu zdravi a bezpec¢nost, které plati pro strojni zafizeni.
Strojni zafizeni pak musi byt navrzeno a konstruovano s pfi-
hlédnutim k vysledkim posouzen rizika.

Navodem pro ziskani informaci potfebnych pro posouzeni ri-
zik a provedeni takového posouzeni je norma EN ISO 12100.
Norma neurCuje, Ze by pro toto posouzeni meéla byt pouzita ur-
¢ita metoda. Vybér takové metody je v odpovédnosti vyrobce.
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Provozované stroje
Posouzeni rizik musi byt provedeno na vS8ech provozovanych
strojich, at maiji pfidélenu znacku CE ¢i nikoli.

Pro spInéni pozadavkd smérnice 89/655/EHS (tykajici se
minimalnich pozadavk{ na bezpecnost a ochranu zdravi pfi
pouzivani pracovniho zafizeni pracovniky) je tfeba provést
posouzeni rizik.

Dokumentace posouzeni rizik

Posouzeni rizik musi byt dokumentovano. V tomto posouzeni
musi byt analyzovana aktualni rizika a také uroven zavaznosti
téchto rizik.



Ochrana nebo vystraha?

Jakym zpUsobem postupovat pfi volbé bezpednostnich opatteni, aby tato byla pfiz-
niva z hlediska vyroby a spravné vyvazena? Smeérnice pro strojni zafizeni uvadi pofadi
priority pro vybér vhodnych metod na odstranéni rizik. Zde je toto poradi dale rozvi-
nuto do metody majici pét krokd.

Urceni priority bezpecénostnich opatfeni metodou péti krokd

1. Eliminovat nebo redukovat rizika technickym navrhem a konstrukci

. Pfesunout pracovni ukony mimo ohrozeny prostor

. Pouzit kryty / bezpe&nostni zafizeni

. Rozpracovat bezpecné pracovni postupy/ informace / vzdélavani

. Pouzit vystrahy jako napf. piktogramy, svételné, zvukové vystrahy atd.

o~ N

Cim déle od stfedu kruhu tim vét&i odpovédnost za bezpe&nost je vioZzena na uZivate-
le stroje. Pokud neni UpIné ochrany efektivné dosazeno v jednom kroku, je tfeba prejit
do nasledujiciho kroku a najit doplfkova opatreni.

Jaké moznosti jsou, to zalezi na pfistupnosti ke stroji, zavaznosti rizika, vhodnych
bezpecnostnich opatfenich atd.

Priklad urceni priorit metodou péti krok

Priorita Priklad nebezpedi a pfijatych bezpecnostnich opatreni

1. Udélat stroj bezpeény technickym Nebezpedi: Porezani a poranéni o ostré hrany a rohy strojniho zafizeni.

navrhem a konstrukci Zakulatit ostré hrany a rohy.

2. Pfesunout pracovni ukony mimo Rozdrceni prstl pohybem stroje béhem kontroly vyroby uvnitf rizikové oblasti

ohrozeny prostor Bezpecnostni opatfeni:  Instalace kamer.
3. Pouziti krytli/bezpecénostnich zafizeni Nebezpedi: Poranéni zhmozdénim v disledku nenadalého rozbéhu stroje pfi zakladani
.................... obrobkd do mechanického lisu
Bezpec¢nostni opatfeni:  Instalovat svételnou zavoru, ktera je schopna detekovat operatora a zajistit
bezpecné zastaveni stroje.
4. Bezpecné pracovni postupy / informace  Nebezpedi: Zranéni zhmozdénim/rozdrcenim, nebot strojni zafizeni se mdze prevratit pfi

instalaci a za normalniho pouzivani.

Bezpec€nostni opatfeni:  Zpracuijte instrukce, v nichZ bude popsana bezpe¢na instalace stroje a jak

se vyhybat rizikim. Sem mohou patfit také pozadavky na druh upevnéni,
uzemnéni, prichyceni pomoci $roubl atd.

5. Vystrahy Nebezpedi: Popaleni o horky povrch.

BezpecCnostni opatfeni:  Vystrazné znacky

MozZnosti bezpecného zachazeni se dale rozsifi fadné promyslenym bezpecnostnim systémem, pokud kazdé riziko bude oSetfeno
vySe popsanym stanovenim priorit.

Kombinace péti krokil a vyrobné-priznivého uvazovani. Timto zplisobem miuzZete ziskat napfiklad:

— rychly a jednoduchy opakovany rozbéh strojl po zastaveni vlivem aktivace bezpecnostniho zatizeni

— dostatecny prostor pro bezpe&né naprogramovani robota

— prostor mimo rizikovou oblast, z nichz miZzeme sledovat vyrobu

— pouziti elektricky blokovanych dvefi misto kryt upevnénych Srouby; mdzete rychleji zasdhnout do vyroby v pfipadé naruseni
vyrobniho toku

— bezpedénostni systém, ktery je prakticky pouzitelny pro vSechny druhy pracovnich tkold, i kdyz pfi ném musite odstranovat
poruchy ve vyrobg.
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Priklady pravidelné pouzivanych norem EN/ISO

EN ISO 12100
(nahrazuje

EN ISO 12100-1/-2
a EN ISO 14121-1)

Bezpecnost strojnich zafizeni
VSeobecné principy konstrukce

Posouzeni rizik a snizeni rizik

EN ISO 13857 Bezpecnost strojnich zafizeni — Bezpecné
vzdalenosti, které brani priniku hornich
a spodnich konc&etin do nebezpecnych

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, oblast

EN 349 Bezpec€nost strojnich zafizeni —

(ISO 13854) Minimalni vzdalenosti k tomu, aby se
zabranilo rozdrceni Casti lidského téla

EN ISO 13850 """"""" éé‘éﬁ'éénost strojnichééfl’zenl’ - Nouzové """"
vypnuti — Zasady pro konstrukci

EN574 éé‘éﬁ'éénost strojnl’chéé?l’zenl’ - Dvourucur;im
ovladace — Funkéni aspekty — Principy
konstrukéniho navrhu

ENO53 éégaeénost strojnl’ch;z‘aﬁ'zenl' Kty —

V8eobecné pozadavky na konstrukéni navrh
a konstrukci pevnych a pohyblivych krytd.

EN ISO 13849-1
(nahrazuje EN 954-1)

Bezpecnost strojnich zafizeni -
Dily Fidicich systémU souvisejici
s bezpeénosti — Cést 1: Veobecné

principy navrhu

EN ISO 13849-2

Bezpec¢nost strojnich zafizeni. Dily fidicich
systému souvisejici s bezpednosti.
Validace

EN 62061 Bezpec€nost strojnich zafizeni. Funk&ni
bezpecnost bezpecnostnich elektronic-
kych a programovatelnych elektronickych

‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ fdicfoh systémdt,

EN ISO 13855 Bezpec€nost strojnich zafizeni. Polohové

(nahrazuje EN 999)

umisténi krytd vzhledem k rychlosti
pfiblizovani &asti lidského téla.

EN 1088
a EN 1088/A1

Bezpec€nost strojnich zafizeni. Blokovaci
zafizeni souvisejici s kryty. Principy
konstrukéniho navrhu a vybér.

EN 60204-1

Bezpecnost strojnich zafizeni. Elektrlcke
vybaveni strojd. VSeobecné pozadavky.

1/13 2TLC172001C0202 | ABB Safety Handbook

Cést 1: tato norma defanJe zakladnl termlnologn a metodologn pouzitou pro
dosazeni bezpecénosti strojnich zafizeni. Ustanoveni uvedena v této
norme jsou uréena projektantovi.

Cast 2: tato norma definuje technické zasady, které pomahaji projektantdim
dosahnout bezpecnostl pfi navrhu strOJnlho zarlzem

Tato norma definuje hodnoty pro bezpeéné vzdalenosti, které brani prunlku
hornich a spodnich kon&etin do nebezpecnych oblasti. Tyto vzdalenosti plati
pro pfipad, kdy odpovidajici bezpe¢nosti je mozno dosahnout pouze samotny-
mi témito vzdalenostml

Cilem této normy je umoznit uzwatell (napr sestawtelum norem, konstrukte—
rlim strojniho zafizeni), aby se vyhnuli nebezpedi, ktera pro né plynou z oblas-
ti, kde mlze dojit k rozdrceni. Jsou zde specifikovany minimalni vzdalenosti

k ¢astem lidského téla. Norma plati v pfipadé, Zze touto metodou je mozno
dosahnout odeV|daJ|C| bezpecnostl

Tato norma specifikuje zasady konstrukcmho navrhu nouzoveho vyplnacmo
zafizeni, pou2|teho u strojd. Charakter zdrOJe energie nenl bran \% uvahu

Tato norma specifikuje bezpecnostni pozadavky na dvourucrn ovliadac a Jeho
logickou jednotku. Norma popisuje hlavni charakteristiky takového dvouruéniho
ovladace, uréené pro dosazeni bezpecnosti a stanovuje kombinaci funkénich
charakteristik pro. thi typy.

Tato norma specifikuje vseobecne pozadavky na navrh a konstruka krytu
uréenych predevsim k ochrané osob pred mechanickym nebezpedim.

Tato norma stanOVUJe bezpecnostnl pozadavky a navody ohledne prlnC|pu
navrhu (viz kap. 3.11 normy EN 292-1:1991) bezpecénostnich dill fidicich
systému. Specifikuje pro tyto dily kategorie a popisuje charakteristiky jejich
bezpecnostnich funkci. Patfi sem programovatelné systémy pro véechno
strojni zafizeni a pro souvisejici ochranna zafizeni. Norma plati pro vSechny
bezpeénostni dily fidicich systém(, bez ohledu na typ pouzité energie, napt.
elektrické, hydraulické, pneumatické, mechanické. Nespecifikuje které bez-
pecnostni funkce a kategorie mu3| byt v konkretnlm prlpade pouzity.

Tato norma specifikuje postupy a podminky, které je tfeba dodrzet pfi Qélidaoi
prostrednictvim analyzy a testovani: zabudovanych bezpe&nostnich funkci

a kategorie dosazené bezpecnostnimi dily fidiciho systému, v souladu

s normou EN 954-1 (ISO 13849-1), pomoci navrhovych principd stanovenych
projektantem

Tato norma defanJe bezpecnostnl pozadavky a vOdei prlnC|py pro navrh
bezpecnostnich elektrickych/elektronickych/programovatelnych dild fidiciho
systému.

Tato norma stanovuje parametry na zaklade hodnot rychlostl prlbllzovanl
ruky/paze a definuje metodologii pro stanoveni minimalnich vzdalenosti od
specifického snimaciho nebo regulacéniho prvku ochrany, ke vstupu do
nebezpecné zony.

Tato norma specifikuje pnnmpy navrhu a vyberu nezawsle na charakteru
zdroje energie — pro blokovaci zafizeni souvisejici s kryty. Dale uvadi
pozadavky uréené specificky pro elektricka blokovaci zafizeni.

orma se tyka tech krytd, ktere ovladaji blokovaC| zarlzem

Tato ¢ast normy IEC 60204 plati pro pouZiti elektrickych a elektronlckych
zafizeni a systémU u strojd, které nejsou prenosné rukama a které jsou

v provozu. Patii sem i skupina strojd, které vzajemné spolupracuiji
koordinovanym zpUtsobem, avSak nepatii sem aspekty systémuU vy$si irovné

(tzn. komunikace mezi systemy)




Nové normy pro bezpedénost Fidicich systému

Postavit ochranny systém, ktery by prakticky fungoval a ktery by zajistil dostate€Cnou bezpeénost, vyzaduje expertni
zkuSenost v nékolika oblastech. Navrh bezpecnostnich funkci v ochranném systému, s cilem zajistit, aby tyto systémy
byly dostateéné spolehlivé, patii ke klidovym Ukoltim. Pomoci pfitom muze napfiklad norma EN ISO 13849-1. U&elem
tohoto textu je uvést ¢tenare do této normy a aplikace této normy na nase vyrobky.

Uvod do této nové normy

Generacni zména norem bezpednosti, platnych pro fidici sys-
témy, sebou pfinasi nové koncepce a nové vypocty pro kon-
struktéry a uZivatele strojd. Norma EN 954-1 (kategorie) je jiz
zastarala a byla nahrazena normou EN ISO 13849-1 (Uroven
PL = Performance Level = Uroven vlastnosti) a zaroven vznikla
alternativni norma EN 62061 (Uroven SIL = Safety Integrity Level
= Uroven integrity bezpecnosti).

PL nebo SIL? Co bychom méli pouzit?
Norma, kterou byste méli pouzivat, zavisi na vybéru technolo-
gie, zkuSenosti a zakaznickych pozadavcich.

Vybér technologie

— PL (Performance Level; uroven viastnosti) je technologicky
neutralni koncepce, kterou je mozno pouzit na elektricka,
mechanicka, pneumaticka a hydraulicka bezpenostni feSeni.

— Naopak SIL (Safety Integrity Level); uroven integrity bezpec-
nosti) mdze byt pouzita pouze pro elektrickd, elektronicka
nebo programovatelna bezpecnostni feSeni.

Zkusenost

Norma EN ISO 13849-1 pracuje pfi definici struktury systé-
nosti s kategoriemi, neni krok k novym vypoctim tak velky.
EN 62061 definuje tyto struktury troSku jinak.

Zakaznické pozadavky

Pokud zékaznik pfichazi z oblasti prdmyslu, kde je jiz obvyklé
pouZivat SIL (tzn. z pradmyslu zpracovani), mohou pozadavky
zahrnovat také bezpecnostni funkce pro zajisténi bezpecnosti
strojd na zakladé SIL.

Zjistili jsme, Ze vétSina naSich zakaznikd upfednostriuje PL,
nebot je to koncepce technologicky neutraini a zakaznici pfi
ni mohou vyuZivat své predchozi znalosti z oblasti kategorii.
V tomto dokumentu ukazeme nékolik prikladd jak navrhovat
bezpednostni feSeni v souladu s EN ISO 13849-1 a poditat
spolehlivost bezpe&nostnich funkci pouZitych u konkrétniho
stroje. Priklady v tomto dokumentu jsou zjednoduseny proto,
aby bylo mozno Iépe pochopit principy. Hodnoty pouzité v pfi-
kladech je mozno ménit.

Co je to PL (Performance Level = Uroven vlastnosti)?

PL je mirou spolehlivosti bezpecnostni funkce. PL je rozdélena
do péti urovni (,a“ az ,e"). PL e oznacCuje nejlepsi spolehlivost
a odpovida urovni pozadované pro nejvyssi riziko.

Pro uréeni, kterou uroven vlastnosti systém PL dosahuje,

potiebujete znat nasledujici:

— strukturu systému (kategorie B, 1-4)

— stfedni doba soucasti do nebezpecné poruchy (Mean Time
To dangerous Failure = MTTF )

— diagnostické pokryti (Diagnostic Coverage — DC) systému

Také budete muset:

— chranit systém proti poruse, ktera vyradi z ¢innosti oba ka-
naly (Common Cause Failure — CCF; porucha se spole¢nou
pricinou)

— chranit systém pres systematickymi chybami vnesenymi do
konstrukéniho navrhu

— dodrzovat urcita pravidla, ktera zajisti, ze software bude vy-
vinut a validovan spravnym zplsobem

P&t drovni PL (a-e) odpovida urditym rozsahdm hodnot pravdé-
podobnosti nebezpecné poruchy za hodinu PFH, (Probability
of dangerous Failure per Hour). Ty uvadi nakolik je pravdépo-
dobné, ze k nebezpecné poruse dojde béhem jedné hodiny. Ve
vypoctu je vhodné pouzit hodnoty PFH, pfimo, nebot hodnota
PL predstavuje urgité zjednodusSeni, které nemusi pfinést stejné
presné vysledky.

Jak mohu nejjednoduseji vyhovét pozadavkim normy?

1. Pouzijte predem vypoctené soucéastky
V co nejvétsi mozné mife pouzijte soucastky s predem vypo-
Ctenymi hodnotami PL a PFH,. Tim si snizite pocet provadé-
nych vypodtl. V8echny bezpednostni produkty ABB Jokab
Safety maji pfedem vypoctené hodnoty PFH .

2. Pouzijte vypocetni nastroj
Pomoci volné sdileného softwaru s nazvem SISTEMA (viz
str. 16) se vyhnete nutnosti provadéni vypodtd ruéné. MizZete
si také obstarat pomocny nastroj pro strukturovani vasich
bezpecnostnich rfeSeni a zajistit si potfebnou dokumentaci.

3. Pouzit Pluto nebo Vital
Pouzit bezpecnostni regulatory (programovatelné automaty
— PLC) Pluto nebo Vital. Jejich pomoci si nejen usnadnite vy-
pocty, ale také zajistite jednodussdim zplisobem vyssi Uroven
bezpecnosti.
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Pracovni metoda specifikovana v norme EN [ISO 13849-1

Y

Krok 1

Urgit rozsah systému
(prostor, vyuziti, Cas, prostredi)

Y

< Identifikovat zdroje rizik

(vSechny pracovni operace béhem doby zivotnosti)

v

Provést odhad rizika
(stanovte PL, s S, F a P)

v

Vyhodnotit riziko
(je tfreba provést néjakou akci?)

Analyza rizik

Posouzeni rizik
r

Ano

Ne .
Jsou generovana

Bylo riziko odpovi-

dajicim zpGsobem
redukovano?

Krok 2

| \4
Snizit riziko

(zménit konstrukeéni navrh,
pouzit ochranu, informace)

Posouzeni a minimalizace rizika

Podle smérnice pro strojni zafizeni musi vyrobce stroje (kazdy,
kdo stavi nebo méni tento stroj) provést posouzeni rizik pro
dany konstrukéni navrh stroje a také do néj zahrnout posouzenf
vS8ech pracovnich operaci, které musi byt provedeny. Norma EN
ISO 12100 (kombinace EN 1ISO14121-1 a EN ISO 12100-1/-2)
definuje pozadavky pro posouzeni rizik stroje. Na nich je pak
zalozena EN ISO 13849-1 a kompletni posouzeni rizik je pred-
pokladem pro praci s touto normou.

Krok 1 — Posouzeni rizik
Posouzeni rizik za¢ina stanovenim rozsahu stroje. Patfi sem
prostor, ktery stroj a jeho operatofi potfebuji pro vykon vsech
uvazovanych aplikaci tohoto stroje, a vSechny provozni etapy
po dobu zivotnosti stroje.

Nasledné musi byt identifikovany vSechny zdroje rizik u vSech
pracovnich operaci po dobu zivotnosti stroje.

Odhad rizik se provadi pro kazdy zdroj rizik, tzn. indikace stup-
né rizika. Podle EN ISO 13849-1 se riziko odhaduje pomoci tff
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<
nova rizika? -

A

Ne

Zavisi mira na Ano

fidicim systému?

faktor(: zavaznost zranéni (S1), Cetnost expozice (vystaveni se)
riziku (F1) a moznost vyhnout se nebo omezit takové zrané-
ni (P1). Pro kazdy faktor jsou definovany 2 alternativy. Norma
nespecifikuje rozhrani mezi témito dvéma alternativami, avSak
obecny vyklad je nasleduijici:

S1  zhmozdéniny, odfeniny, bodna zranéni a drobna zranéni
rozdrcenim

S2 poranéni kosti, amputace a smrt

F1 méné Casto nez jedenkrat za dva tydny

F2 cCastéji nez jedenkrat za dva tydny

P1 pomalé pohyby stroje, hodné velky prostor, nizky vykon

P2 rychlé pohyby stroje, stisnény prostor, vysoky vykon

Po zadani S, F a P pro toto riziko dostanete uroven PL
Performance Level (r = pozadovand), nutnou pro zdroj rizika.

Nakonec toto posouzeni rizika obsahuje vyhodnoceni rizika,
v némz urcCujete, zda riziko musi byt snizeno nebo zda je zajis-
téna dostatecna bezpecnost.



Odhad rizika
Pro vypocet pozadované Urovné vlastnosti (PL)

S
S1

S2

F1
F2

P1
P2

Zavaznost zranéni, parametry rizika

lehké (normalné reverzibilni; s pfechodnymi nasledky
zranéni)

vazné (normalné ireverzibilni, tedy s trvalymi nasledky
zranéni, pripadné smrt)

Cetnost a/nebo expozice viéi zranéni

ziidka az malo ¢asté, a/nebo doba expozice je kratka
Getna az trvale plsobici, a/nebo doba expozice je
dlouha

Moznost vyhnout se nebezpeci nebo omezeni
Skody/urazu

mozné za urcitych specifickych podminek

stézi, sotva mozné

Krok 3

Jsou vSechny bezpecénostni funkce provedeny?

\

Identifikovat bezpeénostni funkce

( Stanovit uroven PL,

v

Navrh a implementace bezpecnostni
funkce

v

Vypo¢itat uroven PL

v

Zkontrolujte zda

PL=PL,

Ano
Ovérte
Doslo ke splnéni pozadavkd,
\ které nejsou zahrnuty do ‘

Ne

vypoctu PL?

Ano

PL
v
nizké riziko
P, a
F, b

2

S b
F, P,
P,

@ c
P4
F, P,
F, P1

P, e

vysoké riziko

Krok 2 — Snizeni rizika
Pokud stanovite, Ze snizeni rizika je Zadouci, musite pfi volbé
opatfeni vyhovét priorité obsazené ve smérnici pro strojni zafizent:

1. Vyhnout se riziku jiz v etapé konstrukéniho navrhu
(napt. snizit vykon, zabranit priniku do nebezpecné zény)
2. Pouzivat ochranna a/nebo bezpecnostni zafizeni
(napt. oploceni, svételné miize nebo kontrolni zafizeni)
3. Zajistit si informace o tom, jakym zplsobem pouzivat stroj
bezpedné (napf. v pfiruckach a formou znacek).

Pokud je snizeni rizik provedeno bezpecnostnimi zafizenimi,
musi byt fidici systém pro monitorovani téchto bezpeénostnich
zafizeni navrzen podle pozadavk( normy EN ISO 13849-1.

Krok 3 — Navrh a vypocet bezpecnostnich funkci

Na zacatek potrebujete identifikovat bezpecnostni funkce, kte-
ré na stroji budou pouzity (pfiklad: nouzové zastaveni a moni-
torovani vstupu).

Pro kazdou bezpec¢nostni funkci stanovime uroveni vliastnosti
(PL), ktera je Casto uréena jiz béhem posouzeni rizik. Nasleduje
navrh a implementace bezpecnostni funkce. Po skon&eni na-
vrhu mUZete vypocitat Uroven PL, kterou dana bezpecnostni
funkce dosahne. Zkontrolujete, zda vypoc¢tena PL ma hodnotu
minimalné tak velkou jako PL, a pak validujete systém podle
validaéniho planu. P¥i validaci se kontroluje, zda specifikace
systému je provedena spravnym zplsobem a zda konstrukéni
navrh vyhovuje specifikaci. Také musite ovéfit, zda doslo ke
splnéni pozadavkd, které nejsou zahrnuty do vypodtu PL, tedy
musite si ovefit, zda software je fadné vyvinut a je validovan,
a zda byly pfijaty odpovidajici kroky na ochranu technického
feseni pred vznikem systematickych chyb.
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PFH, PL
10
d
10°
|
i b
3x10° 7
: c MTTF,
: stredni
106
d MTTF,
vysoka
107 7]
€
-8 —
1 O DC DC DC DC DC DC DC
zadna zadna nizka stfedni nizka stfedni vysoka
Kat. B Kat. 1 Kat. 2 Kat. 3 Kat. 4

Vztah mezi kategoriemi, DCavg, MTTFd pro kazdy kanal a PL. Tabulka rovnéz ukazuje rozsah PFHD, ktery odpovida kazdé jednotlivé trovni PL.

Vypocet PL v kroku 3

Kdyz pocitate uroven PL pro ur€itou bezpecnostni funkci, pak
nejsnazsi zplsob je rozdélit tuto bezpedénostni funkci do sa-
mostatnych, spravné definovanych blok{ (také nazyvané sub-
systémy). Obvykly logicky postup je ten, Ze systém rozc¢lenime
podle vstupu, logiky a vystupu (napf. spinaé — bezpe&nostni
relé — stykace), av8ak bloky mohou byt vice nez tfi. Zavisi to
na zapojeni a poc¢tu pouZitych komponent (rozSifovaci relé by
napf. mohlo vytvorit pfidavny logicky blok).

Pro kazdy blok pak vypod&itame hodnotu PL nebo PFHD.
Nejsnazsi je ziskat tyto hodnoty od vyrobce komponent, kdy
pak nemusite tyto hodnoty pocitat sami. Vyrobce spinacd,
snimacl a logickych zafizeni ma Gasto stanoveny hodnoty PL
a PFHD pro své komponenty, avSak vy pro vystupni zafizeni

Bezpecnostni funkce

(napf. stykace a ventily) obvykle nespecifikujete tuto hodnotu,
ponévadz ta zavisi na tom, jak Casto bude konkrétni kompo-
nenta pouZita. V takovém pfipadé bud mizete vypoditat tyto
hodnoty sami, podle pokynd v normé EN ISO 13849-1, nebo
pouzijete predem vypodtena prikladna feseni, napf. tak, ktera
dava k dispozici ABB Jokab Safety.

Pro vypocget PL nebo PFHD urc¢itého bloku potfebujete znat
jeho kategorii, DC a MTTFd. Kromé toho potfebujete se sami
chranit proti systematickymi chybami a potfebujete zajistit, aby
uréitéa chyba nevyradila z ¢innosti oba kanaly a aby kazdy po-
uzity software byl generovan a validovan spravnym zplsobem.
Nasledujici text uvadi kratké vysvétleni jednotlivych krokd, které
je tfeba provést.

Vstup Logika Vystup
-
% -’“
_— - r
o
PL/PFH, PL/PFH, PL/PFH,
I:,FHD, Celkovy = |:)FHD, Vstup + |:)FHD, Logika + I:’FHD, Vystup
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Kategorie

Strukturu komponent (soucastek) v bloku posuzujeme proto,
abychom stanovili kategorii (B, 1-4), jiz tato komponenta odpo-
vida. Napf. pro kategorii 4 jednotlivé poruchy (ani kumulace po-
ruch) nemaji za nasledek zadnou ztratu bezpecnostni funkce.

Abychom dosahli kategorie 4 se stykaci potfebujeme mit dva
kanaly, tzn. dva stykacCe, které individualné dokazou vypnout
napajeni do stroje. Stykace musi byt monitorovany pfipojenim
rozpinacich kontaktl k testovacimu vstupu, napf. bezpeénost-
nimu relé. Pro monitorovani tohoto druhu &innosti musi mit
stykace kontakty s ,pozitivni“ vypinaci funkci. (Nucené vedeni
kontakt()

Diagnostické pokryti (Diagnostic Coverage — DC)
Jednoducha metoda uréeni DC je popsana v pfiloze W normy
EN ISO 13849-1. Metoda uvadi r(izna opatfeni a popisuje, ja-
kym zpUsobem koresponduiji s DC. Napfiklad DC = 99% (coz
odpovida vysokému DC) u paru stykacl se doséhne monitoro-
vanim téchto stykacd logickym zafizenim.

Stfedni doba do nebezpecné poruchy

(Mean Time To dangerous Failure - MTTF )

Hodnotu MTTF, by predevSim mél sdélit vyrobce. Pokud vy-
robce takové hodnoty nema a nedokaze zajistit, jsou uvedeny
v tabulkach v EN ISO 13849-1, nebo si musite vypocitat MTTF,
sami z hodnoty B, , (coZ je priimérny podet cykld do okamzZiku,
kdy 10% komponent zacne mit nebezpecnou poruchu). Pro
vypocet MTTF, musite znat primeérny pocet cykll za rok, ktery
dana soucastka vykona.

Vypodet primérného podtu cykll se provadi
nasledovné:

10d

M, =7

kde
d . hop . 3600

op

n =
op
cycle

n, = pocet cykll za rok

dOp = pocet provoznich dntl za rok
hOp = pocet provoznich hodin za den
t = doba cyklu (v sekundach)

cycle

Priklad: d = 365 dn(, h =24 hodin a t_ = 1800 sekund
(2x/hodinu), coz dava n = 17520 cykld.
Pi B,,, = 2x10° dostaneme MTTF, = 1141 rokd,

coz odpovida vysoké hodnoté MTTF .

V&imnéte si, Ze pfi pocitani MTTF , musite pocitat s celkovym
poctem cykld, které konkrétni komponenta/soucastka vykona.
Typickym piikladem jsou stykacCe, které Casto pracuji pro né-
kolik bezpecnostnich funkci soucasné. To znamena, ze musite
secist pocet odhadovanych cykld za rok od v8ech bezpedénost-
nich funkci, které pouzivaji tyto stykace.

Kdyz je MTTF, pocitana z hodnoty B, . je tfeba vzit v Uva-
hu skuteCnost, Zze pokud je hodnota MTTF, kratsi nez 200
rok, musi byt takovd komponenta vyménéna po uplynuti

10% hodnoty MTTF, (kvlli hodnoté T, ). To tedy znamena, ze
urcitda komponenta majici stfedni dobu do nebezpecné poruchy
MTTF, = 160 rokd, ma-li podminka pro dosazeni PL i nadéle
platit, musi byt vyménéna po 16 letech. DGvod tkvi v tom, Ze
norma EN ISO 13849-1 je zalozena na ,dobé pouzivani“ (missi-
on time) 20 rokd.

Porucha se spole¢nou pric¢inou (Common Cause Failure — CCF)
V pfiloze F normy EN ISO 13849-1 je uvedena tabulka ¢innosti,
které je tfeba provést, abychom se chranili proti ,poruse se
spole¢nou pricinou” (CCF) a zajistili, aby takova porucha nevy-
fadila z ¢innosti oba kanaly.

Systematické chyby

Priloha G normy EN ISO 13849-1 popisuje fadu ¢innosti, které
musi byt provedeny proto, abychom se chranili proti zavleceni
poruch/chyb do naseho konstruk&niho navrhu.

PL pro bezpecénostni funkce

Uroven vlastnosti (PL) je uvedena v tabulce na predni strané.
Pokud chcete misto ni pouzit pfesnou hodnotu pravdépodob-
nosti nebezpecné poruchy za hodinu (PFH_), mlzete tak ucinit
za pomoci tabulky v pfiloze K, norma EN ISO 13849-1.

Jakmile uréite PL pro kazdy blok, mdzete vygenerovat celko-
vou PL,_ _ pro bezpecCnostni funkci v tabulce 11 EN ISO 13849-
1. Tim dostanete hruby odhad PL. Naopak, pokud jste vypo-
Citali PFH, pro kazdy blok, miZete dostat celkovou PFH, pro
bezpecénostni funkci tak, Ze seCtete vS8echny hodnoty blokd.
Celkova PFH_ bezpecCnostni funkce odpovida konkrétni PL
v tabulce 3 normy EN ISO 13849-1.

Pozadavky na bezpecnostni software

Pokud pouzijete bezpenostni programovatelny automat

PLC pro implementaci bezpecnostnich funkci, objevi se

dal$i pozadavky na zplsob vyvoje softwaru a jeho valida-

ci. Mame-li se vyvarovat chybovym staviim musi byt tento
software Citelny, pochopitelny, musi mit moznosti testovani

a musi se dat udrzovat.

Musi byt pfipravena specifikace softwaru, aby se zajisti-

la moznost kontroly souboru funkci takového programu.

Dulezité je také rozdélit program na moduly, které se pak

daji testovat jednotlivé. Odst. 4.6 pfilohy J normy EN ISO

13849-1 specifikuje pozadavky na takovy bezpecnostni

software.

Nasleduji pfiklady poZadavk( na software, stanovené nor-

mou EN ISO 13849-1:

— Vyvojovy zivotni cyklus (development life cycle) musi byt
vytvoren tak, Ze obsahuje validacni opatreni, ktera na-
znali jak a kdy by takovy program meél byt validovan,
napriklad po provedeni zmény.

— Specifikace a navrh musi byt dokumentovany.

— Musi byt provadény testy funkénosti.

— Validované bloky musi byt pouzity vSude tam, kde je to
mozne.

— Tok dat a fidicich povel& musi byt popsén naptiklad sta-
vovym nebo vyvojovym diagramem.
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Pripadova studie €. 1 — bezpecnostni relé RT9
Struktura systému baliciho stroje s nizkymi riziky

Bezpecénostni relé RT9
Monitoruje bezpecnostni komponenty !

Krok 1 — Posouzeni rizik

Balena potravina je manualné viozena zadnimi dvefmi do bun-
ky. Na podavacim zlabu je pfipravena davka pro ulozeni na
balici dopravnik. Burka je resetovéna (nastavena do pQvodni
polohy) a znovu odstartovana. Balici stroj s dopravnikovym pa-
sem funguje pouze tehdy, jsou-li oboji dvefe zavieny a ochran-
ny systém byl nastaven do vychoziho stavu.

V procesu posouzenirizik se zjistilo, Ze stroj ma bé&Zet na 3 smé-
ny (jedna sména trva 8 hodin), 365 dnl v roce. Pfedpoklada
se, ze provozni poruchy budou vyreSeny, s dobou pobytu v ne-
bezpetné zéné kratsi nez jedna minuta. K této situace mize
dojit dvakrat za hodinu (F2). Ma se za to, Ze nenadaly rozbéh
nezpUsobi vazné zranéni, spide jen drobné zranéni, které se da
vylécit (S1). UvaZzuje se s tim, Ze operator se nedokaze vyhnout
zranéni, nebot stroj se pohybuje rychle (P2).

Pocet cykld na bezpec¢nostni funkci = 365 dnl/rok x (3x8)ho-
din/den x 2 cykly za hodinu = 17 520 cyklU za rok.

Z posouzeni bezpecnostni funkce pozadované pro pristup ke
stroji vyplyva, ze PL = ¢ (S1, F2, P2). Kromé této bezpelnostni
funkce je tfeba také mit aktivni funkci nouzového zastaveni. Ta
je také posuzovéana jako PL =c.
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. Kli¢ovy spina¢ MKey8
Monitoruje uzavreni dvefi

Nouzové vypinaci tlacitko
. Pro zastaveni stroje v pfipadé nebezpeci

Krok 2 — Snizeni rizika

Jako ochrana byly vybrany dvere s blokovanim, s kli€¢ovym spi-
nacem JSNY8. Doba uvedeni do klidu v pfipadé urc¢itého ne-
bezpecného pohybu je dostatecné kratka k tomu, aby se stroj
zastavil jeSté dfive, nez se operator dostane k pohybujici se
¢asti. Nouzova vypinaci tlacitka jsou v dosahu na obou stra-
nach bunky, v blizkosti uzamknutych dvefi.

PL
_
nizké riziko
P, a
Fy P I
2
S b
F, Py Posouzeni trovné PL_nutné pro ak-
L2, v
P, tivaci bezpecénostni funkce, v tomto
— > pfipadé napfiklad s blokovanymi
! dveimi
F, P,
S, d
F, P, -
P, e
vysokeé riziko

POZN.: posouzeni musi byt provadéno pro kazdou bezpec-
nostni funkci



S1 ‘ S2
Nouzové vyp. tlag. Nouzové vyp. tlag.
: < i

K1
RT9

B1
Kli¢ovy spinac Klicovy spinac

Krok 3 — Vlypocet bezpecnostnich funkci
Pro startovaci (rozb&hovy) blok, sestavajici z dvojice nemo-
nitorovanych stykacd, byla vypoétena hodnota 2,47 x 102,
Bezpec¢nostni funkce jsou zndzornény blokovymi diagramy.

—

Bezpecnostni funkce 1 a 2 jsou totozné. Proto je zobrazena
pouze bezpecnostni funkce 1 (Safety function 1).

Bezpecnostni funkce 3 a 4 jsou totozné. Proto je zobrazena
pouze bezpecnostni funkce 3 (Safety function 3).

Q2
Stykac

*Monitorovani stykac¢d pomoci K1

Nakolik bezpeény je mechanicky spina¢?
Mechanicky spina¢, ma-li byt spolehlivy, musi byt instalovan
a pouzivan v souladu se svymi specifikacemi.

— Jeho Zivotnost plati pouze v pfipadg, ze byl spravné instalovan.

— Uzamykaci hlavice musi byt fixovana tak, aby se neuvolnila.

— Prostfedi kolem pouzdra zamku musi byt udrzovano v Cistote.

— Dva mechanické spinace na dverich mohou také mit poru-
chu a to ze stejného ddvodu.

Bezpecnostni funkce 1 Vstup Logika Vystup Vysledek
B1
v K1 Q1/Q2
PL=c Nige soinete Bezp. relé RT9 Redundantni monitorované stykace PLc
r MKey8
PLe PLe
PLc
PFH sonys + PPHp aro + PFHy oy0p = 114410 + 9,55410° + 2,47-10° = 1,18:10°—> PL ¢
Bezpecnostni funkce 3 Vstup Logika Vystup Vysledek
S1 K1 Q1/Q2
PLr=C E-Stop button Bezp. relé RT9 Redundantni monitorované stykace PLc
PLc PLe PLe
PFH, + PFH, fo* PFH, oy0,= 1,34410° + 9,55:10° + 2,47:10 = 1,3710°—> PL ¢

Davod pro¢ u tohoto feSeni nebylo dosazeno hodnoty vy$si nez PL ¢ spociva v tom, Ze pouzivate jeden klicovy spinac na jedny
dvere. PL d by bylo mozno dosahnout pouzitim dvou kli¢ovych spinaét na jedny dvere, avSak pak bude tfeba zajistit monitoro-
vani kazdého takového spinace. Pozn.: pokud se procesem posouzeni rizik zjistilo, ze by mohlo dojit k vaznému zranéni (S2),
pak vysledek by byl PL = e. To by ale znamenalo, Ze vySe uvedené feseni je neodpovidajici. Pro funkci nouzového vypnuti je
mozno dosahnout PL d, za pfedpokladu, ze budou vylouceny urcité poruchy. Tyto bezpenostni funkce je mozno si stahnout
z nasi webové stranky ve formé projektu SISTEMA, www.jokabsafety.com.
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Pripadova studie C. 2 — bezpecnostni kontroler Vital
Bezpecnostni struktura robotické bunky, s vysokymi riziky

-

: -
. Bezkontaktni snima¢ Eden .1% -

. Monitoruje uzavienf dvefi

i Nouzové vypinaci
: tla¢itko Smile Tina
i Pro zastaveni stroje

i v pfipadé nebezpedi

Bezpeénostni kontrolér Vital
. Monitoruje sériové zapojené
: bezpecnostni komponenty

N

i

e

Nouzové vypinaci
tlagitko INCA Tina

¢ Svételna clona Focus

¢ (se zabudovanou funkci ,,muting“).

- Brani prichodu

Pro zastaveni stroje
v pfipadé nebezpedi !

Krok 1 — Posouzeni rizik, parametry rizik
Obrobky jsou podavany do zafizeni a po otestovani, pfi kterém
musi vyhovét, jsou transportovany dale. Robot dava obrobky do
stroje za U¢elem testovani. Obrobky, které neprojdou kontrolou,
jsou robotem predavany do vykladaci stanice, odkud jsou ru¢né
odebirany a nasledné dopracovany. V robotické bunce je tfeba
korigovat provozni poruchy testovaciho zafizeni a dopravniko-
vého pasu (cca jedenkrat za hodinu), nasledné opracovani a vy-
loZeni z manualni stanice (cca jedenkrat za hodinu), provadét
Upravy programu (jedenkrat za tyden) a Gisténi (jedenkrat tydné)
(F2). Nenadaly rozbéh robotu je povazovan za situaci, pfi niz
mUzZe dojit k vaznému zranéni (S2). Ma se za to, Ze operator
nema moznost se vyhnout zranéni, nebot robot se pohybuje
rychle (P2). Z posouzeni bezpecnostni funkce poZzadované pro
pfistup ke stroji vyplyva, ze PL = e (82, F2, P2).

Prichazejici norma ISO 10218-2 Fika, ze pro robotické systé-
my/bunky je u bezpecnostnich funkci tfeba vyhovét pozadavku
PL d (pokud analyza rizik ovSem neukaze jinou vykonnostni uro-
ven PL). Pro robotické vstupy bezpecnostniho zastaveni a nou-
zového zastaveni plati pozadavek minimalné PL d (podle normy
EN ISO 10218-1). OvSem v takovém pfipadé posouzeni rizik je
PL =e.
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Krok 2 — Snizeni rizika

Jako ochrana jsou vybrany blokované dvefe s bezkontaktnim
snimacem Eden. Aby byla zaji$téna ochrana proti nespravné-
mu vstupu do buniky, je transport materidlu dovnitf a ven z bun-
ky chranén a je vybaven funkci ,muting” (= potlaceni) pro pfi-
pad, kdy je tfeba rozlisit mezi vstupem materialu a osob. Mezi
pozadovanou bezpecnostni funkci patfi také nouzové vypnuti.
VSechny bezpecnostni funkce musi zajistit vypnuti napajeni
v pfipadé, Ze stroj vykonava nebezpecnou ¢innost.

Reseni pomoci kontroléru Vital umozfiuje implementovat ro-
botickou aplikaci pouze s jednim bezpecnostnim kontrolérem,
které nemusi byt konfigurovan ani programovan. Vital umoz-
Auje pfipojeni az 30 bezpe&nostnich funkci do jediné smyd&ky,
s urovni PL e podle EN ISO 13849-1.

PL,
ké ke
P, a
Fy b |
2
sl P b
LFz, | ! Posouzeni PLr, pozadované pro
P N . . L
2 c bezpeénostni funkci s blokovanymi
P dvermi.
F, P,
s, d
Py

L2 |
P
L "2
vysoké riziko

POZN.: posouzeni musi byt provadéno pro kazdou bezpec-
nostni funkci



B1
Focus with Tina 10A

B2
Focus with Tina 10A

B4
Focus with Tina 10B
with muting unit
MF-T

Krok 3 — Vlypocet bezpecnostnich funkci
Hodnota pravdépodobnosti nebezpecné poruchy za hodinu
PFH,, pro blokovaci bezpecnostni vstup robotu je 5,79x10-8 (tato
hodnota plati pro prdmyslové roboty ABB s regulatorem IRCS5).
Bezpecnostni funkce jsou znazornény blokovymi diagramy.

B3
Focus with Tina 10A
with muting unit
MF-T

Bezpecénostni funkce 3

Pfi vypoctu bezpecnostni funkce budou hodnoty PFH, pro
svételnou clonu i potlacovaci jednotku ,muting” zahrnuty do
stejné funkce. Viz bezpecnostni funkce 3 (Safety function) nize.

PFH

D, Focus

+ PFH + PFH

D, Tina 10 D, Vital

+ PFH

D, Robot

Bezpeénostni Vstup Logika Vystup Vysledek
funkce 1
B5
PL —e bezkontaktni bezpecnostni bezpecnostnl zastaveni strole vstup PLe
o snimac¢ Eden kontrolér Vital pro robot, redundantni
PLe PLe PLe
PFH, coen + PFHG v + PFHG popey = 4,510 + 2,74+10°® + 5,79-10° = 8,9810°—> PL e
Bezpe&nostni Vstup Logika Vystup Vysledek
funkce 2
PL —e E- Stop button bezpecnostnl zastaveni strOJe vstup PLe
r Smile Tina kontrolér Vital pro robot, redundantni
PL e PLe PLe
PFHG, smietina™ PP i + PFHG popot = 4,66+10° + 2,74410°% + 5,79410¢ = 9,010®—> PL e
Bezpecnostni Vstup Logika Vystup Vysledek
funkce 3
Q1
PL = svetelna olona Focus Tina 10B bezpeonostnl zastaveni stroje, vstup PLe
e s potlaGovaci jednotkou PLe kontrolér Vital pro robot, redundantni
MF-TPLe PLe PLe

=2,510° + 4,5:10° + 2,7410® + 5,79.10® = 9,23.10°*—> PL e

Tyto bezpec€nostni funkce s kontrolérem Vital splfiuji miru spolehlivosti PL e podle EN ISO 13849-1. VSimnéte si, ze vySe
uvedené funkce jsou pouze vybranymi priklady bezpe&nostnich funkci, naznacenych pro robotickou burku.
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Pripadova studie C. 3 — bezpeCnostni programovatelny automat Pluto
Struktura pro obrabéci stroj a primyslovy robot s vysokymi riziky.

Bezpecnostni programovatelny
w. automat (PLC) Pluto
Monitoruje bezpecnostni komponenty

Dvere 4

Stanice 2

Krok 1 — Posouzeni rizika

Obrobky pro opracovani jsou podavany do buriky na dopravni-
kovém pasu a ukladany operatorem do pneumatického obra-
béciho stroje ve stanici 1. Operator startuje stanici 1 manualné.
Pneumaticky obrabéci stroj opracovava obrobek na stanici 1.
Operator pak tento obrobek polozi na pas dopravniku, ktery
obrobek dopravuje na stanici 2. Robot pak vezme obrobek,
ktery je vloZzen do hydraulického lisu. Obrobek opousti burku
na dopravniku. Prace, ktera ma byt provedena na stanici 2, je
napfiklad odstranéni provoznich poruch lisu a robotu (nékoli-
krat za tyden; F2).

Méa se za to, Ze neolekavany rozbéh robotu mize zplso-
bit vazné zranéni (S2). Dale se predpoklada, Ze operator
nema moznost se vyhnout zranéni, nebot robot se pohybu-
je rychle (P2). Z posouzeni bezpecnostni funkce pozadova-
né pro pfistup na stanici 2 vyplyne, ze PL = e (S2, F2, P2).
Stejné posouzeni plati i pro lis. Pokud jde o bezpe&nostni funk-
ci platnou pro rizika souvisejici s dopravnikovym pasem, zjisti
se posouzenim S1, F2, P1 a to da pozadovanou Uroven vlast-
nosti PL = b.

Krok 2 — Snizeni rizik

Jako ochrana jsou zvoleny dvere s blokovanim a bezkontaktnim
snimacem Eden. Stanice 1 s pneumatickym obrabécim strojem
je ovladana dvouru¢nim ovladacem. Jakmile toto dvouruéni
ovladaci zafizeni operator pusti, nebezpecny pohyb se bezpec-
ne zastavi. Jestlize svételna clona (Focus) a bezkontaktni snimac
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Dvere 3

Stanice 1

na dvefich 4 (Eden) chrani vstup, mUZe stanice 2 pracovat
v automatickém rezimu. P¥i otevieni dvefi nebo naruseni své-
telné clony se stanice 2 bezpeénym zpUsobem zastavi. P¥i
otevfeni dvefi 2 a 3 (také jsou monitorovany snimacem Eden)
se pas dopravniku a pneumaticky obrabéci stroj bezpeéné za-
stavi. Po aktivaci kterymkoli bezpe&nostnim zafizenim je tfeba
provést manualni zpétné nastaveni (reset).

Jestlize ochranny systém bude vyzadovat celou fadu bezpec-
nostnich zafizeni a také bude tfeba kontrolovat vétsSi pocet
strojl, je nejefektivngj$im reSenim programovatelny automat
(PLC) Pluto. Pokud ochranny systém ma také pracovat v zé-
nach a v rliznych provoznich rezimech, je toto dal§im dlvodem
pro¢ pravé pouzit Pluto. Pomoci Pluto je mozno dosahnout
drovné vlastnosti PL e, bez ohledu na pocet pfipojenych bez-
pecnostnich zafizeni.

Robot PL, Pasovy dopravnik  PL,
nizké riziko nizké riziko
Py a Py a
F Fr
! P, 1 ! P,
s1 b s1
F, Py F2 P1
Py P,
C C
PI PI
— - . -
F, P, F, P,
s, d S, d
P P. -
F, ! F, i
P P, e
ysoké riziko vysok ke



g

o
o9 257 3
F. -
T = q__-" PRt --.-{'_,-?" '-.'"-w-",-?q
L] ~— e
S1 S2-S4 B1-B3 B4-B5
dvouruéni ovladag, Nouzové zastaveni, bezkontaktni snima& bezkontaktni snima&
Safeball Smile Tina Eden Eden / svételna clona
Focus s Tina 10A
N
N
Q1 Q2 Q3
Robot hydraulicky lis pneumaticky obrabéci
stroj

Krok 3 — VypocCet bezpecCnostnich funkci pro robotickou bunku

Hodnota PFH, pro zastavovaci bezpecnostni vstup robotu
ma hodnotu 5,79 x 10® (tato hodnota plati pro préimyslové
roboty ABB s regulatorem IRC5). Nize na obrazku jsou uve-
deny pouze bezpecnostni funkce, které pomahaji prerusit
dodavku napéjeni do priimyslového robotu. Jedna se pouze

o dil&i soubor bezpecnostnich funkci. Pokud ma byt prerusena
dodavka napajeni do vétSiho podtu strojd v burice, je mozno
bezpecnostni funkce definovat odlisnymi zplsoby, v zavislosti
na analyze rizik. Bezpecnostni funkce jsou znazornény bloko-
vymi diagramy.

Bezpe&nostni Vstup Logika Vystup Vysledek
funkce 1
PL —e bezkontaktm bezpecnostm bezpecnostm zastaveni strOJe vstup PLe
T snimac¢ Eden kontrolér Pluto pro robot, redundantnf
PLe PLe PLe
PFHG, cgen + PFHG, e + PPHG, gy = 4,5+10° + 2:10° + 5,79-10° = 6,44.10°—> PL e
Bezpecnostni Vstup Logika Vystup Vysledek
funkce 2
PL —e E- Stop button bezpecnostm zastaveni strOJe vstup PLe
o Smile Tina kontrolér Pluto pro robot, redundantni
PLe PLe PLe
PFH, smietina + PFH5, puo™ PPHD, poper = 4:6610° + 2410 + 5,79:10°= 6,46-10°—> PL e
Bezpecnostni Vstup Logika Vystup Vysledek
funkce 3
Qi
_ Tina 10A bezpeonostnl zastaveni stroje, vstup
I:)Lr_e svetelnaF?lLoga Focus kontrolér Pluto pro robot, redundantni PLe
PLe PLe
PFH; coous + PFHG o + PFHG poper = 2:9°10° + 210° + 65,7910 = 6,24.10°—> PL e

Tyto bezpecnostni funkce s programovatelnym automatem Pluto spliuji droven viastnosti PL e, podle EN ISO 13849-1.
V8imnéte si, ze vySe uvedené funkce jsou pouze vybranymi priklady bezpecnostnich funkci, které se objevuji v robotické bunce.
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Co vSechno definuje bezpecnostni funkci?

Vypocteni hodnoty, zZe jste dosahli pozadované urovné vlastnosti PLr, neni obtizny, zejména pokud pouzijete jiz pfedem
»vypoctena“ bezpecnostni zafizeni a logické jednotky. AvSak jaké dily by pak mély byt zarazeny do kazdé bezpecnostni
funkce? Tuto otazku je treba vyresit jesté dfive, nez odstartujete fazi vypoctli. Kdyz to shrneme do jednoduchého
vyroku, tak m(izete fici, Ze kazdé bezpecnostni zafizeni je zakladem bezpecnostni funkce pro kazdy stroj, ktery je timto
bezpecnostnim zafizenim ovlivnén. Tti bezpecnostni zafizeni, ktera prerusi napajeni do tfi stroji v bunce, jsou proto
rovna deviti bezpeénostnim funkcim. V nasledujici kapitole vam pfiblizime trochu teorie.

VEtSi pocet bezpecnostnich funkci u stroje

VetSi pocCet bezpecnostnich zafizeni se Casto pouziva na stroji
proto, aby zajistil uspokojivou a praktickou ochranu pro obsluhu.
V nasledujicim pfikladé je stroj chranén tfemi bezpecnostnimi zafi-

Pro stroj jsou definovany tfi bezpecnostni funkce (SF) a ty se
pocitaji nasledovné:
SF1: PFH, ., + PFH

+ PFH, = PFH

D, F1 D, K1 D, Q1 D, SF1
zenimi uspofadanymi do urcitého logickeého schématu. Nasledujici ~ SF2: PFH, o, + PFH, , + PFH, o= PFH, o,
obrazek schématicky znazorfiuje toto vzajemné propojeni. SF3: PFH, o, + PFH,  + PFH, o= PFH, o,
SF1
F1
Svetelna clona \
SFo B1 K1 __ Q1
Blokovany spinac / Logicka jednotka Stroj
S1
Tlac. nouzového vyp.
SF3 s

Vicenasobné bezpecénostni funkce pro vétsi pocet strojd v burnce

Obecné plati, Ze nékolik strojl v jediné bunce/zéné musi byt
chranéno vétsim poctem bezped&nostnich zafizeni. Nasledujici
obrazek ukazuje schématicky piiklad vzajemného propojeni.
Kazdy ze strojd Q1 — Q3 je vypinan samostatné a nezavisle naK1.

Jakmile operator vstoupi do buriky, je vystaven stejnému druhu
rizika od v8ech tfi strojl. Napajeni do v8ech tfi strojd musi byt
preruseno v pripadé, Zze operator vstoupi do burky dvefmi blo-
kovanymi spinacem B1.
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F1 Q1
Sveételna clona / Stroj 1
B1 K1 Q2
Blokovany spinac Logicka jednotka Stroj 2
S1 / \ Qs
Tla¢. nouzového vyp. Stroj 3




Teoreticky pristup k vypoc¢tu u vétsiho poctu stroja
Teoreticky pfistup pfi vypocCtu bezpecnostni funkce je nésledujici:

B1 K1 Q1 Q2 Q3
Blokovaci spina¢ Logicka jednotka Stroj 1 Stroj 2 Stroj 3

Aby bezpecnostni funkce plné fungovala, musi pracovat vSech-
ny komponenty. Pamatujte si, Ze pokud B1 nebo K1 se nachazi
v nebezpecné poruse, je vyfazena z &innosti cela bezpecnostni
funkce. Pokud vS8ak napf. stroj Q1 ma nebezpecnou poruchu
a neni vypnut, stroje Q2 a Q3 budou vypnuty. Jednou z nevy-
hod pfi takovém posuzovani bezpecnostni funkce je, Ze mozna
bude obtizné dosahnout pozadovanou uroven vlastnosti PL.
Pokud v8ak dosdhnete poZadovanou PL, miZete pouZit tento
teoreticky postup.

Zdroje:

www.dguv.de/ifa/de/pub/grl/pdf/2009_249.pdf
www.bg-metall.de/praevention/fachausschuesse/infoblatt/
deutsch.html

(No 047, Date 05/2010)

Prakticky pfistup vypoctu u vétsiho poctu stroj

ti ¢asti, vzdy jedné k jednomu ze tfi strojd.

B1 K1 Q1
Blokovaci spina¢ Logicka jednotka Stroj 1

B1 K1 Q2
Blokovaci spina¢ Logicka jednotka Stroj 2

B1 K1 Q3
Blokovaci spina¢ Logicka jednotka Stroj 3

Tento pfistup dava presnéjsi pohled na bezpec&nostni funkce,
zejména tam, kde je pro tyto bezpecnostni funkce pozadovana
rdzna PL. Pokud Q1 je robot a Q2 je dopravnik, ktery je kon-
strukéné navrzen tak, ze predstavuje zanedbatelné riziko, bu-
dou se také liSit pozadované urovné PLr pro rizika vychazejici
z Q1 a Q2. Tento prakticky pfistup je proto jednim z doporuce-
nych pfistupt. Vyklad se opird o informace poskytnuté Usta-
vem IFA (Institut fUr Arbeitsschutz der Deutschen Gesetzlichen
Unfallversicherung. BlizSi informace viz zdroje.

Priklad bezpe&nostnich funkci pro vétsi pocet stroji v burice

U bunky se tfemi stroji (robot, hydraulicky lis a pneumaticky ob-
rabéci stroj) se provadi posouzeni rizika. Jeho vysledkem jsou
odligné PL, pro jednotlivé stroje. Robot a hydraulicky lis maji
poZadovanou uUroven vlastnosti PL. = e, zatimco pneumaticky
obrabéci stroj vyZaduje PL = d.

Prakticky pfistup

Jedna z bezpecCnostnich funkci je, ze bezkontaktni snimac
(Eden), nad nimz vykonava dohled bezpecnostni PLC (Pluto),
bude vypinat energii do v8ech tfi stroji v nebezpecné zéné:

~ Eden B1 (PFH,, ,, = 4,5:109)
~ Pluto K1 (PFH,, ,, = 2+109)
~ Robot Q1 (PFH,, ., = 5,79-10%)

— Hydraulicky lis Q2 (PFH,, ., = 8:10%)

— Pneumaticky obrabéci stroj Q3 (PFH =2+107).

D’ Q3

Pokud pouzijete prakticky pfistup, jsou bezpelnostni funkce nasleduijici:

Robot:

PFHy & + PFH, . + PFH, o, =4,5:10° + 2:10° + 5.79-10° = 6.44:10° ———> PL e
Hydraulic press:

PFHg & + PFH, . + PFH, o, =4.5:10° + 2107 + 8:10° = 8.65:10° ———> PL e
Pneumatic machining tool:

PFHg & + PFH,  + PFH, o, =4.5:10° + 2109 + 2107 = 2.07-10" ———> PL d

Podobnym zplsobem postupujeme u dalSich bezpecnostnich funkci pro tuto buiku. Pro kazdé bezpecnostni zafizeni definujete
stroje, které jsou tim ovlivnény, a podle toho stanovite tyto rlizné bezpedénostni funkce.

Teoreticky pfistup

Jak by vypadala situace vySe, kdybychom pouZili teoreticky pfistup ? Dosahla by bezpecnostni funkce Urovné PL e?

Vsechny stroje:
PFH + PFH + PFH

D, Bt D, K1 D, Q1

+ PFH

D, Q2

+ PFH

D, Q3

=4,5109 + 2109 + 5.79-10 + 8:10¢ + 2:107 = 3.44-107 — > PL d
V tomto pfipadé by bezpecnostni funkce nedosahla celkové PL e, ktera byla pozadovana pro rizika souvissjici s robotem a hydraulickym lisem.

Zavéry
— pouzivejte prakticky pristup;

- pouZzivejte zafizeni/logicke jednotky s vysokou spolehlivosti (nizkou pravdépodobnosti PFH,), aby dosazeni pozadované PL, bylo snazsi,
— pomoci Vital nebo Pluto je snazs&i dosahnout pozadované PL,

Méjte na paméti, Ze pfiklady uvedené na téchto strankach jsou zjednodusené, nebot snahou je vysvétlit principy. Hodnoty pro uvedené produkty se také

mohou ménit.
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SISTEMA

Nastroj pro stanoveni Urovné vlastnosti (PL) a vytvareni

technické dokumentace

Norma EN ISO 13849-1 vyZaduje provadéni uréitych vypodtd.
Pro zvladnuti a usnadnéni tohoto Ukolu se s vyhodou pouzivaji
pomocné softwarové nastroje. ABB Jokab Safety si zvolila soft-
warovy nastroj SISTEMA, vyvinuty spole¢nosti BGIA, nyni IFA
v Némecku. Jedna se o volné Sifeny a zdarma poskytovany
program, ktery je mozno si stahnout z webové stranky http://

www.dguv.de/ifa/Praxishilfen/Software/SISTEMA/index-2.jsp.

Pomoci SISTEMA je mozné ,postavit” si bezpecnostni funkce,
ovéfovat je a generovat pozadovanou technickou dokumen-
taci. Pro racionalni praci se SISTEMA jsme vyvinuli knihovnu
nadich produktd, kterd je ke stazeni z nadi internetové stranky
www.jokabsafety.se. Navstévujte tuto stranku pravidelné a kon-
trolujte pfipadné aktualizace a nové vydané verze. Pro stazeni
SISTEMA prejdéte na www.dgu.de/ifa/en/pra/softwa/sistema/
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Bezpeclnostni relé, Vital nebo Pluto?
Rdzné prinosy v porovnani s EN ISO 13849-1

index.jsp nebo zadejte na internetu vyhledavaci slovo ,sistema®“.
Pro dosazeni urovné PL e pomoci klasického bezpecnostni-
ho relé, napt. RT9, je tfeba pouzit oba kanaly na vstupni stra-
né a pfipojit pouze jediné bezpelnostni zafizeni. Za urcitych
podminek je mozno dosahnout drovné PL d pfipojenim vét-
§iho po&tu dvoukanalovych zafizeni k bezpe&nostnimu relé,
av8ak nenf to metoda, ktera by byla pfijata vSeobecné. Vital je
bezpecnostni kontrolér, ktery umoznuje sériové monitorovani

Pruznost / Flexibilita

Neprogramovatelné

Vital

dynamicky ,zdvojeny“ bezpecnostni
signél, ktery testuje snimac, napr.
200x za sekundu.

Bezpecénostni relé

Dvojité, statické vstupy, které tes-
tuji spinace jen tehdy, kdyz jsou
pouzivany.

Vyhody automatu Vital

— moznost pfipojeni az 30 bezpe&nostnich komponent do
kanalu s urovni PL e

— neni nutno nic programovat

- varianta s moznosti kombinace rliznych bezpe&nostnich
komponent (napf. nouzového vypinaciho tladitka a dverni-
ho kontaktu)

— jednoducha konfigurace obvodu

- moznost pouZiti elektromechanickych spinact (pres
adaptér Tina)

Uspésna instalace jiz vice nez 70 000 systém0 Vital

fady bezpe&nostnich komponent tak, aby bylo dosazeno PL
e podle EN ISO 13849-1. Modul Vital se opird o dynamickou,
jednokanalovou koncepci a dokaze nahradit vétsi pocet bez-
pecénostnich relé. Podobné, i kdyz daleko pruzngjsi feseni na-
bizi bezpecnostni PLC Pluto. Tento programovatelny automat,
podobné jako Vital, je schopen vyuzivat dynamickeé signaly pro
dosazeni maximalni spolehlivosti.

Programovatelné

Pluto All-Master
bezpeénostni programovatelny automat se static-
kymi a dynamickymi bezpe€nostnimi vstupy.

Pluto AS-i

Tradiéni bezpeénostni PLC
Master-Slave konfigurace se
statickymi vstupy

Slaves

Pocet strojui / rizna zastaveni

Vyhody automatu Pluto

— Pluto je all-master systém s komunikaci napfic¢
samostatnymi bezpecnostnimi sbérnicemi

- vys$i flexibilita usnadriuje navrh ochrannych systém

— jeden software pro vSechny systémy

— snadné programovani pro uroven PL e, s vyuZzitim
funk&nich blokd (certifikace od TUV)

Usp&8na instalace jiz vice nez 30 000 systém0 Pluto.
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Pouziti normy EN 62061

Pokud se rozhodnete navrhnout néjakou bezpecénostni funkci podle normy EN 62061, je uroven spolehlivosti vyjadfena
urovni integrity bezpecnosti (Safety Integrity Level - SIL). Existuji celkem 4 urovné, avSak v EN 62061 je nejvysSsi
urovni SIL 3. Uroveri SIL (podobné jako Urovei vlastnosti Performance Level - PL) je vyjadiena jako pravdépodobnost

nebezpecné poruchy za hodinu PFH_,.

Uroveri integrity bezpeé&nosti SIL

Pravdépodobnost nebezpeéné poruchy za hodinu (PFHD)

3

>10%az <107

2

>107az < 10°

1

>10®%az < 10°

V normé EN 62061 je uvedena metoda pfifazovani Urovné integrity bezpe&nosti.

 Tida (CI)

Zavaznost (Se)

13-4 5-7 8-10 11-13 14-15
4 “sIL2 “sIL2 “sIL2 “SIL3 “SIL3
3 : - (OM) “SILT “siL2 “SIL3
2 : £ (OM) “SILT “SIL2
1 (OM) SIL1

Cl=Fr+Pr+Av OM = Other Measures = dalsi opatieni

Zavaznost zranéni, k némuz mdze dojit, je definovana jednou
ze Ctyf Urovni. Thida je dana soucCtem hodnot Cetnosti (angl.
Frequency Fr, coz je hodnota v rozmezi od 1 do 5, kde 5 zname-
na nejvyssi Setnost), pravdépodobnosti, ze k nebezpecné udalosti
dojde (angl. Probability Pr, coz je hodnota v rozmezi od 1 do 5,
kde 5 znamena nejvyssi pravdépodobnost) a moznosti vyhnuti se
nebo omezeni takového zranéni (angl. Avoiding = vyhnuti se, za-
mezeni, predeijiti, zkratka Av, ktera ma hodnotu 1, 3 nebo 5, kde
5 znamena nejmensi Sanci vyhnuti se nebo omezeni vlivu zranéni).

BezpecCnostni funkce, ktera pak ma byt navrzena, musi vyho-
vovat minimalné urovni SIL, ktera byla této bezpecnostni funk-
ci pfidélena pfi analyze. Bezpec¢nostni funkce sestava z fady
dilcich prvkd (subelementl). Priklad: dvefe jsou blokovany
bezkontaktnim snimacem, ktery je zase monitorovan bezped-
nostnim programovatelnym automatem Pluto PLC, s vystupy,
které prerusi pfivod napajeni do dvou monitorovanych styka-
¢0. Snimacem je dilGi prvek 1, Pluto predstavuje diléi prvek
2 a dva monitorované stykace jsou dil¢im prvkem 3. Pokud
bylo analyzou stanoveno, Ze bude pouzita Uroven SIL2, pak
kazdy jednotlivy dil&i prvek v bezpecnostni funkci musi splfo-
vat pozadavky SIL2. Bezpecnostni funkce musi pak jako celek
spliovat pozadavky SIL2.
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Definice tzv. ,,ochranné bezpecnosti“

(angl. protective safety) podle EN 62061

,Funkce stroje, jehoz porucha mdze mit za nasledek
okamzité zvyseni rizika (rizik)."

Pokud pozadavky na uroven SIL nejsou spinény v zadném
z dilgich prvk(, nebo u bezpecénostni funkce jako celku, musi
byt takovy systém prepracovan a znovu navrzen.

Zaveér

Toto byl pouze krétky Uvod do norem CSN EN ISO 13849-1
a CSN EN 62061. Firma Jokab Safety uvita kontakt z vasi stra-
ny a pripravi vhodné skoleni a navody, jak aplikovat tyto normy
na své vyrobky.



Mechanicky spinac neposkytuje bezpecnou funkci!

Mechanicky spina¢ neposkytuje bezpecnou funkci!

Pokud jde o mechanicky ovladané blokovaci spinade, pak
dlouhou dobu pretrvaval nazor, Ze spina¢ kategorie 1 vyho-
vuje fadé instalaci. Tento nazor je podporen i fadou norem.
Neékteré spolecnosti ovsem tento nazor v soucasnosti prfehod-
notily a misto toho za&inaji pozadovat dva mechanické spina-
¢e nebo bezkontakini spinace/snimace tam, kde dfive byly za
vyhovujici povazovan jediny mechanicky spinac. Tento nazor
se opira o fadu nahlaSenych udalosti. Aby spinace plnily svou
bezpecnou funkci musi byt instalovany spravnym zpUsobem
a jejich provozni podminky by se nemély po dobu jejich Zivot-
nosti ménit. Jinak fe¢eno, mély by byt idealni. V fadé instalaci
se umisténi poklopl nebo dvefi s Casem méni. To pak v minu-
losti zplsobilo, Ze spina¢ po otevieni blokovanych dvefi/vrat
nevyslal signal k zastaveni. DlvodU je cela fada, av8ak sou-
hrnné je Ize vyjadrit tak, ze doSlo k mechanickému opotfebeni
nebo fyzickému poskozeni dvefi/poklopt. Tento stav naopak
zpUsobil vy$Si namahani blokovaciho spinace, nez dovoluj
specifikace vyrobce. Abychom se vyhnuli tomuto druhu poru-
chy je vhodnég&jsi pouzit bezkontakini spinace/snimace, nebot
jejich mechanické opotrfebeni nema vliv na bezpecnostni funk-
ci, tzn. ze stop signal je vyslan pfimo v okamziku, kdy poloha
neni spravna.

Bezkontaktni spinac/snima¢ nema funkci nuceného rozpinani
kontaktl a je navrzen tak, aby jinym zplisobem splfioval poza-
davky. Tyto pozadavky jsou spinény bud dynamickymi snima-
¢i, u nichz je bezpecnostni signal monitorovan po celou dobu
a porucha pfimo vede k vyslani stop signalu, nebo magneticky-
mi spinaci, které maji dva nezavislé kontaktni prvky, které jsou
monitorovany pokazdé, kdyz dojde k otevieni dvefi/vrat/vstu-
pu. Z perspektivy uzivatele ma dynamicka funkce vyS$si pred-
nost, ponévadz nékolik snimacd je mozno pripojit do jediného
bezpecnostniho modulu a stale dosahovat Urovné PL e. Také
bezpecnostni funkce snimace je monitorovana bez toho, ze by
bylo tfeba otevrit takovy vstup. U magnetického spinace jsou
pozadavky na PL e splnény pouze v pfipadé, ze kazdy spinac
bude monitorovan jednou monitorovaci jednotkou a dvere/vra-
ta/vstup bude pravidelné otviran.

......................................................... *Dyn‘a‘rT‘] e

Dynamické snimace Vital/Pluto

Dvefe 1 Dvere 2 Dvere 3

D0 DO D0
i :

wa ra

-—t

K dynamickému monitorovacimi systému je mozno pripojit az
. 30 dvefi (snimace Eden) a pfitom zachovat kategorii 4. :

Pokud ma byt drovné PL e dosazeno elektromechanickymi
spinaci, pak max. dva spinate mohou byt prfipojeny na jed-
no bezpecnostni relé. Pro monitorovani nékolika dvefi jednim
bezpednostnim modulem a pro dosazeni urovné PL e se hodi
pouze bezkontaktni snimac¢ Eden.

Od doby, kdy byla sepsana norma EN 954-1, doslo k dalSimu vy-
voji a néklady na splnéni kategorie 4 dramaticky poklesly. Obecné
tedy mechanické spinace jsou nahrazovany bezkontaktnimi sni-
madi, s cilem zvysit spolehlivost vyrobniho zafizeni. Totéz plati
i pro bezpedénost. Pomoci elektronickych bezkontaktnich spinacd
s vysilatem a prijimacem se vyhneme problémdm se zhorSovanim
mechanického stavu a pfilisSnym namahanim, které mize snimaé
poskodit. Pro tento typ snimace, aby mohl bezpecné fungovat,
je pozadovano dynamické monitorovani. Funkce takového spina-
Ce je pak trvale monitorovana nékolik setkrat za sekundu. Doba
odezvy pro bezpecné zastaveni je pak stejna béhem poruchy jako
i béhem aktivace stavéciho povelu (napf. otevieni vrat). Cetnost
monitorovani je také mimoradné vysoka v porovnani s mecha-
nickymi spinaci a magnetickymi spinaci, které jsou monitorovany
pouze v dobé, kdy jsou pravé pouzivany. V nové normé EN ISO
13849-1, ktera nahradi normu EN 954-1, jsou pro porovnani rliz-
nych urovni vlastnosti (PL) pouzity pravdépodobnostni vypocty,
spolu s réznymi Urovnémi kategorii. | pfi pouziti EN ISO 13849
tomu mézZe byt tak, Ze rozumné vysokou teoretickou spolehlivost
je mozno dosahnout elektromechanickym spinacem, avsak pred-
pokladem je jeho spravna instalace, vhodné pouzivani a i jinak
idealni podminky. Naopak bezkontaktni spina¢ zajistuje vysokou
uroven jak teoreticke, tak praktické spolehlivosti.

Zavér - pouzivat dynamické signaly!

Z téchto informaci je mozno vyvodit zavér, ze nakladove efektiv-
macd a monitorovacich jednotek je pracovat s dynamickymi sig-
naly. V takovém pfipadé je také mozné splnit pozadavek 1.2.7
smérnice pro strojni zafizeni: ,Chyby v Fidicim obvodu logiky
nebo porucha Ci poskozeni takového Fidiciho obvodu nesmi vést
k nebezpednym situacim®. A také nemUze vést k diskuzim, zda
byla vybrana spravna bezpecnostni kategorie &i nikoli.

Blokovaci (vzajemné

blokovany) spinac :
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Ke statickému monitorovacimu systému je mozno pfipojit
max. 1 dvefe (2 blokovaci spinace) a pfitom zachovat
kategorii 4 pro cely systém. :
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VysSkolime vas v oblasti bezpecnostnich pozadavku
RozsSirte své znalosti!

Jaké pozadavky plati v sou¢asnosti?

Pro spole¢nosti plsobici mezinarodné plati celd fada novych
norem a nafizeni, kterym tyto spole€nosti musi vyhovét. Rovnéz
doslo ke zménam a revizim stavajicich norem a smérnice.

Obchodnik i projektant jsou povinni znat tyto normy a smérnice
a dodrzovat v8echna nafizeni. Pro jedinou firmu mUzZe byt obtiz-
né sledovat v8echna tato nové nafizeni a zpUsoby jejich aplikace.

Vase lokalni prodejni zastoupeni ABB Jokab Safety vam muze
pomoci pfi Skoleni a analyze takovych predpist béhem etapy
stavby systému, pfipadné poskytovat priibézné konzultace.

Nasi skolitelé maji rozsahlé zkusenosti z oblasti bezpecénosti stroju

Vyznac¢nym rysem v8ech nasich technikl u ABB Jokab Safety je skutecnost, Ze tito lidé kaZzdodenné prakticky pouZzivaji normy
a pracuji s nafizenimi. To plati pro bezpecnostni komponenty pro jednotlivé stroje i pro celé dodavky bezpecnostnich systém
pro velké vyrobni linky. V ramci firmy mame vynikajici know-how o fizeni a vyrobé stroji. Také jsme zastoupeni v pracovnich sku-
pindch pro standardizaci, které rozhoduji o evropskych a mezindrodnich norméch tykajicich se bezpecnosti strojd. Vzhledem ke
globalnimu zastoupeni ABB Jokab Safety zname bezpecnostni pozadavky v rliznych zemich.

+ O

Skolenf v oblasti bezpe&nosti strojd

Konstruujete stroje na prodej nebo pro vilastni pouziti? Jste uzivatelem stroja? Pracujete s automatiza¢nimi nebo
vyrobnimi systémy, ¢i provadite technicka vyhodnoceni strojli pred jejich zakoupenim?

Bez ohledu na ucel je nadale tfeba znat, jaké pozadavky a jaka nafizeni existuji ohledné bezpecnosti strojl a jak je tfeba
tato nafizeni aplikovat.

Nabizime firemné-specificka skoleni v nasledujicich oblastech: ~ Firemné-specificka skoleni v oblasti bezpecnosti stroju

— Spolehlivost vyrobkd a jeji disledky Kontaktujte své mistni prodejni zastoupeni, kde se mizete
— Znaceni CE zeptat a uspokojit své aktualni Skolici potfeby. Ve spolupra-
— Smeérnice pro strojni zafizeni a zpUsob jejiho pouZiti ci s vami pfipravime Skoleni specialné upravené podle vasich

- Volba certifikaéniho postupu pfi zkoumani dild, nutného pro  specifickych firemnich pozadavkd.
umisténi Stitku CE na stroji
— Harmonizované normy a jejich aplikace, napf.:
— ENISO 13849-1/-2
- ENISO 12100
— EN 60204-1
- ENISO 13850
- ENISO 13857
— ENISO 13855 (dfive EN 999)
— Analyza bezpec¢nosti strojl; metoda a pfipady
— Volba bezpecnostnich opatfeni/bezpecnostnich zafizeni
— Pozadavky na technickou dokumentaci vyrobce
— Pozadavky na pfirucky
— Pozadavky na ,staré stroje”
— Specifické interpretacni priklady, napf. rekonstrukce strojd
— Probihajici zmény ve smérnici pro strojni zafizeni
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Skoleni v oblasti analyzy rizik

Na nasich pracovistich pravidelné organizujeme Skoleni.

Jedno z nich se zabyva analyzou rizik a jaka volit opatreni pfizplisobena pro vyrobni tucely.

Kurz analyzy rizik obsahuje nasleduijici:

— Analyza rizik — od teorie k praxi

— Jakou odolnost vic¢i chybam musi bezpecnostni systém mit?
Norma EN ISO 13849-1/-2

Skolenf v oblasti vyrobkd

Nas jedineCny programovatelny automat Pluto Safety PLC na-
bizi nové a velké moznosti pfi konstrukci cenové efektivniho
a pruzného bezpecnostniho systému. S tim ruku v ruce souvisi
potreba vysSich znalosti. Pro vas jako zékaznika nabizime pra-
videlna Skoleni v nasich prodejnich prostorach. Na tréninku se
seznamite s Plutem, softwarem pro Pluto a plnou dokumenta-
ci. Nabizime také tréninky na dalSi pfistroje ABB Jokab Safety,
napf. feSeni Vital, bezpeCnostni relé a svételné clony.

Skoleni - Pluto a dal$i produkty ABB Jokab Safety
Kontaktujte své lokalni prodejni zastoupeni a zeptejte se na
moznosti Skoleni. Spolu s vami sestavime Skolici plan vyhovuji-
ci vasim specifickym pozadavkdm.

Konzultace

Bezpec€nostni vzdalenosti pro systémy oploceni a bezpecnostni komponenty — jak je volit?
Pripady, praktické ukazky a instruktaze ohledné analyzy rizik a volby opatfeni

Potfebujete pomoc pfi oznacovani stroje znackou CE? Chcete, aby vam treti strana provedla analyzu rizik na strojni
lince? Chcete mit po ruce partnera, ktery prezkouma, nakolik nejriznéjsi nafizeni ovliviiuji bezpec¢nost vasich stroji?

Nabizime vam pomoc a podporu pfi FeSeni kratkodobych i déle
trvajicich Ukoll. Uvadime nékolik prikladd toho, co vam muUze-
me nabidnout:

— Analyza rizik s navrhem opatreni. Tu provadime spolu se za-
kaznikem. Analyza je Casto provadéna jako pilotni projekt,
takze néasledné firma sama mUze tyto analyzy provadét.

- Rizeni podnikatelského procesu zakaznika prostiednictvim
udélovani znacek CE strojim/systémim.

— Psani/prezkoumani technické dokumentace/manualti

— Vyklad norem a nafizenf

— Méreni doby zastaveni — dokazeme méfit dobu zastaveni va-
ich stroji. K tomu nam slouzi analyzator ,Stopping time and
motion“. Znalost doby zastaveni je pfedpokladem pro stano-
veni spravnych bezpecnostnich vzdalenosti. Pozadavky ur-
Cuje norma EN ISO 13855 (dfive EN 999).

— Programovani programovatelného automatu Pluto Safety-PLC

Méreni doby zastaveni slouzi k tomu, aby bylo mozno stanovit spravné
bezpecénostni vzdalenosti.

Konzultace - spojte se s nami

Prijdte za nami se svymi potfebami a my spolu s vami sestavi-
me vhodny projektovy program. Také nas mizete kontaktovat
a zadat kratké dotazy, které se daji vyresit pfimo po telefonu
nebo elektronickou postou.
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Prehled zminovanych norem v textu jejich Cesky ekvivalent

CSN EN 1SO 12100

Bezpecnost strojnich zafizenf
VSeobecné zasady pro konstrukci

Posouzeni rizika a snizovani rizika

Tridici znak: 833001
Vydana: 6.2011
Harmonizace

Safety of machinery
General principles for design
Risk assessment and risk reduction

CSN EN 1SO 13849-1

Bezpecnost strojnich zafizeni
Bezpec¢nostni ¢asti ovladacich systému
Cést 1: V8eobecné zasady pro konstrukei

Tridici znak: 833205
Vydana: 12.2008
Harmonizace

Safety of machinery
Safety-related parts of control systems
Part 1: General principles for design

CSN EN ISO 13849-2

Bezpecnost strojnich zafizeni
Bezpecnostni ¢asti ovladacich systému
Cast 2: Ovéfovani

Tridici znak: 833205
Vydana: 12.2008
Harmonizace

Safety of machinery
Safety-related parts of control systems
Part 2: Validation

CSN EN 954-1 Bezpec¢nost strojnich zafizeni Tridici znak: 833205
Bezpecnostni ¢asti fidicich systémi Vydana: 2.1998
Cést 1: V8eobecné zasady pro konstrukci Dat. zruseni: 1.7.2007

Harmonizace platnost pro-
""""""""" d .I‘Q‘uiena do 31.12.2011

Safety of machinery
Safety-related parts of control systems
Part 1: General principles for design

CSN EN 60204-1 ed. 2 Bezpec¢nost strojnich zafizeni Tridici znak: 332200
Elektricka zafizeni strojd Vydéna: 6.2007
Cést 1: V8eobecné pozadavky Harmonizace

Safety of machinery
Electrical equipment of machines
Part 1: General requirements

CSN EN 62061 Bezpecnost strojnich zafizenf Trdici znak: 332208
Funkéni bezpec¢nost elektrickych, elektronickych a programovatelnych elektronickych fidicich Vydana: 11.2005
systémU souvisejicich s bezpecnosti Harmonizace

Safety of machinery
Functional safety of safety-related electrical, electronic and programmable electronic control systems

CSN EN 1SO 13850 Bezpecnost strojnich zafizeni Tridici znak: 833311
Nouzové zastaveni Vydana: 12.2008
Zasady pro konstrukci Harmonizace

Safety of machinery
Emergency stop
Principles for design

CSN EN ISO 13857 Bezpecnost strojnich zafizeni Tridici znak: 833212
Bezpecné vzdalenosti k zamezeni dosahu k nebezpecnym mistdm hornimi a doinimi konéetinami  Vydana: 9.2008
Harmonizace

Safety of machinery
Safety distances to prevent hazard zones being reached by upper and lower limbs
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CSN EN 349+Af1

Bezpec€nost strojnich zafizeni
Nejmensi mezery k zamezeni stlaceni ¢asti lidského téla

Tridici znak: 833211
Vydana: 12.2008

Safety of machinery
Minimum gaps to avoid crushing of parts of the human body

CSN EN 574+A1

Bezpec€nost strojnich zafizeni
Dvouruéni ovladaci zafizeni
Funkéni hlediska

Zasady pro konstrukci

Tridici znak: 833325
Vydéna: 12.2008
Harmonizace

Safety of machinery
Two-hand control devices
Functional aspects
Principles for design

CSN EN ISO 13855

Bezpecnost strojnich zafizeni

Tridici znak: 833303

Umisténi ochrannych zafizeni s ohledem na rychlosti pfiblizeni ¢asti lidského téla Vydana: 10.2010

Harmonizace

Safety of machinery

Positioning of safeguards with respect to the approach speeds of parts of the human body

CSN EN 1088+A2

Bezpecnost strojnich zafizeni
Blokovaci zafizeni spojend s ochrannymi kryty
Zasady pro konstrukci a volbu

Tridici znak: 833315
Vydana: 12.2008

Harmonizace

Safety of machinery
Interlocking devices associated with guards
Principles for design and selection
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Pluto Safety PLC
s koncepci dynamické bezpecnosti

Pro¢ pouzivat programovatelny automat Pluto safety PLC? 2/3

PFiklady propojeni pro Pluto 2/5

Pluto Safety PLC
Pluto
Blokové funkce pro analogové vstupy Pluto D20 a D45

Oddélené vstupy

Vstupni zapojeni

Rozsiteni vystupt

1/0 prehled

Technicka data

Priklady aplikace 217
Gateway

Gate P2 - Profibus DP 223
Gate D2 - DeviceNet L2/25
Gate C2 - CANOpen L2er
Gate E2 - Profinet, Ethernet/IP, Modbus TCP 2/29

Bezpecnostni kodér

Bezpecnostni kodér 2/31
IDFIX
IDFIX 2/35
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ProC byste méli mit programovatelny automat Pluto safety PLC?

- Pro zjednodus$eni navrhu a provadéni zmén v bezpeénostnich systémech!

Pluto oznaduje programovatelny automat typu ,All-Master”
s bezpecénostni koncepci, ktery zjednodusuje navrh bezped-
nostnich systém( a dosahuje nejvy$si Urovné PL e podle
EN ISO 13849-1 a SIL 3 podle EB 62061 a EN 61508. Kli¢ovy
rozdil mezi Pluto a klasickym bezpecnostnim programova-
telnym automatem PLC je ten, ze u Pluto neni bézny vztah
,Master-Slave“ (fidici — fizena jednotka) mezi fidicimi jednotka-
mi pfipojenymi k bezpecnostni sbérnici. Kazdé Pluto funguje
jako ,master“ a mdze se davat na dalsi vstupy a vystupy Pluto.
MCize tedy rozhodovat o svém vlastnim bezpe¢ném prostiedi.

Nase feSeni pomoci All-Master

Pluto All-Master

Pluto All-Master

Pluto All-Master

Tradi¢ni bezpeénostni PLC

Master

Slaves
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Tato koncepce umozhuje jednoduchou komunikaci, progra-
movani a provadéni zmén v bezpecnostnim systému. Pomoci
,gateway“ (brana, mezisitovy pocitac) mize Pluto komunikovat
s dal8imi sbérnicovymi systémy a tvorit ¢ast vétsi sité. Jednotky
gateway jsou k dispozici pro nékolik rlznych sbérnicovych
systémd, napf. s protokoly Profibus, CanOpen, DeviceNet,
Profinet, Ethernet/IP a Modbus TCP. Pomoci Pluto AS-i je
mozno pracovat s bezpecnostnimi fizenymi jednotkami (safety
slaves) a standardnimi fizenymi jednotkami (standard slaves).
Pluto nabizi ekonomickeé feseni jak pro jednotlivé stroje, tak pro
vetsi strojni systémy.

— Pluto - All Master

201/0 + 201/0 + 201/0
w5 v v

\AAA4
4 + 4 + 4

VVVV VVvVVvYY

31 AS-i
121/0 safety nodes

W + «»
§ ===
Q0
i \AAA4
@ 4 Pluto AS-i

461/0 + 201/0
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- Pro zajisténi dohledu nad bezpe€nostnimi zafizenimi!

; E. . B

Svételné
mfize / clony

Snimace /
Spinace

Svételné
zavory

3-polohova
zafrizeni

Vétsinu bezpecnostnich zafizeni na trhu je mozno pfipojit pfi-
mo k jednotkam Pluto. Pfi pouziti dynamickych signald se sni-

maci od firmy ABB Jokab Safety stali pro dosazeni nejvySsi

urovné bezpecnosti jediny vstup, v porovnani se dvéma vstu-
py u programovatelnych automat( jinych vyrobcd. K jednomu
vstupu Pluto je také mozné pripojit az 10 snimacl do série
a stale jesté dosahovat nejvyssi urovné bezpecnosti. Napiiklad

- Pro usporu poc¢tu vstupu!

-

Rohoze

9 =

Dvouruéni
ovladace

Kontaktni
pasky

Nouzova
vyp. tlaéitka

bezkontaktni snimace Eden, bodové zdroje zareni Spot a nou-
zova vypinaci tlagitka Tina je vS8echny mozno pfipojit do série
na jediny vstup Pluto. Dokonce i mechanické spinace je mozno
pripojovat k ,dynamickému” bezpecnostnimu okruhu, k c¢emuz
slouZi rlizné adaptéry Tina od ABB Jokab Safety. Pluto obsa-
huje pripojky 10, které je mozno pouzivat jako vstupy i vystupy.

Dynamickeé signaly
1-10 dvefi s jednim snimacem Eden
na kazdé dvefe PL e

,%-L 1"% —,"%‘: _‘%q

Pluto

ma vstupy pro statické

a dynamické snimace. Nékolik
snimacl je mozno pripojit

k jednomu dynamickému
vstupu, v souladu s Urovni PL e.

\QO\e'

\)ed“oo(/

10 pripojky

- vstup
- vystup
— soucasné jako vstup i vystup
(napf. pro resetovaci tlagitko s indikaci svitivkou)

I

r | vstup/vsty i
].J:n--|. PRSP t K EAT

Pluto ma pfipojky 10, které je mozno vyuzivat trojim zpdsobem, jako:

Dynamické signaly
1-10 snimacl
PLe

L%
“
g e
o -
de\'\ \ S".Up
Oy,

Statické vstupy (mechanické spinace)
2 pro kazdé dvere = PL e

-

!
|
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Priklady zapojeni
Pluto

Pluto s bezpecnostni sbérnici

1. Gateway (brana) pro dvoucestnou komunikaci po sbérnici 2. Kodér absolutni hodnoty - na bezpecnostni sbérnici mize
2 databus, mezi Pluto a dal§imi fidicimi systémy byt napojeno az 8 jednootackovych nebo vice otackovych ab-
solutnich kodérd

Ethernet/IP
Bezpeéna sbérnice pro pfi-

<@l pojeni az 32 jednotek Pluto

Profibus DP %

Pluto Manager

Pluto B20

Bezplatné dostupny software na www.abb.com/jokabsafety,
Zebfik s TUV schvalenymi funkénimi bloky

VVVY

4 nezavislé bezpecénostni
vystupy, bezpecné proti
poruse

Pluto bez bezpecnostni sbérnice

Pluto S20

Pluto S46

Patentované
feseni

P

f”” ’:v“
P

H

£

VVVY VVVVVYY

6. Samostatné Pluto 7. IDFIX - identifikuje Pluto

Stejné funkce jako ostatni Pluta, ale bez bezpelnostni sbérnice  Pokud je IDFIX PROG pouzit pro samostatné Pluto, pak je
moznost kopirovani programu PLC pfes identifikacni okruh do
Pluta bez pouziti pocitace.
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3. Pluto bridge — Pokud Gateway nastavime jako Pluto 4. Rozhrani HMI - panel operatora, ktery obousmérné

bridge (= sbérnicovy propojovaci mdstek), je mozno: komunikuje s Pluto. Pfipojeni je pfimo na pfedni stranu Pluto.

— zvétsit délku datové sbér nice databus

— pouzit rGizné rychlosti databus pro kazdou sekci 5. Pluto AS-i — Je modul AS-I, ktery je mozno pfipojit na sbér-

— filtrovat informace z jedné sekce a sniZit tak zatizeni sbérnice  nici AS-I. Na sbérnici pak mdze fungovat jako AS-i master,
databus v dalSich sekcich nebo spolupracovat s AS-i masterem jako monitor. Obsahuje

uzly AS-i, analogové a digitalni vystupy a také bezpenostni
vystupy . Dostupné jsou taky jako Pluto B42 AS-i pro vice I/0.

’ . @ Vice informaci najdete v kapitole AS-i bezpecénost.
L G ‘#
Safe bus I Povoleni

EN 61508, SIL 3
Pluto AS-i ENISO 13849-1, PL e

& 4 FS

Safety Monitor/ 31 AS-i safety slaves
Master

|00 §

Pluto B46

L g B
—MUTO W

VVVVVV VVvVVvVY

6 nezavislych bezpecnostnich 4 nezavislé bezpecnostni
vystupd, bezpe&nych proti poruse  VYStupy, bezpecné proti
poruse (failsafe)

Prehled jednotek Pluto Safety PLC

Model

Pocet vstupl/vystupu (I/0) 20 a6 20 22 20 45 20 a6 12 42
Bezpec¢nostni vstupy (failsafe) ; 8 P24 8 io14 8 24 8 24 i 20
Vstupy majici a neslouzici k zajisténibezp. protiporuse | 8 i 16 i 8 8 i 8 i 15 . 8 i 16 4 | 16
Analogové vstupy (0-10V / 4-20 mA) I R 4 g - - -
Citadové vstupy P I T e T T T T P
Analogové vstupy (0-27 V) R T I T - T T - T
Reléové vystupy bezpe&né proti poruse 2 4 2 - 2 4 2 4 2 4
Tranzistorové vystupy bezpecné proti poruse - 2 - 2 - 2 - - 2 - 2 2 : 2 : 2 2
S — e R o R R R R R ;
Sbérnice Pluto AS-i I e e o o
Monitorovéni proudu JUCTS FUCR W0 WO SO S A R -
Rozméry (S x V x H) mm 45x84 i 90x84 i 45x84 i 45x84 1 45x84 : 90x 84 i 45x84 : 90x 84 : 45x 84 i 90 x 84

x 118 x 118 x 118 x 118 x 118 x 118 x 118 x 118 x 118 x 118

Napajeni napéti 24V DC 24V DC 24V DCi24V DC 24V DC 24V DC:i24V DC 24V DC 24V DCi24VDC

*4 analogové vstupy mohou byt konfigurovany jako vstupni zapojeni. Celkovy pocet analogovych vstupu + vstupni zapojeni = 8.
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Pluto

Bezpecnostni programovatelny automat

Schvaleni

TOV Rheinland & €

Rizeni

- Bezpecnostni prvky v dynamickych a statickych obvodech

- Elektricky fizené ovladace, napf. stykace, ventily, motory
- Indikatory a tlac¢itka

Vlastnosti

- Bezpecénostni programovatelny automat (PLC) pro
kazdou ¢ast systému

- Stroje s distribuovanou konstrukci

- Velka flexibilita

- AZ 10 snimacll zapojenych do série na jediny vstup

- Zdarma konfiguracni software Pluto Manager

- Dokaze se vyporadat s klasickymi jisti¢i i dynamickymi
shimagdi

- Bezpecénostni sbérnice navrzena specificky podle
zakaznika

Bezpecnostni programovatelny automat Pluto Safety PLC

usnadnuje navrh vasich bezpecénostnich systém

Pluto je All-Master systém pro dynamické a statické bezpec-

nostni okruhy, kde vstupy a dal§i informace jsou sdileny po

sbérnici. K jedinému vstupu je mozno pfipojit vétsi pocCet bez-

pecnostnich snimacl a dosahnout nejvyssi trovné bezpecnos-

ti. Pluto ma vstupy vhodné pro kazdy bezpenostni produkt na

trhu a kazdy vstup je konfigurovan v softwaru Pluto Manager,

ktery je soucasti dodavky pfistroje.

Kromé vstupl bezpedénych proti porude (failsafe vstup 1) ma
Pluto fadu relé, bezpecnych proti poruse a tranzistorovych vy-
stupd (Q). Na kazdém pfistroji Pluto existuje také moznost po-
uzivat fadu pripojovacich svorek jako bezpec¢né (failsafe) vstu-
py, vystupy nemajici vlastnost failsafe, pfipadné oba vstupy a
vystupy soucasné (IQ). Charakteristiky pfipojovacich svorek se
snadno daji konfigurovat v Pluto Manageru.

Bezpecnost u velkych a malych systému

Modely Pluto se sbérnicovou komunikaci je mozno pfipojit ke
sbérnici, na které vzajemné muze spolupracovat a7 32 jednotek
Pluto a fidit rozsahlé i malé bezpecnostni systémy. Skute¢nost,
e Pluto je systémem All-Master znamena, ze kazda jednot-
ka Pluto fidi lokalné své vystupy a soucasné je snadné na-
Citat vstupy dalSich jednotek jako své vlastni. Jednoduché je
také &ist i psat do celosvétové paméti napfic bezpecnostnimi
sbérnicemi.

Pro komunikaci s jinymi systémy lIze brany pfipojit ke sbérnici
Pluto. Modely brany GATE D2 a C2 mohou byt také pouzity
jako prodlouzeni sbérnicového kabelu k rozsiteni sité Pluto. Ke
sbérnici Ize pripojit také Cidla rychlosti a polohy.
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Automat Pluto je primarné navrzen tak, aby vyhovél pozadav-
klm evropské smérnice pro strojni zafizeni ¢. 006/42/ES z hle-
diska bezpednosti fidicich systémd, av8ak systém je mozno
pouzivat i v dal8ich oblastech zpracovatelského préimyslu, ko-
telnach atd., které kladou na systém obdobné pozadavky.

Samostatné modely PLC Pluto bez komunikaéni bezpec¢-
nostni sbérnice

Pluto modely S20 a S46 bez komunikacni bezpecnostni sbér-
nice jsou samostatné jednotky , idealni pro mensi systémy, kte-
ré nevyzaduji komunikaci s ostatnimi jednotkami Pluto nebo
s komunikacni branou Ve vSech ostatnich ohledech maji S20
a S46 stejnou funkcionalitujako model B20 respektive jako
model B46 - avSak bezmoznosti spojeni pres bezpecnostni
sbérnici.

Monitorovani proudu (pouze Pluto A20)

Pluto A20 se lisi od ostatnich modell v tom, Ze mdze sledovat
proud vystupl 1Q16 a IQ17. Funkce je uréena pro kontrolu,
zda zarovky blokovani nemaji prepélené viakno, ale daji se pou-
Zit i pro jiné ucely. Hardware pro sledovani proudu neni navrzen
s individualni nadbyte¢nosti, coZz znamena, Ze funkce musi byt
pouzita dynamicky, ma-li byt uzita v bezpecnostni funkci. To
znamena, ze musi byt proud &ten a vyhodnocovan jak, povo-
leném vystupu,tak pfi zakazaném vystupu.

Pluto pro AS-i system

Je modul AS-I, ktery je mozno pfipojit na sbérnici AS-I. Na sbér-
nici pak muaze fungovat jako AS-i master, nebo spolupracovat
s AS-i masterem jako monitor. Obsahuje uzly AS-i, analogové
a digitalni vystupy a také bezpecnostni vystupy . Dostupné jsou
taky jako Pluto B42 AS-i pro vice I/0. Vice informaci najdete
v kapitole AS-i bezpec¢nost.



Pluto D20 a a D45 s analogovymi vstupy

Pluto D20 je vybaveno 4 a Pluto D45 8 analogovymi vystupy
4-20mA/0-10V. Ty mohou byt konfigurovany jako bud , oby-
Gejné" bezpelné vstupy , jako analogové vstupy 0-10V nebo
jako analogové vstupy 4-20 mA . Pro dosazeni SIL 3/ PLe je
pozadovano, aby dva senzory paralelné s jednim vstupem byly
pouzivany .

Vstup ¢itani pulst na Plutu D45

U Pluta 45 mohou byt 4 analogové vstupy konfigurovany jako
¢itaCe pulst az do frekvence 14kHz. Vstupy IA0-IA3 mdze byt
pouzito dvéma zpUsoby a to jako pro &itani nahoru tak dolu.

Pluto B22- rozSifujici modul pro vystupy

Pluto B22 je rozsifujici modul bez bezpeénostnich vystupd.
Obsahuje 14 bezpecnostnich vstupl a 8 bezpednostnich vstu-
pl a ne bezpedcnostnich vystupd.

Technické informace — Dynamicky signal

Dynamicky signal umoznuje dosahnout nejvySSi Urovné bezped-
nosti pouhym jedinym vodi¢em. Vysilanim obdélnikovych signald
a vyhodnocenim vracené slozky tohoto signalu zpét do regulatoru
dosahnete pozadovanou rezervu. Signal je na kazdém bezpec-
nostnim snimadi invertovan (pokud je tento ochranny prvek v po-
fadku) a tedy mizeme detekovat zkraty na takovém snimadci.P¥i
prepinani mezi drovni H (+24V) a L (OV) je mozno provadét vyhod-
nocovani a testovani snimace az 200x za sekundu.

Pluto dokaze generovat tfi specifické dynamické signaly: puls A,
B nebo C. Zkraty mezi dvéma rliznymi dynamickymi signaly jsou
detekovany vzdy tehdy, kdyz vytvoreny signal se lisi od oceka-
vaného, ktery dorazi do Pluto. Druh signalu, ktery Pluto oCekava
na vstupni svorce, je uréen v Pluto Manageru (puls A, B nebo C,
a také zda signal ma byt invertovan ¢i nikoli).

Technické informace - Staticky signal

Statické signdly (+24V nebo 0V) je moZno pfipojit ke véem vstupm
na Pluto. Druh signalu, ktery Pluto oCekava na vstupni svorce,

je urcen v software Pluto Manager. Pro dosazeni dvoukanalové
struktury podle EN ISO 13849-1 potfebujete mit dva vstupy.

Technické informace - OSSD signal

+24V - --

Existuji bezpelnostni produkty s internim monitorovanim

duélnich OSSD signalll (zafizeni detekuje své vlastni poruchy
namisto toho, Ze by tuto funkci plnilo Pluto). Z téchto zafizeni
minimalné jeden ze dvou signall je pfipojen na vstup | jednotky
Pluto, tzn., Ze nemusi byt pfipojeny oba signaly na svorky 1Q.
V Pluto Manageru je pak konfigurovana svorkovnice tak, aby
oCekavala statické vstupni signaly (signaly OSSD jsou interné
filtrovany v Pluto).

1Q - individualni vstupy bezpeé&né proti poruse (failsafe)

a vystupy nemajici tuto schopnost (non-failsafe)

Svorky 1Q je mozno pouzit bud' jako individualni vstup failsafe
nebo vystup non-failsafe (napf. pro svételnou kontrolku
nebo stavovy signal). Svorkovnice je mozno také pouzivat
soucas-né jako vstup a vystup a ten se pouziva naptiklad pro
tlacitka (vstup) s kontrolkou (vystup). Tato funkce je primarné
navrzena pro resetovaci tlaCitka ke snizeni pocCtu pouzitych
svorkovnic na regulatoru.

Technické informace - | — individualni bezpecné (failsafe)
vstupy

VSechny vstupy jsou individuainé bezpecné proti poru-
Se, ne-bot kazdy vstup je pfipojen samostatné k obéma pro-
cesorlim v Pluto. Pro zachovani pozadované redundance pro
dvoukana-lovou strukturu a pfi pozadavku na nejvySSi uroven
bezpecnosti musi byt pouzit dynamicky signal. Pfi pouziti sta-
tickych signa-I& musi byt pro zachovani dvoukanélové struktury
pouzity dva vstupy. OCekavany signal na svorkovnicich je ur¢en
v softwaru Pluto Manager (staticky nebo dynamicky signal).

Technické informace - Q - individualni bezpeéné (failsafe)
vystupy

V8echny vystupy Q jsou individualné bezpecné a nezavisle pro-
gramovatelné. Mohou byt bud’ reléové nebo tranzistorové.

Technické informace - Tranzistorové vystupy (-24 V DC)
Tranzistorové vystupy jsou obdobné jako reléové vystupy,
tedy individualné bezpecné a nezavisle programovatelné. Lisi
se vSak od reléovych vystupl tim, Ze vlivem interniho zapojeni
maji vstup-ni napéti -24 VDC (=ss), které je prfedevsim uréeno
pro ovlada-ni elektromechanickych soucastek, jako jsou sty-
kace a ventily. Ponévadz napéti -24 V DC je ve vétSiné skfini
rozvaddcl ojedinglé a také skutednost, Zze vystup je monito-
rovan kontrolérem Pluto, je mozno snadno a rychle detekovat
zkraty s jinymi potencialy.

Technické informace - Sbérnice pro Pluto

Sbérnice pouZita u modull Pluto je svym charakterem sbérnice
CAN, s vlastnim bezpecnostnim protokolem. Sbérnicovy
ka-bel miZze mit délku az 600 m s minimalni pfenosovou rych-
lostfa 50 m s prenosovou rychlosti 400 kb/s. Sbérnici je
mozno rozS$ifovat a také pripojovat k dal$im typdm sbérnice
prostrednictvim gateway, tj. bran.

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202 2/8



Funkcni bloky pro analogove vstupy Pluto D20 a D45

Konfigurace v Pluto Manageru

Vstupy je mozno konfigurovat v polozce ,I/O Options* v Pluto
Manageru. Jako analogové vstupy mohou byt nakonfigurova-
ny bud vstupy 0-10 V, nebo vstupy 4-20 mA. U Pluto D45 je
mozno vstupy konfigurovat také jako cCitaci vstupy (Counter).

= & & =] [T
Pl FETT DR e L RO o b
- Fallgafe Inputs
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B8 ot =| [+2mh =] T ey
180 I.ﬂr\ur‘.r =| et = [ b P

L

1A0.0 a IA0.1 jsou konfigurovany jako analogové vstupy (Analogue) 0-10 V
a |A0.2 a IA0.3 jsou konfigurovany jako analogovy vstup 4-20 mA.

Funkéni bloky ReadVoltage a ReadCurrent

U analogového vstupu 0-10 V potfebujeme funkéni blok
.ReadVoltage“, pro analogovy vstup 4-20 mA potfebujeme
funkéni blok ,ReadCurrent”. Existuji také 32-bitové verze téch-
to funkénich blokd (,ReadVoltage_32“ a ,ReadCurrent_32%),
které se pouzivaji u dvojitych registrll (Double Registers). Bloky
obsahuji jeden vystup s absolutni hodnotou ve V nebo mA a je-
den vystup, ktery je mozno Skalovat podle libosti. Obrazek a ta-
bulka nize popisuji pouze funkéni blok ,ReadCurrent”, avSak
,ReadVoltage“ funguje stejnym zpUlsobem.

HzzdLuren .
152 LRl
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Funkéni blok ReadCurrent. Popis vstupl a vystupt

inp { Vstup pripojen k bloku.

Value 4mA : Vstupni hodnota pro zménu méfitka. Pfi 4mA bude vystup
"Scaled value" ukazovat tuto hodnotu.

Value 20 mA : Vstupni hodnota pro zménu méfitka. Pfi 20 mA bude
vystup "Scaled value" ukazovat tuto hodnotu.

Q Vystup OK. Hodnota se pohybuje v rozsahu.

Current Vystup s kalibrovanou absolutni hodnotou v pA.
Scaled Value : Vystup se Skalovanou hodnotou.
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Citaci vstupy Pluto D45

U Pluto D45 je mozno vstupy IAO-IA3 konfigurovat jako &itaci
vstupy (&itani pulzd). Jako Gitaci je mozno vstupy IAO-IA3 pou-
Zivat dvojim zplsobem a to pro vzestupné ¢itani (Up counting)
a vzestupné/sestupné citani (UP/Down counting).

=
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Konfigurace ¢itaciho vstupu

Vzestupné cgitani

Pokud je vstup nakonfigurovan jako ,Up count®, Pluto Cita pul-
zy na vstupu. Pres funkéni blok pak uzivatel dostava urcitou
frekvenci pulzl, kterd mdze znamenat napfiklad otacky. Jako
senzor mUze fungovat jakykoli druh snimace, napfiklad induké-
ni senzor, fotoburnka nebo inkrementacni kodér (HTL, 24V).

H = # oo i

+24V
ov

A0

Priklad monitorovani otacek. Jako senzor je zde mozno pouzit bezkontakt-
ni spinaée nebo fotoburiky. Vyuzit je mozno kterykoli ze vstupt I1A0...IA3.

Vzestupné/sestupné citani

Funkei ,Up/Down count” je mozno detekovat smér pohybu. Par
vstupl IA0/IA1 a/nebo 1A2/IA3 je mozno konfigurovat jako vze-
stupny/sestupny ¢itag. Pro toto vzestupné/sestupné citani je
nutné, aby senzory generovaly pulzy A/B . Pojmem ,A/B pulzy“
se rozum{ pravouhlé signaly, které jsou vzajemné fazové posu-
nuty o 90°. Jako senzor se zde typicky pouziva inkrementaéni
kodér s rozhranim HTL (24 V).

o4y Pluto
@ S
B 1
+24V
O:éD f—
B 11

Priklad monitorovani otac¢ek s inkrementacénimi kodéry, které dodavaji
pulzy A a B na vstupy IA0-IA3 nebo IA2-1A3. U tohoto zplisobu monitoro-
vani je mozno stanovit smér otaceni.

Typy senzorl

Horni frekvenéni mez zavisi na typu senzoru. U inkrementac-
nich kodéra s vystupem HTL (,push-pull“) funguji vstupy &itace
pro frekvence do 10 kHz.

U fotobunék, bezkontaktnich snimacd, indukénich snimacd atd.,
které za normalnich okolnosti nemaiji vystup ,push-pull, se maxi-
malni frekvence mUzZe pohybovat v rozsahu od 1 do 4 kHz, av8ak
tato mez rovnéz zavisi na vystupnim odporu, délce kabelu atd.

Funkéni bloky pro monitorovani otacek
U vstupd konfigurovanych jako ,Up count® (tj. vzestupné G&itani)
musi byt pouzit funkéni blok ,HS_SpeedCount_Up*“.
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U vstupt konfigurovanych jako ,Up/Down count* (tj. vzestupné/se-
stupné &itani) musi byt pouzit funkéni blok ,HS_SpeedCount_Dir".
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Funkéni blok ,SpeedMon1* je uréen pro jistici monitorovani ota-
Cek, avSak obsahuije také funkci pro monitorovani klidového stavu
a monitorovani bezpecnych nizkych otacek. Blok ma dva vstupy
pro hodnoty rychlosti (otacek). Registry na téchto vstupech mo-
hou odebirat hodnoty potfebnych velidin zv rlznych zdrojd, jako
napt. funk&nich blokd pro inkrementaéni kodéry, z absolutnich
kodérd, analogovych vstupl atd. Vstup ,Speed” je primarnim
vstupem pro hodnotu rychlosti (otacek) a ,CompSpeed” je se-
kundarnim kanalem pro monitorovani spravnosti hodnoty rych-
losti/otacek, méfené primarnim vstupem.
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Pripojeni vstupu

Systém nabizi feSeni jak pro jednokandlova, tak pro dvouka- U jednokanalového systému se dynamicky signal méni na ka-

nélova zafizeni. Pro monitorovani zkrat( na vodidich je mozno  Zdém snimadi. Zkrat mezi vstupem a vystupem snimadce je de-
vyuzit az tfi rizné dynamické signaly a staticka napéti (+24 V), tekovan na vstupu Pluto. Je mozno dosahnout bezpecénostni
privadéné na vstupy. Vstupy jsou pak naprogramovany tak, aby  drovné PL e podle EN ISO 13849-1 a to pouzitim pouze jediné-
pfijimaly pouze jeden z urcitého druhu signalu. ho kanalu a jednoho vstupu.

U dvoukanalového systému jsou meéfeny oba kanaly, pomoci
dvou rliznych signald. Systém je pak schopen detekovat zkrat

mezi kanaly.
+24v
+ - + -
\ d
Tinonouzové | |
vypnuti bez- [« - n Fa— | o
T peénostnim |) > C| - Snimac¢ Eden
7 systémem Tina Svételna
I_J zavora t Jadarn 3 Eva
I——| n
Tlnu 5 + - + - — @
" [ nouzové d
vypnuti bez- | |
I:i d J TT pecnostnim + - 0 = |
a7 < N systémem Tina |3 ’ C| o
¢l ¢ ¢
Al 4 A 7|
I I [ I L. 1 I L. I
a M. Ia
IQ. [Q. IR. \ v , N . )
Dvoukanalovy systém Jednokanalovy dynamicky systém

Alternativni pfipojeni vstupu v souladu s pozadavky Urovné PL e podle EN ISO 13849-1.

Ve

TlacCitko zpetného nastaveni (resetovaci tlacCitko), které pouziva
kombinovany vstup a vystup

3 [~ Ke stejné svorce je mozno pfipajit jak svitivku (kontrolni lam-
& o Zpket"te "Ia?tla"e”' [ pu), tak tladitko. Tato funkce slouzi pro zpé&tné nastaveni (reset)
S Kontroini lampou o
E| - ______f_1 [ bezpecnostnich zafizeni a ke snizeni poCtu pouzitych vstupd/
= I i vstup/vystup ! vystupl (I70).
i — $ K010 T
I 1
1 I I
I 1
= — |
I
I
i
@ $ 116 1017
i
|
(Monitorovani proudu) '
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Pripojeni rozsifovacino modulu

Pomoci rozsifovaciho relé, napf. BT50, je mozno rozsifit po-
Get bezpecénych vystupl na Pluto. Pripojeni se provadi podle
obrazku. | pfi zachovani urovné bezpecnosti je mozné pfipojit
k jedinému Plutu nékolik rozSifovacich relé.

Prehled vstupt/vystupu (I/0)

Al A2 Al X
Supply: Input Test
24VDC
Type:BT50~ JOKAB SAFETY

i

13 14 23 24 33 34 41 42

Tranzistorovy vystup,

- 1) e enesTRYY YyST R,
Sbérnice Pluto Vstupy, individualné ,failsafe” individuainé ,failsafe
/M I
CH CL A 0N Bﬁ ﬁ
o M 12 B 4 [y 17 . .
Pluto A20, B20,520 omi 2 a3

Monitorovani proudu

2w w e f)]] , e
N

2) Identifier \W—/ ’
Reléovy vystup, input Napajeni
individualné ,failsafe“ IDFIX

Vstupy bezpecné proti poruse / Indikaéni vystupy / Dynamické vystupy

1) Neplati pro S-modely, S20,...
2) Proud monitorovany pouze u A20

Vstupy, individualné ,failsafe”

Sbérnice Pluto 0-10V / 4-20 mA

Tranzistorovy vystup,
individualné ,failsafe”

/M S\
M ° I1A0 R 1A1 R 1A2 R 1A3 A 14 R 15 i 16 R 17 A t )
I A i
Al Al Al Al Al A A
Pluto D20 0-24v Q2 Q3

1Q10 Q11 1Q12 1Q13 Q14 1Q15 Q16

Q17

Vstupy bezpecéné proti poruse / Indikaéni vystupy / Dynamické vystupy

g g g H[E]

Identifier \ﬁ/—/ )
Reléovy vystup, input Napéjeni
individuéing ,failsafe” IDFIX
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Sbérnice Pluto Vstupy, individualné ,failsafe“

I
CH cCL o onohnh O T A A T A T A T R
10 1 12 13 14 15 16 17 120 121 122 123 124 125
Al
Pluto B22 SR41
1Q10 1Q11 1Q12 1Q13 Q14 1Q15 1Q16 1Q17
A' ii' ii' ii' A' li' A iJ ID oV +24V
Identifier v
Vstupy bezpecéné proti poruse / Indikaéni vystupy / Dynamické vystupy input Napajeni
IDFIX

Vstupy, individualné ,failsafe”

Analogové vstupy 0-10V / 4-20 mA

Vstupy, individualné ,failsafe”
Fast counter 10 kHz

Vstupy, individuélné ,failsafe“

A0 AT TA2 TA3 1A4 1AS IAG6 IA7 130 131 132 133 134 135 136 37 140 141 142 143 144 145 146 147
AllB
L 424V Qo A8l
)0V p Napden Pluto D45 o
oV Q1 ARBD
1
» ID Identifier IDFIX AllB
Bezpecné vystupy Q4 LL'
» CH as|AE B
» CL Sbérnice Pluto 4L‘-
» CS (shield)
Q10 1Q11 1Q12 1Q13 1Q14 1Q15 1Q16 1Q17 1Q20 1Q21 1Q22 1Q23 1Q24 1Q25 1Q26 Q2 w
]I] ]1] “ l“ ]I] ]“ ]“ l“ ]I] ]1] “ l“ ]I] ]“ “ Q3 A¥B¥l
Vstupy bezpecné proti poruse / Vystupy / Dynamické vystupy
Vstupy, individualné ,failsafe”
Vstupy, individuélné ,failsafe” Vstupy, individualné ,failsafe“
Digital/Analog
Vo
10 1 12 13 14 ’:5'\” (IG'\I\I 17 130 131 132 133 134 135 136 137 140 141 142 143 144 145 146 147
Al Al Al
All B
L 24V SR41 SR45 SR46 Qo LL
C — 34
OV Napajeni Pluto B46, S46 .
) uto B0, AgeR_
oV Q1
C — ¢
ID Identifier IDFIX '
3 entifier AllB
Bezpecéné vystupy Q4 LL
» CH All B
Pluto bus, B46-6 as|[AREL
» CL al]
Q10 1Q11 1Q12 1Q13 1Q14 1Q15 1Q16 1Q17 1IQ20 1Q21 1Q22 1Q23 1Q24 1Q25 1Q26 1Q27 Q2 AT D
]“ ]“ ]“ ]“ “ “ l“ l“ ]“ ]I] ]I] ]“ “ “ l“ l“ QSA

Vstupy bezpecéné proti poruse / Vystupy / Dynamickeé vystupy
1) plati pouze pro B46
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IDFIX

Napajeni o CAN-bus AS-Interface Vstupy, individuéiné ,failsafe”
entifier

— input /M "
A4 « »- A4 A4 A ® »- « ® ba ba ® bal
+24V 0V ID CH CL ASI+ ASI- Q Q n Q
10 1 12 13

Pluto AS-i
1Q10 Q11 1Q12 1Q13 Q2 Q3
DI Al DI Al DI Al DI Al

SIEINEE

Vstupy bezpecné proti poruse / Indikaéni vystupy
/ Dynamické vystupy

Vstupy, individualné ,failsafe“

Bezpecéné vystupy

AS-Interface Vstupy, individudlné ,failsafe” Vstupy, individualné ,failsafe“
" Digital/Analog
"
ASi+ ASi+ 10 (I’;” ’:’2\” ’?S\D 130 131 132 133 134 135 1136 137 140 141 142 143 144 145 146 147
Al Al Al
+24V SR41 SR45 SR46 QOAEL'
j 0 Power I_—OL'
supply All B
ov _ Q1 AR B
Pluto B42 AS-i —
ID Identifier IDFIX A B
Bezpecné vystupy Q4 LL'
CH Q5 Api y
CL 5 Pluto bus al
CS
Q10 1Q11 1Q12 1Q13 IQ14 1Q15 1Q16 1Q17 1Q20 1Q21 1Q22 1Q23 1Q24 1Q25 1Q26 1Q27 Q2 ;31['&1[‘
I]HI]”I]“I]“I]HI]HI]“I]“ I]HI]”I]“I]“I]“I]HIIHI]“ QS;\!\[ZE\]Z‘

QO, Q1:
Q2, Q3:

Q4, Q5:

Vstupy bezpec€né proti poruse / Vystupy / Dynamické vystupy

D: Pripojeni na identifikator, ktery ma specifické identifikacni &islo, které systém dokaze nadist.

Bezpec€nostni vstupy (24 V DC), které jsou individualné bezpeéné. To znamena, Ze nejvySsi Urovné bezpednosti je mozno

dosahnout pouhym jedinym vstupem, ov8em za predpokladu, Ze budou pouzity dynamické bezpecnostni komponenty
ABB Jokab Safety. Jinak je pro kaZzdou bezpec&nostni funkci tfeba mit dva vstupy.
Q... I/O, ktery je mozno pouzit pro bezpecnostni vstupy nebo signalové vystupy, napft. pro indikacni nebo Ffidici funkce, které

nejsou bezpecnostni. Pokud jde o 1Q jako bezpecnostni vstupy — viz I..

Reléové vystupy bezpecné proti poruse (failsafe). Jsou individualné ,failsafe” a individualné programovatelné.
Tranzistorové vystupy bezpecné proti poruse (failsafe; -24 V DC), které jsou individualné ,failsafe” a individualné progra-

movatelné. Jsou uréeny pro elektromechanické soucastky jako napf. stykace a ventily.

poruse a individualné programovatelné.

Reléové vystupy bezpeéné proti poruse (failsafe), majici tu spole¢nou vlastnost, ze jsou individualné bezpecné proti
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Technicka data -

specificka podle typu pfistroje Pluto A20 Pluto B20 Pluto B22 D20 S20
:201/0 ;2010 :221/0 ;20110 ;200
Monitorovani proudu Analogové vstupy i Bez bezpecnostni
sbérnice
W(i)l'slo vyrobku i 2TLA020070R0300 2TLA020070R0600 : 2TLA020070R4800 : 2TLA020070R6400 : 2TLA0O20070R0500
Pocet bezpec¢nostnich vstupl 8 (10...17) 8 (10...17) 14 (10...17, 120... 8 (10...17) 8(10...17)
..................................... 125) )
bezpecénostni vstupy 8 (1Q10...1Q17) 8 (1Q10...1Q17) 8 (1Q10...1Q17) 8 (1Q10...1Q17) 8 (1Q10...1Q17)
nebo NE-bezpecnostni vystupy
Max. celkové proudové | Max. celkové proudo- i Max. celkové Max. celkové Max. celkové proudové
zatizeni: 2,5 A vé zatizeni: 2,5 A proudové zatizeni: proudové zatizeni: : zatizeni: 2,5 A
25A

Rozméry (S x V x H)

1(15) 1) 1@y 10
2 (Q0...Q1) - :2(Qo..Q i2(o0.Q1H i
2 (Q2...Q93) - ooos2(@.Q3 0 i2(@Q2.Q3
X : e
100...300 mA 100...300 mA .100...300 mA 100.800 A
6 A 6 A 6A 6 A

45 x84 x 118 mm 45 x 84 x 118 mm 45 x84 x 118 mm (45 x 84 x 118 mm 45 x 84 x 118 mm

Technicka data - vSeobecné

Barva:

Seda

Provozni napéti:

24V DC = 15%

Instalace:

lista DIN, 35 mm

Elektricka izolace:

Kategorie Il podle IEC 61010-1

Uroveri bezpeénosti:

Bezpecnostni (failsafe) vystupy Q

-Q8:

tranzistor, — 24 V DC, 800 mA

Tolerance vystupniho napéti

Napdjeci napéti: 1,5 \/HpFi 800 mA

QO, Q1, (Q4, 5):

Reléové vystupy
VAC-12: 250 V/1,5 A

kat. 4 VAC-15: 250 V/1,5 A
PL e/kat. 4 VAC-12: 50 V/1,5 A
SIL3 VAC-13: 24 V/1,5 A
SIL3 W\.()"/.g‘tupy Q bez vnitan’ bezpecnosti proti poruse (non-fai'l‘safe)
IQ10...17 (1Q20...27) Tranzistorovy +24 V, PNP, s otevre-
2,00 x 10 nym kolektorem, také konfigurova-
tranzistorovy vystup 1,50 x 10-°

Bezpecnostni vstupy (failsafe) | & 1Q

telné jako bezpecnostni vstupy

max. proud/vystup:

800 mA

10...7 (130...37, 140...47)
1Q10...17 (1Q20...27)

Proud pfi napéti 24 V
Max. prepéti

+24 V (pro snimace PN‘P)

+24 V (pro snimace PNP)

1Q jsou také konfigurovatelné jako
vystupy bez vnitfni bezpecnosti
(non-failsafe)

51 mA

27 V trvalé
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Indikace
Vstupni/vystupni LED
Displej

1 na /O (zeleny)
7-&asti, dva prvky

Bezpecénostni sbérnice Pluto
Max. pocet jednotek pluto na sbérnici
Typ sbérnice

Rychlost pfenosu na sbérnici

Délka datového kabelu

32

CAN

100, 125, 200, 250, 400, 500,
800, 1000 kb/s

do 600 m, 150 m s rychlosti 400 kb/s




Pluto B46

Pluto D45

Pluto S46

Pluto AS-i

Pluto B42 AS-i

£461/0

14510

461/0

 AS-ibus

 AS-i bus

Analogové/oddélené
vstupy

Bez bezpecénostni
sbérnice

; 2TLA020070R1700

i 2TLA020070R6600

1 2TLA020070R1800

1 2TLA020070R1100

i 2TLA020070R1400

24 (I0...17,130...37,

24 (10...17, 130...37,

24 (10...17, 130...37,

4 (10...13)

20 (10...13, 130...147)

Max. celkové proudové

zatizeni: 2 A

Max. celkové proudové

zatizeni: 2 A

Max. celkové proudové

zatizeni: 2 A

Max. celkové proudové

zatizeni: 2 A

140...147) 1 140...147) 1140...147) ‘ ‘
16 (1Q10...1Q17) 15 (1Q10...1Q17) 16 (1Q10...1Q17) 4 (1Q10...1Q13) 16 (1Q10...1Q27)
(1Q20...1Q27) (1Q20...1Q26) (1Q20...1Q27)

Max. celkové proudové

zatizeni: 2 A

*

*

%3(|5...|7)

(IQ10..;:I:Q12)

(15...17)

(a1 O...:‘I:Q13)

)

14(Q0...Q1, Q4...05)

(Q0...Q1, Q4...QY)

(QO...Q1, Q4...Q5)

(0...Q1)

1 4(Q0...Q1, Q4...Q5)

12(Q2...09)

2(Q2...Q9)

2(Q2...Q9)

i2(Q2...Q3)

2(@2...09)

90x84x118mm

90 x84x118mm

90 x84x118mm

45x84x 118 mm

: L] : [ ] D— : L] : L]
100..500mA 100500 mA  100..500mA  100mA  450mA
10 A 10 A 10 A 6 A 10 A

90 x 84 x 118 mm

*4 analogové vstupy mohou byt konfigurovany jako vstupni zapojeni. Celkovy pocet analogovych vstupu + vstupni zapojeni = 8.

0 5 ms krat$i doba odezvy na

vstupech | & 1Q

AS-i bus to transistor output

Monitorovani bezpé&nosti sledova-

ni, podfizena jednotka a bezped- Pridavné doby odezvy

"""""""""""""""" nqg‘[“r]i I/0 Datova sbérnice Databus mezi 10 ms
Délka sbérnice do 500 m “qu[’p‘tkami PULG
100 m mezi kazdym repeaterem Databus mezi jednotkami Pluto po  10-40 ms

poruse

Klasifikace kryti

Skladovaci a transportni:

PFipojovaci svorky:

IP 20, IEC 60 529

Svorkovnice jsou odnimatelné, aniz byste museli odpojit kabelaz. Tyto jednotky musi byt
montovany s mezerou mezi sebou nejméné 5 mm.

Doby odezvy

Dynamicky A nebo staticky vstup < 20,5 ms

na reléovy vystup:

Dynamicky A nebo staticky vstup

< 16,5 ms

+ Cas zpracovani programu

na tranzistorovy vystup:

Dynamicky B nebo Dyn. C na

reléovy vystup:

Dyn. B nebo Dyn. C vstup na tran-

zistorovy vystup:
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Aplikacni priklad
Pluto

Roboticka burka s Pluto

Popis

V tomto prikladu je popisovan vyrobni stroj, obsluhovany ro-
botem. Bezpecnostni systém stroje sestava z jednoho auto-
matu Pluto 1, k némuz jsou pfipojeny v8echny ochrany. Robot
je vybaven dalsi jednotkou Pluto O, k niZ je pfipojena ochrana
buniky. Automat Pluto u stroje je propojen s Pluto na robotu
pres kabel datové sbérnice , takze spolecné funkce, napfiklad
nouzové vypnuti, mdze vyuzivat celd bunka.
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Funkce

Nouzové vypnuti ma nejvysSi prioritu a zastavi jak stroj, tak také
robota. Dvojdilné dvere stroje funguji jako délici pfepazka zony.
Kdyz jsou tyto dvojdilné dvere zavieny, tvofi stroj jednu zénu a
robot druhou. KdyzZ jsou dvere stroje otevreny, pak stroj i robot
patfi do stejné zdny. Pfi otevieni vstupnich dvefi a soucasné
otevienych dvojdilnych dvefich stroje, se stroj i robot zastavi.
Pokud vSak dvojdilné dvere stroje jsou zavreny, zastavi se pou-
ze robot.

Po otevfeni vstupnich dvefi musi byt systém resetovan tlacit-
kem zpétného nastaveni (reset) na vné&jsi strané vstupnich dve-
fi. Nouzové vypinaci tlacitko resetujeme vytazenim stlaceného
tlacitka.

POZN.: provozni cyklus bufiky nesmi byt odstartovan okamzi-
té po resetovani nouzového vypinaciho tlacitka nebo tlacitka
u vstupnich dvefi.



Elektrické pfipojeni modult

Cakinet Robot Cabinet Machine
Tt L
| _____ Pluto bus | | F————n :_ —: |
Emergency stop | Emergency stop | Interlocking switch
i i I RGN
I = I | ¢ | | o-f— — |
| | | || STt | I |
AR [ Ay A |
1200
| = | |
| Pluto 0 88 1200
Gate > e l | |
10 X ]
> ! Pluto 1
n > | | [ e _Machine l
| j @'\RF ——|Emergency stop
2 n [Machine
| l | 2 Protective stop |
2 13
| [ ) |
| Dyn Ut | 1010 Raobot | | Dyn Out |1g10 |
N Auto stop N
| [ o |
button
Robot B
| Emergency stop l | |
Reset Hatch
| i o |
|
| [ | |
L=__
| +24 v DC | | s v DC |
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Priklad aplikace
Pluto

Koéd PLC Pluto 0 - roboticka skfin

1

i .

2 Dvoukanalové monitorovani s automatickym resetem nouzového zastaveni u dvefi

PO_ES1_Ch1
10.0
} } In1
PO_ES1_Ch2
10.1
} } In2

GMO0.0=P0_ES_OK
10.0=P0_ES1_Ch1
10.1=P0O_ES1_Ch2

3 Nouzové zastaveni robotu

PO_ES_OK P1_ES_OK
GMO0.0 GM1.0
| | | |

Emergency stop OK in Pluto 0
Emergency stop 1 channel 1 - Static

Emergency stop 1 channel 2 - Dynamic A non-inverted

TC1S

Start

PO_ES_OK
GMO0.0

o —<

PFi aktivaci nouzového zastaveni se robot uvede nouzové do klidu. Pro obnoveni bezpecénosti je tfeba resetovat
nouzoveé vypinaci tlacitko. Pfi nouzovém zastaveni z panelu stroje dojde také k nouzovému vypnuti robotu.

PO_ES
Q0.3

GMO0.0=P0_ES_OK
GM1.0=P1_ES_OK
Q0.3=P0_ES

Emergency stop OK in Pluto 0
Emergency stop OKin Pluto 1

Robot emergency stop - Expansion BT50 relay

Automatické zastaveni robotu

Pri otevreni dveri do prostoru robotické buriky se robot automaticky zastavi. Pro obnoveni bezpecnosti je tfeba zavrit
dvere, stladit resetovaci tlacitko a uvolnit je. VSimnéte si, Zze IQ15 modulu Pluto je pouZit jako vstupni tlacditko pro indika-
ci rliznych stavl zpétného nastaveni (reset). Trvalé sviceni znamena, Ze reset nelze provést a bezpecnostni tGroven
tedy neni v poradku. Blikani s Cetnosti 0,4 s sviti jasné a 0,6 s sviti malo jasné znamena, Ze reset je mozny, ale
nebyl proveden. Zadny svit znamena, Ze reset byl proveden a bezpednost je v poradku.

PO_Edent ResetT PO_AS_OK
10.2 Q0.2

} } In1 Q—<¢ —
PO_LB1_In PO_LB1_Out
10.15 Q0.15

} N } Reset E— —

IndReset
Test

10.15=P0_LB1_In Reset Door - Light button input - Dynamic A
10.2=P0_Eden1 Door Eden sensor - Dynamic A
Q0.15=P0_LB1_Out Reset Door - Light button output - Static
Q0.2=P0_AS_OK Robot auto stop - Expansion BT50 relay
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Alarm 03 - Kryt (dvere) stroje otevren.

Pro generovani uzivatelskych chyb (User Errors — UE) je tfeba zapsat hodnotu 200-299 na displeji Pluto.
Kontrola systémového registru 11 (SR11) v Pluto stanovi prioritu chybam tak, Ze chyby z Pluto maji prednost pred
uzivatelskymi chybami.

P1_Hatch_OK P0O_AS_OK SR_ErrorCode=0 SR_PlutoDisplay=203
GM1.1 Q0.2 SRO.11 =0 SR0.10 =203
/] d ammmmmmy L
GM1.1=P1_Hatch_OK Hatch closed
Q0.2=P0_AS_OK Robot auto stop - Expansion BT50 relay
SR0.10=SR_PlutoDisplay Pluto display figure. For user error: 200+no
SR0.11=SR_ErrorCode Error code

Alarm 02 - Dvere otevieny
Pro generovani uzivatelskych chyb (UE ) je tfeba zapsat hodnotu 200-299 na displeji Pluto. Kontrola systémového
registru 11 (SR11) v Pluto stanovi prioritu chybam tak, ze chyby z Pluto maji pfednost pred uzivatelskymi chybami.

PO_Eden1 SR_ErrorCode=0 SR_PlutoDisplay=202
10.2 SR0.11 =0 SR0.10 =202
10.2=P0_Eden1 Door Eden sensor - Dynamic A

SR0.10=SR_PlutoDisplay Pluto display figure. For user error: 200+no

SR0.11=SR_ErrorCode Error code

Alarm 01 - Aktivace nouzového zastaveni
Pro generovani uzivatelskych chyb (UE ) je tfeba zapsat hodnotu 200-299 na displeji Pluto. Kontrola systémového
registru 11 (SR11) v Pluto stanovi prioritu chybam tak, ze chyby z Pluto maji pfednost pred uzivatelskymi chybami.

PO_ES_OK SR_ErrorCode=0 SR_PlutoDisplay=201
GMO0.0 SR0.11 =0 SR0.10 =201
GMO0.0=P0_ES_OK Emergency stop OK in Pluto 0

SR0.10=SR_PlutoDisplay Pluto display figure. For user error: 200+no

SR0.11=SR_ErrorCode Error code
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Priklad aplikace — Pluto

Kéd PLC Pluto 1 - skfin stroje

!
2 Dvoukanalové monitorovani s automatickym resetem nouzového zastaveni na dverich stroje
P1_ES1_Ch1 TG1S P1_ES_OK
11.1 GM1.0
[ In1 Q—< >—
P1_ES1_Ch2
1.2
[ In2
Start
GM1.0=P1_ES_OK Emergency stop OK in Pluto 1
11.1=P1_ES1_Ch1 Emergency stop 1 channel 1- Dynamic A non-inverted
11.2=P1_ES1_Ch2 Emergency stop 1 channel 2 - Static
3 Dvoukanalové monitorovani s automatickym resetem blokovaciho spinace na dvefich stroje
P1_IS1_Cht TC1S P1_Hatch_OK
11.3 GM1.1
] In1 q—<C >
P1_IS1_Ch2
11.4
[ In2
Start

GM1.1=P1_Hatch_OK
11.3=P1_IS1_Ch1
11.4=P1_IS1_Ch2

4 Nouzové zastaveni stroje

Hatch closed

Interlocking switch channel 1 - Dynamic A non-inverted

Interlocking switch channel 2 - Static

PFi aktivaci ovladaciho prvku nouzového zastaveni se stroj uvede nouzove do klidu. Pro obnoveni bezpecnosti
je tfeba, aby doslo ke zpétnému nastaveni nouzového vypinaciho tlacitka, tedy jeho resetu. Nouzové zastaveni
robota vyvola také nouzové zastaveni stroje

P1_ES_OK PO_ES_OK
GM1.0 GMO0.0
| |

P1_ES
Q1.0

>7

GM0.0=PO_ES_OK
GM1.0=P1_ES_OK
Q1.0=P1_ES

Emergency stop OK in Pluto 0

Emergency stop OK in Pluto 1
Machine Emergency Stop

Monitorovani krytu stroje

PFi otevieni krytu stroje prestane byt funkce monitorovani krytu aktivni. Pro obnoveni bezpecnosti je tfeba tento
kryt (dvitka) zavrit, stlacit resetovaci tlacitko a pak je zase uvolnit. V&imnéte si, ze IQ15 modulu Pluto je pouzit jako
vstupni tladitko pro indikaci réiznych stavll zpétného nastaveni (reset). Trvalé sviceni znamena, Ze reset nelze pro-
vést a bezpecnostni Uroven tedy neni v poradku. Blikani' s ¢etnosti 0,4 s sviti jasné a 0,6 s sviti malo jasné znamena,
Ze reset je mozny, ale nebyl proveden. Zadny svit znamend, Ze reset byl proveden a bezpednost je v poradku

P1_Hatch_OK ResetT HB_Hatch_OK
GM1.1 M1.0

} } In1 Q< —
P1_LB1_In HB_Ind_Hatch_OK
11.15 M1.1

IN | Reset < >

IndReset
Test
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GM1.1=P1_Hatch_OK Hatch closed

11.15=P1_LB1_In Reset Hatch - Light button input - Dynamic A
M1.0=HB_Hatch_OK Help Bit - Hatch closed
M1.1=HB_Ind_Hatch_OK Help Bit - Indication Reset Hatch

Tlacitko se svételnou indikaci zpétného nastaveni (resetu) dvirek stroje
PFi uzavreni dvefi robotické bunky a zpétném nastaveni (resetu) neni tfeba mit svételnou indikaci uvnitf bunky

HB_Ind_Hatch_OK  PO_AS_OK P1_LB1_Out
M1.1 Q0.2 Q1.15
|| /1 >—
M1.1=HB_Ind_Hatch_OK Help Bit - Indication Reset Hatch
Q0.2=P0_AS_OK Robot auto stop - Expansion BT50 relay
Q1.15=P1_LB1_Out Reset Hatch - Light button output - Static
Ochranné zastaveni (protective stop) stroje
Bud' dvitka stroje jsou zaviena a resetovana, nebo vstupni dvere do robotické burnky jsou zavieny a resetovany.
To znamena, Ze burika mdze pracovat s dvifky (poklopem) stroje bud otevienymi nebo zavienymi po celou dobu,
po kterou jsou dvere robotické bunky zavieny a resetovany. o1 ps
HB_Hatch_OK Q1_1
M1.0 :
| >
PO_AS_OK
Q0.2
| |
| l
M1.0=HB_Hatch_OK Help Bit - Hatch closed
Q0.2=P0_AS_OK Robot auto stop - Expansion BT50 relay
Q1.1=P1_PS Machine Protective Stop

Alarm 03 - Dvirka stroje otevrena.
Pro generovani uzivatelskych chyb (UE) je tfeba zapsat hodnotu 200-299 na displeji Pluto. Kontrola systémového
registru 11 (SR11) v Pluto stanovi prioritu chybam tak, ze chyby z Pluto maiji pfednost pred uzivatelskymi chybami.

P1_Hatch_OK P0O_AS_OK SR_ErrorCode=0 SR_PlutoDisplay=203
GM1.1 Q0.2 SR1.11 =0 SR1.10 =203
L/l L/ a0 L
GM1.1=P1_Hatch_OK Hatch closed
Q0.2=P0_AS_OK Robot auto stop - Expansion BT50 relay
SR1.10=SR_PlutoDisplay Pluto display figure. For user error: 200+no
SR1.11=SR_ErrorCode Error code

Alarm 02 - Dvere otevieny
Pro generovani uzivatelskych chyb (UE) je tfeba zapsat hodnotu 200-299 na displeji Pluto. Kontrola systémového
registru 11 (SR11) v Pluto stanovi prioritu chybam tak, ze chyby z Pluto maji pfednost pred uzivatelskymi chybami

PO_Eden1  SR_ErrorCode=0 SR_PlutoDisplay=202
10.2 SR1.11=0 SR1.10=202
N I
10.2=P0_Eden1 Door Eden sensor - Dynamic A
SR1.10=SR_PlutoDisplay Pluto display figure. For user error: 200+no
SR1.11=SR_ErrorCode Error code

Alarm 01 - Aktivovano nouzové zastaveni
Pro generovani uzivatelskych chyb (UE) je tfeba zapsat hodnotu 200-299 na displeji Pluto. Kontrola systémového
registru 11 (SR11) v Pluto stanovi prioritu chybam tak, ze chyby z Pluto maji pfednost pred uzivatelskymi chybami.

P1_ES_OK SR_ErrorCode=0 SR_PlutoDisplay=201
GM1.0 SR1.11=0 SR1.10=201
P I
GM1.0=P1_ES_OK Emergency stop OK in Pluto 1
SR1.10=SR_PlutoDisplay Pluto display figure. For user error: 200+no
SR1.11=SR_ErrorCode Error code
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Brana Pluto gateway
GATE-P2

Pouziti

— Obousmérny prenos stavovych informaci
z bezpeénostniho PLC Pluto

- Pro sbérnici Profibus

Vlastnosti:

- Dvoucestna komunikace

- Zabudovana filtra¢ni funkce, sdilena sit

- Sitka pouhych 22,5 mm

- Moznost pfipojeni do kteréhokoli mista na datovou
sbérnici

- Spole¢né rozhrani s Pluto

- Pfedem pfipravené (ready-made) funkéni bloky

Pluto gateway oznacuje jednotku &i branu, ktera zajistuje dvou-
cestnou komunikaci mezi bezpecnostnim automatem Pluto
PLC a dal$imi prémyslovymi sbérnicemi fieldbus.

Jedna se o kompaktni jednotku instalovanou na listu DIN, kte-
rou je mozno pripojit do kteréhokoli mista na bezpecnostni
sbérnici Pluto. GATE-P2 ma spole¢né rozhrani s PLC Pluto,
tzn. stejné vodiCoveé pfipojeni. Program Pluto Manager pro PC
je mozno pouzit pro zajidténi servisnich Ukond a pfipadné pro
programovani. Za normalnich okolnosti jsou v8ak v8echna na-
staveni provadéna DIP prepinadi, tedy pro uvedeni Pluto gate-
way do provozu neni tfeba pouzit zadny programovaci nastroj.

Pro programovani automatu Pluto jsou k dispozici pfedem pfi-
pravené funk&ni bloky, které pfes Pluto gateway vysilaji a pfiji-
maji data z dohlizeciho systému.

Data z Pluto

Dohlizeci (supervisory) systém PLC ma pres sbérnici PROFIBUS
zajidtén pristup ke vstuplm a vystuplm a dal$im proménnym
bezpecnostniho PLC Pluto. Globalni I/0 u bezpecnostniho PLC
Pluto jsou pfistupné prfes moduly PROFIBUS na gateway, vzdy
jeden modul pro kazdou jednotku Pluto. Lokalni data na jed-
notkach Pluto je mozno naditat pfes modul ,local data”“, v kom-
binaci s kody PLC v dohlizecim systému.

Data do Pluto

Dohlizeci systém PLC mdze pres sbérnici PROFIBUS vysi-
lat informace nesouvisejici s bezpecnosti do bezpe&nostniho
PLC Pluto. Vyslat je mozno celkem 64 Booleovskych hodnot
a obsah 8 rliznych 16-bitovych registrd. Funkéni bloky pro tyto
funkce jsou k dispozici v Pluto Manageru.
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Profibus DP

Funkéni bloky PLC

Pro snazsi integraci brany (gateway) Pluto s prlimyslovou sbér-
nici PROFIBUS do dohlizeciho systému PLC ma ABB Jokab
Safety k dispozici kompletni funkéni bloky pro nékolik oblibe-
nych znacek programovatelnych automatd PLC. Funkéni blo-
ky usnadnuji pfijimani a odesilani informaci do systému Pluto.
Funkéni bloky jsou dodavany jako oteviené jednotky s plnym
pristupem pro zékaznika, ktery v nich mize ménit a prida-

vat funkce. Funkéni bloky je moZno ziskat na www.abb.cz/
nizkenapeti

Pluto safety bus LED
"K" button

PC port
Profibus LED

Profibus connector




Technicka data - GATE-P2

) Vyrobce

ABBH AB/Jokab Safety',‘ Svédsko

2TLA020071R8000 GATE-P2

"robku/objednam udaje:

- Pluto safety CAN bus (oddélend)
- PROFIBUS RS485 (oddélend)

Pfenosové rychlosti po

bezpecnostm sbermm Pluto:

100, 200, 250, 400, 500, 800 a 1000 kbltu/s
(autgma‘ucka detekoe"prenosove rychlosy)

az 12 Mbit0/s (automgtioké detekce rych]osti)

Nastavenl' DIP pFepinag“:i (0-99)

DP slave DP-VO

Nahore 3-pdlova svorka pro Pluto safety bus (obsazena)

Zepredu. standardni 9-pdlovy konektor PROFIBUS

Dole 2-podlova svorka pro 24 V DC (obsazena)

Stavova indika¢ni LED pro indikaci stavu bezpecnostni sbernlce Pluto safety bus
Stavova indikacéni LED pro indikaci staquPROFIBUS

24V DG, -15% az +20%

< 100mA (doporucena pojistka hodnoty < 6A)

22,5x 101 x 119 mm

na listu DIN 35 mm

-10°C az +55°C

-25° C az +55°C

EN 60 204 -1, 50% prl 40°C  (vlhkost okolf 90% pfi 20°C)ﬂ

Pouzdﬂro. IP 20 - IEC 60 529

Svorky: IP 20 - IEC 60 5529

Blokové schéma hradla Gateway - Pluto Profibus

PLC

Profibus, non safety

Pluto CAN bus, safety

101 mm

Gateway

I

1 1
LPPodePo PPl
[ [ [ [ W
22| ezo 22| ezo
Pluto Pluto

Pluto
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Brana Pluto gateway
GATE-D2

Pouziti

— Obousmérny prenos stavovych informaci
z bezpeénostniho PLC Pluto

- Pro sbérnici DeviceNet a Pluto bridge

Vlastnosti:

- Dvoucestna komunikace

- Zabudovana filtra¢ni funkce, sdilena sit

- Sitka pouhych 22,5 mm

- Moznost pfipojeni do kteréhokoli mista na datovou
sbérnici

- Spole¢né rozhrani s Pluto

- Pfedem pfipravené (ready-made) funkéni bloky

Pluto gateway oznacuje branu, ktera zajistuje dvoucestnou ko-
munikaci mezi bezpecnostnim automatem Pluto PLC a dalSimi
prlmyslovymi sbérnicemi fieldbus.

Jednd se o kompaktni jednotku pro upevnéni na listu DIN,
kterou je mozno pfipojit do kteréhokoli mista na bezpecnostni
sbérnici Pluto. GATE-D2 ma spole¢né rozhrani s PLC Pluto,
tzn. stejné vodiCoveé pfipojeni. Program Pluto Manager pro PC
je mozno pouzit pro zajidténi servisnich Ukond a pfipadné pro
programovani. Za normalnich okolnosti jsou v8ak v8echna na-
staveni provadéna DIP prepinadi, tedy pro uvedeni Pluto gate-
way do provozu neni tfeba pouzit zadny programovaci nastroj.

Pro programovani automatu Pluto jsou k dispozici pfedem pfi-
pravené funk&ni bloky, které pfes Pluto gateway vysilaji a pfiji-
maji data z dohlizeciho systému.

Data z Pluto

Dohlizeci (supervisory) systém PLC ma pres sbérnici DeviceNet
zajidtén pristup ke vstuplm a vystuplm a dal$im proménnym
bezpecnostniho PLC Pluto. Globalni 1/0 u bezpenostni-
ho PLC Pluto jsou pfistupné formou ,implicitnich® zprav pres
DeviceNet. Lokalni data na jednotkach Pluto je mozno naditat
prostrednictvim ,explicitnich“ zprav na sbérnici DeviceNet.

Data do Pluto

Dohlizeci systém PLC mUze pres sbérnici DeviceNet vysilat in-
formace nesouvisejici s bezpe&nosti do bezpecnostniho PLC
Pluto. Vyslat je mozno celkem 64 Booleovskych hodnot a ob-
sah 8 rliznych 16-bitovych registri (pfes jiz zminéné ,implicitni*
prip. ,explicitni“ zpravy DeviceNet. Funkéni bloky pro tyto po-
vely jsou obsazeny v software Pluto Manager.
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DeviceNet

Pluto bridge (mUstek)

GATE-D2 je mozno také vyhodné pouzit jako propojovaci mds-
tek na sbérnici CAN bus v pfipadé, ze vznikne pozadavek na
rozdéleni bezpecnostni sbérnice Pluto na nékolik Usekd. To je
vhodné zejména tam, kde potfebujeme dlouhé datové kabely.

PFistroj ma také zabudovanu filtracni funkci, ktera blokuje
vSechna data, ktera neni tfeba mit na druhé strané mostu. Tim
se snizi zatizeni datové sbérnice do dalSich Usek( a tedy i da-
tové sbérnicové vodie mohou byt delsi.

ABB Robotics IRC5
PLUTO GATE-D2 podporuje integraci do robotického systému
ABB Robotics IRC5. Dokumentaci s popisem takového zacle-

néni do systému je mozno najit na www.abb.cz/nizkenapeti.

Pluto safety bus LED
"K" button

PC port
DeviceNet LED

DeviceNet connector




Technicka data - GATE-D2

Vyrgbce:

AB? AB/Jokab Safety',‘ Svédsko ) e )

'robku/objednacﬂi udaje:

2TLA020071R8200 GATE-D2 ) e )

Datové sbérnice:

- Pluto safety CAN bus (oddélend)
- DgyiceNet CAN (odo'l‘élené) ) e )

100, 200, 250, 400, 500, 800 a 1000 kbitd/s
(auygmatické detekcepfenosové rychlogﬁi) ) e )

125, 250 a 500 kbitt‘]/§ (nastavena pFep'l"rjaéem DIP) )
Nagf[‘avenl' DIP pFepinag“:i (0-63) ) e )
ODYA verze 2.0 ) ) e )
Nahote: 3-pdlova svorka pro Plutg safety bus (obsazena)

esa DeviceNet:

e DeviceNet:

Zepredu: standardni 5-pdlova svorka DeviceNet (obsazena)

Dol'(‘e“: 2-podlova svorkaﬂpro 24 V DC (obsgiena) )
Stavova indikacni LED pro indikaci stavu bezpe&nostni sbérnice Pluto safety bus;
Staypvé indikacéni LEDH pro indikaci stavgumodulu—sité (MN$) DeviceNet e
< 100mA (doporucena pojistka hodnoty < 6A)

22,'5‘>< 101 x 119 mmu ) . "
ra st ON 35 ) :j ) :j -
-10°C az +55°C ) ) e )
-25°C az +55°C ) ) e )
EN"QO 204 -1, 50% ph 40°C  (vlhkost q}ﬁoll’ 90% pfi 20°C)ﬂ
Pouzdro: IP 20 - IEC 60 529

Svorky: IP 20 - IEC 60 5529

éry (Sx V x H)

talace:

Provozni teplota (okoli):

Blokové schéma hradla Gateway — Pluto DeviceNet

PLC

DeviceNet, non safety

101 mm

Gateway _L
Pluto CAN bus, safety
) 1 )
[ [ [ [ W ——
DD DD DDD DDDDDDDD
@20 | @22 @20 | @20
Pluto Pluto Pluto
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Brana Pluto gateway
GATE-C2

Pouziti

— Obousmérny prenos stavovych informaci
z bezpeénostniho PLC Pluto

- Pro sbérnici CANopen a Pluto bridge

Vlastnosti:

- Dvoucestna komunikace

- Zabudovana filtra¢ni funkce, sdilena sit

- Sitka pouhych 22,5 mm

- Moznost pfipojeni do kteréhokoli mista na datovou
sbérnici

- Spole¢né rozhrani s Pluto

- Pfedem pfipravené (ready-made) funkéni bloky

Pluto gateway je jednotka (brana), ktera zajiStuje dvoucestnou
komunikaci mezi bezpe¢nostnim automatem Pluto PLC a dal-
§imi prlmyslovymi sbérnicemi fieldbus.

Jednd se o kompaktni jednotku pro upevnéni na listu DIN,
kterou je mozno pfipojit do kteréhokoli mista na bezpecnostni
sbérnici Pluto. GATE-C2 ma spole¢né rozhrani s PLC Pluto,
tzn. stejné vodiCové pfipojeni. Program Pluto Manager pro PC
je mozno pouzit pro zajidténi servisnich Ukond a pfipadné pro
programovani. Za normalnich okolnosti jsou v8ak v8echna na-
staveni provadéna DIP prepinadi, tedy pro uvedeni Pluto gate-
way do provozu neni tfeba pouzit zadny programovaci nastroj.

Pro programovani automatu Pluto jsou k dispozici pfedem pfi-
pravené funk&ni bloky, které pfes Pluto gateway vysilaji a pfiji-
maji data z dohlizeciho systému.

Data z Pluto

Dohlizeci (supervisory) systém PLC ma pres sbérnici CANopen
zajidtén pristup ke vstuplm a vystuplm a dal$im proménnym
bezpecnostniho PLC Pluto. Globalni I/0O u bezpecnostniho PLC
Pluto jsou pfistupné formou hlaseni CANopen PDO (Process
Data Objects). Lokalni data na jednotkach Pluto je mozno nadi-
tat prostfednictvim zprav CANopen SDO (Service Data Objects)
spolu s kddy PLC v dohlizecim systému.

Data do Pluto

Dohlizeci systém PLC m(ze pres sbérnici CANopen vysilat in-
formace nesouvisejici s bezpe&nosti do bezpecnostniho PLC
Pluto. Vyslat je mozno celkem 64 Booleovskych hodnot a ob-
sah 8 rliznych 16-bitovych registrd (zpravy CANopen PDO nebo
SDQO). Funkéni bloky pro tyto povely jsou obsazeny v software
Pluto Manager.
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Pluto bridge (mustek)

GATE-C2 je mozno také vyhodné pouzit jako propojovaci mistek
(bridge) na sbérnici CAN bus v pfipadé, ze vznikne pozadavek
na rozdéleni bezpecnostni sbérnice Pluto na nékolik Usekl. To
je vhodné zejména tam, kde potrfebujeme dlouhé datové kabely.

PFistroj ma také zabudovanu filtraéni funkci, ktera blokuje
vS8echna data, ktera neni tfeba mit na druhé stran& mostu. Tim
se snizi zatizeni datové sbérnice do dalSich Usekl a tedy i da-
tové sbérnicové vodice mohou byt delsi.

Pluto safety bus LED
"K" button

PC port
CANopen LED

<«———— CANopen connector:



Technicka data - GATE-C2
) Vyrgbce: ) ABBH AB/Jokab Safety',‘ Svédsko
..... “"robku/objednacul' udaje: 2TLA020071 R8100 GATE»CZ
Datové sbérnice: - Pluto safety CAN bus (oddélend)
- CANopen CAN (oddélené) )
100, 200, 250, 400, 500, 800 a 1000 kbitd/s
(autgma‘[ické detekoepfenosové rychlos{i)
125, 250 a 500 kbitd/s (nastavena prepinacem DIP)
10, 20, 50, 100, 125, 250, 500, 800 a 1000 kbitd/s (softwarové)
Nasf[‘avenl' DIP pFepinqéi nebo softwarové (1-63)

Ver;e 4.02 podle névr'hu normy GiA 301 )

Nahofe: 3-polova svorka pro Plutg safety bus (obsazena)

ZepFegiu: standardni 5-pdlova svgrka pro CANopen (obsaieqa)

DoIeﬂ: 2-podlova svorkaﬂpro 24 V DC (obsgiena)

Stavova indikace: Stavova indika¢ni LED pro indikaci stavu bezpecnostni sbérnice Pluto safety bus;

Stavova indika¢ni LED pro indikaci stavu CANopen

Wdovy odbér pri é4 V: < 100mA (doporucena pojistka hodnoty < 6A)
zméry (S x V x H) ) 22,5‘><101 x 119 mmu )
mlﬂr]#élace: na Iiétu DIN 35 mm )
“‘F".rg‘\'/‘oznl' teplota (okgll’): -1 O°C az +55°C
Teplota pro dopravu a skladovani: -25°C az +55°C
Vihkost: ” EN 60 204 -1, 50% pfi 40°C  (vihkost okolf 90% pfi 20°C)
Kryti: ) Pouzdro: IP 20 - IEC 60 529 ) )

Svorky: IP 20 - IEC 60 5529

Blokové schéma hradla Gateway - Pluto CANopen

PLC

CANopen, non safety

101 mm

Gateway
Pluto CAN bus, safety L
1 1 1
233 'HA ,YA & h" "\IA‘ 2" k.3 ARAV 2
SR P ot P SaPoPa A
) ) )
Pluto Pluto Pluto
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Brana Pluto gateway
GATE-E2

Pouziti

- Obousmérny prenos stavovych informaci z/do
bezpeénostniho automatu PLC Pluto

- Pro komunikaci s protokoly Profinet,
Ethernet/IP, Modbus TCP

Vlastnosti:

- Dvoucestna komunikace

- Zabudovana filtra¢ni funkce, sdilena sit

- Sitka pouhych 22,5 mm

- Moznost pfipojeni do kteréhokoli mista na datovou
sbérnici

- Spole¢né rozhrani s Pluto

- Pfedem pfipravené (ready-made) funkéni bloky

Pluto gateway je jednotka (brana), ktera zajiStuje dvoucestnou
komunikaci mezi bezpe¢nostnim automatem Pluto PLC a dal-
§imi prlmyslovymi sbérnicemi fieldbus.

Jednd se o kompaktni jednotku pro upevnéni na listu DIN,
kterou je mozno pfipojit do kteréhokoli mista na bezpecnostni
sbérnici Pluto. GATE-E2 ma spoleCné rozhrani s PLC Pluto,
tzn. stejné vodiCoveé pfipojeni. Program Pluto Manager pro PC
je mozno pouzit pro zajidténi servisnich Ukond a pfipadné pro
programovani. Za normalnich okolnosti jsou v8ak v8echna na-
staveni provadéna DIP prepinadi, tedy pro uvedeni Pluto gate-
way do provozu neni tfeba pouzit zadny programovaci nastroj.

Pro programovani automatu Pluto jsou k dispozici pfedem pfi-
pravené funk&ni bloky, které pfes Pluto gateway vysilaji a pfiji-
maji data z dohlizeciho systému.

Protokol

PLUTO Gateway GATE-E2 prenasi stavovou informaci z/do
programovatelného bezpe&nostniho automatu Pluto safety
PLC, s vyuzitim fyzické vrstvy sitové infrastruktury Ethernetu
pomoci protokold EtherNet/IP, PROFINET, Modbus TCP a jed-
noduchého binarniho protokolu vyuzivajiciho TCP/IP. Pro kon-
figuraci IP adresy atd. je k dispozici jednoduchy webovy server
a terminalovy server.
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Profinet
Ethernet/IP
Modbus TCP

Data z Pluto

Dohlizeci (supervisory) systém PLC ma protokoly Ethernetu
pfistup ke vstuplm a vystuptm a daldim proménnym bezpec-
nostniho PLC Pluto. Globalni I/O u bezpecnostniho PLC Pluto
jsou pfistupné formou obvyklého I/O transferu v pfislusném
protokolu. Lokalni data v jednotkach Pluto je mozno naditat
specialnimi povely, spolu s kddy PLC v dohlizecim systému.

Data do Pluto

Dohlizeci systém PLC mUze pomoci protokolu vrstvy Ethernetu
vysilat informace nesouvisejici s bezpecnosti do bezpecnostni-
ho PLC Pluto. Vyslat je mozno celkem 64 Booleovskych hod-
not a obsah 8 rdznych 16-bitovych registrd. Funkéni bloky pro
tyto funkce jsou k dispozici v software Pluto Manager.

Pluto safety bus LED
"K" button

PC port

Ethernet LED

Ethernet connector




Technicka data - GATE-E2

Vyrobce:

ABB‘ AB/Jokab Safety',‘ Svédsko Web server

Pro 'j‘ednoduché Sdl’|el']|' adres IP

2TLA020071R8300 GATE»EZ Terminal server (TCP/IP)

Datové sbérnice s protokoly:

— Pluto-bus CAN (oddélena)
— Profinet (oddélena)

Jednoduchy server se stejnymi pfi-
kazy jako ty, které jsou vysilany pres
sériovy programovy port v jednotce.

— Ethernet/IP (oddélend)
— Modbus TCP (oddélena)

IP adresa

nosové rychlosti po

Pre

bezpeénostni sbérnici Pluto:

Statickd, sdilena pres webovy
server nebo programovaci port

100, 200, 250, 400, 500, 800 Konfigurace gateway
a 1000 kbitl/s (automaticka
detekce prenosové ryghlosti)

10/100 Mbitd/s

Uskutecniuje se prostfednictvim
protokol EtherNet/IP, PROFINET,
Modbus TCP nebo binarniho
TCP/IP serveru.

PoquupIex a uplny dq‘plex Pfipojeni:

Protokol Ethernet

Stav signalu z a do bezpecnostniho
automatu PLC Pluto

— EtherNet/IP

- PROFINET

— Modbus-TCP

Nahofte: 3-pdlova svorka
pro Pluto safety bus (obsazena)

Zepredu: pripojeni Ethernet pres konek-
tor RJ-45 (stinény kabel kat. 5e FTP)

Dole: 2-pdlova svorka
pro ?4 VvV DC (obsaZena)

— Binarni server (TCP/IP) Stavova indikace:
Zapamatuijte si, ze urcité kombina-

ce protokoll serveru nelze pouZivat

soucasné.

Stav hradla gateway a konfigurace

IP adresy:

— webovy server

Stavova indika¢ni LED pro indikaci
stavu bezpedénostni sbérnice Pluto
safety bus; Stavova indikaéni LED
pro indikaci stavu modulu Ethernet
(Mod Status)

Stavova indikace sité prostrednic-
tvimﬂLED (stav site)

— Terminal server (TCP/IP)

EtherNet/IP

24V DC, -15% az +20%

-V souladu s ODVA ,CIPvydani 3.2“
a ,EtherNet/IP,

< 150mA
(doppruéené pojistka hodnoty < 6A)

adaptace CIP vydani 1.3 zméry (SxVxH) )

35 x 101 x 120 mm

— Minimalni doba RPI (Requested Instalace:

na listu DIN 35 mm

Package Interval = doba mezi

-10°C az +55°C

2 telegramy): 50 ms Teplota pro dopravu

-25°C az +55°C

EN 60 204 -1, 50% pfi 40°C
(vlhk‘ost okoli 90% pFiH20°C)

PROFINET PROFINET a skladovani:
Modbus TCP \ sdhladu s konfiguraéf komuni- VIhkost
kacniho protokolu Modbus, verze
1.0b (cca 20 zprav zausekundu) Kryti:

Binarni server (TCP/IP)

Jednoduchy protokol TCP/IP, pro

Pouzdro: IP 20 - IEC 60 529
Svorky: IP 20 — IEC 60 5529

odesilani stavu informace z/do
systému Pluto.

Blokové schéma hradla Gateway - Pluto Ethernet

PLC

Ethernet, non safety

Gateway

Pluto CAN bus, safety

Pluto Pluto

101 mm
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Pluto
Bezpecnostni kodér

Pouziti

- Bezpecné stanoveni polohy a rychlost pohybl stroje.

2 Vlastnosti:

- Vysoké rozliseni

- Volitelné rozliseni

- Pripojeni pfimo na bezpeénostni sbérnici Pluto safety bus
- Pfedem pripravené (ready-made) funkéni bloky

Rotacni snima¢ absolutni hodnoty pro bezpeéné nastaveni polohy

Tento rotacni kodér absolutni hodnoty, spolu s bezpecnost-
nim programovatelnym automatem Pluto PLC, je mozZno pou-
Zit pro bezpecné stanoveni polohy. To je vhodné zejména pro
zafizeni typu portalovy robot, primyslové roboty atd. Rovnéz
také u list s excentrickym htidelem je mozno stavajici vackové
mechanismy nahradit snimaci absolutni polohy a jimi bezpec-
né polohovat. Snimace jsou dodavany ve verzi s jednou otac-
kou a viceotaCkové. Na datovou sbérnici Pluto CAN je mozno
pfipojit az 16 absolutnich kodérd. Automat Pluto na datové

sbérnici nacte hodnoty snimace a vyhodnoti je. Pomoci spe-
cialniho funkéniho bloku v kédu PLC je mozno témito snimadi
navrhnout dvoukanalova feSeni. UZzivatel z téchto hodnot pak
mUzZe ziskat bezpecné hodnoty polohy a rychlosti. Timto zpG-
sobem je mozno provadeét kontrolu stacionarnich podminek
a podminek s nadotackami.

Senzory absolutni hodnoty jsou standardnimi senzory s mo-
difikovanym softwarem, ktery umoznuje splinit bezpecnostni
pozadavky.

Priklad aplikace kde 2 snimaée bezpec¢né stanovuji polohu u portalového robotu.
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Technicka data - Bezpecnostni kodér RSA 597 / RHA 597

Vyrobce: ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

C. vyrobku/objednaci tdaje: 2TLA020070R3600
2TLA020070R3300
2TLA020070R3400
2TLA020070R5900

Teplota okoli: -40°C az +70°C

Teplota pro dopravu a skladovani: -30°C az +70°C

Kryti: IP 67, podle IEC 60529

Kryti na vstupni strané s hfidelem: [IP 66, podle IEC 60529
Odolnost vici vibracim (55-2000 Hz): < 300 m/s2 podle IEC 60068-2-6

Odolnost vié&i razam (6 ms) < 2000 m/s2 podle IEC 60068-2-6
Material pouzdra: hlinik
Povrchova uprava: Natér barvou a pochromovano, pfip. anodicky oxidovano
Hmotnost cca 300 g
Presnost a rozliSeni
— Rozliseni 13 bitd, 8192 poloh na jednu otacku
— Presnost + ¥2 LSB (nejmensiho vyznamného bitu)
Provozni napéti 9-36 VDC
Ochrana proti prepdélovani: ano
Ochrana proti zkratu: ano
Prenos dat po datové sbérnici 5 kbitl/s — 1 M bit/s,
databus prednastavena na 500 kbit0/s
Vstup pro nastaveni adresy aktivni L
Druh kédu binarni
Programovatelné funkce rozliseni, O poloha, smér (direction), prenosova rychlost dat (databus speed)
Proudovy odbér: 50 mA pfi 24 V DC
Max. proudovy odbér: 100 mA

Objednaci udaje

Hridel Pripojeni Typ Objednaci kod

@ 10 mm kruhovy M12 5-pinovy konektor RSA 698 2TLA020070R3700
@ 6 mm kruhovy M12 5-pinovy konektor RSA 698 2TLA020071R7800*
Duté hridel @ 12 mm M12 5-pinovy konektor RHA 698 2TLA020071R7900*

*Objednaci &islo

7.540.2

540.2

@10 f6

23.6£1 53.540.5 20£0.5
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Technicka data — Bezpec¢nostni kodér RSA 698

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

C. vyrobku/objednaci tdaje:

2TLA020070R3700
2TLA020070R7800
2TLA020070R7900

Teplota okoli:

-40°C az +70°C

Teplota pro dopravu a skladovani:

-30°C az +70°C

Kryti:

IP 67 podle IEC 60529

Kryti na vstupni strané s hridelem:

IP 66, podle IEC 60529

Odolnost viéi vibracim (55-2000 Hz):

< 100 m/s? podle IEC 60068-2-6

Odolnost viéi razim (6 ms)

< 2000 m/s? podle IEC 60068-2-6

Materidl pouzdra: hlinik
Povrchova uprava: anodicka oxidace
Hmotnost cca400g
Presnost a rozliSeni
- Rozliseni 25 bitd
13 bitd, 8192 poloh na jednu otacku
12 bitl, 4096 otodeni
— Presnost + V2 LSB (nejmensiho vyznamného bitu)
Provozni napéti 9-36 VDC
Ochrana proti prepdélovani: ano
Ochrana proti zkratu: ano

Prenos dat po datové sbérnici
databus

10 kbitl/s - 1 M bit/s

Druh kédu

binarni

Programovatelné funkce

rozligenf, O poloha

Proudovy odbér:

50 mA pfi 24 V DC

Max. proudovy odbér: 100 mA

Objednaci udaje

Hridel Pripojeni Typ Objednaci kod
10 mm kruhovy M12 5-pinovy konektor RSA 698 2TLA020070R3700
@ 6 mm kruhovy M12 5-pinovy konektor RSA 698 2TLA020071R7800*

Duta hridel @ 12 mm M12 5-pinovy konektor RHA 698 2TLA020071R7900*

*Objednaci ¢islo

~81

20 51.7

0.01
0.02

58
@s50n7
310
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Bezpecnostni kodér

Funkéni blok pro jednootackovy enkodér, el o Popisy vstuptl a vystup
ktery generuje hodnoty bezpeé&né polohy N e — AdrEncoderA: adresa uzlu enkodéru A
arychlosti ze dvou absolutnich enkodérd. o — AdrEncoderB: adresa uzlu enkodéru B
— MaxDiff: max. povolena odchylka mezi enkodéry
Funkce m“ﬂm (max. 2% rozsahu)
Blok nacita a vyhodnocuje jeden absolutni — Rozsah: podet inkrementacnich (pfirlistkovych) krokl na
enkodér. Polohova hodnota je odesilana na | - B jednu otacku
vystup ,Position”. Vystup ,Speed” obsahu- — OK: tento vystup ma signal v pfipadé, Zze enkodéry
je prmérnou hodnotu rychlosti s ¢etnosti pracuji spravné a polohova hodnota se nachazi v ramci H
1 pulz/10 ms. Pokud dojde k chybé, pak Flarge i tolerance nastavené na ,MaxDiff*
vystup ,OK" se nastavi na nulu. U urCitych — Position: polohova hodnota
aplikaci jsou hodnoty vystupl ,Position® A B — Speed: hodnoty rychlosti indikované inkrementaénimi
a ,Speed” pouzity v kombinaci s vystupem —_— kroky /10 ms
»OK". — A: poloha enkodéru A. Nesmi byt pouzita v programu PLC!
— B: poloha enkodéru B: Nesmi byt pouzita v programu PLC!
POZN.! polohové hodnoty z jednootackového enkodéru slouzi
pouze pro nastaveni a NESMI byt pouzity pro bezpednostni tidely.
POZN.! Kdyz dojde k chybé na vystupu ,Position” bude -1,
»opeed” = -32768 a vystup OK bude resetovan (vynulovan).
Bezpecnostni kodér Multiturn
Funkéni blok pro viceotadkovy enkodér, [ GaEreedeun | Popisy vstup( a vystupt
ktery generuje hodnoty bezpeéné polohy a I — AdrEncoderA: adresa uzlu enkodéru A
rychlosti ze dvou absolutnich enkodéru. — AdrEncoderB: adresa uzlu enkodéru B
— MaxDiff: max. povolena odchylka mezi enkodéry
Funkce s "‘"‘"""‘“pﬁm - (max. 2% rozsahu)
Blok nacitd a vyhodnocuje dva absolut- — IncrPerRev: pocet inkrementacnich krokl na otacku
ni enkodéry. Ze dvou snimacl je podcitana i - . OK: tento vystup ma signal v pfipadg, ze enkodéry
prdmérna hodnota, ktera je odesilana na pracuji spravné a polohova hodnota se nachazi v ramci
vystup ,Position”. Vystup ,Speed” obsahu- tolerance nastavené na ,MaxDiff*
je pr@mérnou hodnotu rychlosti s Cetnosti Iraiedie F — Position: polohova hodnota
1 pulz/10 ms. Tento funk&ni blok monitoru- — Speed: hodnoty rychlosti indikovana inkrementacnimi
je, zda polohové hodnoty se neliSi o vice nez A kroky /10 ms
je hodnota nastavena na vstupu ,MaxDiff". — A: poloha enkodéru A. Nesmi byt pouzita v programu PLC!
Pokud dojde k chybé, pak vystup ,OK" se — B: poloha enkodéru B: Nesmi byt pouzita v programu PLC!
nastavi na nulu. U urcitych aplikaci jsou POZN.! polohové hodnoty z jednootackového enkodéru
hodnoty vystupd ,Position“ a ,Speed“ pou- slouzi pouze pro nastaveni a NESMI byt pouZity pro
Zity v kombinaci s vystupem ,OK*. bezpecnostni Ucely.
Encoder Cam
Funkéni blok pro elektronicky vackovy
koncovy spinaé (vagkovy prevod). E——1 Popisy vstupt a vystupt
— PosReg: vstup pro polohovou hodnotu
Paileg el | . T Al .
Funkce — MinPos: minimalni mezni hodnota
Vystup Q se aktivuje v okamziku, kdy hod- — MaxPos: maximalni mezni hodnota
nota vstupniho registru ,PosReg” se bude  —luePss
pohybovat v mezich ,MinPos" a ,MaxPos".
POZN.! je mozné specifikovat hodnotu, kte-
ra definuje nulovou polohu snimace. Poloha e

< 0 neni dovolena.

Pfiklad: pokud MinPos = 3000 a MaxPos =
200, pak vystup Q se aktivuje v okamziku,
kdy poloha bude vétSi nez 2999 nebo mensi
nez 201.
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|dentifikator Pluta
IDFIX

Pouziti:

- Stanovuje kazdé jednotce Pluto na sbérnici
jednoznackou identitu

- Pro ulozeni PLC programu

- Pro ulozeni bezpec¢nostnich koda AS-i

IDFIX je identifikaCni obvod, ktery kazdé jednotce Pluto pfifa-
zuje adresu na sbérnici. IDFIX obsahuje identifikacni kéd, kte-
ry je nacitan systémem. Identifikacni kéd je deklarovan v PLC
programu tak, ze kazdé specifické Pluto zpracovava pfislus-
nou spravnou ¢ast PLC programu. U projektd s vétsim poctem
jednotek Pluto musi byt IDFIX pouzit vzdy, pfi pouziti jediného
Pluta je pouziti tohoto obvodu dobrovolné. Pokud u projekt(
s vétSim poctem Pluto je tfeba jednu jednotku Pluto vymeénit,
je mozno tuto novou jednotku Pluto nechat, aby si sama stahla
PLC program z jiného Pluto na sbérnici. IDFIX zajiStuje, aby
nové Pluto mélo spravnou adresu na sbérnici.

Pét rliznych verzi obvodu IDFIX

— R je pfedem naprogramovan, cerny

— RW je programovatelny, modry

— DATA je programovatelny a daji se do ngj ulozit také bezpec-
nostni kédy AS-i, rudy

— PROG 2k5 je uren pro projekty, v nichz je pouzito jediné
Pluto. Obsahuje pamét kapacity 2,3 kbajtu pro ulozeni pro-
gramu PLC. Daji se do né&j také ulozit bezpecnostni kddy
AS-i, stejnym zplsobem jako u IDFIX-DATA.

— PROG 10k funguje stejné jako PROG 2k5, avSak ma vetsi
pamét (10 kbajtd), Zluty

IDFIX se zapojuje mezi vstupni svorky ID a OV.
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IDFIX-DATA
IDFIX-DATA je urCen pro jednotky Pluto AS-i a B42 AS-i.
Obsahuje pamét pro ukladani bezpecnostnich kodd AS-i.

IDFIX-PROG

IDFIX-PROG obsahuje pamét pro ulozeni programu PLC a po-
uziva se v projektech obsahuijicich jediné Pluto. Pri stazeni pro-
gramu do Pluto se obvod IDFIX-PROG automaticky aktualizuje.
Pokud je jednotku Pluto tfeba vymeénit, nové Pluto si dokaze
stahnout samo program PLC z IDFIX-PROG stlacenim tlacit-
ka K (stejné tak si Pluto dokaze samo stahnout a zavést pro-
gram ze sbérnice CAN). V projektech obsahujicich IDFIX-PROG
je mozno pouzit jen jedno Pluto. Kéd IDFIX ma vzdy hodnotu
EEEEEEEEEEEQ. IDFIX-PROG si také umi stéhnou a uloZit bez-
pecnostni kody AS-i, stejnym zptlisobem jako IDFIX-DATA.

POZN.! Pokud je né&jaky projekt oznacen nazvem ,Single-
Pluto”, znamena to, ze program PLC obsahuje pouze jediné
Pluto. | presto v8ak je mozné propojit nékolik projektl ,Single-
Pluto” do jediného celku pomoci vlastniho programu a obvody
IDFIX-PROG po sbérnici Pluto.
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BezpeCnost AS-i
DvouvodiCovy sbérnicovy systém

Pro¢ bychom méli pouzivat sbérnicovy systém na Urovni komponent? 3/3
Bezpecnost AS-i — Bezpecnost je nyni jednoducha 3/5
Pluto AS-i Ize pouzivat 3 rdznymi zplsoby 3/7
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ProC bychom méli pouzivat sbernicovy systém na urovni
komponent?

— Abychom usetfili instalaéni ¢as

Komponenty navrzené pro sbérnicovy systém AS-i bus je moz-
no snadno pfipojovat na sit, vSude tam, kde to potfebujeme.
Pozadovanou funkci se pak navolime v Fidicim systému.

- Nebot se jedna o pruzny systém

Sbérnicovy kabel AS-i miZete pouzivat pro pfemistovani, na-
hradu nebo pridavani novych bezpecénostnich vyrobkl vSude
tam, kde je potfebujete. Stejnym zplsobem je mozno pfipojo-
vat dal$i monitorovaci moduly, napf. Pluto AS-i.
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- PFfinasi jednoduchost do konstrukce systému

Systém AS-I pfinasi vyhody v etapé jak projektovani, tak také
samotné instalace. Jedinou sit je mozno rozdélit napfiklad
na rdzné pracovni zény/oblasti, které monitorujeme a fidime.
Rizené zény mohou byt na sobé zavislé, ale také nemus, i kdyz
jsou pripojeny ke stejnému obecnému procesu.

- Pro snazsi rozsifeni systému

Konstrukce systému je takova, ze umoznuje snadné rozsiteni
systému nebo sité, formou pfidani kabell, kterymi rozsitime
vyrobni linku bez nutnosti instalace dalSich pfidavnych fidicich
jednotek (kontrolér().



Jak funguje sbérnicovy systém AS-interface?

Systém AS-i je charakteristicky svym specialnim Zlutym pro-
filovym kabelem. Kabel pfipojuje vSechny snimade (senzory),
prevodniky a ovladace na siti k hlavni fidici jednotce (master).
Komponenty systému mohou byt tvofeny bezpecnostnimi (safe)
produkty i produkty, které nezajistuji bezpe&nost (non-safe). To
znamena, Zze provozni i bezpecnostni produkty je mozno sloudit
do jedné sité. Sbérnicovy systém je konfigurovan jako Master-
Slave (uzel), kde kazdy vstupné/vystupni (I/O) modul odpovida
spole¢nému masteru.

Komunikace probiha zlutym kabelem, ktery také dodava na-
pajeci napéti do uzll. Kabel se obvykle instaluje podél vyrobni
linky, nebo stfedové kolem 1/0 produktl AS-i systému. Po uve-
deni systému do provozu je mozno jej kdykoli rozsifit pfidanim
vétvi nebo prodlouzenim kabelu. Podobné je mozno pridavat,
pfemistovat nebo nahrazovat dalsi prvky. Zmény se pak jed-
nodu$e provedou v programovém vybaveni kontroléru. Diky
koncepci AS-i je mozno navrhovat decentralizované systémy
s nejriznéjsimi prvky, bezpecnostnimi i t&mi, které neslouzi pro
bezpecnost a monitorovat jejich ¢innost. Toto je vyhoda, ktera
znamena, ze systém je mozno sestavovat do zén, kde jedna
zéna mUze byt vyfazena z ¢innosti, jind mizZe byt v provozu
a tfeti mize byt ovldadana manuélné. Pfitom neni narusen pro-
voz téchto zdén, ani bezpecnost a zony se navzajem neovliviuji.

Pro¢ je u AS-i dosazeno tak dobré urovné bezpecnosti?
Jestlize je pfipojeni ke kabelu jednoduché, plati to i pro bez-
pecnostni komponenty. Tim se minimalizuje riziko nespravného
vodic¢ového pfipojeni. Kazdy bezpelnostni uzel, tzn. bezpet-
nostni prvek, ma svoji vlastni adresu na sbérnici AS-i a svij
specificky bezpecnostni kod.

Dal$i pozadavek na systém AS-i, ma-li se vyporadat spravné
s bezpecnostnimi prvky/produkty je ten, Ze musi byt zajisténo
monitorovani na mimoradné bezpedné trovni. Ridici Slen (mas-
ter) nemusi byt bezpedny, ale musi byt doplnén bezpeénostnim
monitorem (safety monitor; bezpecnostni automat PLC Pluto
AS-i mdze fungovat jako hlavni automat a/nebo monitor).

Vyhodou systému AS-i je, Ze se v ném daji snadno realizovat
zmény bez nutnosti vynalozeni vyznamnych naklad{ v porov-
nani s tradi¢nimi bezpe&nostnimi systémy. Ty vyzaduji poklad-
ku nové kabelaze od skfiné rozvadéce ke kazdému novému
ochrannému prvku. Navic zkuSenosti ukazuji, ze vétSina bez-
pecnostnich systémd musi byt rekonstruovana a jejich ochran-
na funkce adaptovana tak, aby vyhovéla provedenym zménam
ve vyrobé.

AS-interface umoznuje snadné pripojeni nebo odpojeni pristroje k/od sbérnice AS-i.

Napéti a komunikace

Sit AS-i je napdjena a udrzovana v provozu ze specialniho na-
pajeciho zdroje AS-i, ktery produkuje regulované ss vystupni
napéti v rozmezi od 29,5 do 31,6 Toto napdajeci napéti napaji
sitové uzly ve stejném okamziku, kdy probiha vysilani superpo-
novanych dat na sbérnici.

Dvouvodi¢ovy kabel

Kabel sbérnicového systému AS-i je dvouvodiCovy kabel
(2x1,5 mm?), nestinény. Pripojeni se provadi ,napichnutim®,
pri¢emz plast vodi¢e ma automatickou obnovovaci funkci pro
pfipad, ze pfipojovaci misto pfesuneme jinam. Kabel si tak za-
chovava kryti IP67.

N

Uzly
Bezpecnostni uzly (max. 31) a uzly A / B (max. 62) jsou pfipo-
jeny ke vstuplm a vystupdm AS-i.

Adaptacni zafizeni, adaptér

Ke kabelu AS-i je mozno pfipojit adaptér, ktery funguje jako
vazebni ¢lanek mezi komponentou a systémem AS-i. Tento
adaptér je k dispozici pro bezpecnostni uzly i uzly nemajici
bezpecnostni funkci.

Senzory s integrovanymi bezpe&nostnimi uzly

Nékteré adaptované komponenty AS-i maji uzly pfimo zabudo-
vany do prvku, napf. jeden bezpecnostni uzel je soucasti zakaz-
nicky prizpdsobeného nouzového vypinaciho zafizeni Smile.
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Pluto AS-i
Bezpecnost je nyni jednoduchal

Pluto AS-i je verze Pluta s pfipojenim na AS-i busi.
Pluto AS-i mize byt bud na sbérnici jako Master nebo
spolupracovat s jinym AS-i masterem jako monitor. Ma
digitalni a analogové vstupy a bezpec¢né vystupy. Pluto
AS-i mlze také fungovat jako bezpecny I/0 modul pro AS-i
bus.

Bezpecnostni Uroven
Programovatelné automaty Pluto, Urax a naSe dalSi produkty
s integrovanymi bezpecnostnimi uzly dosahuji bezpecnostni
urovné kategorie 4/PL e, podle EN ISO 13849-1.

Gateway

Systém AS-i

Sbérnicovy kabel AS-i je mozno pfipojit samostatné k bezpec-
nostnim prvkdam, pfipadné prostfednictvim adaptaéniho zafize-
ni Urax. Nékteré komponenty maji integrovan uzel AS-i a jsou
prfipojeny pres konektory M12 pfimo ke zlutému kabelu AS-i.
Klasické prvky/produkty bez integrovaného uzlu AS-i je tfeba
pripojit prfes bezpecnostni uzel Urax.

V obou pfipadech je dosazeno nejvySSi Urovné bezpecnosti.
Kabel AS-i je napajen ze zdroje 30 V DC a pfipojen ke specialni
napajeci jednotce AS-i. Nékteré komponenty maiji vySsi poza-
davky nez je schopen prenést kabel AS-i. Proto existuje také
Cerny kabel (AUX 24 V DC) se sekundarnim napajecim napétim,
které je schopno dodat vys$si proud.
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Adaptér Urax s integrovanym bezpeénostnim uzlem

Jako Urax se oznacuje adaptacni zafizeni pro bezpecnostni
komponenty, které nelze pfimo pfipojit na sbérnici AS-i bus.
K Urax mUZete pripojit bezpecnostni komponenty, lokalni nu-
lovaci prvky a ovladaci zafizeni nemajici bezpe&nostni funkci,
jako jsou napt. technologické blokovaci prvky. Urax je dodavan
v nékolika verzich, které jsou prizplsobeny specifickym bez-
pecnostnim prvkdm/produktiim.

Mozna zapojeni kompletniho systému:

— v8echny nase snimace pro sbérnici AS-i pres adaptér Urax

— v8echny programovatelné automaty Pluto PLC, brany (ga-
teways) a snimace absolutni polohy pfipojeny pres bezpec-
nostni sbérnici (safety bus) Pluto k Pluto AS-i

— panel operatora pfipojen pres programovaci port k Pluto

— rozSifovaci relé pro zvétSeni poctu vystupd.



Snadné pfipojeni ke kabelu AS-i

Adaptéry se svorkoveé pfipojuji pfimo ke kabelu AS-i. Pfechod
z kabelu AS-i do jednotek M12 je realizovan T-konektorem.
Kabelové odbocky nebo kabelova prodlouzeni kabelu AS-i jsou
realizovana rozboCovacem ,splitter box“.

— ._____;_ i

O O

ISt /AStcn

SAFETY AT WORK
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Snimace s integrovanymi bezpecnostnimi uzly AS-i

Nékteré naSe produkty je mozno objednat s integrovanym uz-
lem AS-i. Ty se pak pfipojuji ke Zlutému kabelu s kontaktem
M12 pfimo na Sroubovou svorku Zlutého kabelu AS i, ktera je

dym produktem.

En i R
J L. i1

.-"'"'
v
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AS-interface - inteligentni systém fungujici na bazi kabelu
Pramyslovy sbérnicovy systém (fieldbus) AS-interface se objevil
v 90. letech minulého stoleti. Systém byl vysledkem spolupra-
ce mezi nékolika vyrobci komponent uréenych pro fizeni stro-

j&. Umyslem bylo vytvofit sbérnicovy systém na komponentni

drovni, jehoz hlavnim cilem byla jednoduchost a pruznost. Od
doby uvedeni na trh byly do systému zaclenény dalsi a inova-
tivni funkce.

Mezinarodni asociace AS-International Association

Vroce 1991 byla zaloZena asociace AS-International Association
pro organizacni provazanost a marketing. Asociace AS-i funguje
jako konzultant a auditor a zajiStuje dodrzovani normy AS-i.

Cilem asociace je, aby rozhrani AS-interface se stalo svétovym
standardem pro jednoduchou komunikaci mezi komponenty
v préimyslu automatizace.

Charakteristickou vlastnosti rozhrani AS-interface je skutecnost,
ze prenaSena data jsou superponovana na napajeci napéti po
jednoduchém dvou vodi¢ovém kabelu. V roce 2001 byla do roz-
hrani AS-interface integrovana bezpec¢nost diky pracovni skupi-
né Safety at Work, jejimz ¢lenem je také ABB Jokab Safety.

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202 3/6



Pluto AS-i

Pluto AS-i je mozno pouzit tfremi zpUsoby — jako Safety Master
(hlavni bezpecnostnifidici jednotka), Safety Monitor (bezpecnostni
monitor) nebo Safety /O (bezpecnostni vstup/vystup)

1. Pluto jako Safety Master*
Master distribuje a Ffidi komunikaci na sbérnici AS-i bus a fun-
guje soucasné jako bezpecnostni monitor (Safety Monitor).

2. Pluto jako Safety Monitor*
Monitor nasloucha co se déje na sbérnici AS-i bus a fidi bez-
pedéné vystupy.

Gateway - brana
Brany gateway umoznuiji a zjednodusujiko-
munikaci s dalSimi sbérnicovymi systémy.

Profibus DP

DeviceNet

Bus connection - pfipojeni na sbérnici
Automat Pluto AS-i mlze byt pfipojen

k dal§im jednotkam Pluto pres sbérnici AS-i
a také sbérnici Pluto safety bus.

AS-i Master

AS-i Monitor

Jak velky systém mUizete postavit?

Pokud jde o velikost stavéného systému, nejsou z technického
hlediska zadna omezeni. Programovatelny automat Pluto PLC
mUZe navic kromé fizeni celé sbérnice AS-i komunikovat s dal-
§im automatem Pluto bud prfes bezpecnostni sbérnici Pluto
safety bus nebo pres AS-i bus.

Pokud je Pluto pfipojeno na bezpecnostni sbérnici ,safety bus”
mUzZe fungovat jako komunikaéni Uc¢astnik pro I/0 ostatnich Pluto.
Celkem je mozno timto zplsobem sprahnout 32 Pluto. Pokud
jsou dva automaty Pluto pfipojeny k sobé navzajem pres sbérni-
ci AS-i, mUzZe byt kazdy z téchto automatd pripojen k dalSim 31
Pluto.

Pomoci bran ,gateway"” je mozno systém dale rozsifit smérem k dal-
&im sbérnicovym systémdm a zajistit si tak vyménu informaci s nimi.
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Pluto bez AS-i

3. Pluto jako Safety I/0*

Vetsi podet bezpednych vstupl a/nebo vystupl je fizen a ko-
munikuje se fidici jednotkou (Safety Master) nebo monitorem
(Safety Monitor) prfes AS-i bus.

*At je programovatelny automat Pluto pouzit jako Master,
Monitor nebo I/O, mize soucasné Fidit a monitorovat bezpec-
nost stroje.

O e e -

AS-i Master

[ SRR

AS-i Master

AS-i /0

AS-i Monitor AS-i Monitor



Snimace s vestavenymi AS-i bezpecnostnymi uzly

Eden, bezkontaktni bezpecnostni senzor vestavény v uzlu AS-i

Eden je bezkontaktni bezpecnostni senzor pro pouziti na vzajemné blokované brany, poklopy
atd. Eden sestava ze dvou vzajemné se doplnujicich ¢asti nazvanych Adam a Eva. Snimac¢ se
aktivuje pouze v pfipadé, Ze je brana nebo poklop zavieny, a Adam a Eva jsou ve snimatelné
vzdalenosti. Eden neustale komunikuje mezi ob&ma ¢astmi a kazdé poskozeni vede pfimo k za-
staveni signalu.

Safeball, ovladaci zafizeni s vestavénym AS-i uzlem

NaSe celosvétové unikatni ovladaci zafizeni s ergonomickym designem je vhodny pro vSechny
ruce a nabizi nékolik moznosti uchopeni. Safeball ma dvojitou bezpe&nost pro kazdou ruku,
tj. dvé tlacitka na kazdém mici, které je potieba stlacit. Safeball mize byt pouZit jako variantu
jedno nebo obouruéni.

Smile, malé robustni nouzové stop tla¢itko s vestavénym AS-i uzlem

Smile ja Siroky 40 mm a jeho vycentrované montazni otvory usnadnuji instalaci prfedevsim v hli-
nikovych profilech, které jsou Casto pouzivané pfi konstrukci stroje a ochrané stroje. Smile ma
také LED indikaci.

Tripolohové zafizeni s vestavénym AS-i uzlem

Tripolohové zafizeni JSHD4 se senzory k zajisténi, Ze je to lidska ruka, ktera drzi zafizeni (dlkaz
proti podvodu) je dostupné s vestavénym AS-i uzlem. Zafizeni se pouziva pro nastaveni, sledo-
vani poruch a zkuSebni provoz pokud neni mozna nebo proveditelna zadna jina ochrana.

Bezpec&nostni uzel Urax obsahuje bezpe&nostni vstupy pro snimace a nulovaci (reset) tlacitka,
a vystupy, jako napf. technologické blokovaci prvky (process locks)

Bezpednostni uzel Urax je dodavan v nékolika verzich a je uréen pro celou Skalu bezpecnostnich
komponent. Urax dokaze pripojit vétsi pocet senzorl do série, s nejvyssi Urovni bezpenost
PL e podle EN ISO 13849-1.

Model . A | MR I BIR . C1 | CIR . DIR | E
Dynamicky senzor (Eden, Tina) 3 3 10 ¢ : : :
Dvoukanalové senzory . .«

Senzory se signaly OSSD L.
Dvouruénf stanice N
Funkce lokélniho resetu I T
Externi napdjeci zdroj : : e : .

Vystupy nemajici viastni bezpecnost 1 1 3 3 3
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Bezpecnostni uzel
Urax-A1/A1R

Schvaleni
TOV Rheinland €
Pouziti:

- Prizplsobeni (adaptace) dynamickych snimacui ke
sbérnici AS-i.

Vlastnosti:

- Aktivace dynamickych snimacu pfipojenych na sbérnici
AS-i bus

- Zapojeni vétsiho poc¢tu snimaci do série pfi sou¢asném
zachovani urovné bezpecénosti

- Moznost lokalniho zpétného nastaveni (reset)

- Vystupy pro fizeni jinych nez bezpeénostnich prvka,
napf. procesnich zamku (process lock).

Adaptér pro dynamické snimace pro sbérnici AS-i
Urax-A1/A1R je bezpecnostni uzel pro sbérnici AS-i, ke které-
mu je mozno pFipojit do série az tfi dynamické snimace napf.
typu Eden, v souladu s pozadavky normy EN ISO 13849-1 pro
uroven PL e.

Spinace upravené pro dynamické snimace, napf. Smile Tina, je
také mozno pfipojit k bezpecnostnimu obvodu.

Urax-A1/A1R ma také vystup pro Fizeni jinych nez bezpec-
nostnich prvkd, z néhoz je mozno fidit zafizeni, ktera jsou jinak
kriticky dilezita pro bezpecnost, napf. technologické/procesni
blokovaci prvky.

L] -
. =
FE iH FE R
‘ll e (3 ]
el e
Urax-A1 Urax-A1R
&
-
-_‘_,.",h_-'_ ?.r:l
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Urax-A1R obsahuje dalsi vstup, ke kterému je mozno pfripojit
lokalni resetovaci tlacitko R s LED indikatorem.

Urax-A1/A1R obsahuje LED indikator pro indikaci dynamické
smycCky a je mozno mu pres kontakt ADDR pfifadit adresu na
sbérnici.
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SAFETY AT WORK
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Technicka data — Urax-A1/A1R

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

Vyrobce:

C. vyrobku/objednaci tdaje:

Al 2TLA020072R0000
Urax-A1R

2TLA020072R0100 (nejhorsi pripad)

Barva Zluta a Cerna _Informace o snimaél’gﬂ

Hmotnost 155 g Poget snimact Eden (max.) 3
““A%i‘data Kabely pro pfipojeni snimacd, <30m
..‘L‘J.‘rg‘)'(‘—A1/A1 R profil prQHAS—i S?BE celkova délka
“A“q‘r“e‘sovénl' kol[?kovy konektor Pouzdro

Adresa slave pfi dodani 0 poskytované pou;drem P 67

Napajeci napéti lota okoli 25°C ... +65°C

Zluty kabel AS-i, 30 V DC

Napéti
........... tole‘ruance 26,5 - 31 6V DC
|zolace 0V, spole¢na s AS-i. Nesmi byt

pfipojena k ochranné zemi
(napéti AS-ije plovoug)

Celkovy proudovy odbér

< 260 mA (vlastni spotreba,
odbér snimace a vy’stgp&)

Celkovy mezni vystupni proud

180 mA (snimace, vystupy
a indikator zpétného nastaveni)

Rozméry pouzdra

96x60x25 (V x S x H)

Bezpecénost /harmonizované normy

IEC/EN 61508-1..7

SIL 3, PFDavr: 1,5 x10-4, PFH:
1,7x10-9, podil SIL 3:"15%

.EN 62061 SiL3
EN ISO 13849-1 Urovei vlastnosti PL e

........... katggorie 4

EN9541 M'IT‘Fd: vysoka
Certifikace kategorie 4

Vystup (pro jina nez bezpecnostni zarizeni)

Vystupni napéti 24-288 V DC pfi jmenovitém napéti

*POZN.: vySe uvedené doby odezvy plati pouze pro zafizeni Urax. Pi vypoctu celkové doby
odezvy je tfeba vzit v Uvahu v§echny komponenty zafazené do bezpec¢nostniho fetézce.

30

proﬂAS—i =30V

zavisi na zatézi.

Viz celkovy proudovy odbér.

12 ms (sem nepatii snimace a dalsi

periferni zafizeni)

11| +2av Dyn. sensor

2, | oynoup

Ll @

Koncepce dynamického signalu

Tato koncepce je zaloZena na bezpecnostnim okruhu s jednoka-
nalovym dynamickym signalem. Dynamicky signal v kombinaci
s adaptovanym snimacem umozZfiuje konstrukci vétsich systé-
mU, se senzory zapojenymi do série, pfi zachovani nejvy$si drov-
né bezpelnosti. Bezpecnostni princip je zalozen na skutecnos-
ti, Ze kazdy snimac (senzor) invertuje signdl a timto zplsobem
umozni detekci poruch jako jsou zkraty a vadné snimace.

Lichy nebo sudy pocet snimacl na Urax

Dynamicky signal je generovan v uzlu Urax a odtud odchazi na
snimace a je z nich privadén zpét. Skutecnost, ze pocet snima-
S0 se mlze ménit a také to, Ze kazdy snimac invertuje signal,
ma za nasledek, ze Urax-A1/A1R je tfeba nakonfigurovat tak,
aby dokézal identifikovat lichy nebo sudy poc¢et snimacd pfipo-
jenych k bezpecnostni smycce. Nastaveni se provadi v rezimu
nastavovani parametr( ,AS-i node“.

TN
@
@]
h ASI
[ele] fe)e]
WA ° O[ AUX
Oz Ll o
60 @ 2] 36

+24V Dyn. sensor
Dyn outp 4, 1
v ____ A 5
Inp
3 2
It

Reset

Dyn outp B

Auto reset
a
ind. outp ,
ov Resetind é |

np _

Vystupy pro jiné nez bezpecnostni (non-safe) prvky
Urax-A1/A1R je vybaven vystupem pro pfipojeni k jinym nez bez-
pecnostnim prvkdm. Tento vystup je mozno pouzit pro rlizné ovla-
daci prvky nebo pro indikatory. Vystup je fizen pfimo z AS-i masteru.
Vystup se nachdzi na stejném konektoru jako bezpecnostni
snimac, tedy na konektoru 1 a fizeni probiha pres vyvod ,pin“
5. K tomuto konektoru mizete pfipojit napfiklad bezpednostni
zamek Dalton nebo Knox.

Reset

Urax-A1R obsahuje vstup pro lokalni zpétné nastaveni (reset).
Nachazi se na konektoru 2 a tento resetovaci kontakt je mozno
nastavit v parametrech na automaticky nebo manualni reset.

Manualni reset

Pri nastaveni na manualini reset
je tfeba uzel Urax aktivovat
(musi generovat bezpecnostni
kéd). To provedeme tak, ze
tento resetovaci vstup béhem
2 sekund zapneme a vypneme.

Auto reset

PFi navoleni ,,auto reset” je
tfeba premostit vyvody 1-4 na
konektoru 2.
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Bezpecnostni uzel
Urax-B1R

Schvaleni

TOV Rheinland € v

Pouziti: |

- PrizplUsobeni (adaptace) dynamickych snimact s vyssim N
proudem ke sbérnici AS-i. ‘ ] .
3 L ] 4
) ‘ G a3
Vlastnosti: :
- Aktivace dynamickych snimac pfipojenych na sbérnici S o
AS-i bus I o ‘: -

zachovani urovné bezpecénosti

— Moznost lokalniho zpétného nastaveni (reset)

- Vystupy pro fizeni jinych nez bezpeénostnich prvkd,
napf. procesnich zamku (process lock).

- Pfipojeni az 10 snimac¢t do série pfi sou¢asném ARS URAXETR

Adaptér pro dynamické snimace pro sbérnici AS-i

Urax-B1R je bezpelnostni uzel pro sbérnici AS-i, ke kterému  Urax-B1R bude dodavan s pfidavnym napajecim zdrojem (AUX),
je mozno pfipojit do série az deset dynamickych snimacd napf.  aby zafizeni s vy33im piikonem mohlo byt pfipojeno k tomuto
typu Eden, v souladu s pozadavky normy EN ISO 13849-1 pro  uzlu. Mezi dal$i vlastnosti patfi moznost pfipojeni lokalniho rese-
uroven bezpecnosti PL e. tovaciho tlacitka (R) s LED indikatorem.

Spinace upravené pro dynamické snimace, napf. Smile Tina, je  Dynamické bezpecnostni snimace jsou fizeny uzlem Urax v taktu

také mozno pfipojit k bezpecnostnimu obvodu. CastéjsSim nez 100x za sekundu, ¢imz je dosazeno vysoké urov-
neé bezpecnosti.

Urax-B1R ma také 3 vystupy pro fizeni jinych nez bezpecnost-

nich prvkd, z nichz je mozno Fidit zafizeni jina nez kriticky dlle-  Urax-B1R obsahuje LED indikator pro indikaci dynamické smy¢-

Zita pro bezpecnost, napf. procesni magneticky zamek Magne.  ky a je moZzno mu pres kontakt ADDR pfifadit adresu na sbérnici.

O O

SAFETY AT WORK

A ke
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Urax-B1R
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Technicka data — Urax-B1R

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

Vyrobce:

C. vyrobku/objednaci tdaje:

(nejhorsi pripad)

2TLA020072R0200

Urax-B1R Informace o snimacich

Barva Zluté a Gerna ' Get snimac Eden ('r‘T'ﬂax.) 3

Hmotnost 155 g KaBéIy pro pfipojeni s'r‘w'llmaéﬁ, < 30 m
AS-| data celkova délka
Urax-B1R profil pro A?:i 8'7,",5'E Pouzdro
“Auq‘r“e‘sovénl’ kolfé‘kovy konektor Krytl poskytované pouzdrem IP 67

Adresa slave pfi dodani 0 Teplota okoli 25°C ... +65°C

ajeci napéti

Rozméry pouzdra 96x60x25 (V x S x H)

Napéti AS-i (Zluty kabel)

30V DC

tole‘ruance 26,5 - 31 6V DC
24 V DC (x15%)

0V, spolecna s AS-i. Maze byt

|zolace

pfipojena k ochranné zemi
(napéti AS-i je plovouci)

< 260 mA (vlastni spotreba,
odbér snimace a vy’stgp&)

..‘I.?:“g;peénost /harmon‘iuzované normy
IEC/EN 61508-1..7 SIL 3, PFDavr: 1,5 x10-4, PFH:
1,7x10-9, podil SIL 3: 15%

.EN 82061 SiL3
EN ISO 13849-1 Urover vlastnosti PL e
katggorie 4
..... 1954-1 M'IT‘Fd: vysoka
Certifikace kategorie 4

..‘M‘ggni proud (+24V) 7OQHmA
Celkovy proudovy odbér AS-i <30 mA
Vystup (pro jina nez pezpeénostni zaﬁ;‘em')
Vystupni napéti 24V DC (AUX)
“Proud 700 mA
Doba odezvy

Doba odezvy (vyp.)* 12 ms (sem nepatii snimace

a dalsi periferni zafizeni)

Doba odezvy véetné snimace Eden < 20 ms

(normalni piipad)

=JOKAB SAFETY = 5 lov

2 - - -
_ \Qi URAX-BTR sy Jousr

il
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Koncepce dynamického signalu

Tato koncepce je zaloZzena na bezpe&nostnim okruhu s jed-
nokanalovym dynamickym signalem. Dynamicky signal v kom-
binaci s adaptovanym snimaem umozfiuje stavbu vétSich
systému, se senzory zapojenymi do série, pfi zachovani nej-
vySSi Urovné bezpecnosti. Bezpednostni princip je zalozen na
skute¢nosti, ze kazdy snimac (senzor) invertuje signal. Timto
zpUsobem je pak mozno detekovat poruchy jako jsou zkraty
a vadné snimace.

Lichy nebo sudy pocet snimacl na Urax

Dynamicky signal je generovan v uzlu Urax a odtud odchazi na
snimace a je z nich pfivadén zpét. Skutecnost, ze pocet snima-
¢0 se mlze ménit a také to, Ze kazdy snimac invertuje signal,
ma za nasledek, ze Urax-B1R je tfeba nakonfigurovat tak, aby
dokazal identifikovat lichy nebo sudy pocet snimacl pfipoje-
nych k bezpecnostni smycce. Nastaveni se provadi v rezimu
nastavovani parametr’ ,AS-i node“.

*POZN.: vySe uvedené doby odezvy plati pouze pro zafizeni Urax. Pfi vypoctu celkové doby
odezvy je tfeba vzit v Uvahu v§echny komponenty zafazené do bezpecnostniho retézce.
30

D N

96

73

Joo

4.5

Vystupy pro jiné nez bezpeénostni (non-safe) prvky
Urax-B1R je vybaven tfemi vystupy typu ,non-safe“. Ty je moz-
no pouzit pro rlizné ovladaci prvky nebo pro indikatory. Vystup
je Ffizen pfimo z AS-i masteru.

Vystup 1 se nachazi na stejném konektoru jako bezpecnostni
snimac, tedy na konektoru 1 a fizeni probiha pres vyvod ,pin“
5. K tomuto konektoru mizete pfipojit napfiklad bezpednostni
zamek Dalton nebo Knox.

Reset

Urax-B1R obsahuje vstup pro lokalni zpétné nastaveni (reset).
Nachazi se na konektoru 2 a tento resetovaci kontakt je mozno
nastavit v parametrech na automaticky nebo manualni reset.

Manualni reset

Pri nastaveni na manualini reset
je tfeba uzel Urax aktivovat
(musi generovat bezpecnostni
kéd). To provedeme tak, ze
tento resetovaci vstup béhem
2 sekund zapneme a vypneme.

Auto reset

PFi navoleni ,,auto reset” je
tfeba premostit vyvody 1-4 na
konektoru 2.
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Bezpecnostni uzel
Urax-C1/C1R

Schvaleni
TUV Rheinland £ € ;
Pouzit:

- PrizplUsobuje (adaptuje) spinace/nouzova vypinaci
tlacitka ke dvoukanalové strukture sbérnice AS-i bus.

Vlastnosti:
- Vhodny pro spinaci (NO) i rozpinaci (NC) kontakty.
- Moznost lokalniho resetu.

Adaptér pro snimace s dvoukanalovou strukturou na sbérnici AS-i
Urax-C1/C1R je bezpecCnostni uzel pro sbérnici AS-i, ke kterému
je mozno pripojit spinace nebo nouzova stop tlacditka. Zapojeni
je mozno usporadat tak, aby Urax-A1/C1R spolu se spinacem
vyhovéli bezpecnostni drovni PL e podle EN ISO 13849-1.

Urax-C1/C1R se da konfigurovat podle typu pouzitého spina-
¢e. Dvoukanalova struktura tohoto bezpeénostniho spinace
funguje se spinacimi kontakty NO + NO a spinacim/rozpinacim
NO + NC kontaktem.

&
[/ E 1
Urax-C1 .:: H ".L.i
. ™ o
s R T g Urax-C1R
P 4L gy

= .o
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Urax-C1R obsahuje dalsi vstup, ke kterému je mozno pfripojit
lokalni resetovaci tlacitko R s LED kontrolkou.

Kontakty bezpecnostnich spinacl jsou fizeny uzlem Urax vzdy
v okamziku, kdy dojde k jejich aktivaci, napf. pfi otevfeni Ci

zavreni dvefi.

Urax-C1/C1R obsahuje LED indikatory pro vSechny kanaly
a mize byt adresovan na sbérnici kontaktem ADDR.

O O
MN‘FERF&@E MN‘FERFA@E

SAFETY AT WORK

Alt. 1 Alt. 2



Technicka data — Urax-C1/C1R

Vyrobce: ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

C. vyrobku/objednaci tdaje:

Bezpecnost /harmonizované normy

C1 2TLAOZOO72ROSOO 1,7x10-9, podil SIL 3: 15%

“‘I:Jra;—C1 R 2TLAOZOO72RO4OO """""" Sll_é‘ """

Barva JAwdacernda  ENISO 138491 Urover viastnosti PL e

Hmotnost %0g kategorie4
AS-| data e, ENOS44 MTTFd: vysoka
..H‘r?",("01/01 R profil pﬂr'c‘)HAS—i SOBO """ Certifikace kategorie 4
..A‘.q"f‘e,‘sovaln" """ kollf‘(“':‘kovy konektor *POZN.: vy$e uvedené doby odezvy plati pouze pro zatizeni Urax. PHi vypo&tu celkové doby

Adresa slave pfi dodani 0 odezvy je tfeba vzit v Uvahu vSechny komponenty zafazené do bezpecnostniho fetézce.

Napajeci napéti

Celkovy proudovy odbér AS-i

Doba odezvy

Per
-25°C ... +65°C
96x60x25 (V x S x H)

Rozméry pouzdra

Pripojeni Urax-C1/C1R

Dyn outp 1 —
Input 1

Dynoutp2 _ _

=

00 00
AS—IA FAULT COon
ADDR o O O

ESJOKAB SAFETY = C“"r"'—:‘?” o
| oo
{O) urax-ct To! e
! 3,

4, 1 T
ol | gt —
T
5
5 =
3 P Change over contact mode (Drawing shows OFF position)

Dvoukanalovy vstup

Urax-Clje navrzen pro bezpe&nostni komponenty s dvou-
kanalovymi spinadi. Do kanal( jsou pfivadény jednotlivé dy-
namické signaly, které umoznuji detekci zkratll mezi kanaly.
Dvoukanalova komponenta mdze byt pfipojena pouze ke ko-
nektoru 1, pfipadné dvé samostatné jednokanalové kompo-
nenty mohou byt pfipojeny ke konektoru 1 a 3.

Kontaktni funkce — NO+NO/NO+NC kontakty

Urax C1/C1R mize fungovat ve dvou provoznich reZimech:
bud se dvéma spinacimi kontakty (NO+NO) nebo s jednim spi-
nacim a jednim rozpinacim kontaktem (NO+NC). Volba rezimu
se provadi v nastaveni parametr(.

Odfiltrovani odskoku kontakt(

Urax-C1R je vybaven filtracni funkci ,debounce”, ktera je aktiv-
ni bez ohledu na nastaveni parametr(l. Po aktivaci obou kanald
(1 a12) se méa za to, ze vypnuti/zapnuti kontaktl probéhne do
doby 1 sekundy. Jinak fe¢eno, monitorovani kanalu je vyfazeno
z ¢innosti po dobu jedné sekundy po aktivaci.

30
D I
8
2 ASI
(l AUX
o o
le] o [12] s |
25
| o oup 1 _
-
i

2
Dynoutp 1 B

Ind. outp.

Auto reset

ov Reset ind

_| oyn output

| nput2

| input 1 —

Change over contact mode (Drawing shows OFF position)

Pozadavky na soudobost

Urax-C1R je vybaven funkci monitorovani soudobosti a plnéni
pozadavkd na ni.

Oba kanaly musi zménit stav béhem 2 sekund. Nastaveni se
provadi v parametrech uzlu.

Reset

Urax-C1R obsahuje vstup pro lokalni zpétné nastaveni (reset).
Nachazi se na konektoru 2 a tento resetovaci kontakt je mozno
nastavit v parametrech na automaticky nebo manualni reset.

Manualni reset

Pfi nastaveni na manuaini reset
je tfeba uzel Urax aktivovat
(musi generovat bezpecnostni
kéd). To provedeme tak, ze
tento resetovaci vstup béhem
2 sekund zapneme a vypneme.

Auto reset

Pri navoleni ,auto reset” je
tfeba premostit vyvody 1-4 na
konektoru 2.
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Bezpecnostni uzel
Urax-D1R

Schvaleni
_TUVVRheinI:I;md cE
Pouziti:

- PfizplUsobuje (adaptuje) bezpeénostni produkty
s tranzistorovymi vystupy (OSSD) ke sbérnici AS-i bus.

M Viastnosti:

- Pracuje s bezpeénostnimi produkty s tranzistorovymi
vystupy (OSSD)

- Monitoruje testovaci pulzy

- Moznost lokalniho resetu.

- Vystupy pro fizeni jinych nez bezpecénostnich prvkd.

Adaptér pro snimace s tranzistorovymi vystupy (OSSD) pro sbérnici AS-i

Urax-D1R je dvoukanalovy bezpecnostni vstupni podfizeny (slave)
uzel pro sbérnici AS-i, ktery umoznuje pripojeni rlznych ochran
s vystupy OSSD (Output Signal Switching Device = bezpecnostni
vystupy s prepinanim signalu). Mezi komponenty tohoto typu pa-
tfi svételné clony, svételné miize a snimace (skenery). Zapojeni je
mozno proveést tak, aby bezpecnostni uzel véetné snimace vyhovél
pozadavku na bezpecnostni Urovef PL e podle EN ISO 13849-1.

Urax-D1R
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Bezpecnostni uzel je také vybaven tfemi vystupy pro pfipojeni ji-
nych nez bezpecénostnich prvkd.

Urax-D1R obsahuje dalsi vstup, ke kterému je mozno pfipojit lo-
kalni resetovaci tlacitko R s LED kontrolkou.

Urax-D1R obsahuje LED indikatory pro vSechny vystupy OSSD
a muize byt adresovan na sbérnici kontaktem ADDR.

O O

ZB INTERFACE ZIS NTERFACE

SAFETY AT WORK




Technicka data — Urax-D1R

Vyrobce: ABB AB/Jokab Safety, Svédsko Bezpecénost /harmonizované normy

. vyrobku/objednaci udaje: IEC/EN 61508-1..7 SIL3 PFDavr: 1,5 x1(')‘:4, PFH:
UraxD1 R 2TLAOZOO72RO5OO 1,7x10-9, podil SIL 3: 15%

Barva 7luta a Gerna "EN 62061 SIL3

Hmotnost 160 g ENISO 13849-1 Urd\;eh vlastnosti PL e

AS-i data e kategorie 4

‘Urax-D1R profil pro AS-i $-0.B.0 MTTFd: vysoka
“Auq‘r“e‘sovénl’ kolfé‘kovy konektor Certifikace kategorie 4

Adresa slave pfi dodani 0 *POZN.: vy$e uvedené doby odezvy plati pouze pro zatizeni Urax. PHi vypo&tu celkové doby

Zluty kabel pro sbérnici AS-i,
30V DC (26,5 -31,6 V DC)

<150 mA

24 V DG (AUX)

700 mA

Doba odezvy (vyp.)*

12 ms (sem nepatfi snimace
a dalsi periferni zafizeni)

Pouzdro

IP 67
-25°C ... +65°C
96x60x25 (V x S x H)

Rozméry pouzdra

Pripojeni Urax-D1R

Monitorovani zkratt (testovaci pulzy)

BezpecCnostni zafizeni pfipojené k uzlu Urax-D1R musi dokazat
detekovat jak zkraty mezi kanaly, tak také zkraty napajeciho
napéti. Tyto typy poruch samotny Urax nedetekuje! Nejoéznéjsi
zpUsob detekce t&chto poruch bezpednostnim zafizenim spo-
Giva ve vysilani testovacich pulzi na vystupech (OSSD).

Detekce testovacich pulzl

Urax-D1R je mozno konfigurovat tak, aby detekoval, zda tes-
tovaci pulzy jsou vysilany z pfipojeného zafizeni &i nikoli (viz
tabulka ,Nastaveni parametr( a bezpecnostni kédy*“). Pokud
navolime Test Pulse Detection bude v pfipadé chybéjicich tes-
tovacich pulzl vyfazen Urax z dinnosti. Uvedena funkce je vyu-
zivana jako bezpeénostni opatfeni proti podvodu.

odezvy je tfeba vzit v Uvahu vSechny komponenty zafazené do bezpecnostniho fetézce.

D I
8
ha ASI
(l AUX
Lo o
8] o |12 36 |
25 ~
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4 1 L
@ |
3 2 Hé’mso’ --tF

Vystupy na zafizeni nemajici bezpec&nostni funkci
(non-safe outputs)

Urax-B1R je vybaven tfemi vystupy typu ,non-safe”. Ty je moz-
no pouzit pro rdzné ovladaci prvky nebo indikatory a fidit pfimo
z masteru AS-i.

Vystup 1 se nachazi na stejném konektoru jako bezpecnostni
snimac, tedy na konektoru 1 a je fizen pres vyvod 5. K tomuto
kontaktu mUzete pfipojit napfiklad bezpednostni zamek Dalton
nebo Knox. Konektory 2 a 3 maji vystupy na tyto ,non-safe“
prvky na vyvodu 4 konektoru 3 a 4.

Reset

Urax-D1R obsahuje vstup pro lokalni zpétné nastaveni (reset).
Nachazi se na konektoru 2 a tento resetovaci kontakt je mozno
nastavit v parametrech na automaticky nebo manualni reset.

Auto reset

Pri navoleni ,auto reset” je
tfeba premostit vyvody 1-4 na
konektoru 2.

Manualni reset

Pfi nastaveni na manuaini reset
je tfeba uzel Urax aktivovat
(musi generovat bezpecnostni
kéd). To provedeme tak, ze
tento resetovaci vstup béhem
2 sekund zapneme a vypneme.
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Bezpecnostni uzel
Urax-E1

Schvaleni
_TL"JVVRheinI:Imd cE
Pouziti:

- Pfizplsobuje (adaptuje) dvourucni ovladac ke sbérnici
AS-i bus.

Vlastnosti:
- Spolupracuje s dvouru¢nim ovladac¢em se dvéma kanaly
- Pozadavek na souc¢asnost.

Adaptér pro dvouruéni stanice pro sbérnici AS-i

Urax-E1 je podfizeny modul s bezpecnostnim vstupem, pro pfi-
pojeni na sbérnici AS-i, uréeny pro pfipojeni k dvouruénimu ovla-
daci, podle normy EN 574, typ llIC. Pfipojeni je mozno usporadat
tak, aby bezpecnostni uzel s dvouru¢ni ovladaci stanici vyhoveél

Urax-E1
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pozadavklm na Uroven bezpecnosti PL e podle EN ISO 13849-1.
Urax-E1 obsahuje LED indikatory pro vS8echny kandly a je mozno
jej adresovat na sbérnici kontaktem ADDR.
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Technicka data — Urax-E1

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

C. vyrobku/objednaci tdaje:

2TLA020072R0600

Bezpecnost /harmonizované normy

SIL 3, PFDavr: 1,5 x10-4, PFH:

Urax-E1 1,7x10-9, podil SIL 3: 15%
Barva 7luta a Gerna 62061 SIL3 )
Hmotnost 160 g ENHIHSO 13849-1 Urd\;eh vlastnosti PL é
AS-i data e kategorie 4
S-0.B.0 EN 954-1 MTTFd: vysoka
koh"?kovy konektor Certifikace kategorie 4
0 *POZN.: vySe uvedené doby odezvy plati pouze pro zafizeni Urax. Pfi vypoctu celkové doby

Zluty kabel pro sbérnici AS-i,
30V DC (26,5 -31,6 V DC)

Celkovy proudovy odbér AS-i

<150 mA

odezvy je tfeba vzit v Uvahu vSechny komponenty zafazené do bezpecnostniho fetézce.

Vystup (non-safe) 30
Vystupnl napéti 24 V DC (AUX) D 14 \
Proud 700 mA
Doba odezvy (vyp.)* 12 ms (sem nepatfi snimace @ a o o
a dalsi periferni zafizeni)
( AUX
Pouzdro =oman sarrr=
: . = Lo o
Krytl poskytované poq;drem P 67 A o |zl 36 ‘
Teplota okoli -25°C ... +65°C 25 ¥

Rozméry pouzdra

96x60x25 (V x S x H)

Pripojeni Urax-E1

Left hand
Dyn outp 1 L
| inp channel 1, NC |
|
_| inp channet 1, NO. - ]

Vstupy pro dvouruéni ovladac¢

Urax-E1 ma dva vstupy pro kazdou ruku / tlacitko, jeden se
spinacim (NO) a druhy s rozpinacim (NC) kontaktem. Pro od-
startovani (vyslani kédu AS-i) je tfeba, aby vSechny Ctyfi vstupy

el
1

Right hand

prepnuly ze stavu OFF (= vypnuto) do stavu ON (= zapnuto) P fonowe _ £1h

a to béhem 0,5 sekundy. Kazdy vstup je monitorovan, takze oo og Hﬂ‘;
kdyz URAX vypne, musi vS8echny vstupy prejit pfed opé&tnym A o oo"[ gy _
startem do vychoziho stavu, tzn. ze rozpinaci kontakt je sepnut = J0KAB SATETY=

a spinaci kontakt je rozepnut. -
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Pluto Manager

Pluto Manager 4/3
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Programovaci nastroj
Pluto Manager

Pouzit:
- Hradla
- PLUTO PLC

Vlastnosti:

- Software poskytovany zdarma

- Moznost stazeni ze stranky: www.abb.cz/nizkenapeti

— Funkéni bloky pfipravené k pouziti pro vase
bezpeénostni komponenty

- Obsahuje funkéni bloky majici schvaleni TUV

- Poskytuje prehled o aktudlnich projektech a vasich Pluto

- Jednoduché programovani v jazyce ,ladder language*
(jazyk kontaktni plan)

Programovaci nastroj pro vase bezpecénostni funkce

Pluto Manager je podéitacovy program, specificky uzptso-
beny pro bezpeCnostni programovatelny automat Pluto.
Programovani je provadéno v jazyce ,ladder logic* a spolu s
funk&nim blokem vytvari strukturu vasich bezpecnostnich funk-
ci. Pluto Manager je dodavan s pfedem definovanymi funk&nimi
bloky, majicimi schvaleni od TUV, které usnadiuji praci s na-
vrhem bezpecnostnich funkci. Pluto Manager nabizi uzivateli
strukturalni pfehled o systému Pluto, hradlech (gateways) a pe-
rifernich komponentech, jak u velkych, tak také malych projek-
td. Dava prehled a fidi snimace a ovladace a jejich vzajemnou
soucinnost. Pluto Manager také obsahuje manualy pro pfipo-
jené programové i technické vybaveni (software a hardware),
které potrebuje byt oSetfeno programem.

Rozhrani nabizi moznost ziskani stavovych informaci pfimo

z obou sbérnic Pluto: AS-i a Pluto bus. Soucasti jsou také dia-
gnostické funkce a moznost exportu dat.
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Systematicky pracovni postup pfi fizeni projektu

Krok 1 - konfigurace vstupt/vystupt (1/0)

V kazdém zahdjeném projektu je kazdy PLC Pluto definovan in-
dividualné. Vstupy a vystupy Pluto jsou konfigurovany pozado-
vanym zptsobem a podle toho, k ¢emu jsou pfipojeny. |Q porty
Pluto jsou v tomto kroku také konfigurovany jako vstupy, vystu-
py, dynamické nebo statické signaly.

Krok 2 - Identifikace proménnych

Po nakonfigurovani nasleduje uréeni systémovych proménnych.
Vstuptm (1), vystuplm (Q), remanentnim pamétem (M), global-
nim pomocnym pamétem pro komunikaci po sbérnici (GM) a re-
gistrlm ® jsou pridéleny nazvy, které je pak mozno pouzit na-
misto skute¢ného oznaceni proménné v programu PLC.

Krok 3 - Programovani v jazyce Ladder Logic

Program je sestaven pomoci vyjmenovanych proménnych, pfi-
pojenych na vstupy a vystupy. Programovaci jazyk obsahuje
kompletni Fadu instrukci a podoba se jinému softwaru pouzi-
vanému u standardnich PLC na trhu, které obsahuji Casovace,
aritmetiku, sekvencni programovani atd.

Projekt je pak ,programovacim® kabelem zaveden do Pluto.
Program je soucasné distribuovan komunikaci po sbérnici do
dalSich Pluto v projektu. UZivateli pak stadi zajistit si pfistup
k jedinému Pluto a ostatni automaty Pluto pak dostavaiji sprav-
né informace specifikované pro konkrétni projekt.

Pluto Manager se stava soucasti systému v oka-
mziku zakoupenf bezpecnostniho PLC Pluto.
Software je mozné zdarma stahnout na strankach:

www.abb.cz/nizkenapeti a bézi na operacnim systému OS
Windows.




Seznam standardnich a specialnich funkénich blokd pro Pluto
Manager

Projektant bezpecnostniho systému ma zcela volnou ruku pfi programovani bezpe¢nostnich funkci, pfipadné pro pouziti
prededem definovanych bezpeénostnich funkénich blokil majicich schvéleni od TUV.

Standardni knihovna “func05”: Knihovna “AS-i01”:
— 6 rlznych blokd pro dvoukanalovou funkci (s pfipadné bez - Bloky pro Pluto AS-i a B42 AS-i. (fizeni a nacitani podruz-
vstupu ,start”, ,test”, ,reset”. Vystup pro dvoukanalovou po- nych jednotek AS-i slaves, zamkd AS-i locks atd.)

ruchu; monitorovani sou¢asného provozu.)
— 3 rlzné bloky pro jednokandlovou funkci (s vystupem pro Knihovna “Ext01”:

indikaci resetovaciho tlacitka, s/bez vstupu ,start”, ,test”.) — Bloky pro komunikaci s externimi zafizenimi (implicitni brany
— 2r0zné bloky pro dvoukanalovou funkci s ¢asovym omezenim. gateways, HMI rozhrani, atd.)
— Blok pro prfednastaveni jediného kanalu. Knihovna “Analog01”:
— Blok pro prfednastaveni dvou kanald. - Bloky pro naéitani analogovych vstupl (pouze Pluto D20 a D45).

— 4 rGzné bloky pro muting (bypass).
Knihovna “Counter01”:
— Blok pro dvouruéni ovladani. — Bloky pro monitorovani rychlosti/otacek pres Citaci vstupy
— 2 gitaci bloky (&itani vzestupnym a sestupnym zptlsobem). (pouze Pluto D45).
— 4 rGzné bloky pro lampu ,muting“ (pouze Pluto A20)
Knihovna “Encoder01”:

— Blok pro funkci ,off-delay*. — Bloky pro absolutni kodéry.
— 2 Bloky pro svételnou clonu.
— Blok pro nasobeni Specialni funkéni bloky:

— Knihovna program s bloky pro lisy s excentrickym hfidelem.
— Blok pro déleni.
— Blok pro monitorovani voliciho prepinace.
— 2 bloky pro validaci exportované hodnotu registru, vyslané
po sbérnici (plati pro jednoduchy nebo dvojity registr)
Dvouruéni fizeni pro zafizeni s NO/NC a NO/NC

TC1RTI kontakty flchandy
Dvoukanalova funkce s testovacim a re- TCIRTI — Right_NO je NO kontakt pro pravou ruku _Right NO Q-
setovacim vstupem a indikaci resetu. —In1 o — Right_NC je NC kontakt pro pravou ruku, B
—1In 1 aln 2 jsou bezpecnostni vstupy, ke atd.

kterym se pripojuji vystupy bezpecnost- — Test je vstup pro podminku, ktera musf ~|Right_NC

niho zarizeni. —{n2  IndReset— byt splnéna jesté drive, nez dojde k vy-
— Test je podminka, ktera musi byt pravdi- buzeni kteréhokoli dalsiho vstupu. Tento

va (true) v okamziku zapnuti. Pouziva se vstup je mozno pouzit pro monitorovani —Left_ NO

napf. pro monitorovani externich kompo- —[Reset TCfault— externich komponent.

nent. Vstup Test musi byt ,true“ predtim,

nez dojde k uzavieni vstupu Reset, a to et Funkce —Left NC

znamena, ze funkéni blok nelze inicializo- V pohotovostnim (stand-by) rezimu musfi

vat timto vstupem Test. byt Right_NO=0, Right_NC=1, Left_NO=0
— Reset je resetovaci vstup s dohledem. Pro dosazeni ak- a Left_NC=1. —Test

tivace funkéniho vystupu je tfeba, aby tento vstup Reset

byl aktivni (kladna hrana) po aktivaci dalSich vstupd. Pro odstartovani tyto Ctyfi vstupy prepnou béhem 0,5
— Vlystup IndReset se aktivuje v okamziku, kdy funkéni blok je sekundy svUlj stav a pak se v ném udrzi. Po vypnuti se

0, a blika v okamziku, kdy funk&ni blok je pfipraven k resetu. v8echny vstupy musi vratit do pohotovostniho rezimu
— Vystup TCfault se aktivuje v pfipadé dvoukanalové poru- (stand-by) a pak teprve mize dojit k novému startu.

chy, tzn. jestlize dojde k aktivaci funkéniho bloku a pouze
jeden ze dvou vstupt In 1 a In2 otevre a zavre.

Popis
Funke&ni bloky funguiji jako klasické dvoukanalové bezpec-
nostni relé s dudlnimi a monitorovanymi (supervised) vstupy
(In1,In2)
ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202 4/4
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Bezpecnostni system - Vital
Kontrola dynamickych bezpeénostnich signall

Bezpecnostni systém — dynamicky bezpecnostni obvod - Vital-Tina 5/3

Bezpecnostni kontroler - Vital
Pro¢ vyuzivat bezpe&nostni systém Vital?

Jak pracuje dynamicky obvod Vital?

Bezpecnostni kontrolér - Vital

Adaptaéni jednotka - Tina
Pro¢ bychom méli pouzivat adaptérovou jednotku Tina?

Tina je dostupna v nékolika verzich
Tina 1A

Tina 2A/B
Tina 3A/APS
Tina 4A

Tina 5A

Tina 6A

Tina 7A

Tina 8A

Tina 10A/B/C
Tina 11A
Tina 12A

Prislusenstvi

Priklady zapojeni bezpecnostnich senzord na bazi vétve "Y" 5/38

Priklady zapojeni 5/38
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Bezpecnostni system
Dynamicky bezpecnostni obvod

Pojmem Vital se oznacuje bezpecnostni kontrolér s dynamic-
kym bezpe&nostnim okruhem, ktery dokaze monitorovat az 30
snimacu, napt. typu Eden a pfitom zajisti, aby byla dodrzena nej-
vy$8i bezpednostni Uroven. Bezpecnostni smycku je mozno roz-
§ifit adaptérem Tina Duo. Vital obsahuje funkci volitelného ma-
nualniho nebo automatického zpétného nastaveni (reset) a ma
dualni vystupy (bezpecnostni programovatelny automat Pluto
PLC ma fadu vstupd pro dynamické bezpecnostni obvody).

— Vital-Tina

Kazdy aktivni snima¢ a adaptér Tina obsahuje LED kontrolky,
které indikuji stav v poradku (zelend), preruseny bezpecnostni
obvod (éervené) nebo blikajl’ v pfipadé, ze smy&ka byla preru-

Aktivni bezpeénostni snimac¢e a dynamickym signalem

5 G e W s

Vital

Patentované
feSeni

e
-ﬁé 3
o W

bezpecnostni obvod kategorie do PL €, podle EN ISO 13849-1

f @

Dynamicka bezpeénost
— dynamicky ,zdvojeny“
bezpecnostni signal,
ktery strobovacim zpU-
sobem testuje snimac,

Jednotky Tina, které konvertuji staticky signal/signal OSSD na
dynamické signaly

e e B

napr. 200x za sekundu

t

oV 24V

Senzory se statickymi nebo OSSD vystupy,

pfipojované pomoci adaptérd Tina

L
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Vital je nabizen ve tfech variantach

Vital 1

Dynamicky
obvod 1
Dynamicky Dynamicky
obvod 1 obvod 2
Vital 3
Obvod Dynamicky

s kontakty 1 | | obvod 2

K jednomu a témuz dynamickému bezpe&nostnimu obvodu
je mozno pfipojit az 30 senzord.

Jednim modulem jsou monitorovany dva bezpe&nostni obvody.
Jednoduchy systém s rozsifenym souborem funkci

Ke kazdému dynamickému bezpecnostnimu obvodu je mozno
pripojit az 10 snimacd

Vystupni skupinu 2 je mozno nastavit s ¢asovou prodlevou
Ti rGizné provozni rezimy

Dva bezpecnostni obvody monitorované jednim modulem
Zatizeni se dvéma kanaly. Rozpinaci kontakty je mozno pfi-
pojit k jednomu obvodu.

Jednoduchy systém s rozsahlou skéalou funkci.

Vystupni skupinu 2 je mozno nastavit s Casovou prodlevou.
Tri rizné provozni rezimy.

Jeden Vital doh

Nasledujici pfiklad ukazuje pracovni bufiku sestavajici z dyna-
mickych ochrannych snimadt, pfipojenych na kontrolér Vital.
Bunka &i pracovisté ma nasledujici funkce:

Dvé nabijeci stanice

Na kazdé nabijeci stanici je svételnou clonou kontrolovano, zda
nékdo vloZi ruku do nebezpecné oblasti a snima¢ Eden kontro-
luje, zda ve stejné nebezpectné oblasti se pravé nachazi robot.
To tedy znamena, Ze povel k zastaveni je vyslan pouze tehdy,
kdyz robot a osoba se nachazi ve stejné oblasti. Po uvolnéni
pracovisté osoba stlac¢i tladitko zpétného nastaveni (resetovaci
tlagitko) pripojené ke svételné cloné.

Oploceni s dvefmi blokovanymi snima¢em Eden

PFi otevfeni dvefi se robot zastavi. Pro zpétné nastaveni (re-
setovani) robotického systému je tfeba dvefe zavfit a bezpec-
nostni kontrolor musi stlacit resetovaci tlacitko.

Tfi nouzova vypinaci tla¢itka s jednotkami Tina
PFi stlaceni kteréhokoli nouzového vypinaciho tlacitka se robot
okamzité zastavi.

izi na celou robotickou bunku!
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ProC pouzivat bezpecnostni system Vital?

— Abychom mohli pfipojit nékolik bezpe&nostnich komponent
do série (u kategorie 4) a monitorovat je jedinym bezpe&nostnim
kontrolérem!

Vital je centralnim prvkem urcitého technického reSeni, které
umoznuje instalovat/pfipojit nejrliznéjsi typy bezpecnostnich
zafizeni ke stejnému bezpecnostnimu obvodu a stale dosaho-
vat Uroven vlastnosti (miru spolehlivosti) PL e podle EN ISO
13849-1. Modul Vital se opira o dynamickou, jednokanalovou
koncepci, na rozdil od klasickych dvoukanalovych bezpe&nost-
nich relé. K bezpecnostnimu obvodu je mozno pfipojit az 30
dynamickych snimacl, které jsou pak monitorovany jedinym
modulem Vital. Vital tedy dokaze nahradit nékolik bezpe&nost-
nich relé. Bezpe&nostni komponenty s vystupnimi kontakty je
mozno pfipojit k modulu Vital levnymi adaptéry Tina.

Vital obsahuje funkci automatického nebo manualniho zpétné-
ho nastaveni (resetu), s monitorovanim, dualni bezpeénostni
vystupy a informaéni vystup pro indikaci zpétného nastavenf
a stavové informace pro PLC.

ProC volit prave Vital?

— ZaruCuje bezpecnostni uroven PL e podle EN ISO 13849-1
pro dynamicky bezpecnostni obvod

— Dokaze pracovat s velkymi délkami kabelu

— Manualni dohled nebo automaticky reset Dva bezpecnostni
vystupy NO (se spinacimi kontakty)

— Dva bezpecnostni vystupy
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- Abychom mohli provadét dohled nad bezpeénostnimi prvky!
K modulu Vital je mozno pfipojit vétSinu bezpecnostnich kom-
ponent na trhu. Dynamické snimace umoznuji dosazeni bezpec-
nostni urovné PL e v jednokanalovém systému. Pouzit je mozno
napfiklad dynamicky bezkontaktni snima¢ Eden od spole¢nosti
ABB Jokab Safety, svételnou zavoru Spot light a nouzova vypi-
naci tlacitka (pfipojena pres adaptéry Tina). Pfes adaptéry Tina je
mozno k Vital pfipojit dokonce i mechanické spinace.

— Abychom mohli snadno instalovat a sestavovat bezpe¢nostni
systém!

Vital je maly elektronicky bezpe&nostni kontrolér, ktery dyna-
micky monitoruje a provadi dohled nad celou fadou bezpe¢-
nostnich komponent. Je vybaven odpojitelnymi pfipojovacimi
svorkovnicemi, které usnadfuji pfipojovani, odstrafiovani za-
vad a vyménu modull. Vital a dal$i bezpecnostni komponenty
je mozno vzajemné propojit standardnimi kabely a kabely s ko-
nektory M12.

Odpojitelné bloky pfipojovacich svorek

— LED indikace: pfitomnosti napajeciho napéti, dynamického
signalu a vystupl

Informacni vystup se dvéma funkcemi

— Cenové priznivé vedeni vodi¢i/kabell/privodd



Jak funguje dynamicky obvod s kontrolerem Vital?

Snima¢ Eden - kontroluje,
zda jsou dvere zavreny.

a

Nouzové vypinaci
tlac¢itko Smile Tina
pro zastaveni stroje
Vv pfipadé nebezpedi.

Svételna clona Focus
brani prlichodu a ma integrovanu
funkci ,muting” (= potlaceni)

Dynamicky signal ma obdélnikovy pribéh a je vysilan bez-
pecnostnim obvodem. Na kazdé bezpecnostni komponenté
je tento signal pak invertovan a skenovan c¢etnosti 200x za
sekundu programovatelnymi automaty Vital nebo Pluto.

Dynamicky signal je vysilan jako jednokanalovy signal pres vSech-
ny ochranné prvky v obvodu mezi vstupnimi svorkami T1 a R1.
Pokud dojde k poruSe ochranného prvku, skonci vysilani dyna-
mického signalu a tento stav je detekovan modulem Vital, ktery
odpoji své bezpecnostni vystupy. Na ochranném prvku jsou de-
tekovany takeé zkraty. K detekci dochazi pfi invertovani signalu na

_l_l_\

Nouzové vypinaci tla¢itko
INCA Tina - pro zastaveni
stroje v pripadé nebezpedi.

Bezpecénostni modul Vital
monitoruje bezpec¢nostni snimace,
zapojené do série, a sleduje dodrzeni
bezpecénostni trovné PL e podle

EN ISO 13849-1.

kazdém snimaci (pokud k invertovani dojde, je ochranny prvek
v poradku) a automat Vital oCekava spravné invertovany signal
prichazejici ve spravny okamzik. V nasem pfipadé je k bezped-
nostni smydéce pfipojen sudy pocet snimacl, coZz znamena, Ze
dynamicky signal bude pfi vyhodnocovani modulem Vital inver-
tovan sudym poctem invertovacich cykll. Pocet invertovacich
cykld je uréen vstupy S1 a B1, které jsou spojeny dohromady.
Pri pripojeni sudého podtu snimacl neni tfeba mit pripojeni S1.
Ponévadz signal je modulem Vital vyhodnocovan pfi kazdém
pulzu, tzn. vice nez 200x za sekundu, jsou poruchy a zkraty de-
tekovany béhem nékolika milisekund.
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Bezpecnostni kontrolery
Vital

Schvaleni

TUV Nord - Vital 1
TUV Rheinland - Vital 2 a 3

Rizeni:
- Celého systému na bazi dynamického bezpeénostniho
obvodu

& (€

Vlastnosti:

- Jednoducha instalace

- Pruznost, flexibilita

- Cenové pfiznivy

- Displej pro odstranovani zavad (Vital 2 a 3)

- Moznost pripojeni do obvodu Siroké rady
bezpecénostnich snimaci

- Informaéni vystup

- Nékolik bezpeénych vystupl (Vital 2 a 3)

Bezpec€nostni kontrolér Vital je zalozen na jednokanalové
bezpecnostni koncepci, u které fada bezpecnostnich snima-
&G mlze byt zapojena do série a monitorovana jedinym bez-
pec¢nostnim kontrolérem. Do vSech pfipojenych snimacl je
z Vitalu vysilan dynamicky signal, ktery se pak do kontroléru
vraci a v ném probihd vyhodnoceni tohoto pfijatého signalu.
Ponévadz kazdy bezpecnostni snimac invertuje tento signal, je
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mozno detekovat zkraty nebo poruchy ve snimaci. Kontroléry
Vital 3 jsou konstruovany pro provoz se snimaci Eden, adaptéry
Tina a svételnymi zavorami Spot od firmy ABB Jokab Safety.
Vital 2 a 3 jsou bezpecnostni kontroléry se dvéma bezpenost-
nimi vstupnimi obvody a dvéma skupinami vystupt. Jediny roz-
dil mezi témito dvéma modely spociva v konfiguraci vstupu.



Bezpecnostni kontrolér Vital 1

— Kjednomu dynamickému bez-
pecnostnimu obvodu je mozno
pripojit az 30 snimadd

qo—

r -_

Dynamicky
obvod 1

Bezpecnostni kontrolér Vital 2

— Dva bezpecnostni obvody jsou
monitorovany jednim modulem

— Jednoduchy systém s rozsah-
lymi funk&nimi moznostmi

— Moznost pfipojeni az 10 snima-
&0 ke kazdému bezpecnostni-
mu obvodu

— Skupina vystupl 2 se da na-

stavit s ¢asovou prodlevou

Tri rlzné provozni rezimy

Dynamicky Dynamicky
obvod 1 obvod 2

Bezpecnostni kontrolér Vital 3

Dva bezpe&nostni obvody jsou

monitorovany jednim modulem

Zatizeni s dvoukanalovymi

vypinacimi kontakty je mozno

zapojit do jednoho obvodu

— Jednoduchy systém s rozsah-
lymi funk&nimi moznostmi

— Skupina vystupl 2 se da na-
stavit s ¢asovou prodlevou

— Tri rzné provozni rezimy

Obvod Dynamicky
s kontakty 1 | | obvod 2

(
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Pripojeni resetovaciho vstupu — Vital 1

Manualné kontrolované zpétné
nastaveni (reset)

B
o S D
Aby bylo mozno aktivovat reléové vystu-
py, je tfeba zapnout a vypnout manualné
kontrolovany resetovaci kontakt, pfipoje-
ny ke vstupu X1.

Automaticky reset

m:-u %‘ wd

Automaticky reset se navoli tim, ze pfipo-
jime vstupy B1, X1 a X4. Reléové vystu-
py jsou pak aktivovany ve stejny okamzik
jako vstupy.

Pripojeni vystupu — Vital 1

Reléové vystupy
?13 I?E‘E.

1.

Kontrolér Vital 1 m& dva bezpelnostni
vystupy (2 NO kontakty). Kvlli ochrané
téchto vystupnich kontakt( je doporuce-
no potlacit vliv (induktivnich) zatézi zara-
zenim spravné voleného varistoru (VDR
— napét‘ové zavislého rezistoru), dioda-
mi atd. Diody jsou nejlepSimi prvky pro
zhaSeni oblouku, avsSak prodluzuji dobu
vypnuti zatéze.

Pripojeni S1

Pro sudy pocet jednotek zapojenych do
série (Eden+Spot+Tina) je treba, aby
byla vytvorfena propojka mezi B1 a S1.
S1. Viz obrazek A nize a dalsi priklady
v tomto manualu.
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Informacni vystupy

a2y

Vital 1 obsahuje vystup se spinacim
relé, ktery slouzi jako informacni vystup.
Nastaveni této funkce se provadi DIP
prepinacem.

V poloze 1 prepinace DIP (plvodni polo-
ha) je informacni vystup Y14 interné pripo-
jen na 0 V nebo +24 V, a to nasledujicim
zplsobem:

- Y14 je interné pfipojen na OV (B2) v pfi-
padé, ze Vital 1 nebyl resetovan.

-Y14 je pfipojen na napéti +24V (B1)
v pfipadé, ze Vital 1 byl resetovan.

Testovani stavu externiho stykace
]

1

*f 7

E‘g

-

..r_,_:..-.-.

E -J-
. 1)

-;J.'

Stykade, relé a ventily je mozno kontrolo-
vat pfipojenim ,testovacich® kontaktl mezi
B1 a X1. Pouzit je moznp jak reset s manu-
alni kontrolou, tak automaticky reset.

Y
| +24V B1 .
| ov B2 Vital 1 %
L— —— — — a4 4
Hl
ov ov

V poloze 2 prepinace DIP (UCelem této
funkce je odstartovat/restartovat blok,
RES) je informacni vystup Y14 interné pfi-
pojen bud na 0V, nebo na +24 V a to na-
sledujicim zpUsobem:

-Y14 je interné pfipojen na 0OV (B2)
v pfipadé, Ze dynamicka bezpecnostni
smycka je rozpojena, pfipadné tato dy-
namicka bezpe&nostni smycka je uza-
viena a Vital 1 byl resetovan.

-Y14 je pfipojen na napéti +24 V (B1)
v pfipadé, Ze dynamicka bezpe&nostni
smycka je uzaviena, avSak Vital 1 nebyl
resetovan (RES).



Technicka data — Vital 1

Vyrobce: ABB AB/Jokab Safety, Svédsko Reléovy informaéni vystup
“‘é‘.“;;robku/objedna'(‘:ul'“udaje: """"""" (pfepinaci kontakt)

Vital 1 2TLA020052R0000 Y14 -(0V) Indikuje neresetovany stav Vitalu
Uroveﬁ bezpeénosti """""""""" + (24 V) Indikuje resetovany stav Vitalu

EN ISO 13849-1 PL e, kategorie 4 Wl.\‘/.l‘g?g’.mzétéi naYt4 200 mA (interni automgﬂcké pojistka)
EN 62061 SIL 3 LED indikace

IEC/EN 61508-1...7 SIL 3 On Trvale sviti: napgj. U = OK

Blika: podpéti nebo pretizeni
T T: signal ven = OK,
R R: signal dovnitf = OK
A 1A 2 Indikuje aktivovany stav wstupnich relé

Napajeci napéti Upevnéni, montaz

Vital, A1-A2 24V DC 15 % Na listu DIN 35 mm

Od Vitalu ke snimac¢im/jednotkam, 24 V DC ..B.‘?%??h provoznich te‘p'l‘ot 10°C az+55°C
B1—82 """""""""" Pfipojovaci svorkovnicové bloky

Pojistka (odmontovatelné)

Externi pojistka by méla byt zara- 3 AT Max. utahovaci moment 1 Nm
~zenav napajecim pFl’\{QHdU doAT Max. pfipojovaci plocha

Max. odpor linky (vedeni) - tuhé vodice 1x4 mm?2/2x1,5 mm?2/12AWG
“p“F‘i'jmgnovitém napéti pfipg)jeném na X1 1509 """ — vodi¢ se zditkovym kont. 1x2,5 mm?/2x1 mm?

Pfikon Vzdudné vzdalenosti a vzdalenost

SS napajeni, jmenovité napéti 3W ,,‘Pf‘?ﬁ“")d- proudy 4kV/2 DINVDE 0110

(bez zatéze) Kryti

ss napajeni, jmen. napéti 48 W Pouzdro IP 40 IEC 60529

(s max. zatézi) Pripojovaci svorkovnicové bloky IP 20 IEC 60529
Dynamlcky bezpeéﬁ;‘stm’ obvod Shoda s normami Er\'j”iéo 12100-1, 2EN 954-1,
T vystupni signal EN ISO 13849-1, EN 62061,
R1 vstupni signal EN 60204-1, IEC 60664-1,
“‘I.'-‘{;é{'(‘)vaci vstupx1 EN 61000-6-2, EN 61000-6-4
Napajeci napéti pro resetovaci vstup  +24 V DC EN 60947-5-1, EN 1088,
Resetovaci proud 30 mA (max. zabér. proud EN 61496-1, IEC/EN 61508-1...7

300 mA béhem sepnuti kontakt(
Minimalni doba sepnuti .
kontaktd pfi resetu 150 ms it

Pripojeni S1

Pfi sudém poctu snimadd (Eden + Spot T/R + Tina) musi byt mezi body
B1 a S1 vytvofeno propojeni. Pfi lichém poctu snimacl neni S1 pripojen.
..‘Efiﬁl‘i'ghém poctu nenl’uf[feba vytvaret propﬂc')‘juem’ mezi B1 a S1

Pocet snimacu

Max. pocet Eden/Tina pfipojenych 30 u
k Vital 1
Celk. max. délka kabelu k Eden/Tina 1000 m .
Max. pocet Spot T/R k Vital 6 par ]
Celk. max. délka kabelu ke Spot T/R 600 m L 1—;-.}:‘ 1
- e —
Doba odezvy Pripojovaci svorkovnice jsou odmontovatelné
P¥i zapnuti napéjeni <65ms (a pfitom neni tfeba odpojovat vodice)
PFi aktivaci (vstup-vystup) <40 ms
PFi deaktivaci (vstup-vystup) <48 ms
Pri (été napajeni <55 ms

Reléové vystupy

NO (= spinaci kontakt) 2

Max. spinany vykon pfi odporové zatézi 6A/250 VAC/1500 VA/150W
Min. zatéz 10 mA/10 V

Material kontaktd AgCdO

Mechanicka Zivotnost > 107 operaci

Externi pojistka (EN 60947-5-1) 6,3 A nebo 4A, pomala
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Priklady pfipojeni bezpe€nostnich zafizeni ke kontroléru Vital 1

EDEN EMERGENCY STOP
Xy
EDEN 1 EDEN 2 D
Xy Ny
b D ] VA
L TP 3w
- k_\— 24v0C
||2|S 0|0 1|2|8 Qlﬁ |a]m]|e|o RESET
J-u - E RESET E g é g t
Sl e[« o TP Est
INFO
gi%jﬁ §i§§§ Ut PLC
info
TS =l 7 ol -
info info . | il ) S W W ¥ ! l Supply
A A2 ST By T B2 R X1 X4 Y14 NI o R X % e
| [ %2 Reset o Bt Reset
] | B)Ed 4Inim resetem; Test/hto
AR sieiTio Bz R Tﬁ;t/)xna | ) Eden s manudinim resetem; C) Nouzové vypinaci tlacitko s adapté-
24vDC Reset | | rem Tina 2A a automatickym resetem
Type: ITAL 1 JOKAB SAFETY |
\,1_ \,1_ B2 |*a| | |
2 2 ! | TRanswTTER  RecEMER
3 14 23 24 Y14 Info | | SPOT..T SPOT.R EM
INFORMATION P ¥
STYRSYSTEM = (=]
| 3w PLC | |
ru RESET | (NEREA Tz ][5 Tls
& K1 " B1 +24VDC | | | | | .'n'«_» “|o |- “_”v’-t” 3w
___Th___l Elzls|ie |E|2[2)d[s |B et
[A1
- - PR T1T T 1
N * 2 - info ~ TEST +—> INFO
A) Eden s manudlnim resetem a monitorova-
nich externich stykaciy/relé Supply Supply 1]
Al A2 S1B1 T B2 1 1 X4 Y14 Al A2 S1 B1 T1B2 RIX1 X4 Y14
+ = Test + = Test/Auto
Reset Reset

D) Pozn.: viz pfirucka k Vital 1, kde
je uvedena interni konfigurace pfi pouZiti

E) Nouzové vypinaci tla¢itko s adaptérem
Tina 3A a automatickym resetem.

tohoto kontroléru v kombinaci se svétel-
nou zéavorou Spot 10/35

Pripojeni jednotek a délky kabell pfi pfipojovani kontroléru Vital 1

TERMINAL

PRIKLAD ZAPOJENI URCITEHO PROJEKTU S KONTROLEREM VITAL 1

—

VITAL | ~

@ = VYSILAG/PRIJIMAG

@: NOUZOVE VYPINACI TLACITKO

@: BEZPECNOSTNI SPINAC

@z BEZPECNOSTNI KONTAKTNI
PASEK/NASLAPNA ROHOZ

@: SVETELNA CLONA /MRiZ

Q= @
OIOX

w
X
el
=

|

A.w

o
Ok

(

@

%@é

<«

EMERGENCY STOP
SMILE 11EA TINA/INCA TINA
112(3]4]5 3w
24VDC
+n-T RESET
laln]+|n
H
HHH L g
V1
info =
Supply -l
Al A2 S1 B1 T1B2 R1 X1 X4 Y14
+ = Test/Auto
Reset

F) Nouzové vypinaci tlacitko s adaptérem
Smile Tina a automatickym resetem

M12 Connector/Cable
Pin 1 = brown 4+
nin

{rout
Pin 5 = grey 1 info

—~N— = CABLE

SS
T10

®= TINA 1
®= TINA 2

Sty N
@)= TNA 3 Mg, Ao
= TNA 6 Lo = Y CONNECTOR M12-3A

N

@99 = TNA 478 © Bt

SAMEGEK = Y CONNECTOR M12-3B

@= EMERENCY STOP SMILE TINA/INCA TINA

INFORMACE JSOU K DISPOZICI PO KABELU OD KAZDEHO
SNIMAGE NA PRIKLADU (D A (2D
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Tti alternativy zapojeni

Pro dosazeni Urovné bezpe&nosti PL e (podle EN ISO 133849-1)
musi pfipojeni snimacét/adaptérovych jednotek v bezpeénost-
nim okruhu Vital byt provedeno podle nasledujicich prikladd.

Pfiklad (1

Pouzit samostatné pfipojovaci vodie od kazdého snima-
Ce/adaptérové jednotky k bezpecnostnimu kontroléru Vital.
Propojeni provést na vhodné svorkovnici v ovladaci skfini.

Priklad (2

Pouzit pfipojovaci zakonCovaci blok Tina 4A/Tina 8A a takto
zjednodusit pFipojovani externich snimacd/adaptérovych jed-
notek. Pouzit je mozno pouze pripojovaci bloky Tina4A/Tina8A.
Pri pouziti jinych pfipojovacich blokd nesplnite pozadavky na
bezpecnostni obvod.

Priklad (3 O

Pro pfipojeni snimacl do série/paralelné pouzit konektory
M12-3A a M12-3B“Y*".

Délky vodicl a pocet snimacli/adaptérovych jednotek pro
tfi priklady zapojeni

Pfi stanoveni poctu snimacd/adaptérovych jednotek, které je
mozno pfipojovat ke kontroléru Vital 1 je tfeba mit na paméti,
ze 1 zavora Spot T/R odpovida 5 jednotkam Eden nebo Tina.
Paralelni jednotky se rovnaji jedné jednotce. Nasledujici ptikla-
dy jsou navodem pro mozné konfigurace a délky kabeld, pfi
pouziti odpovidajicich kabeld.

Priklad (' O

Ke snimacim/jednotkam v tomto pfikladu je mozno pfipojit az
1000 m pripojovacich vodi¢t/kabell (s vodidi prafezu 0,75 mm?
nebo 0,34 mm?2). To odpovida 9 jednotkam Eden nebo Tina.

Ke kontroléru Vital 1 je mozno pfipojit max. 30 jednotek Eden
nebo Tina, pfi max. délce kabelu 500 m (s vodidi prifezu 0,75
mm?) nebo 300 m (s vodi¢i prafezu 0,34 mm?).

Ptiklad C2 O

Az 600 m (vodic¢e 0,75 mm?) k Tina 8A a 10 m kabelu typu
M12-C1012 (0,34 mm?) ke kazdému snimaci/kazdé jednotce
pfipojené k Tina 8A. Tento priklad zapojeni odpovida 17 jed-
notkam Eden nebo Tina.

Max. 3 jednotky Tina 8A coz odpovida 27 jednotkam Eden/
Tina (= 3x8 pfipojenych k Tina 8A + 3 Tina 8A) je mozno pfipojit
k jednomu Vital 1, s celkovou délkou kabelu 600 m (0,75 mm?2).
Az 6 jednotek Tina 4A je mozno pfipojit k jednomu kontroléru
Vital 1 (coz odpovida 30 jednotkam Eden/Tina), s celkovou dél-
kou kabelu 600 m (0,75 mm?), pfipojeného k Tina 4A.

Piklad (3 O

Bud 2x500 m kabelu (0,75 mm?) od ovladaci skiiné a 10 m ka-
belu (0,34 mm?) ke kazdému snimaci/jednotce, nebo 2x10 m
kabelu (0,75mm?) z ovladaci skiiné a 200 m kabelu (0,75 mm?)
ke kazdému snimaci/jednotce. Toto zapojeni je ekvivalentni pfi-
pojeni 16 jednotek Eden nebo Tina.

Celkem 30 jednotek Eden/Tina je mozno pfipojit pomoci kabelu
s max. délkou 1000 mm (0,75 mm?), nebo 400 m (0,34 mm?2).
Pokud je obvod napéjen jen z jednoho sméru (z jednoho konce
sité), zkrati se celkova délka kabelu na cca 300 m (0,75 mm?)
a 100 m (0,34 mm?).

Nékteré rady tykajici se pfipojeni dynamickych snimacu

k PLC Pluto a Vital

Snimace je mozno pfipojovat réznymi zplsoby. V dal$im textu
uvadime néktera doporuceni a rady jak zlepSit zapojeni a zvysit
stabilitu instalace. Jsou to obecné rady, avSak plati zejména
pro jednotky Tina 4A a Tina 8A.

— Nikdy nepouzivejte vétsi pocet snimacl ve smycce nezZ je
doporuceno.

— Pokud mozno pouZijte spinany napajeci zdroj, ktery dodava
stabilni napéti 24 V DC.

— V systému snimacl pouzivejte co nejkratS$i propojovaci
kabely/vodice.

— P¥i pripojovani jednotek Tina 4A nebo Tina 8A nesmi napéti
na svorce (vystupni svorka na jednotce) byt nizsi nez 20 V.

— PouZivejte stinény kabel, prifezu 0,75 mm2 a silngjSiho.
Kabel vedte od pouzdra pfistroje a uzemnéte jej na jed-
nom konci, napf. na pouzdru pfistroje, nikoli vSak na obou
koncich.

- Signalové vodice nekladte do blizkosti silovych vodi¢l nebo
zafizeni, které vyzafuje intenzivni ruseni, napf. kmito&tovych
meénicd pro elektromotory.

— Nikdy nepfipojujte ,néhradni vodice.

— P¥i pouZiti M12-3B pro pfipojeni paralelni smycky, kde snima-
¢e jsou napajeny ze dvou smérl, musi byt smycka co nejkrat-
&i. DOvod tkvi v tom, Ze nepouzité vodice jsou také pripojeny.
Tim se zvysi kapacitni zatéz smycky a snizi stabilita systému.
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Vital 2

- WTTAL 3

Vital 2 je bezpe€nostni kontrolér, ktery predstavuje kombinaci Siroké Skaly funkci s moznosti rychlé a snadné instalace
bezpecénostnich snimaci. Diky dvéma bezpecénostnim vstuplim a dvéma skupinam vystup umoziuje Vital 2 kontrolu
bezpecnostnich systémi mensich strojl, které by jinak potfebovaly programovatelny automat nebo vétsi pocet
bezpecnostnich relé. Zplsob fizeni zminénych dvou skupin vystupt zavisi na tom, ktery ze tfi provoznich rezimt navolime

(viz Volba provozniho rezimu).

Vstupni funkce 1:

Dynamicky bezpec¢nostni obvod, do néhoZz mohou byt do série
zapojeny bezpecnostni snimac¢e Eden, Tina a Spot od firmy
ABB Jokab Safety. Na jednu vstupni funkci je moZno pfipojit do
série az 10 snimacd Eden nebo Tina.

Vstupni funkce 2:
Stejna jako vstupni funkce 1.

Skupina vystupt 1:

Vystup bezpe&nostniho relé, zdvojeny, zapojeny do série a bez-
pecnostni tranzistorovy vystup s vystupnim napétim -24 V DC
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Skupina vystupt 2:

Bezpecnostni reléovy vystup, ve zdvojené sérii a bezpecnostni
tranzistorovy vystup s vystupnim napétim -24 V DC. Navic tato
skupina vystupl 2 obsahuje tranzistorovy vystup pro jiné nez
bezpecnostni prvky, s vystupnim napétim +24 V DC, uréeny
pro informacni Gcely. Tato skupina vystupt mize mit ¢asovou
prodlevu v rozmezi od 0 do 1,5 s.

Volba provoznich rezimd.

Vital 2 je mozno konfigurovat tak, aby fungoval v jednom ze tfi
provoznich rezimd M1, M2 nebo M3. Vybér provoznich rezimd
se provede pfipojenim jedné ze svorek M1, M2 nebo M3 na
napéti +24 V.



Provoznl’ reZim M1 : Vstupni funkce 1 Vstupni funkce 2
samostatna funkce Vital 2 _——— y

p iy p . , Safet oot Saf N
Vstupni funkce 1 Fidi vystupni skupinu 1 a vstupni canoors s
funkce 2 fidi vystupni skupinu 2. = _FD Test\ 3 _FD Test\ 3
o [
o | 2 I s
& | 3 & | 3
c Reset 1 k] c Reset 2 k]
o 3 @l 3 ] gl g 3
[e] w (%] o] w (%]
71 IRt _|R2 x1_|xa | T11 IRH | R12 x11_| x14
=3 L .
I
Logika zpétného nastaveni Logika zpétného nastaveni ve
l Off delay 3
0.1.5s

‘A1 A2 Q2 1L Q1 Q13 Q12 1L Q111
Non safe
e ——
+24V 0V Skupina vystupl 1 Skupina vystupl 2
P rOVOan rez' m M 2 ' Vstupni funkce 1 Vstupni funkce 2
’ . — —_—
Vstup 1, hlavni funkce Vital 2 1
, X . , , Safety + H M
Vstupni funkce 1 blokuje vSechny vystupy a vstupni sensors
. . . . N~ Test ® B
funkce 2 blokuje vystupni skupinu 2. I _rD =g 3
5 | 3 3
c Reset 1 3 B
i g &l s 3
[¢] (%} n
It _|RrR1 |Ro x1_|x4 11| x14
NEBO |
Logika zpétného nastaveni l Logika zpétného nastaveni M1
|
M2,
l M3
Off delay
| 0..1.5s 0.56
| 10s
| b
L 1|
A1 A2 Q2 1L aQt Q13 Q12 1L Qn
I I Non safe
_—
+24V OV Skupina vystupt 1 Skupina vystupd 2

Provoznl’ reéim MS: Vstupni funkce 1 Vstupni funkce 2
Paralelni funkce Vital 2

Safety
sensors

Vstupni funkce 1 a vstupni funkce 2 funguji paralelné

a fidi vSechny vystupy. Reset/Auto reset 1 zpétné nastavi 3 _rD
obé vstupni funkce (Reset/Auto Reset 2 neni pouZit) % & |
3 g §
X1 “ X4 E T11ol R11Lul R12 X1 X14

.

Logika zpétného nastaveni |

|
—— s [
pa -
\ )
|

+24v  N-24v. \

24V l l
A (A2 Q2 iLoaQt Q13 Q12 1L Qn
Non safe
[N
+24V OV Skupina vystup( 1 Skupina vystupt 2
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Pripojeni ochrannych prvkd/snimac( — Vital 2

Podle vstupni funkce a poc¢tu snimadd
pfipojenych k bezpecnostnimu obvodu
(lichy nebo sudy pocet) se pak dynamic-
ky signal pfipojuje mezi rlizné svorky.

™ R1 R2

Vstupni funkce 1:

Dynamicky signal je vysilan ze svorky T1
a podle podétu snimacl v bezpeénostnim
okruhu se tento signal vraci bud’ zpét na
svorku R1 (kdyz pocet snimacu je lichy)
nebo R2 (kdyz pocet snimacd je sudy).

T R11 R12

Vstupni funkce 2:

Dynamicky signal je vysilan z T11 a podle
poctu snimacl v bezpednostnim obvodu
se pak tento signdl pfivadi zpét bud na
R11 (kdyz pocet snimacl je lichy) nebo
R12 (kdyz pocet snimacl je sudy).

Pripojeni vystupd — Vital 2

-24 V

Q2
Q12

Pfipojeni bezpec¢nostniho tranzistoro-
vého vystupu (-24 V)

BezpecCnostni tranzistorové vystupy Q2
(skupina vystupt 1) a A12 (skupina vy-
stupl 2) maji vystupni napéti -24V.

1L Q1
11L Q11

Pfipojeni bezpeénostniho reléového
vystupu

Bezpecnostni reléové vystupy jsou zdvo-
jeny, zapojeny do série a vypinaji smycku
mezi 1L-Q1 (skupina vystupl 1) a 11L-Q11
(skupina vystupl 2). Vypinané zéatéze by
meély byt opatfeny svodiCem prepéti, ktery
svadi napétoveé Spicky, brani opalovani kon-
taktd a chrani vystupy. Je vhodné sem za-
pojit varistor, RC obvod nebo diodu. Méjte
ale na paméti, Ze diody prodluzuji dobu vy-
pnuti zatéze.

Q13

Pripojeni informaéniho vystupu
Tranzistorovy vystup uréeny pro jiné nez
bezpecnostni obvody (non-safe output
Q13; +24 V) nabude uroven H v pfipa-
deé, Ze vystupy ze skupiny 2 budou aktiv-
ni. Tato funkce tedy zavisi na zvoleném
provoznim rezimu (viz Volba provozniho
rezimu).

Pripojeni resetovaciho vstupu - Vital 2

Existujidvé samostatné resetovacifunkee (funk-
ce zpétného nastaveni) — Reset 1 a Reset 2.
Jejich projev zavisi na predem zvolném pro-
voznim rezimu (viz Volba provozniho rezimu).
Reset 1 a Reset 2 je mozno konfigurovat
jako manualni (manual reset) nebo auto-
matické zpétné nastaveni (automatic re-
set), nezavisle na sobé. Nastaveni se pro-
vadi pomoci Auto reset 1 a Auto reset 2.

+24 V X1 X4

X1 X14
Automatické zpétné nastaveni
(automaticky reset)
PFi automatickém resetu musi byt vyvody
X1 aX4 (Auto reset 1) nebo X11 aX14 (Auto
reset 2) pfipojeny na napéti +24 V.
Monitorovaci kontakty pro externi zafizeni
se zapojuji mezi +24 V a X1 (Auto reset 1)
nebo X11 (Auto reset 2). Pokud monito-
rovaci kontakty nejsou pouzity, musi byt
X1 a X11 pfipojeny na +24 V.

oV

+24V X1 X4
X1 X14

Manualni monitorované zpétné
nastaveni (manualni reset)

Pro funkci manualniho zpétného nasta-
veni musi byt mezi X1 (Reset 1) nebo
X11 (Reset 2) a vyvod +24V zapojeno
tladitko. Monitorovaci stykace pro externi
zafizeni musi byt zapojeny do série s tim-
to tladitkem. PFi manudlnim resetu fun-
guje X4 (pro Reset 1) a X14 (pro Reset 2)
jako vystup pro zpétné nastaveni indi-
kacnich kontrolek.

Casova prodleva — Vital 2

Skupina vystupt 2 mUze mit nastavenu prodlevu pro odpojeni. Nastaveni provedeme tak, ze vstupy 0,5 s a 1,0 s pfi-
pojime na napéti +24 V. Systém je binarni. To znamena, ze ¢asové hodnoty vstupd jsou scitany dohromady tak, aby

daly celkovou dobu prodlevy.

%)

%] )
+24V  05s 1.0s 24V

Bez prodlevy
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0.5s
0.5 s prodleva

9]
+24V  05s 1.0s

1.0 s prodleva

+24V 0.5s 1.0s

1.5 s prodleva



Technicka data — Vital 2

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

Uroveii bezpeénosti
EN ISO 13849-1

PL e, kategorie 4

EN 62061 SIL 3

IEC/EN 61508-1...7 SIL 3
ENOSAT kategorie 4

PFH,

Reléovy vystup 2,00 x 10°
W'.If.rgp';‘istorovy vystup 1,50 x e
Bava 80U e

Hmotnost 390 g

Pojistka

Externi pojistka by méla byt zara- B6A
a v napajecim pFl’\{gdu doAT
Max. odpor linky (vedeni)
“p“F‘i'jmgnovitém napéti pfipg)jeném na X1 15OQ """
Proudovy odbér
Celkovy proudovy odbér 300 mA
Vstupnl funkce1
(dynamicky bezpeé&nostni obvod)
T

Dynamicky vystupni signal
Dynamicky vstupni signal

R1 (lichy pocet snimacd v obvodu)
R2 (sudy pocet snimacl v obvodu)

Vstupni funkce 2

(dynamicky bezpeé&nostni obvod)
Dynamicky vystupni signal
Dynamicky vstupni signal

T
R11 (lichy pocet snimacl v obvodu)
R12 (sudy pocet snimacd v obvodu)

Resetovaci vstup X1/X11
Napéti na X1/X11 pfi resetu
Proud pfi resetu

Minimalni doba sepnuti

+24 V DC
30 mA
(300 mA 3$picka, pfi sepnuti kontaktu)

kontaktuproreset 80ms o
Pocet snimacu
Max. pocet Eden/Tina na vstupni funkci 10
Celk. max. délka kabelu k Eden/Tina
(zavisi na poctu téchto jednotek) 500 m
Max. pocet svételnych zavor
(Spot T/R) na jednu vstupni funkci
- Spot 10 1
— Spot 35 3
Celk. max. délka kabelu
(zavisi na poctu zavor Spot T/R) 100 m

Max. pocet jednotek se méni v zavislosti na instalaci a prirezu kabelu.

Bliz&i informace viz priklady v této kapitole.

Doba odezvy
Reléovy vystup (Q1, Q11)

Bezpecnostni tranzistorové vystupy

(Q2, Q12)
Tranzistorovy vystup jiny nez pro
bezpecnostni obvod (Q2, Q12)

15-24 ms

11-20 ms

11-20 ms

Reléové vystupy

Pocet vystupl
Max. spinany vykon pfi odporoveé zatezi
Max. zatizeni, induktivniho charakteru

2 NO

6A/250 VAC

AC-1: 250 V/1,5 A
AC-15: 250 V/1,5 A
DC-1: 50 V/1,56 A
DC-13: 24 V/1,6 A

Bezpecnostni tranzistorové

vystupy

Pocet vystupl 2

Vystupni napéti (jmen.)
Vystupni napéti (pfi zatézi)
Max. proudova zatéz

-24 N

>22 V pfi 800 mA
napajeci napéti 24 V
23,3 V pfi 150 mA
napajeci napéti 24 V

Zkratova ochrana

Vystup — OV
Vystup - + 24 V

ano

Tranzistorovy vystup pro jiny nez

bezpeénostni ucel (informativni)

Vystupni napéti (jmen.) +24 V DC
Max. proud. zatéz 1A

‘Montax
Na listu DIN 35 mm

Pfipojovaci svorkovnicové bloky

(odmontovatelné)

Max. utahovaci moment

1 Nm

Max. pfipojovaci plocha

- tuhé vodice
- vodi¢ se zditkovym kont.

1x4 mm?/2x1,5 mm?/12AWG
1x2,5 mm?/2x1 mm?2

Vzdusné vzdalenosti a vzdalenost

pro svod. proudy

4kV/2 DIN VDE 0110

Kryti
Pouzdro

PFipojovaci svorkovnicové bloky

IP 40 IEC 60529
IP 20 IEC 60529

Shoda s normami

EN ISO 13849-1/

EN 954-1, EN ISO 13849-2,
EN 62061, EN 61496-1,

EN 574, EN 692, EN 60204-1,
EN 50178, EN 61000-6-2,

EN 61000-6-4, EN 61000-4-,
IEC/EN 61508-1...7

T |

T A

e oy
s A oy
- w -
Pfipojovaci svorkovnice jsou odmontovatelné
(a pfitom neni tfeba odpojovat vodice)
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Vital 3

Vital 3 je bezpec€nostni kontrolér, ktery predstavuje kombinaci Siroké Skaly funkci s moznosti rychlé a snadné instalace
bezpecénostnich snimaéi. Diky dvéma bezpecénostnim vstupnim funkcim a dvéma rliznym skupinam vystupl umoziiuje
Vital 3 kontrolu bezpeénostnich systému, ale vyhradné jen mensich stroju, které by jinak potfebovaly programovatelny
automat nebo vétsi pocet bezpecnostnich relé. Zplsob fizeni zminénych dvou skupin vystup( zavisi na tom, ktery ze tfi

provoznich rezimd navolime (viz Volba provozniho rezimu).

Vstupni funkce 1

Dvoukanalovy bezpecnostni obvod navrzeny pro rozpina-
ci kontakt, tzn. dvoukanalova nouzova vypinaci tladitka nebo
bezpecnostni spina¢ JSNY5 od firmy ABB Jokab Safety. Jeden
kanal je napajen dynamickym signalem, druhy statickym signa-
lem s napétim +24 V DC.

Vstupni funkce 2

Dynamicky bezpec¢nostni obvod, do néhoz mohou byt do série
zapojeny bezpecnostni snimace Eden, Tina a Spot od firmy
ABB Jokab Safety. Na jednu vstupni funkci je mozno pfipojit do
série az 12 snimacd Eden nebo Tina.

Skupina vystup 1

Vystup bezpe&nostniho relé, zdvojeny, zapojeny do série a bez-
pecénostni tranzistorovy vystup s vystupnim napétim -24 V DC.
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Skupina vystupG 2

Bezpec€nostni reléovy vystup, zdvojeny, zapojeny do série
a bezpeclnostni tranzistorovy vystup s vystupnim napétim
-24 V DC. Navic tato skupina vystupl 2 obsahuje tranzistorovy
vystup pro jiné nez bezpednostni prvky, s vystupnim napétim
+24 V DC, uréeny pro informacni Gcely. Tato skupina vystupd
mUze mit ¢asovou prodlevu v rozmezi od 0 do 1,5 s.

Volba provoznich rezimd.

Vital 3 je mozno konfigurovat tak, aby fungoval v jednom ze tfi
provoznich rezimd M1, M2 nebo M3. Vybér provoznich rezimd
se provede pfipojenim jedné ze svorek M1, M2 nebo M3 na
napéti +24 V.



Provozni rezim M1:
samostatna funkce Vital 3

Vstupni funkce 1 Fidi vystupni skupinu
1 a vstupni funkce 2 Fidi vystupni skupinu 2.

Provozni rezim M2:
Vstup 1, hlavni funkce Vital 3

Vstupni funkce 1 blokuje vSechny vystupy
a vstupni funkce 2 blokuje skupinu vystupl 2.

Provozni rezim M3:
Paralelni funkce Vital 3

Vstupni funkce 1 a vstupni funkce 2 funguiji
paralelné a Fidi vSechny vystupy. Reset/Auto
reset 1 resetuje obé vstupni funkce (Reset/
Auto Reset 2 neni pouZit)

Vstupni I\unkce 1

Vstupni funkce 2

— +
1. 2.
I_ —_ H H H Safety + H
sensors
I— —_ —I Test\ 4 _|‘D Test\
@ @
<4 <4
-~ o~
o o
< g sl g
a s a s
E «| | Resett g E El 5| Reset2 | %
£ =
5| & & S| &
T1 S1 S2 X1 X4 T l R11 l R12 X11 | X14
| .
. e . . o . M2
Logika zpétného nastaveni Logika zpétného nastaveni
M3
l Off delay
0..1.5s
| 05s
| : 1.0s .
:2_24\,) | 124V N-24v )
A1 A2 Q2 L Q1 Q13 Q12 11L Q11
Non safe
[N
+24V OV Skupina vystup( 1 Skupina vystupl 2
Vstupni funkce 1 Vstupni funkce 2
T 2.
S 2
sensors
|_ j— _, Test\ _|‘D Test 3l
b al
9 et
< o ol
<, =i | =i
Aa o o
g o @ Reset1 g _cl 5| Reset 2 g
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1.
L
|
|— —_ —, Test 5
3
o
- ° o~
< £ <
g 8 3
2 < 0 Reset 1 3 g
=l = ©
ol © n
T st |s2 X1 x4 l X1 X14
Dvou kanalovy vstup|
.
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Pripojeni ochrannych prvkd/snimact - Vital 3

Podle vstupni funkce a poc¢tu snimadd
pfipojenych k bezpecnostnimu obvodu
(lichy nebo sudy pocet) se pak dynamic-
ky signal pfipojuje mezi rlizné svorky.

Vstupni funkce 1:

Jeden ze dvou rozpinacich kontakt( je
zapojeni mezi T1 a S1 (dynamicky sig-
nal). Druhy rozpinaci kontakt je zapojen
mezi +24 V a S2 (staticky signal).

T R11 R12

Vstupni funkce 2:

Dynamicky signal je vysilan z T11 a podle
podtu snimacd v bezpecnostnim obvodu
se pak tento signal privadi zpét bud na
R11 (kdyz pocCet snimadt je lichy) nebo
R12 (kdyz pocet snimacd je sudy).

Pripojeni vystupl — Vital 3

-24 V

Q2
Q12

Pfipojeni bezpec¢nostniho tranzistoro-
vého vystupu (-24 V)

BezpecCnostni tranzistorové vystupy Q2
(skupina vystupt 1) a A12 (skupina vy-
stupl 2) maji vystupni napéti -24V.

1L Q1
11L Q11

Pfipojeni bezpecénostniho reléového
vystupu

Bezpecnostni reléové vystupy jsou zdvo-
jeny, zapojeny do série a vypinaji smycku
mezi 1L-Q1 (skupina vystup® 1) a 11L-
Q11 (skupina vystupl 2). Vypinané zatéze
by mély byt opatfeny svodiCem prepéti,
ktery svadi napétové Spicky, brani opalo-
vani kontaktl a chrani vystupy. Je vhodné
sem zapojit varistor (VDR prvek), RC ob-
vod nebo diodu. Méjte ale na paméti, ze
diody prodluzuji dobu vypnuti zatéze.

Q13

Pfipojeni informaéniho vystupu
Tranzistorovy vystup uréeny pro jiné nez
bezpecnostni obvody (non-safe output
Q13; +24 V) nabude uroven H v pfipa-
deé, ze vystupy ze skupiny 2 budou aktiv-
ni. Tato funkce tedy zavisi na zvoleném
provoznim rezimu (viz Volba provozniho
rezimu).

Pripojeni resetovaciho vstupu — Vital 3

Existujidvé samostatné resetovacifunkee (funk-
ce zpétného nastaveni) — Reset 1 a Reset 2.
Jejich projev zavisi na predem zvolném pro-
voznim rezimu (viz Volba provozniho rezimu).
Reset 1 a Reset 2 je mozno konfigurovat
jako manualni (manual reset) nebo auto-
matické zpétné nastaveni (automatic re-
set), nezavisle na sobé. Nastaveni se pro-
vadi pomoci Auto reset 1 a Auto reset 2.

+24 V X1 X4

X1 X14
Automatické zpétné nastaveni
(automaticky reset)
PFi automatickém resetu musi byt vyvody
X1 aX4 (Autoreset 1) nebo X11 aX14 (Auto
reset 2) pripojeny na napéti +24 V.
Monitorovaci kontakty pro externi zafizeni
se zapojuji mezi +24 V a X1 (Auto reset 1)
nebo X11 (Auto reset 2). Pokud monito-
rovaci kontakty nejsou pouzity, musi byt
X1 a X11 pfipojeny na +24 V.

oV

+24V X1 X4
X1 X14

Manualni monitorované zpétné
nastaveni (manualni reset)

Pro funkci manualniho zpétného nasta-
veni musi byt mezi X1 (Reset 1) nebo
X11 (Reset 2) a vyvod +24V zapojeno
tladitko. Monitorovaci stykace pro externi
zafizeni musi byt zapojeny do série s tim-
to tlagitkem. PFi manudlnim resetu fun-
guje X4 (pro Reset 1) a X14 (pro Reset 2)
jako vystup pro zpétné nastaveni indi-
kacnich kontrolek.

Casova prodleva — Vital 3

Skupina vystupt 2 mUze mit nastavenu prodlevu pro odpojeni. Nastaveni provedeme tak, ze vstupy 0,5 s a 1,0 s pfi-
pojime na napéti +24 V. Systém je binarni. To znamena, ze ¢asové hodnoty vstupd jsou scitany dohromady tak, aby

daly celkovou dobu prodlevy.

%)

%] )
+24V  05s 1.0s 24V

Bez prodlevy
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Technicka data — Vital 3

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

Uroveii bezpeénosti
EN ISO 13849-1

PL e, kategorie 4

EN 62061 SIL 3

IEC/EN 61508-1...7 SIL 3
ENOSAT kategorie 4

PFH,

Reléovy vystup 2,00 x 10°
W'.If.r“a‘p';‘istorovy vystup 1,50 x e
Bava 80U e

Hmotnost 390 g

Pojistka

Externi pojistka by méla byt zara- B6A
a v napajecim pFl’\{gdu doAT
Max. odpor linky (vedeni)
“p“F‘i.jmgnovitém napéti pfipg)jeném na X1 15OQ """
Proudovy odbér
Celkovy proudovy odbér 300 mA
Vstupnl funkce 1
(dynamicky bezpeé&nostni obvod)
Dynamicky vystupni signal T1
Dynamicky vstupni signal S
Staticky vstupni signal (+24V) S2
Vstupnl funkce 2
(dynamicky bezpeénostni obvod)
T11

Dynamicky vystupni signal
Dynamicky vstupni signal

R11 (lichy pocet snimacl v obvodu)
R12 (sudy pocet snimacd v obvodu)

Resetovaci vstup X1/X11
Napéti na X1/X11 pfi resetu
Proud pfi resetu

Minimalni doba sepnuti

+24 V DC
30 mA
(300 mA 3$picka, pfi sepnuti kontaktu)

kontaktuproreset 80ms o
Pocet snimacu
Max. pocet Eden/Tina na vstupni funkci 10
Celk. max. délka kabelu k Eden/Tina
(zavisi na poctu téchto jednotek) 500 m
Max. pocet svételnych zavor
(Spot T/R) na jednu vstupni funkci
- Spot 10 1
— Spot 35 3
Celk. max. délka kabelu
(zavisi na poctu zavor Spot T/R) 100 m

Max. pocet jednotek se méni v zavislosti na instalaci a prirezu kabelu.

Bliz&i informace viz priklady v této kapitole.

Doba odezvy
Reléovy vystup (Q1, Q11)

Bezpecnostni tranzistorové vystupy

(Q2, Q12)
Tranzistorovy vystup jiny nez pro
bezpecnostni obvod (Q2, Q12)

15-24 ms

11-20 ms

11-20 ms

Reléové vystupy

Pocet vystupl

Max. spinany vykon pii odporové zatézi
Max. zatizeni, induktivniho charakteru

2 NO

6A/250 VAC

AC-1: 250 V/1,5 A
AC-15: 250 V/1,5 A
DC-1: 50 V/1,56 A
DC-13: 24 V/1,6 A

Bezpecnostni tranzistorové
vystupy

Pocet vystupl

Vystupni napéti (jmen.)
Vystupni napéti (pfi zatézi)
Max. proudova zatéz

2

-24 N

>22 V pfi 800 mA
napajeci napéti 24 V
23,3 V pfi 150 mA
napajeci napéti 24 V

Zkratova ochrana
Vystup — OV
Vystup - + 24 V

ano

Tranzistorovy vystup pro jiny nez

bezpeénostni ucel (informativni)

Vystupni napéti (jmen.) +24 V DC
Max. proud. zatéz 1A

‘Montax
Na listu DIN 35 mm

Pfipojovaci svorkovnicové bloky
(odmontovatelné)

Max. utahovaci moment

Max. pfipojovaci plocha

- tuhé vodice

- vodi¢ se zditkovym kont.
Vzdus$né vzdalenosti a vzdalenost
pro svod. proudy

1 Nm

1x4 mm?/2x1,5 mm?/12AWG
1x2,5 mm?/2x1 mm?2

4kV/2 DIN VDE 0110

Kryti
Pouzdro
PFipojovaci svorkovnicové bloky

IP 40 IEC 60529
IP 20 IEC 60529

Shoda s normami

EN ISO 13849-1/EN 954-1,
EN ISO 13849-2, EN 62061,
EN 61496-1, EN 574,

EN 692, EN 60204-1,

EN 50178, EN 61000-6-2,
EN 61000-6-4, EN 61000-4-,
IEC/EN 61508-1...7

e

iR

R

Pfipojovaci svorkovnice jsou odmontovatelné
(a pfitom neni tfeba odpojovat vodice)

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202

5/20




ProC pouzivat adaptéry Tina?

max. 30 adaptérovych jednotek Tina
zapojenych do série |

individualni indikace

Tina 2A Tina 3A Tina 7A

Tina 2B

Tina 10A

pro kazdou pfipojenou
bezpecnostni naslapnou
rohoz, pasek nebo naraznik

Tina 10 B/C

- k]

Bezpecnostni obvod Vital/Pluto, s Urovni bezpeénosti PL e,
pouzivajici adaptérové jednotky Tina

- Abychom dokazali pfizplsobit bezpecnostni snimace

k dynamickému kanalu a dodrzet uroven PL e

Adaptéry Tina pfizpUsobuji bezpecnostni snimace s mechanic-
kymi kontakty, kam patfi napf. nouzova vypinaci tlacitka, spina-
Ce a svételné mrize/clony s dualnimi vystupy k dynamickému
bezpecnostnimu obvodu kontroléru Vital. Stejné tak adaptéry
Tina prizplsobuji tyto prvky s dualnimi vystupy ke kontroléru
Pluto. Pluto i Vital s pfipojenymi bezpecnostnimi snimaci vyho-
vi pozadavku na bezpec¢nostni Uroven podle EN ISO 13849-1
a SIL 3 podle EN 62061 a EN 61508. Pamatujte si, Ze dynamic-
ké bezpecnostni snimace od firmy ABB Jokab Safety, kam patfi
napf. snima¢ Eden a zavora Spot, je mozno pfipojovat pfimo
k obvodu Vital/Pluto, bez zafazeni adaptéru Tina.

— Abychom mohli pfemostit bezpe¢nostni snimaé¢ v dyna-
mickém obvodu

Adaptér Tina 5A se pouziva pro premosténi bezpecnostniho
snimace v dynamickém obvodu a vytvafi moznost kontro-
ly takového obvodu kontrolnimi lampami. PFi prfemostovani
bezpecnostnich zafizeni, napf. svételné miize nebo blokova-
ciho spinace vstupni brany/blokovaciho snimace smi byt tato
premostovaci funkce aktivovana pouze v pfipadg, ze existuje
i moznost indikace kontrolkou. Tato indikace kontrolkou proto
musi byt monitorovana. Timto usporadanim je mozné prfemostit
jeden nebo vice bezpeénostnich snimacd soucasné.
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jednoduché zapojeni

- Jako pfipojovaci blok pro zjednodusené pfipojeni dyna-

mického obvodu

PFipojovaci bloky Tina 4A/8A jsou dodavany se 4 nebo 8 pfipojo-
vacimi konektory M12. Ty se pouzivaji pro pfipojeni nékolika bez-
pecnostnich snimacl s timto zakondovacim konektorem M12
na kabelu do spole¢ného okruhu. Bloky se pfipojuji vhodnymi
vicezilovymi kabely, které vysilaji stavovou informaci o stavu ka-
zdé bezped&nostni komponenty do fidici skifng. Tim se usnadni
vodigoveé pripojeni. Pfipojovaci blok obsahuje elektronické obvo-
dy, které modifikuji kédovany dynamicky signal v bezpecnostnim
obvodu.

Pozn.: k jednomu kontroléru Vital/Pluto je mozno pfipojit néko-
lik pripojovacich blokl. Pfipojovacimi bloky Tina 4A/8A doka-
zeme eliminovat chyby v zapojeni a vyznamné snizit naklady na
kabely pouzité v systému.



Adaptér Tina
dodavan v nékolika verzich

Tina je dodavan v nékolika verzich, podle toho, jaky typ bezpeénostni komponenty je pfipojen k obvodu fizenému
kontrolérem Vital nebo Pluto. K dispozici je také pfemostovaci jednotka, tfi konektorové bloky se 2, 4 nebo 8 konektory
M12 a zaslepovaci koncovka u nepouzitych pripojovacich vyvodul. Jako prislusenstvi existuje konektor Y, pro sériové
nebo paralelni zapojeni a také pro pfipojeni svételnych zavor, se samostatnym vysilaéem a pfijimacem. Jednotky Tina
jsou také soucasti nouzovych vypinacich jednotek Smile Tina a Tina Inca. Adaptéry Tina se pouzivaji pro pfizplsobeni
bezpecnostnich prvki ABB Jokab Safety k dynamickym bezpec¢nostnim obvodiim.Vsechny jednotky Tina jsou konstrukéné

usporadany tak, aby dokazaly dekédovat dynamicky signal v bezpeénostnim obvodu Vital/Pluto.

Tina 2A Tina 2B Tina 3A
Tina 7A Tina 10A Tina 10 B/C

Tina 2A/B, Tina 3A a Tina 7A se pouzivaji pro pfipojeni bez-
pec¢nostnich komponent s mechanickymi kontakty, jako jsou
nouzova vypinaci tlacitka, spinate a svételné clony/svételné
zavory s reléovymi vystupy. POZN.! Aby byla zachovana bez-
pec¢nostni kategorie 4 a snizeno nebezpedi elektrického ruseni,
musi byt adaptéry Tina 2A, 3A a 7A instalovany do stejného
pouzdra jako monitorovany bezpecnostni prvek, a ten musi byt
s adaptérem Tina spojen co mozna nejkratsim kabelem.

Jednotky Tina 10A/B/C se pouzivaji pro pfipojeni svételnych
zavor Focus/svételnych clon k programovatelnym automatim
Vital nebo Pluto. Tina 10B obsahuje pfidavny konektor M12,
ktery umoznuje zpétné nastaveni jednotky (reset), pfipojeni
kontrolky reset a pfipojeni napéjeciho napéti pro svételnou za-
voru Focus. Tina 10C obsahuje také pfidavny konektor M12,
ktery slouzi k napajeni vysilace Focus.

Tina 4A

TR S

Tina 11A Tina 12A

oo

Tina 1A Tina 8A

Tina 4A, Tina 8A, Tina 11A a Tina 12A se pouzivaji jako za-
konCovaci (termindlové) bloky, které usnadnuji pfipojeni bez-
pecnostniho prvku k bezpecnostnimu obvodu Ffizenému auto-
matem Vital. Kazdy bezpecnostni prvek se k zakonCovacimu
bloku pfipojuje konektorem M12. Pfipojovaci blok se pak pfi-
poji k pouzdru pristroje kabelem, ktery také obsahuje stavové
informace od kazdé bezpecnostni komponenty, ktera je pfipo-
jena k Tina 4A/Tina 8A a souhrnnou informaci z adaptérd Tina
11A/Tina 12A. Tina 1A se pouziva jako zaslepovaci koncovka
pro nepouzité konektory M12.

Tina 6A

Tina 6A se pouziva pro pfipojeni k citlivé hrané dvefi a bez-
pecnostnim naslapnym rohozim a indikuje stav kazdé jednotky
(mozno pouzit také adaptér Tina 7A). Pokud pfipojime adaptér
Tina BA do blizkosti hrany nebo rohoze, snizi se tim riziko elek-
trického ruseni.

ProC si vybrat adaptér Tina”?
— Bezpecnostni obvody urovni PL e podle EN ISO 13849-1

Tina 5A

Tina 5A se pouziva pro premosténi bezpecnostnich snimac,
zapojenych v bezpecnostni smy¢ce kontroléru Vital, a pro mo-
nitorovani kontrolek vypinactd. Pfemost‘ovaci jednotky Tina 5A
se pouzivaji pro prfemosténi bezpeénostnich snimacd zapoje-
nych v dynamickém obvodu a umoZziuji kontrolu takového pre-
mosténi kontrolkou.

— Individuaini indikace stavu kazdé pripojené jednotky (kazdého bezpecnostniho prvku, bezpecnostniho zafizeni) v bezpenostnim obvodu

— Monitorovani pfemosténi bezpecnostniho zafizeni kontrolkou

— Konektor M12 pro rychlé a snadné odpojeni
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Zaslepovaci koncovka pro pripojovaci blok

Tina 1A

Sphvélenl’
N%R’o ﬂ 'r. E
Pouziti:

- Jako zaslepovaci koncovka pro nepouzité konektory
M12 v pfipojovacich blocich.

Vlastnosti:

- Stavova indikace LED diodami

Tina 1A je zafizeni, uréené pro pouziti u pripojovacich blok(
Tina 4A nebo Tina 8A. Pouziva se jako zaslepovaci koncovka
pro nepouzité konektory M12. Modul je vybaven LED kontrol-
kou pro indikaci stavu dynamického bezpecnostniho obvodu.

+1

5-kolikovy konektor M12, samecéek
1.+24 V DC

2. Dynamicky vstupni signal

3.0V DC

4. Dynamicky vystupni signal

5. Nepouzit
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Vyrobce:

AB? AB/Jokab Safety',‘ Svédsko

2TLA020054R0000 Tina 1A

Uroven bezpeénosti
EN ISO 13849-1

PL e, kategorie 4

EN 62061 SIL 3

IEC/EN 61508-1...7 SIL 3

EN 954-1 kategorie 4
PFH, 4,50 x 10°

Napajeni

Provozni napéti

Celkovy proudovy odbér

Casova prodleva t (dovniti/ven)
Napajeci napéti na vstupech/
vystupech za normalniho provozu
(ochrana je v poradku), pfi 24 V DC

24V DC+15%,-25%

17 mA

(27 mA s informaénim vystupem)
Inform. vystup: max.10 mA

t <60 pus

Dynamicky vstup: 9-13 V (ef. hodnota)
Dynamicky vystup: 9-13 V (ef. hodnota)
Infqr‘maém’ vystup: ~ 23V DC

VSeobecné udaje
Kryti
Teplota okolf

Rozsah vihkosti

Material pouzdra

Konektor

Velikost
Hmotnost

P67

Skladovaci: -30°C...+70°C
Provozni: -10°C...+55°C

35 az 85%(bez namrazy ani kon-
denzace vodnich par)

Na bazi polyamidu,

Macromelt OM646 (VO)

M12 , 5-pdlovy, samecek
48x23x15 mm (D x S x V)

~20g

cerna

Schvaleni podle nore

Evropska smérnice pré strojni
zafizeni 2006/42/EC

EN ISO 12100-1:2008,

EN ISO 12100-2:2008,

EN 60204-1:2007,

EN ISO 13849-1:2008,

EN 62061:2005

Osvédceni

TUV Nord




Adaptérova jednotka
Tina 2A/B

Sphvélem’
nono & (E
Pouziti:

- Adaptér pro prizplsobeni bezpecnostnich
snimacl s mechanickymi kontakty k dynamickému
bezpeénostnimu obvodu
- Priklad:
- Nouzova vypinaci tlac¢itka
- Spinace
- Svételné zavory/svételné clony s reléovymi vystupy

Vlastnosti:

- ZjednoduSuje systém a pfitom zachova jeho
bezpecénostni droven

- Stavova indikace LED diodami

Tina 2A/B je zafizeni, které slouZi jako adaptér &i prizplsobo-
vaci ¢lanek mezi bezpecnostnimi snimaci s mechanickymi kon-
takty, napf. nouzovymi vypinacimi tlaCitky, spinaci a svételnymi
clonami/zavorami s vlastnimi reléovymi vystupy, a dynamickym
bezpecnostnim obvodem. Tina 2A je vybavena konektorem

M20, ktery usnadnuje pfipojeni bezpecnostnich snimacd maji-
cich tuto konektorovou koncovku M20. Tina 2B ma velmi malé
rozmeéry a da se ¢asto umistit do pouzdra bezpenostniho prv-
ku. Adaptéry Tina 2A i 2B jsou vybaveny LED diodami pro indi-
kaci stavu dynamického bezpecnostniho obvodu.

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko VSeobecné udaje
C. vyrobku/objednaci tdaje:

2TLA020054R0100 Tina 2A Kryti P67

2TLA020054R1100 Tina 2B Skladovaci: -30°C...+70°C
Provozni: -10°C...+55°C

35 az 85% (bez namrazy ani

Teplota okolf

Uroveii bezpeénosti
EN ISO 13849-1

PL e, kategorie 4 Rozsah vihkosti

EN 62061 SIL3 kondenzace vodnich par)
IEC/EN 61508-1...7 SIL 3 Material pouzdra Na bazi polyamidu,

EN 954-1 kategorie 4 Macromelt OM646 (VO)

PFHD 4,59 x 109 Konektor pro pripojeni vodice 5x0,34 mm?, 0,15 m
Napajeni Velikost Tina 2A: 43 x 24 x 24 mm
Provozni napéti 24\ DC+15%,-25% Tina 2B: 28 x 21 x 7 mm
Celkovy proudovy odbér 17 mA DxSxV)

(27 mA s informacénim vystupem) Hmotnost Tina 2A: ~30 g
Inform. vystup: max.10 mA Tina 2B: ~20 g
Casova prodleva t (dovnitf/ven) t <60 pus Barva éer'q‘él

Evropska smérnice prgstrojni
zafizeni 2006/42/EC

EN ISO 12100-1:20083,

EN ISO 12100-2:20083,

EN 60204-1:2007,

Napajeci napéti na vstupech/ Dynamicky vstup: 9-13 V (ef. hodnota) Schvaleni podle nore

vystupech za normalniho provozu  Dynamicky vystup: 9-13 V (ef. hodnota)

(ochrana je v poradku), pfi 24 V DC Informacni vystup: ~ 23 V DC

A EN ISO 13849-1:2008,
(NBB ﬁ% EN 62061:2005
ENA% o e
Y, Osvédceni TUV Nord
45,3

Pripojeni kabelu

. hnéda: +24 vV DC

. bild: Dynamicky vstupni signal

. modra: 0V DC

. Gernd: Dynamicky vystupni signal
. Seda: informacni vodic

+1\ LED
12 [ ARR
— .

—
_— oA ZE

14 LATZ0S4R1100
/ B
-5

g~ 0N =
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Adapterova jednotka
Tina S3A/Aps

Sphvélenl’
N.I(-JLRID ﬂ 'r. E
Pouziti:

- Adaptér pro prizplisobeni mechanickych, nucenych
kontakt( s pozitivnim odpojenim, k dynamickému
bezpecnostnimu obvodu

- Priklad:

- Nouzové zastavovaci prvky
- Spinace
- Svételné zavory/svételné clony s reléovymi vystupy

Vlastnosti:

- Zjednodusuje systém a pfitom zachova jeho
bezpecnostni Uroven

- Stavova indikace LED diodami

Tina 3A/Aps je zafizeni, které slouzi jako adaptér &i prizpU-
sobovaci ¢len mezi bezpecnostnimi snimaci s mechanickymi,
nucenée vedenymi kontakty s pozitivnim odpojenim, napf. nou-
zovymi zastavovacimi prvky, spinaci a svételnymi clonami/mfi-
zemi s vlastnimi reléovymi vystupy, a dynamickym bezpe&nost-
nim obvodem. Tina 3A a Tina 3Aps jsou vybaveny konektorem

M20, ktery usnadiuje pfipojeni bezpecnostnich snimadct maji-
cich tuto konektorovou koncovku M20. Bezpecnostni zafizeni
je pak mozno snadno pfipojit k dynamické bezpecnostni smy¢-
ce pres 5-kolikovy konektor M12 v adaptéru Tina. Tina 3Aps
ma dalsi vodi¢ navic pro privod napdjeciho napéti k bezpec-
nostnimu snimaci.

Vyrobce:

C. vyrobku/objednaci tdaje:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko
2TLA020054R0200 Tina 3A
2TLA020054R1400 Tina 3Aps

Uroveri bezpeénosti
EN ISO 13849-1

PL e, kategorie 4

EN 62061 SIL3
IEC/EN 61508-1...7 SIL3
(EN 954-1 kategorie 4
PFH, 4,50 x 10
Napajeni

Provozni napéti 24\ DC+15%,-25%
47 mA

(57 mA s informac¢nim vystupem)

Celkovy proudovy odbér

Inform. vystup: max.10 mA

Casové prodleva t (dovnitt/ven) t<70ps
Proud tekouci pres kontakty

bezpecnostniho zafizeni 12 mA
Zkratovy proud mezi kontakty 10 mA

Napajeci napéti na vstupech/ Dynamicky vstup: 9-13 V (ef. hodnota)
Dynamicky vystup: 9-13 V (ef. hodnota)

Informacni vystup: ~ 2"3 VvV DC

vystupech za normalniho provozu
..‘(.q‘ghrana jev poFédku)‘, pfi 24 V DC
VSeobecné udaje

Kryti

Teplota okoli

P67

Skladovaci: -30°C...+70°C
Provozni: -10°C...+55°C
Rozsah vihkosti 35 az 85% (bez ndmrazy ani
kondenzace vodnich par)
Material pouzdra Na bazi polyamidu,

Macromelt OM646 (VO)
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Konektory M12, 5-kolikovy
vodiCe v zelené smyc¢ce (A1&A2)
vodiCe v oranzové smycce (B1&B2)
hnédy (+24 V DC)
modry (0 V DC) (pouze Tina 3Aps)
Velikost 54x24xx24 mm (D x S x V)
Hmotnost ~30¢g
Barva Serna

Schvaleni podle nore

Evropska smérnice pré strojni
zarizeni 2006/42/EC

EN ISO 12100-1:20083,

EN ISO 12100-2:20083,

EN 60204-1:2007,

EN 954-1:1996,

EN ISO 13849-1:2008,

EN 62061:2005

TUV Nord

LED x 2 1+
R /QJ_L
ABB FQ g/si

IS
g'L x0T
I

TINA 3A

Pripojeni kabelu Konektor M12, 5-vyvodovy

1. Bezpecnostni obvod A1-A2 1. +24 V DC

2. Bezpecénost ni obvod A1-A2 2. Dynamicky vstupni signal
3. Bezpecnost ni obvod B1-B2 3.0V DC

4. Bezpec¢nostni obvod B1-B2 4. Dynamicky vystupni signal
5. Hnédy: +24 V DC (pouze Tina 3 Aps 5. Nepouzit

6. Modry: 0 V DC (pouze Tina 3Aps)



Pripojovaci blok
Tina 4A

Schvaleni

TOV

NOURD @ (E

Pouziti:

- Pripojovaci blok pro az &tyri bezpecnostni snimace,
prizplisobené pro pfipojeni k dynamickému
bezpeénostnimu obvodu.

Vlastnosti:

- ZjednodusSuje vedeni kabelaze a snizuje naklady na
kabelové pfipojeni

- Umoznuje pfipojeni az ¢tyfech vétvi s bezpeénostnimi
snimaci k dynamickému bezpeénostnimu obvodu

Tina 4A je pripojovaci blok se Ctyfmi pétikolikovymi konektory
M12. Pouziva se pro pfipojeni vétsiho poCtu bezpecnostnich
snimacd s konektory M12 pres jediny kabel k regulatoru nebo
programovatelnému automatu PLC. Tim se usnadni vedeni

kabelaze a snizi naklady na kabelové propojeni. Vicenasobné
pfipojovaci bloky je mozno pfipojit k programovatelnym auto-
matdm Vital/Pluto. Zaslepovaci koncovka Tina 1A se pouziva

pro zakonc&eni nepouZitych konektordi M12.

Vyrobce: ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

2TLA020054R0300 Tina 4A

vyrobku/objednaci udaje:

Uroveii bezpeénosti

EN ISO 13849-1 PL e, kategorie 4

EN 62061 SIL3

IEC/EN 61508-1...7 SIL 3
katggorie 4
4,50 x 10

. Napajeni

24V DC+15%,-25%

10 mA

(20 mA s informa¢nim vystupem)

Provozni napéti
Celkovy proudovy odbér

Inform. vystup: max.10 mA
t <60 us
Dynamicky vstup: 9-13 V (ef. hodnota)

Casova prodleva t (dovnitf/ven)
Napajeci napéti na vstupech/
vystupech za normalniho provozu  Dynamicky vystup: 9-13 V (ef. hodnota)
..‘(.Q‘Qhurana jev poFédku)‘, pfi 24 V DC
VSeobecné udaje
Kryti

Teplota okoli

Infc')‘lj‘maénivy’stup: ~23 V DC

P67

Skladovaci: -30°C...+70°C
Provozni: -10°C...+55°C
Rozsah vihkosti 35 az 85% (bez namrazy ani
kondenzace vodnich par)
Na bazi polyamidu,
Macromelt OM646 (VO)

Material pouzdra

Konektory M12, 5-kolikovy, samicka (4x)
pfipojovaci blok s 9 koliky

Velikost 99x50x43 mm (D x S x V)

Hmotnost ~100 g

Barva Gernd

Schvaleni podle norem

Evropska smérnice pro strojni
zafizeni 2006/42/EC

EN ISO 12100-1:2003,

EN ISO 12100-2:2003,

EN 60204-1:2007,

EN 954-1:1996,

EN ISO 13849-1:2008,

EN 62061:2005

Osvédcéeni

TUV Nord

+ —
n—

b+

- —0
r —g
Shield ——&

=

e~ oo e

M
0
>

Pripojovaci blok

1. +24 V DC

2. Dynamicky vstupni signal

3.0V DC

4. Dynamicky vystupni signal stinéni
kabelu

5. Informacéni (kontakt #1)

6. Informacni (kontakt #2)

7. Informacni (kontakt #3)

8. Informacéni (kontakt #4)

18. Souhrnna informace (kontakt #1-4)

Konektor M12, 5-kolikovy, samicka (x4)
1. 424V DC

. Dynamicky vstupni signal

.0V DC

. Dynamicky vystupni signal

. Informace

o~ W N
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Adapter
Tina bA

Sphvélenl’
N.I(-JLRID ﬂ 'r. E
Pouziti:

- Pfemosténi bezpecnostnich zafizeni (prvki) pfipojenych
k dynamickému bezpeénostnimu obvodu
- Monitorovani kontrolek

Vlastnosti:

- Pfemostit je mozno jedno nebo vice bezpeénostnich
zafizeni

- Indikace kontrolkou s monitorovanim

- Stavova indikace LED diodami

Funkce

Adaptér Tina 5A je urCen k premosténi (bypass) bezpecnost-
nich zafizeni pfipojenych k bezpeénostnimu obvodu kontrolérd
Vital/Pluto, a dale pro monitorovani kontrolek.

Premostit, tedy vyradit z ¢innosti bezpecnostni zafizeni, napf.
svételnou mriz nebo blokovanou branu, je mozné jediné tehdy,
kdyz kontrolka sviti. Proto je tfeba stav kontrolky monitorovat.
Zda takova indikace je &i neni potfebnd, zavisi na specifické
situaci a vysledku analyzy rizik.

Kdyz Tina 5A dostane kdédovany dynamicky signal na S1 a kon-
trolka ,bypass"” (= pfemosténi) sviti (kontrolka je pfipojena mezi
L1-L2), objevi se na vystupech S2 a S3 prfemostovaci vystupni
signdl. PreruSeny nebo zkratovany obvod v kontrolce zpUsobi
ztratu signalu bypass na S2 a S3 a tedy deaktivaci pfemosto-
vaci funkce.

Na vstup S1 Tina 5A se privadi dynamicky signal z prvniho
bezpecnostniho zafizeni, které chceme premostit, tedy vyra-
dit z ¢innosti. Signal mAze byt pFipojen pres vystupni kontak-
ty bezpecnostniho relé, bezpednostniho &asovace, nebo byt
inicializovan jednotkou, ktera zajiStuje dodavku dynamického
kédovaného signalu, napf. snimacem Eden nebo svételnou za-
vorou Spot. Dynamicky vystup S2 nebo S3 se pak pfipojuje
k vystupu premostovanych bezpecnostnich zafizeni.
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Vystup S2 se pouzije kdyz:

— ma byt pfemostén lichy pocet dynamickych bezpe&nost-
nich jednotek pomoci lichého poc¢tu dynamickych bezpec-
nostnich jednotek, tzn. lichého poctu jednotek Tina + Eden
+ Spot (v€etné Tina 5A) — viz vykres HE3824C.

— ma byt pfemostén sudy pocCet dynamickych bezpenost-
nich jednotek pomoci sudého poctu dynamickych bezpec-
nostnich jednotek, tzn. sudého poctu jednotek Tina + Eden
+ Spot (vCetné Tina 5A) — viz vykres HE3824F.

Vystup S3 se pouzije kdyz:

— ma byt pfemostén lichy pocet dynamickych bezpeénost-
nich jednotek pomoci sudého poc¢tu dynamickych bezped-
nostnich jednotek, tzn. sudého podtu jednotek Tina + Eden
+ Spot (vCetné Tina 5A) — viz vykres HE3824D.

— ma byt pfemostén sudy pocet dynamickych bezpecnost-
nich jednotek pomoci lichého po&tu dynamickych bezped-
nostnich jednotek, tzn. lichého poctu jednotek Tina + Eden
+ Spot (vCetné Tina 5A) — viz vykres HE3824E.

Celkovy pocet dynamickych bezpelnostnich jednotek se vy-
pocte sectenim vSech jednotek Eden, Spot a Tina pfipojenych
k obvodu Vital. Viz pfiklady zapojeni na schématech HE3824C,
D, E, F nebo G.



Technicka data — Tina 5A

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

Uroveii bezpeénosti
EN ISO 13849-1

PL e, kategorie 4

EN 62061 SIL 3
IEC/EN 61508-1...7 SIL 3
ENOBAT kategorie d ..
PR A80X10%
Napajeni

Provozni napéti
Celkovy proudovy odbér, A1-A2

Zapojeni ,bypass”

Casové prodleva t (dovnitf/ven)
Napadjeci napéti na vstupech/
vystupech za normdlniho provozu

(ochrana je v poradku), pfi 24 V DC

24V DC+10%

Bez pfemosténi: 10 mA
PFemosténi pomoci kontrolky

5 W: 240 mA

Modul Tina 5A m{zZe pfemostit
max. 30 jednotek Eden/Tina

nebo 6 Spot T/R

t <60 pus

Dynamicky vstup: 9-13 V (ef. hodnota)
Dynamicky vystup: 9-13 V (ef. hodnota)
Informacni vystup: ~ 23 V DC

Pfemosténi jednotek Eden a Tina

Pokud jeden nebo vice snimacl Eden ¢&i adaptér( Tina pre-
most’ujeme modulem Tina 5A, musime pfipojit diodu, napf.
typu 1N4007, anodou na vyvod 4 posledni prfemost’ované
jednotky. Pokud jeden nebo vice jednotek Eden nebo Tina
jsou pfimo navzajem premostény jednou nebo vice jednotkami
Eden nebo Tina, musi byt dioda, napt. typu 1N40077 pfipojena
u posledni jednotky v obou smyc¢kach, s anodou napojenou na
vyvod 4. Viz pfiklad na schématu HD3801A. Pokud pfemost’u-
jeme moduly Tina 10A, B nebo C, nebo pokud vzajemné pre-
most’ujeme vice nez jednu jednotku, je doporuceno pouzit typy
Tina 5A nebo M12-3M. Viz priklady na schématech HE3824C,
D, E, F nebo G.

VSeobecné udaje
Kryti

Teplota okolf
Rozsah vihkosti

Material pouzdra
Konektory
Montaz

Velikost

Hmotnost
Barva

IP40
PFipojovaci blok: IP20
-10°C...+55°C

35 az 85% (bez namrazy ani kon-
denzace vodnich par)

Na bazi polyamidu,

Macromelt OM646 (VO)
PFipojovaci bloky s celkem

8 svorkami (2x4)

Na listu DIN 35 mm

120x84x22,5 mm (D x S x V)
~135¢g

Seda

Schvaleni podle norem

Evropska smérnice pro strojni
zarizeni 2006/42/EC

EN ISO 12100-1:2003,

EN ISO 12100-2:2003,

EN 60204-1:2007,

EN 954-1:1996,

EN ISO 13849-1:2008,

EN 62061:2005, EN 61496-
1:2004 + A1:2008

Osvédceni

TUV Nord

Zapojeni, pfivody:

+A1: +24VDC

Y14: informace o pfemosténi (bypass)

L1-L2: kontrolka ,bypass” (nebo rezistor 820
Q/2W)

-A2: 0V DC

S1: Vstup pro dynamicky signal

S2: Vystup pro dynamicky signal, transko-
dovany

S3: Vystup pro dynamicky signal, dvakrat
transkédovany
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Adapter
Tina 6A

Sphvélenl’
N.I(-JLRID ﬂ 'r. E
Pouziti:

- Monitorovani zkratu a prizptsobeni (adaptace)
bezpecnostnich snimact k dynamickému
bezpecnostnimu obvodu

- Priklad:

- kontaktni hrany
- dorazy
- bezpecnostni rohoze

Vlastnosti:

- Celkové zjednodusSuje instalovany systém a pritom
zachovava jeho bezpecénostni Uroven

- Stavova indikace LED diodami

Tina 6A monitoruje zkraty. Pouziva se jako adaptér, ktery pfi-
zpUsobuje bezpecnostni snimace s bezpecnostnimi kontaktni-
mi pasky a bezpecnostnimi naslapnymi rohozemi s reléovymi

vystupy k dynamickému bezpecnostnimu obvodu. Jednotka je
vybavena LED kontrolkou pro stavovou indikaci dynamického
bezpecnostniho obvodu.

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

2TLA020054R0600 Tina 6A

Uroveri bezpeénosti
EN ISO 13849-1

EN 62061

IEC/EN 61508-1...7

PL e, kategorie 4
SIL3

SIL3

kategorie 4

4,50 x 10-°

Napajeni

Provozni napéti
Celkovy proudovy odbér

Casova prodleva t (dovnitt/ven)
Proud tekouci pres kontakty
bezpecnostniho zafizeni

Zkratovy proud mezi kontakty
Napajeci napéti na vstupech/
vystupech za normalniho provozu
(ochrana je v poradku), pfi 24 V DC

24V DC+15%,-25%

47 mA

(567 mA s informac¢nim vystupem)
Inform. vystup: max.10 mA

t <70 s

12mA

10 mA

Dynamicky vstup: 9-13 V (ef. hodnota)
Dynamicky vystup: 9-13 V (ef. hodnota)
Informacni vystup: ~ 2"3 VvV DC

VSeobecné udaje
Kryti
Teplota okoli

Rozsah vihkosti

P67

Skladovaci: -30°C...+70°C
Provozni: -10°C...+55°C
35 az 85%(bez namrazy ani

Konektory

Velikost
Hmotnost

M12, 5-kolikovy, samecek
M12, 5-kolikovy, samicka
63x31x15 mm (D x S x V)
~30¢g
Gerna

Schvaleni podle nore

Evropska smérnice pr6 strojni
zafizeni 2006/42/EC

EN ISO 12100-1:20083,

EN ISO 12100-2:20083,

EN 60204-1:2007,

EN 954-1:1996,

EN ISO 13849-1:2008,

EN 62061:2005

ABB

TINA BA
FTLAG203B4REE0D

M12

3 LED

x 2

62,2

5-kolikovy M12, samecek

5-kolikovy M12, samic¢ka

kondenzace vodnich par) 1.+24VDC 1. Bezpec€nostni obvod A1-A2

o, L. . 2. Dynamicky vstupni signal 2. Bezpecnostni obvod A1-A2
Materidl pouzdra Na bazi polyamidu, 3.0V DC 3. Bezpe&nostni obvod B1-B2
Macromelt OM646 (VO) 4. Dynamicky vystupni signal 4, Bezpe&nostni obvod B1-B2

5. Informace 5. Nepouzit
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Adapter
Tina 7A

Sphvélem’
nono & (E
Pouziti:

- PfizplUsobeni bezpecénostnich snimacli s mechanickymi
kontakty k dynamickému bezpeénostnimu obvodu
- Priklad:
- Nouzové vypinaci prvky, nouzova vypinaci tlacitka
- Spinace
- Svételné zavory/svételné clony s reléovymi vystupy

Vlastnosti:

- Celkové zjednodusuje instalovany systém a pfitom
zachovava jeho bezpecénostni Uroven

- Stavova indikace LED diodami

- Jednoducha instalace na listu DIN 35 mm do
pfistrojovych skfini

Tina 7A je adaptér, ktery prizpUsobuje bezpednostni snima-
¢e s mechanickymi kontakty, napf. nouzové vypinaci prvky,
spinace a svételné clony/svételné mfize s vlastnimi reléovymi
vystupy k dynamickému bezpecnostnimu obvodu. Adaptér je

navrzen tak, aby jej bylo mozno instalovat do pfistrojové skfiné
a namontovat pfimo na listu DIN 35 mm. Vodi¢e se pfimo pfi-
pojuji ke Sroubovym svorkam.

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko
2TLA020054R0700 Tina 7A

Uroveii bezpeénosti
EN ISO 13849-1

PL e, kategorie 4

EN 62061 SIL3

IEC/EN 61508-1...7 SIL 3
kategorie 4
4,50 x 10°

Napajeni
Provozni napéti 24\ DC+15%,-25%
47 mA

(57 mA s informacnim vystupem)

Celkovy proudovy odbér

Inform. vystup: max.10 mA

Casova prodleva t (dovnitf/ven) t<70 s
Proud tekouci pres kontakty

bezpecnostniho zafizeni 12 mA
Zkratovy proud mezi kontakty 10 mA

Napajeci napéti na vstupech/ Dynamicky vstup: 9-13 V (ef. hodnota)
Dynamicky vystup: 9-13 V (ef. hodnota)

Informacni vystup: ~ 2"3 VvV DC

vystupech za normalniho provozu
m(.gghrana jev poFédku)‘, pfi 24 V DC
VSeobecné udaje

Kryti

Teplota okoli

IP20

Skladovaci: -30°C...+70°C
Provozni: -10°C...+55°C
Rozsah vihkosti 35 az 85%(bez namrazy ani
kondenzace vodnich par)
Material pouzdra Na bézi polyamidu,

Macromelt OM646 (VO)

Konektory 5-kolikovy pfipojovaci blok
(napéjeni, dynamicky vstup/vystup,
informacni vyvod)
4-kolikovy pfipojovaci blok (bez-
pecnostni smycka A1-A2, B1-B2)

Instalace na listu DIN

Velikost 61x46x14 (DxSxV)

Hmotnost ~35¢g

Barva cerna

Schvaleni podle nore

Evropska smérnice pré) strojni
zafizeni 2006/42/EC

EN ISO 12100-1:20083,

EN ISO 12100-2:20083,

EN 60204-1:2007,

EN 954-1:1996,

EN ISO 13849-1:2008,

EN 62061:2005

Osvédéeni TUV Nord
—1 + Pfipojovaci blok:
uSiolz) E@SGD@ LED o 1. 4’-)24]1V DC
d AR o 2. Dynamicky vstupnf signal
I 3.0V DC. .
TINA 7A 4. Dynamic ky vystupni signal
FAgeseageTen — 5 5 Informadni vystup
1 sl 6. Bezpecnostni obvod A1-A2
6 7. Bezpecnostni obvod A1-A2
7 8. Bezped&nostni obvod B1-B2
[olcloloh delelolole] o — 8- 9. Bezpecénostni obvod B1-B2
6 loecsl lsvees % T
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Pripojovaci blok
Tina 8A

Sphvélenl’
N%R’o ﬂ 'r. E
Pouziti:

- Pfipojovaci blok pro az osm bezpecénostnich snimaci,
prizplisobenych k dynamickému bezpecénostnimu
obvodu.

Vlastnosti:

- Zjednodusuje kabelaz a snizuje naklady na vodi¢ové
pripojeni.

- Umoznuje pfipojeni az ¢ty vétvi s bezpeénostnimi
snimaci k dynamickému bezpecnostnimu obvodu.

Tina 8A je pripojovaci adaptér s osmi M12 pétikolikovymi ko-
nektory. Pouziva se pro pfipojeni vétsiho poc¢tu bezpecnostnich
snimact s konektory M12, které pak pripojime jedinym kabe-
lem ke kontroléru/programovateinému logickému automatu.

Tim se zjednodu$i kabelaz a snizi naklady na vodi¢ové pfipoje-
ni. V&tsi pocet pripojovacich blokd je mozno pfipojit k automa-
tu Vital/Pluto. Zaslepovaci koncovka Tina 1A se pak zasune do
nepouzitych konektor M12.

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko
2TLA020054R0500 Tina 8A

Uroven bezped&nosti
EN ISO 13849-1

PL e, kategorie 4

EN 62061 SIL3

IEC/EN 61508-1...7 SIL 3

EN 954-1 kategorie 4
“PFH, 4,50 x 10
'Napajeni

Provozni napéti 24V DC+15%,-25%
15 mA

(25 mA s informac¢nim vystupem)

Celkovy proudovy odbér

Inform. vystup: max.10 mA

t <60 pus

Dynamicky vstup: 9-13 V (ef. hodnota)
Dynamicky vystup: 9-13 V (ef. hodnota)
Infqr‘maénf vystup: ~ 23 VvV DC

Casova prodleva t (dovnit¥/ven)
Napajeci napéti na vstupech/
vystupech za normalniho provozu
W(.Q‘(.:‘h'l"ana jev poFédku)‘, pfi 24 V DC
VSeobecné udaje

Kryti

Teplota okoli

P67

Skladovaci: -30°C...+70°C
Provozni: -10°C...+55°C
Rozsah vihkosti 35 az 85% (bez namrazy ani
kondenzace vodnich par)
Material pouzdra Na bazi polyamidu,

Macromelt OM646 (VO)

Konektory 5-kolikovy M12 (8x)
183-kolikovy pFipojovaci blok
Velikost 149x50x43 (DxSxV)
Hmotnost ~140 g
Barva Sernd
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Schvaleni podle norem Evropska smérnice pro strojni
zarfizeni 2006/42/EC

EN ISO 12100-1:2003,

EN ISO 12100-2:2003,

EN 60204-1:2007,

EN 954-1:1996,

EN ISO 13849-1:2008,

EN 62061:2005

Osvédé&eni TUV Nord
+ —3a 1
~—0 2
_ o s 0
o — 4
Stinéni kabelu — +
— 5
. {ﬁ@ s 0 (1
—é 12
I —— 13
Pripojovaci blok 5-kolikovy konektor M12, samicka (x8)
1.+24V DC 1. 424V DC
2. Dynamicky vstupni signal 2. Dynamicky vstupni signal
3.0V DC 3.0V DC
4. Dynamicky vystupni signdl 4. Dynamicky vystupnf signal
5. Informacni vystup (kontakt #1) 5. Informace
6. Informacni vystup (kontakt #2)
7. Informacni vystup (kontakt #3)
8. Informacni vystup (kontakt #4)
)

9. Informacni vystup (kontakt #5

10. Informacéni vystup (kontakt #6)

11. Informacni vystup (kontakt #7)

12. Informacni vystup (kontakt #8)

13. Souhrnna informace (kontakt #1-8)

b olop o+



Priklady pripojeni bezpecnostnich snimacd k adaptéru Tina 8A

WV,

Bezpec€nostni kontrolér
VITAL

Pfipojeni 1

K adaptéru Tina je pfimo pfipojen jeden bezkontaktni snimac
Eden. Stav tohoto snimace je zobrazovan LED kontrolkou na
snimaci Adam. Signdl stavového informacniho vystupu je také
pfipojen k adaptéru Tina 8A.

Pfipojeni 2

Jedna bezpecnostni svételnd zavora Focus je pfipojena k adap-
téru Tina 8A pres svételnou mfiz Tina 10A. Vystup z Tina 10A je
vyveden pres konektor M12. Propojeni mezi Tina 10A a Tina 8A
je provedeno kabelem s konektory M12 na obou koncich. Tina
10A obsahuje dvé stavové LED kontrolky, které indikuji stav
svételné mfize. Stavovy informacni signal ze stejné Tina 10A je
priveden do adaptéru Tina 8A. Tina 10A a vysila Focus jsou
propojeny pres M12-3B do Tina 8A.

Pfipojeni 3

Svételna zavora Spot 10 je pfipojena pfimo do adaptéru Tina
8A. ,Y* rozboCovat M12-3B pro konektorové koncovky M12 je
pfipojen k vysilaci a pfijimaci. Stavovy informaé&ni signal na LED
Spot je také pfipojen do Tina 8A.

Pripojeni 4

Bezpecnostni rohoz pro (stejna pro bezpecnostni pasek a bez-
pecnostni naraznik) je pripojena pres Tina 6A do Tina 8A. Dvé
LED kontrolky na Tina 6A ukazuji stav naslapné rohoze. Stavovy
informacni signal ze stejného adaptéru je pfipojen do Tina 8A.

<

i
N

E%m

Tina 4A

Pripojeni 5

Jeden nouzovy vypina¢ Smile je pfipojen k adaptéru Tina 8A.
Informace zobrazena LED kontrolkou na Smile je také pfipoje-
na k zakonCovacimu bloku na Tina 8A.

Pfipojeni 6

Bezpednostni blokovaci spinac¢ je pfipojen pres Tina 3A, insta-
lovany pfimo na tomto spinadi. Vystup z Tina 3A je proveden
pfes konektor M12. Propojeni mezi Tina 3A a Tina 8A se proto
da jednoduse provést kabelem s konektory M12 na obou kon-
cich. Adaptér Tina 3A obsahuje LED kontrolku, ktera ukazuje
stav spinace. Stejny informacni signal je pfipojen na Tina 8A.

Pfipojeni 7

Svételna zavora Spot 35 — vysilag a prijimac¢ — je pfipojena
pfimo k adaptéru Tina 8A pres konektor M12-3B“Y*“. Stavova
informace zobrazena pomoci LED na svételné zavore Spot je
také pripojena k adaptéru Tina 8A.

Pfipojeni 8

Zaslepovaci koncovka Tina 1A musi byt pouZita u téch vstupU
Tina 8A, k nimz neni pfipojen zadny snimac. Zaslepovaci kon-
covka zakoncuje bezpecnostni obvod.

Pozn.: v8echny vstupni konektory na adaptéru Tina 8A musi
byt pfipojeny ke snimacdm nebo musi byt opatfeny koncovkou
Tina 1A.
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Adapter
Tina 10 A/B/C

Sphvélenl’
Nﬁ’ﬁ’o ﬂ 'r. E
Pouziti:

- Prizplisobeni bezpecénostnich snimact s vystupy OSSD
k dynamickému bezpeénostnimu obvodu.

Priklad:

- svételna clona/svételna zavora Focus

Vlastnosti:

- ZjednodusSuje systém a pfitom zachovava uroven
bezpecnosti

- Indikace stavovymi diodami LED

Tina 10A/B/C jsou ftfi pfipojovaci jednotky s konektory M12,
které usnadnuji pfipojeni svételné clony nebo svételné zavory
Focus s vystupy OSSD k dynamickym bezpecnostnim obvo-
dlm kontrolér Vital a Pluto. Tim se umozni externi propojeni
zafizeni s konektory M12 pomoci kabell s koncovkami M12,
snizi potreba pfipojovacich kabeld a internich spojd v pouzdru
pristroje. Tina 10A/B/C ma LED kontrolky pro indikaci funkce,
které sviti zelené, Cervené nebo blikaji zelené/Cerveng.

5/33 2TLC172001C0202 | ABB Safety Handbook

Tina 10A: obsahuje dva konektory M12, z nichz jeden je pfi-
pojen k Vital/Pluto a druhy ke svételné cloné/vstupu svételné
zavory Focus. Viz pfiklady zapojeni na obrazcich HH3300F,
HR7000L-01.

Tina 10B: obsahuje tfi konektory M12, které se pfipojuji na-
sledujicim zpUsobem: jeden k Vital/Pluto, druhy ke svételné
cloné/vstupu svételné zavory Focus, tfeti ke svételna cloné/vy-
stupu sveételné zavory Focus. Viz priklady zapojeni HH3302D,
HR7000L-01.

Tina 10C: obsahuje tfi konektory M12, které se pfipojuji na-
sledujicim zplsobem: jeden k Vital/Pluto, druhy ke svételné
cloné/vstupu svételné zavory Focus, treti ke svételna cloné/vy-
stupu sveételné zavory Focus. Viz priklady zapojeni HH3302D,
HR7000L-01.



Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

C. vyrobku/objednaci tidaje:

Tina 10A — 2TLA020054R1200
Tina 10B — 2TLA020054R1300
Tina 10C - 2TLA020054R1600

Uroveii bezpeénosti
EN ISO 13849-1

PL e, kategorie 4

EN 62061 SIL 3

IEC/EN 61508-1...7 SIL 3
katggorie 4
4,50 x 10

Napajeni
Provozni napéti
Celkovy proudovy odbér

Casové prodleva t (dovnitf/ven)
Napéajeci napéti na vstupech/

vystupech za normdlniho provozu

24V DC+15%,-25%

60 mA

(70 mA s informacénim vystupem)
Inform. vystup: max.10 mA

t <120 ys

Dynamicky vstup: 9-13 V (ef. hodnota)
Dynamicky vystup: 9-13 V (ef. hodnota)

Konektory
1ina 10A

Tina 10B

1ina 10C

. pro Vital nebo Pluto

. pro vstup Focusu

. pro Vital nebo Pluto

. pro vstup Focusu

. Pro resetovaci jednotku
: pro Vital nebo Pluto

: pro vstup Focusu

W N = wWwN =N

: pro vystup Focusu )

Schvaleni podle nore

Evropska smérnice pro strojni
zafizeni 2006/42/EC

EN ISO 12100-1:20083,

EN ISO 12100-2:20083,

EN 60204-1:2007,

EN 954-1:1996,

EN ISO 13849-1:2008,

EN 62061:2005,

EN 61496-1:2004 + A1:2008

m(uc.)‘gh'l"ana jev poFédku)‘, pfi 24 V DC Infc')‘l"‘maénl’ vystup: ~ 2"3 V DC Osvédceni TUV Nord ££
VSeobecné udaje
Kryti P67 S
Teplota okoli Skladovaci: -30°C...+70°C 1
Provozni: -10°C...+55°C FBE 2@ s
Rozsah vihkosti 35 az 85% (bez namrazy ani ﬁm&%
kondenzace vodnich par) 4
Materidl pouzdra Na bazi polyamidu, 465
Macromelt OM646 (VO) =
Velikost 149x50x43 (DxSxV)
Hmotnost ~40¢g <
Barva cerna ! BEB
Jeden vstup o) 2[% "
Max. pocet Tina 10A/B/C: 2 A TINA 108
),
Ptvody 10A, 10B a 10C §

Vstup Focusu

1 .
>——— White +24VDC Tina 10A

N

Tina 10B Tina 10C

>——— Brown +24VDC
>——— Green
>—— Yellow
>——— Grey 0SSD1
>— Pink 0SsD2
>—— Blue ov
>—— Red LMS

o[~]ofols w

\iz

\iz \‘_

! ARR
e W
TINA 10

|3 2mLasasossricon

Vital / Pluto

-17 Brown +24VDC

= Whie il —

-ii Bue OV VyStU p

m——— Black L[

-57 Grey I FMI'1 B |1:OCUSU
S Brown +24vDC )27 Brown +24VDC
2 white —T— 2 winie
)37 Blue —®— )47 Blue ov
Bk T Y Black
S Grey —R— >——— Grey
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Pripojovaci blok
Tina 11A

Sphvélenl’
N.I(-JLRID ﬂ 'r. E
Pouziti:

- Pfipojovaci blok pro pfipojeni dvou bezpecnostnich
snimacl s 5-kolikovymi konektory M12
— Adaptér pro dynamicky bezpeénostni obvod.

Vlastnosti:

- Zjednodusuje kabelaz a snizuje naklady na vodi¢ové
pripojeni.

- Umoznuje pfipojeni dvou bezpeénostnich snimact
k dynamickému bezpeénostnimu obvodu.

Tina 11A je zakon&ovaci blok se dvéma 5-kolikovymi konek-
tory M12. Pouziva se pro pfipojeni dvou bezpecnostnich sni-
mact s konektory M12 k regulatoru nebo programovatelnému
automatu (PLC), po jediném kabelu. Tim se zjednodu$i kabelaz
a snizi naklady na pfipojeni. K Vital/Pluto je mozno pfipojit vétsi
podet pripojovacich blokd.

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko
2TLA020054R1700 Tina 11A

Urovei bezped&nosti
EN ISO 13849-1

PL e, kategorie 4

EN 62061 SIL3

IEC/EN 61508-1...7 SIL 3

EN 954-1 kategorie 4
'PFH, 4,50 x 10°
“Napajeni

Provozni napéti 24\ DC+15%,-25%
17 mA

(27 mA s informac¢nim vystupem)

Celkovy proudovy odbér

Inform. vystup: max.10 mA

Casova prodleva t (dovnit¥/ven)
Napajeci napéti na vstupech/
vystupech za normalniho provozu
(ochrana je v poradku), pfi 24 V DC

t <60 s

Dynamicky vstup: 9-13 V (ef. hodnota)
Dynamicky vystup: 9-13 V (ef. hodnota)
Informacni vystup: ~ 23 V DC

VSeobecné udaje
Kryti

Teplota okoli
Rozsah vihkosti

Material pouzdra

Konektory

Velikost
Hmotnost
Barva

P67

Skladovaci: -30°C...+70°C
Provozni: -10°C...+55°C
35 az 85% (bez namrazy ani
kondenzace vodnich par)
Na bazi polyamidu,
Macromelt OM646 (VO)
Wstup: 5-kolikovy M12,
samecek (C. 2)

Vstup: 5-kolikovy M12,
samicka (€. 1,3)

74x36x11 mm (DxSxV)
~40 g

cerna
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Schvaleni podle norem

Evropska smérnice pro strojni
zafizeni 2006/42/EC

EN ISO 12100-1:2003,

EN ISO 12100-2:2003,

EN 60204-1:2007,

EN 954-1:1996,

EN ISO 13849-1:2008,

EN 62061:2005

TUV Nord

M12
1
—3— am || M12
~ 633 2 L
= B[
+ 1 - n
£§§ , TA 94 §4T
4 B, 5 -
|| 7 57 e
13,4 77
5-kolikovy konektor M12, 5-kolikovy konektor M12,
samic¢ka (kontakt #2-3) samecek (kontakt #1)
1.+24VDC 1.+24VDC
2. Dynamicky vstupni signdl 2. Dynamicky vstupni signdl
3.0V DC 3.0V DC
4. Dynamicky vystupni signal 4. Dynamicky vystupni signal
5. Informace 5. Souhrnnd informace (kontakt #2-3)



Pripojovaci blok
Tina 12A

Sphvélem’
nono & (E
Pouziti:

- Pripojovaci blok pro pfipojeni dvou bezpeénostnich
snimact s 8-kolikovymi konektory M12

- Adaptér pro dynamicky bezpeénostni obvod.

- Priklad:
- zamky Dalton Magne
- Knox

Vlastnosti:

- ZjednoduSuje kabelaz a snizuje naklady na vodi¢oveé
pfipojeni.

- Umoznuje pfipojeni dvou bezpeénostnich snimacu
k dynamickému bezpe€nostnimu obvodu.

Tina 12A je pfipojovaci blok se dvéma 8-kolikovymi konektory K Vital/Pluto je mozno pfipojit vétsi pocet pripojovacich blokd.
M12. Pouziva se pro pfipojeni dvou procesnich zamkd Dalton  Tina 12A ma tfi 8-kolikové kontakty M12, které se pripojuji k:
nebo Magne 2A/B se zabudovanymi snimaci Eden ke kontro-  1: Pluto/Vital, informacni signal pro snimace a zamky,
léru (PLC), pomoci jediného kabelu. Tim se zjednodusi kabelaz blokovaci signaly
a snizi naklady na pfipojeni. 2: Dalton s Eden €. 1

3: Dalton s Eden €. 2

Vyrobce: ABB AB/Jokab Safety, Svédsko Velikost 74x36x11 mm (DxSxV)
“‘é‘.m\‘/)'/robku/objednacul' udaje: 2TLA020054R1800 Tiha 12A Hmotnost ~40 g
WL;JNr.;)‘veﬁ bezpecénosti ) ) Barva cerna
EN ISO 13849-1 PL e, kategorie 4 '.“S‘.;r'ivéleni podle noré‘ Evropska smérnice pré strojni
EN 62061 SIL 3 zafizeni 2006/42/EC
IEC/EN 61508-1...7 SIL3 EN ISO 12100-1:20083,
EN954—1 ) kategorie 4 ) EN ISO 12100-2:20083,
PFHD ) 4,50 x 10° ) EN 60204-1:2007,
Napajeni EN 954-1:1996,
Provozni napéti 24\ DC+15%,-25% EN ISO 13849-1:2008,
Celkovy proudovy odbér emaA ) EN 62061:2005
(70 mA s informac¢nim vystupem) Osvédcéeni TUV Nord

Inform. vystup: max.10 mA
Casova prodleva t (dovnitf/ven) t <60 pus

Napajeci napéti na vstupech/ Dynamicky vstup: 9-13 V (ef. hodnota)

vystupech za normalniho provozu  Dynamicky vystup: 9-13 V (ef. hodnota)
(ochrana je v poradku), pfi 24 V DC Informacni vystup: ~ 23 V DC

° ABB

> i
TINA 124

D ATLAGZIIGARISID

W\Oé‘éobecné udaje H
Kryti P67 s <
Teplota okoli Skladovaci: -30°C...+70°C z
Provozni: -10°C...+55°C
Rozsah vihkosti 35 az 85% (bez namrazy ani
kondenzace vodnich par)
Material pouzdra Na bazi polyamidu, 202 BT W7 he M5 B3 b4 W8 32 B W7 e W5 W3 04 W8
Macl’ome” OM646 (VO) +2LV N oV ouT LOCK INFO 2LV N oV ouT LOCK INFO
Konektory K Vital/Pluto: 1tzlw \IN 0V OUT INFO LOCK \hIlFO TINA 12A

& & \lﬂ \l,s \l,s \!3 & Fe

M12, 8-pdlovy samecek (€.2)
Z bezpecnostniho prvku:
M12, 8-pdlovy samicka (€. 1,3)
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Prislusenstvi
,Y“ rozboCovac s konektory M12 a pripojovaci modul M12 se Sroubovymi konektory

Samicka Samitka Samicka Samicka Samicka Samicka
2 [ 1 I 2
2 ! 1 43 2 3
T
‘Auma s O[S
y HSOWIMSI 111l
1 3
1
Samecek Samicka Samecek Samecek Samicka Samecek
5 Viz priklady zapojeni na schématu Viz priklady zapojeni na schématu Viz priklady zapojeni na schématu Viz pfiklady zapojeni na schématu
HA3306C, D - kap. 3 HA3306C, D. HHOOO08A- kap. 5 HBOOO1A, 2A, 4A a 6A — kap. 3.
HH3300A, D - kap. 3 HH3300D, F. HR70000, L — kap. 4

HH3302D - kap. 3

M12-CO1 M12-C02
\\\ * *
e N

\\\\/

%/

.

\

%

2
%

-
~

Z

\§ @” \ @ @
Samicka Samedek Samika

*Priklady aplikaci — viz seznam vyrobkd

Vodicové pripojeni

Vyhody:
Mnohé z vyrobkd ABB Jokab Safety jsou pfipojovany standardnimi konektory M12. Tento - PFipojovaci prdfez 0,34 mm?
zplsob usnadriuje instalaci, Setfi Cas a také vyrazné snizuje riziko nespravného pripojeni. — Vzdy kabel se stinénim

— Stinéni se vzdy pfipojuje k zapornému
Za tim ucelem byly vyvinuty kabely s 5 vodic¢i (5x0,34 mm?2 + stinéni) nebo 8 vodici polu v konektorech typu ,samecek”
(8x0,34 mm?2 + stinéni), které maji fadu vyhod. Jsou dodavany v jakychkoli délkach, - Vodici kollkk u malého konektoru je
v rliznych standardnich délkach, s kompaktnimi primymi nebo pod thlem lomenymi ko- oznacen dobre identifikovatelnou Sip-
nektory typu ,samecek” nebo ,samicka“. Typy C9 a C13 jsou zejména vhodné pro za- kou ve vybrani
koncCovaci bloky Tina 4A a Tina 8A. Maji silngjsi vodice (0,75 mm?) pro napajeni atenéi - PVC kabel

(0,5 mm?) pro ostatni vodiCe a jsou stinéné. Konkrétni varianty — viz seznam soucastek.

Kabely k dispozici v jakychkoli délkach

5/37 2TLC172001C0202 | ABB Safety Handbook



Priklad pfipojeni bezpecnostnich snimact pomoci rozbocky , Y*

| I
\/

T | | 3'
s k]
| : 1—7M12-3B
L
V v
[2] [2]

Vital 1 safety controller
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Priklady zapojeni

HA3300A-01  Priklad pfipojeni kontroléru Vital 1 5/41 .
HA3301A Vital 1 s nékolika snimac&i Eden 5/41 .
HA3302A Vital 1 a Tina 4A se 4 snimaci Eden 5/42 .
HA3302B-01 Vital 1 a 2 zakoncovaci bloky Tina 4A a 4 snimace Eden + nouzové vypinaci tladitko 5/42

HA3303A Vital 1 s nouzovym vypinacim tladitkem/Tina 2A 5/43 '
HA3304A Vital 1 s nouzovym vypinacim tlacitkem/Tina 3A 5/43 '
HA3305A Vital 1 se snimaCem Eden a svételnou mfizi Focus/Tina 10 C 5/44'
HA3306C Vital 1 se 2 svételnymi zavorami Spot 5/44.
HA3306D Vital 1 se 3 svételnymi zavorami Spot 5/45 '
HA3307A Vital 1 se snimagem Eden, svételnou mfizi/Tina 3A a nouzovym vypinacim tlaitkem/Tina 7A 5/45 '
HD3800A-01  Vital 1 s bezpecnostni svételnou zavorou Spot 5/46'
HD3801A-01 Vital 1, sériové a paralelni pfipojeni 5/46.
HE3811B-01 BezpecCnostni svételna zavora Spot s Casové omezenym zpétnym nastavenim (resetem) 5/47 '
HE3824C-01 Svételna zavora s Casové omezenym premosténim (bypass) 0,2-40 s 5/47 '
HE3824D-01 Eden a pfemosténa svételna zavora se snimacem Eden 5/48 '
HE3824E-01 Svételné zavory s Casové omezenym premosténim 0,2-40 s 5/48 '
HE3824F-01 Eden a 2 pfemostovaci svételné zavory se snimaCem Eden 5/49 '
HE3824G-01 Eden a 2 samostatné pfemosténé svételné zavory 5/49 '
HH3300A Vital 1 s rliznymi druhy bezpecnostnich zafizeni a konektory M12-3A 5/50:
HH3300D Vital 1 s pripojovacim blokem Tina 4A a rdznymi druhy bezpecénostnich zafizeni 5/50.
HH3302D-01 Vital 1 s Tina 8A a rdznymi druhy bezpeénostnich zafizeni 5/51 .
HH3301E-01 Priklad zapojeni Vital 1 5/51

HH3400A2 Reseni na bazi Vital 1 5/52 '
HBOO05A-01  Vital se snimac¢em Eden a nouzovym vypinacim tlaCitkem Inca, se samostatnym zpétnym nastavenim (resetem) 5/52'
HBOOOBA-01 Vital se 4 jednotkami Eden + reset pfes M12-3E a Tina 4A 5/53'
HBOOO7A Vital se dvéma zamky Dalton, pfes Tina 12 A 5/53 '
HBOOO1A-01 Pluto s nouzovym vypinacim tlaCitkem Smile + reset pfes M12-3A a Adam pres Tina 4A 5/54'
HBOOO2A-01 Pluto s péti snimaci Eden pro dvé zény, pfes M12-3E a Tina 4A 5/54'
HBOOO3A-01 Pluto s nouzovymi vypinacimi tlaCitky Smile a Inca, pres Tina 11A a Tina 4A 5/55 '
HBOO0O4A Pluto s rliznymi zénami pro Eden + reset, a dva snimace Eden, pres M12-3E 5/55'
HH3301D-01 Priklad zapojeni — Vital 1 a Tina 8A s rliznymi druhy bezpecnostnich prvkd 5/56'
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HA3300A-01 Priklad pfipojeni kontroléru Vital 1

:

-1r| I-rllzl; 4|6
HaHH L
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JOKAB SAFETY

az'“*m

4 Info
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Type: VITAL 1
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3 14 4

P
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81 +24VDO

far—-
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externich stykact/relé
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A) EDEN s manudlnim resetem a monitorovanim

3 4 5
EDi
.
X,
BVA
|2|3 |
w
n-ar B\— 24v0C
Sleln]«|o RESET
B e HHHHE
Test INFO
11 PLC
\—\‘_‘m-
Supply ) S D W {
M A2 ST g1 T B2 Rl X1 X4 Y14
+ - Reset
Test

Always use transient auppm, e.g. VDR’s!

B) Eden s manudlnim resetem

_____________I

Supply

Al A2
.

St g T B2 R1 X1 X4 Y14

Reset
Test/Auto

C) Nouzové vypinaci tlacitko

s Tina 2A a automatickym resetem

8 9 10
EMERGENCY STOP
SMILE 11EA TINA/INCA TINA
1[2[3]4]s 3w
24v0C
+ -1 RESET
|l |o
TR nro
V1
o =
Supply 1
Al A2 S1 BT T1B2 Rt X1 X4 Y14
+ = Test/Auto
Reset

F) Nouzové vypinaci tlagitko
Smile Tina a automatickym resetem

s manudlnim resetem;
Pozn.: pokud jde o interni konfiguraci pfi
pouziti v kombinaci se svételnou zévorou
Spot 10/35 - viz prirucka k Vital 1

TRANSMITTER ~ RECEIVER M
SPOT..T SPOT..R
=}
TR | g |z |a o |a
- -1
clale el |=|s]n]€]e & 3w
24v0C
HiHHLUEEHE *§gm w
=5 T 24v0C
= info - TEST +—> INFO
INFO
L — — PLC
Supply I Supply 11 Supply
:!Azsnn 1 B2 R1 'Teet“ Al m2s1 BT 32 R1X1 X4 Y14 Al A2 st 1 T1 B2 R X1 Xé Y14
A2 = Test/Auts = Test/Auts
D) Bezpecnostni svételna zévora Spot Reset .'t/Reser Rez{e& ©

E) Nouzové vypinaci tlacitko s Tina 3A a auto-

matickym resetem

G) Nouzové vypinaci tla¢itko s Tina 10C
a automatickym resetem

|Anmdrkning Remark
KOPPLINGSEX. VITAL1
CONNECTION EX. VITAL1

=JOKAB SAFETY =

A MEMBER OF THE ABB GROUP

odk A Dotum
w 20110318
>idor  Pages [Ritn nr’

HA3300A-01

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz oviadacich zafizeni a za spinéni pozadavk( evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpisti. Zmény vyhrazeny, bez pfedchoziho oznameni.

HA3301A Vital 1 s nékolika snimaci Eden

5/41

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EDEN 1 EDEN 3 EDEN 4
74 74 \\
ADAM CC( EVA ADAM ((( EVA ADAM @ EVA
ADAM (Eden)
s konektorem M12 nebo kabelem HEEE HEEEE [TT2]3]4]®
+0L - U 0L - U + 0L -1
2 C /C - N ™ < (v o (M < [0 - &N ™M [¢+ |0
M1 onnector/Cable s |e % s |e S sle 2| >
in 1 = brown + K % 2 g 1K %‘% 5 g5 % % b
2 = white Jin
3 = blue -
in 4 = black 1 out
Pin 5 = grey 1 info
fM—  —F— ——  — — 1
: Infm e ol T-[~=]~]oL 1_:
| tp ooty ARSEIESSS NN
| Info Info Info Info |
| |
| |
| |
| |
| [ |
| Al A2 ST BI TI B2 R1 X1 X4 |
+ - Test/Auto|
| 24vDC Reset |
| Type:VITAL1 JOKAB SAFETY |
| \1 \'1_ 82 |8 |
| 2 2 |
| |
13 14 23 24 Y14 Info
L S M
Anmdrkning Remark tum te jod  Sheet
VITAL1 MED FLERA EDEN — — 20070823
VITALT WITH SEVERAL_ EDEN —JOKAB SAFETY= e
A MEMBER OF THE ABB GROUP HA3301A

2TLC172001C0202 | ABB Safety Handbook

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz oviadacich zafizeni a za spinéni pozadavk( evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpisti. Zmény vyhrazeny, bez pfedchoziho oznameni.



HA3302A Vital 1 a Tina 4A se 4 snimaci Eden

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EDEN 2
*
EVA
ADAM (Eden) 12345
s konektorem M12 nebo kabelem P Y f - P Y Y P Y Y
N [m <+ |0 |l m <+ 0 N [m <+ |0 Al S Bl I e
HEIRHER HEIREHE HEIRHE HEIRHER
M12 Connector/Cable HEEIR R £15(2|12|5 HEEED
Pin 1 = brown +
Pin 2 = white Tin
Pin 3 = blue -
Pin 4 = black 1 out
Pin 5 = grey 1 info
Barevné kédovani a pfipojenf stinéni kabelu — viz Bezpecnostni kabely ABB Jokab
e e e S——m— e A -

[~ I M,Mogl
B2 =
wEs e " 1ot/ OOOO® ~

| |
| |
| |
| Type:VITAL1 ABB |
| |
| |
| |

24VDC Reset Info
\1 \1 82 [e1
2 2

13 14 23 24 Y14 Info

(Anmarkning Remark =
20111114

VITAL1 OCH TINA 4A MED 4 EDEN

VITAL1 AND TINA 4A WITH 4 EDEN Drawing no orts _ Cont
HA3302A-01
Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz oviadacich zafizeni a za spinéni pozadavk( evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpist. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho oznameni.
HA3302B-01 Vital 1 a 2 zakoncovaci bloky Tina 4A a 4 snimace Eden + nouzové vypinaci tlacitko
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EDEN 1 EDEN 3 NOUZOVE VYPINACI EDEN 4 EDEN 2
g JLAGITKO 1 N N,
i
@ EVA @ EVA @ EVA (@ EVA
|||2|3 4|5 |1|2|345 |1|2|3|4|5 |||2|3|45
+ - + L - U + L - U + L - U1
oM< |0 M |s |0 —laN[m| |0 M| <0
HIE 3 HIE 3 Sle 3 Sle ¥
HHEI HHHH R

Tina 1A

Barevné kédovani a pripojeni stinéni kabelu —

ADAM (Eden)
viz Bezpecnostni kabely ABB Jokab

s konektorem M12 nebo kabelem

,_l_l_l_l_l _________
M12 Connector/Cable | S P P e |
Pin 1 = brown 4+ | l l - |
Pin 2 = white nin
ihn Ger | |
P:: 5= gr%():/ :‘LI ﬁ#o | @ @ @ |
| Info 1 12 3 |4 Info |
| A1 A2 S1 BT T B2 R1 X1 X4 |
| - Test/Auto| |
| 24VDC Reset |
| Type:VITAL1 ABB |
-+
| Y \1 B2 | B1 |
I 2| \2 I
| 13 14 23 24 Y14 Info |

m_ Date
20111114
rawing no
HA3302B-01

(Anmarkning Remark
VITAL1 OCH 2 TINA 4A MED 4 EDEN OCH NODSTOPP
VITAL1 AND 2 TINA 4A WITH 4 EDEN AND EMERGENCY STOP

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz ovladacich zafizeni a za spinéni pozadavk{ evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpisti. Zmény vyhrazeny, bez pfedchoziho oznameni.
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HAS3303A Vital 1 s nouzovym vypinacim tla¢itkem/Tina 2A

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
NOUZOVE VYPINACI NOUZOVE VYPINACI NOUZOVE VYPINACI
TLACITKO 1 TLACITKO 2 TLACITKO 3
[ eonoouory  mam | ovoeny  mam | | ovoew  mem i
JEDNODUCHY TINA 24 | ZDVOJENY TINA 2A | ZDVOJENY TINA 2A
| KONTAKT 4 | KONTAKT 4 | KONTAKT 4 |
brown | brown . | brown .
| i | white | | white | |
| [ blue | | | blue |
l l | g black | | l (}_' _ black | - |
| | | '[7 [CRE | ) f? grey | |
| | | ] info (** | | ] info (** |
(I Jooe__1_____ e N il
R e a1
| HEINE HEIMNE HEIMNE |
| HHHHE HHHHE HHEHHH |
| |
| <[> O info™= (]> (]> (]> Oinfo = 1) (]> O info = |
| | | |
I I
I I
| |
| |
| A1 A2 S1 BT T1 B2 R1 X1 X4 * info O VDC vid bruten insignal (white) |
5 | to- 'I};eﬂ/tAUIO * info O VDC with no inputsignal (white) |
24VDC esel o ) .. .
info 0 VDC endast vid utldst lokal nddsto
| Type:VITAL1 JOKAB SAFETY ** info O VDC only when the lokal emergenc?p |
I stop is released
| \1 \1 82 | e |
| \2 2 |
| 13 14 23 24 Y14 Info |
L |
[Anmarkning Remark Konstr DesignCodk Appr [Datum Date
VITAL1 MED NODSTOPP/TINA 2A — — “ 20070911
VITAL1 WITH EMERGENCY STOP/TINA 2A —JOKAB SAF ETY— Ritad Drawn [Sidor P R ing no orts Cont
A MEMBER OF THE ABB GROUP
HA3303B
Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz ovlddacich zafizeni a za spinéni pozadavki evropskych a narodnich norem a mistn& platnych predpist. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho oznameni.
HAS3304A Vital 1 s nouzovym vypinacim tla¢itkem/Tina 3A
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
NOUZOVE VYPINACI TLAGITKO 1 NOUZOVE VYPINACI TLACITKO 2 NOUZOVE VYPINACI TLACITKO 3 NOUZOVE VYPINACI TLAGITKO 4
r = B r = B r , 1 r ,
| ZDVOJENY (I_B_ | ZDVOJENY (}_l>_ | ZDVOJENY (]_B_ | ZDVOJENY (}—B—
KONTAKT * KONTAKT * KONTAKT * KONTAKT
I
I
Tina3A M12 Connector L o
M12 Connector/Cable
Pin 1 = brown +
Pin 2 = white in
Pin 3 = blue -
Pin 4 = black 1r out
Pin 5 = grey 1 info
Al A2 S1 B1 T1 B2 R1 X1 X4
- Test/Auto|
24VDC Reset
Type:VITAL1 JOKAB SAFETY
\1 \1 B2 [ e
\2 2
13 14 23 24 Y14 Info
Anmirkning Remark / d  Sheet
VITALT MED NODSTOPP/TINA 3A —_— —
VITAL1 WITH EMERGENCY STOP/TINA 3A —JOKAB SAF ETY— R Forls Cont

A MEMBER OF THE ABB GROUP HA3304A

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz oviadacich zafizeni a za spinéni pozadavk( evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpisti. Zmény vyhrazeny, bez pfedchoziho oznameni.
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HA3305A Vital 1 se snimaéem Eden a svételnou mfizi Focus/Tina 10 C

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

SVETELNA MRIZ/CLONA 2

FOCUS FOCUS

MOTTAGARE /RECVER mmsmrr/rza

2 7 1 3 4 8 5 6 1 3
i I i
< 2 721 3 x 4 8 5 6 1 3
IR 3 8 5 HIE

ADAM (Eden)
s konektorem M12 nebo kabelem

Tina3A M12 Connector

M12 Connector/Cable

Pin 1 = brown +

Pin 2 = white nin
Pin 3 = blue -

Pin 4 = black  r out
Pin 5 = grey 1 info

Al A2 ST BT T B2 R1 X1 X4
- Test/Auto|
24) Reset

Type:VITAL1 JOKAB SAFETY

Nk

13 14 23 24 Y14 Info
[ o

Anmarkning Remork
VITALT Wi EDEN AND. FOCUS/TINA 100 —JOKAB SAFETY=

A MEMBER OF THE ABB GROUP

Datum  Date

20080328

HA3305A

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz ovladacich zafizeni a za spinéni pozadavk( evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpist. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho oznameni.

HA3306C Vital 1 se 2 svételnymi zavorami Spot

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

VYSILAG 1 PRIJIMAC 2 VYSILAC 2 PRIJIMAC 1

SPOT..R SPOT..T SPOT..R P

SPOT with
M12 Connector

- A ™ e |0
M12 Connector/Cable g aaHE Slelsl2ls
Pin 1 = brown 4+ 5|5 |5 |5 | oM |+ |0 ™|+ |0 glg|218|8
Pin 2 white  rLin x
Pin 3 = blue - HEREE JHAHE
Pin 4 = black r out 5| 5|& N
Pin 5 = grey 1 info
Barevné kédovani a pfipojeni stinéni kabelu —
viz Bezpecnostni kabely ABB Jokab
'~
N
\
<Z|Z S a )
> N /
,_ ________ S _| N -~ -
- " J_
SPOT.T 1 | >—>—>—>—>—>—>—>[]|SPOT.R 1 - ~ " < o 1_
— =
Al A2 S1 Bl T1 B2 Rl X1 X4 Info
t - Test/Autol

Type:VITAL1 JOKAB SAFETY
\1 \1 827 1

vl

13 14 23 24 Y14 Info

SPOT.R 2 |[J €< < << << << []|SPOT.T 2

|
|
|
|
24vDC Reset |
|
|
|
|

K

__________________ _l
[Anmirkning Remark onstr Design|God atum  Date
Js w 020530
Dra idor  Pages
Js

VITALL W 2 UGHTEEAMS. SPOT... —=JOKAB SAFETY=

A MEMBER OF THE ABB GROUP

Ritad Ritn nr_Drawing o Forts Cont
HA3306C

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz ovladacich zafizeni a za spinéni pozadavk{ evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpisti. Zmény vyhrazeny, bez pfedchoziho oznameni.
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HA3306D Vital 1 se 3 svételnymi zavorami Spot

VYSILAC 1

X

PRIJIMAC 2

VYSILAC 3

PRIIMAC 3

VYSILAC 2

el e s S T - R . e

SPOTR[ < D <= <<« ¢« <<« <« <« « <« <« < < (< Jsrort

10

PRIJIMAC 1

7

N M ¢ |0 112 |3 [4 (5 1 (2 [3 |4 - |~ ™% |0
Slelels + - + - sle x
I e e e po e e o HHAHE
HEAEE JHAHE
55325 + - + e T HHEEE]
— || m |+ |O -—la M v
HEE Sle x
HHHEHE HHHHE
(24vDC)
<ZJZ
_______ [ [ | ALT 2. -~
r m L ’
_ - | - o |~ o L | S~__ _(
SPOT.T1 | —>—>—>—>—>—>—>—>[]|SPOT.R 1 | - | N
| - o~ Lel 1 | ~ -
5 | A1 A2 St Bl TI B2 R X1 X4 Info |
SPOT.R 2 << << << <[]|SPOT.T 2 - Test/Auto| ( frén Spot 3 .
H g | | 24vpe Resgt (from Spot 3/ | SPOT with
M12 Connector
| | Type:VITALY JOKAB SAFETY |
| : - | M12 Connector/Cable
SPOT.T 3 | =>—>—>—>—>—>—>—>[||SPOT.R 3 \1 \1 B2 |B1 Pin 1 = brown 4+
| V2 2 | Pin 2 = white  1Lin
\ Pin 3 = blue -
Plis 16 235 24 vi4 nfo I A glrgik 1rout
L _ |
[Anmdrkning Remark Wl. Date
VITAL1 MED 3 LJUSBOMMAR SPOT... — — JS 20070823
VITALT WITH 3 LIGHTBEAMS SPOT... —JOKAB SAFETY— Ritad Drawn [Sidor _Pages [Ritn nr 3 orts  Cont
J

A MEMBER OF THE ABB GROUP

S

ing no
HA3306D

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz ovlddacich zafizeni a za spinéni pozadavki evropskych a narodnich norem a mistn& platnych predpist. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho oznameni.

HA3307A Vital 1 se snimac¢em Eden, svételnou mfizi/Tina 3A a nouzovym vypinacim tla¢itkem/Tina 7A

NOUZOVE VYPINACI
TLAGITKO 1

1

2

24VDC

Type:TINA 7A

+ JL - 1

3

4

I
I
I
I
I
I
I
I
I
JOKAB SAFETY |
I
I
I
I
I
I
I
I

1 2 3 4 5 6 7
SVETELNA MRIZ 2
[ e —— 31
EDEN 1 I LIGHT GRID I
X, Vysila&/Pfijimac
| |
@ I I
ADAM (Eden) BA | I
s konektorem M12 nebo kabelem
| |
Tina3A M12 Connector I I
M12 Connector/Cable
Pin 1 = brown + r
Pin 2 = white nin |
Pin 3 blue -
Pin 4 = black  1r out |
Pin 5 = grey 1 info I
r—-——H——————-4t—- - ———— _
: - N M- lh’j__ - N M- lh’j__
| Ty 999079
| Tinto Lioro
I
I
|
| I
| Al A2 S1 B1 T B2 R1 X1 X4
- Test/Autol
| 24VDC Reset
| Type:VITAL1 JOKAB SAFETY
| \1 \1 827 e
I 2 2
L 13 14 23 24 Y14 Info

[Anmdrkning Remark

VITAL1 MED EDEN, LJUSBOM/TINA 3A OCH NODSTOPP/TINA 7A
VITAL1 WITH EDEN, LIGHT GRID/TINA 3A AND EMERG. STOP/TINA 7A

A MEMBER OF THE ABB GROUP

=JOKAB SAFETY=

heet

ont

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz oviadacich zafizeni a za spinéni pozadavki evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpist. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho oznameni.
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HD3800A-01 Vital 1 s bezpeé&nostni svételnou zavorou Spot

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
VYSILAC PRIJIMAC VYSILAC 1 PRIJIMAC 1 VYSILAC 2 PRIJIMAC 2
N SPOT..T SPOT..R y N SPOT..T SPOT..R P N SPOT..T SPOT..R P
(=p & [([]e 2 &3 T2 &[]][]
aw — 3w
FPrl e |5 2600 FEFl PR [FEFl FErTre |9 200e
+ - + - o + - + -1 +n - + -
clam ]t lo |- |w|m|¢]w N N N N B NN N R ) clam e lo |- |w|m]|t]w
HHERE HERE HEIAE HEINE HEIRE HEINE
£15(2(3(8 |2)%|3|3|8 B12|2(2]8 |B|%|3|8|8 |E|%|2|2(E |B|%|3|%|B
24VDC 24vDC
£ == = = = =
«f&&’ éf 5= T&é- &T - jT&&- éT 5=
info info info
Al Al A2 ST Bl T B2 R1 X1 /x4 A2 Al A2 ST B1TI B2 R1 X1 /x4
+ - Test/Autol + - Test/Auto|
24VDC Reset 24VDC Reset M12 Connector/Cable
Type:VITAL1 JOKAB SAFETY Type:VITAL1 JOKAB SAFETY g:: ; vbvfh*?:fen }L n
-+ -+ Pin 3 blue -
\1 \1 B2 | B1 \1 \1 B2| | B Pin 4 = black 1 out
\2 2 \2 o Pin 5 = grey or yellow 1 info
13 14 23 24 Y14 Info 13 14 23 24 Y14 Info
Info PLC Info PLC
Pozn.: Pokud jde o interni konfiguraci rozbocky
Y14 pfi pouZiti se svételnou zavorou Spot 10/35 —
viz pfirucka k Vital 1
Anmarkning Remork Dotum _Date
VITAL1 MED LJUSBOM SPOT.. — —_— 20110318
VITAL1 WITH SAFETY LIGHTBEAM SPOT —JOKAB SAF ETY—

HD3800A-01

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz oviadacich zafizeni a za spinéni pozadavk( evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpist. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho oznameni.

HD3801A-01 Vital 1, sériové a paralelni pfipojeni

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
P L EDEN 2 EDEN 1 EDEN 2
VYSILAC PRIJIMAC X X N
7 o 7
N SPOT..T SPOT.R
RESET
(=b = @ qn @ e @ e o
[ [ RESET P\
K AR REEEE NEEEE s HBEEEE NEEEE
+ -0 + - " _ o + -1 + -0 + L -
- ~N M | <0 R N L e o) - (™ < |0 - o~ <+ | - o~ < | - o~ <+ (0
HHEHOER HHBHEEHEAEER HEBEHE HEOEE HHBHE
5|5|3|3|5 55|33 |5 5|5|3|3|5 55|33 & 5|5|3|3|5 55|33 &
Rl + TIRTIL L I* o I I*
O TR TS e e
1 | |
Al A2 S1 Bl TI B2 Rl X1 X4 Al A2 ST BT T B2 R1 X1 X4
+ - Test/Auto| + - Test/Auto|
24VDC Reset 24VDC Reset
Type:VITAL1 JOKAB SAFETY Type:VITAL1 JOKAB SAFETY
\1 \1 B2 TBI \1 \1 82| TBI
2 2 \2 2
13 14 23 24 Y14 Info 13 14 23 24 Y14 Info
Info PLC Info PLC
Pozn.: Pokud jde o internf konfiguraci rozbogky M12 Connector/Cable
Y14 pii pouziti se svételnou zavorou Spot 10/35 — Pin 1 = brown +
viz prirucka k Vital 1 Pin 2 = white JLin
Pin 3 = blue -
Pin 4 = black r out
Pin 5 = grey 1 info
[Anmirkning Remark Datum  Date
KOPPLINGSEX. VITAL 1 SERIE OCH PARALLELL — — 20110318
CONNECTION EX. VITAL1 SERIE AND PARALLELL —JOKAB SAFETY— R
A MEMBER OF THE ABB GROUP HD3801A—01
Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz ovladacich zafizeni a za spinéni pozadavk{ evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpisti. Zmény vyhrazeny, bez pfedchoziho oznameni.
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HE3811B-01 Bezpecnostni svételna zavora Spot s Casové omezenym zpétnym nastavenim (resetem)

1 2 3 4

Pozn.: Pokud jde o interni konfiguraci rozbo&ky

- Lo Y14 pfi pouZziti se svételnou zavorou Spot 10/35 —
VYSILAC PRIJIMAC viz pHrucka k Vital 1
SPOT..T SPOT..R
QA Vi
( = b = ]
12 |3 |4 1]2]3[4]s RESET (2) I_ I_
P NEHE - E]J‘- . \ TIDSATERSTALLNING (1)
+ - + -1 o1 24voC TIMER START (1)
e m ¢ |- |a|m ][]0
HIEIPYE] HEINYE]
HHHERHEHHEE
24VDC l J,J__ l 1 24VDC 24V0C
o o (¥ - (l» B o o
info
13 40 13 a3
14 1/5 14 1/8
[23 A3
\24 /8
————
A _] T . 1/4
A1 A2 ST B1 T1 B2 R1 X1 /x4 A2 Al S14 A2 S24 X1 X2 A3 [ A1 A2 S13514S23524S34 X1 X2 T le 3
+ - Test/Auto| + - s
24vDC Reset 24vpg JOKAB SAFETY 24VDC e +l
Type: VITAL1 JOKAB SAFETY Type: EIT Type:JSHT1
[ ] - L
\1 \1 B2 rm )=]1 )11 )ji )ér JOKAB SAFETY
YV H =2 | =2 | H2 | =z \‘ \2
5 314 28 2 vi4 info 13 14 23 24 33 34 43 44 13 14 23 24
1/5 1/3 1/3
Info PLC Po stlageni a uvolnéni tla¢itka , TIMER START* (1)
mate max. 40 s na to, abyste opustili prostor chra-

nény svételnou zavorou a na resetovani tlacitkem
Reset (2) . Casovy limit je nastavitelny propojkami
T1-T3, vrozmezi 0,2 - 40 s.

[Anmdrkning Remark

LJUSBOM SPOT MED TIDSATERSTALLNING

SAFETY LIGHT BEAM SPOT WITH TIME—LIMITED RESET

Dotum  Dote

20110318

=JOKAB SAFETY=

A MEMBER OF THE ABB GROUP

HE3811B-01
Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz ovlddacich zafizeni a za spinéni pozadavki evropskych a narodnich norem a mistn& platnych predpist. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho oznameni.

HE3824C-01 Svételna zavora s Casové omezenym premosténim (bypass) 0,2 - 40 s

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EDEN 1
X, VYSILAC 1 PRIJIMAC 1
SPOT..T SPOT..R ,
N UMIT SWITCH
— —
B ( | b | ] wsn []
RESET MUTING
|||z|5 4|5 || |2|3|4 |||z|3|4|5 aw 1—5W @-\
24v0C 24VDC
+ - + - + -1
— |~ (™ |+ |0 Al N e - N[« |0
2ls|3 E 2le3 HEIRE:
HHHHE HHHEHHHHE
24VDC (L J__ l J) _l_ l lJ__ 24VDC
info (f info
|
11T 11 | | 11
Al A1 A2 S1 B1 T1 B2 R1 X1 X4 A2| A1 st A2 S2 S3 L1 L2 [A3 | A1 A2 S13S14 524 S23S34 X1 X2 T1 T2 T3
+ - Test/Auto| + -';- - "{ -';'- + - InA InB Test s
24VDC Reset 24VDC " bs
Type: VITAL1  JOKAB SAFETY 24VDC Type:JSHT2 .
1 1| e (e Type:TINA 5A JOKAB SAFETY L
Y ! JOKAB SAFETY
L V'Y
13 14 23 24 Y14 Y14 13 14 23 24
T ]
\I/ Pokud jde o interni konfiguraci rozbocky Y14 pfi pouziti
Info PLC Info PLC se svételnou zavorou Spot 10/35 - viz pfirucka k Vital 1;
Po aktivaci obou snimact je svételna zavora pfemosténa
» . a z(istane pfemosténa az do okamziku deaktivace snimac,
:; Iéullnelfargegr\a gulfler J?Kﬁ%égndu;?kabel‘ avéak ne déle nez po zvolenou dobu &asového limitu. Jakmi-
olour coding refers to coble. le pfemosténi skonci, je pro opétné odstartovani premosténi
(bypassu) tfeba oba snimace deaktivovat a znovu aktivovat.
Pozn.: Pokud jde o interni konfiguraci rozbocky Okad se d? pouzit pro treba pro/lo‘ aby e dalo projit pres
Y14 pfi pouziti se svételnou zavorou Spot 10/35 — z;e':zl.gi: é:}’;rgégs:;:a?/' :etgnai parlgnﬁtéiu\iypnout, pokud
viz piruéka k Vital 1 ) P p :
Anmérkning Remark 5 Datum  Date
LJUSBOM MED TIDSFORBIKOPPLING 0,2—40 SEK. — — 20110318
[IGHTBEAN WITH TVELLMITED BYPASS 02-40 . =—JOKAB SAFETY=
A MEMBER OF THE ABB GROUP
Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz oviadacich zafizeni a za spinéni pozadavk( evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpisti. Zmény vyhrazeny, bez pfedchoziho oznameni.
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HE3824D-01 Eden a premosténa svételna zavora se snimac¢em Eden

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EDEN 1 EDEN 2
VYSILAC 1 PRIJIMAC 1 N,
' SPOT..T SPOT..R
) 7
oA | | Eva = (=] Q@ e
| RESET MUTING
1 234 |1 |z|3|4 1[2[3]4]s B\~ 3w 112]3]4]5 1-5W
24vDC 24v0C
o -1 + n - + - U 1 + L - U 1
- N[ < [0 Al N L e - N m <+ |0 — N [™m (< [
13 x 13 x 13 x 13 x
o = |5 |38 o oS |5 |38 o 8 =|5 el o o |3 |38 =
24v0C 1 1 1 1
T T 0inlo T T o © o T 0inlo T T T T_oinlo
] | ]
I
Al| A1 A2 ST B1 T1 B2 R1 X1 X4 A2 Alj_lLAzjs-ers_i UL
Test/Auto|
24VDC Reset v 44
Type: VITAL1 ~ JOKAB SAFETY 24VDC
. Type:TINA 5A
-+
1 1 B2 B1
Y ! JOKAB SAFETY
2 2
13 14 23 24 Y14 Y14
o ‘ i ) . B *) Kabelfdrgerna géller JOKAB standardkabel.
Pozn.:wF'okuvq !deo@term konf\guracl rozbocky *) Colour coding refers to JOKAB cable.
Info PLC Y_1AEV| ?OUZ\II §e svételnou zavorou Spot 10/35 — Info PLC
viz pfirucka k Vital 1
Anmarkning Remark Dotum _ Date
EDEN OCH FORBIKOPPLAD LJUSBOM MED EDEN — — 20110318
EDEN AND BYPASSED LIGHTBEAM WITH EDEN —JOKAB SAFETY

A MEMBER OF THE ABB GROUP

HE3824D-01

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz ovliadacich zafizeni a za spinéni pozadavk( evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpist. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho ozndameni

HE3824E-01 Svételné zavory s ¢asové omezenym premosténim 0,2 - 40 s

1 2 3 4 5 6 8 9 10
VYSILAC 1 PRIJIMAC 1 VYSILAC 2 PRIJIMAC 2
SPOT..T SPOT..R SPOT..T SPOT..R
N 7 N Y
— g — —
f | b | ] ( | b | ] -
112 [3 |4 1123415 1 (2 |3 |4 1123|415 SENSOR
1kl HENN el HENE e
+ - + - + - + -1 1-5W = G\
| fm |« |w IR |~ ]m e |0 la]m|t]o 24VDC
HHAHEHHAME HHABHERHHAHE
552|258 HELEIR) HEEE) HEEIE)
24VDC 1 1 1 1 24VDC
OO0~ oo T [ o o~ o [
T info _T info
L] || [T]
A2| a1 st a2 52 s3 U1 2|A3 A1 A2 S13514S24S23S34 X1 X2 T1 T2 T3
l— + -';'- - ';" -';'- + - InA InB Test s |
. )| 24VDC e
Al A1 A2 S1 BT T1 B2 R1 X1 X4 24VDC Type:JSHT2 .
" Test/Auto Type:TINA 5A JOKAB SAFETY —
24vDC eset RESET
JOKAB SAFETY
Type: VITALT  JOKAB SAFETY 3w 1 2
24vDC
1 \1 1T ﬁ] A]
\ \ B1| | B2 Y14 13 14 23 24
2 2 ) N SR | I
13 14 23 24 Y14 Pokud jde o interni konfiguraci rozbo&ky Y14 pfi pouziti
Info, PLC se svételnou zévorou Spot 10/35 - viz pfirucka k Vital 1;
Po aktivaci obou snimaci je svételna zavora pfemosténa
a zUstane pfemosténa az do okamziku deaktivace snimacd,
Info PLC avsak ne déle nez po zvolenou dobu ¢asového limitu. Jakmi-
¥) Kabelfdrgerna qdller JOKAB standardkabel le pfemosténi skonci, je pro opétné odstartovani premosténi
.% Colour t?odin grelers to JOKAB cable. N (bypassu) tfeba oba snimace deaktivovat a znovu aktivovat.
) 9 . ) ) . N : Obvod se da pouzit pro tieba pro to, aby se dalo projit pres
Pozn.: Pokud jde o internf konfiguraci rozbocky svételnou zavoru, napf. AGV, ktera pak musi vypnout, pokud
Y14 pfi pouziti se svételnou zavorou Spot 10/35 - se n&jaka dalsi osoba snazi pres ni proniknout.
viz pfirucka k Vital 1
Anmirkning Remark Datum ~ Date
LJUSBOMMAR MED TIDSFORBIKOPPLING 0,2—40 SEK. — — JS 20110318
[IGHTSEAS WITH TMELLIVITED. BYPASS 0,240 5. —JOKAB SAFET

A MEMBER OF THE ABB GROUP

HE3824E-01

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz ovladacich zafizeni a za spinéni pozadavk( evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpisti. Zmény vyhrazeny, bez pfedchoziho oznameni
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HE3824F-01 Eden a 2 pfemostovaci svételné zavory se snimaéem Eden

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EDEN 2
EDEN 1 wsiag1 ! PRIJIMAC 1 VYSILAC2  © PRUIMAC 2 X,
N SPOT..T SPOT.R . SPOT..T SPOT.R )
@ en (=) (=] (=) (=] Qen e
| | | | 3w [ 1-5W
21345 NENERE R [TT2] 3]s 2evoe T[2][3]4]5 24v0C
+ - + - + - + -uv + -
- M| |0 - | M (< |0 - - N m | |0 - N ™[0 - |~ < |0
EHF] ¥ HF] ¥ s HF] ¥ HIE RS sle 3
HHHEHE HHHEBEE HHHHEEHHEHEE HHHHE
R 1= =11 =TT+ =
info info info
Al Al A2 S1 BT T1 B2 R1 X1 X4 A2 | m j_uLAz _strj_sLu 2
+ - Test/Auto| + -
24VDC Reset v 44
Type: VITAL1  JOKAB SAFETY *) Colour coding refers to JOKAB cable. 24VDC
] % . *) Kabelfdrgerna gdller JOKAB standardkabel. Type:TINA 5A
\ \ B2 | | B1 JOKAB SAFETY
\2 2
5 13 14 23 24 Y14 Y14
Pozn.: Pokud jde o interni konfiguraci roz-
Info PLC bocky Y14 pfi pouziti se svételnou zavorou Info PLC
Spot 10/35 - viz pfirucka k Vital 1
Anmarkning Remark w a
EDEN OCH 2 FORBIKOPPLADE LJUSBOMMAR MED EDEN — — Js
EDEN AND 2 BYPASS LIGHTBEAMS WITH EDEN —JOKAB SAFETY— Poges R

A MEMBER OF THE ABB GROUP

Ritod

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz ovlddacich zafizeni a za spinéni pozadavki evropskych a narodnich norem a mistn& platnych predpist. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho oznameni.

HE3824G-01 Eden a 2 samostatné premosténé svételné zavory

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EDEN 1 MUTING RESET EDEN 2 MUTING
i A B IMAC 1-5W i A B AL w 1-5W
VYSILAC 1 PRIJIMAC 1 24vDC VYSILAC 2 PRIJIMAC 2 24v0C % 24v0C
N SPOT..T SPOT.R N SPOT..T SPOT..R P
) =P =3 =) =] Qew
[ [ B
[TFTe FFFF [TTT [FFl [T T
+ L -1 1 + n - + - U + n - + - U 1 + L -1 1
- M+ |0 -l M (¢ |0 - o (M <+ |0 - m | |0 - o <+ |0 R S R e o)
HEIREE Slelsldle |5]2lel|B]a HEIRHEEHEREER HEIRER
5|5(3|3]5 5|§(3|3|5 |5[5|3|3|5& 5|5(3|3|5 |5[%|3|3|5 5|5(3(3|5
24VDC
1 o 1 L 1 ol
o= o 0= o o= o 0= o o= o=
info T T info T T info info
[ shr2 1
_IT_—L—_I__l __________
I~ 1
A1 Al A2 ST Bl T1 B2 R1 X1 X4 A2 | A1 st A2 s2 s3 L1 L2 | r N | A3 | a1 s1 Az s2 S U L2
+ - Test/Autol S A S I
24vDC Reset v 44 | | v 44
Type: VITAL1  JOKAB SAFETY 24VDC [ [ 24VDC
. - Type:TINA 5A SPOT 2 Type:TINA 5A
1 1 POT : 1
R JOKAB SAFETY | spoT: 2 JOKAB SAFETY
2 2 | : o
13 14 4 Y14 Y14 Y14
SRR : " EDEN 1 ” : .
- - l
Info PLC Pozn.: Pokud jde o interni konfiguraci roz- Info PLC Info PLC
bocky Y14 pfi pouZiti se svételnou zavorou
Spot 10/35 — viz prirucka k Vital 1
Anmérkning Remark Datum  Date
EDEN OCH 2 SEPARAT FORBIKOPPLADE LJUSBOMMAR — — 20110318
EDEN AND 2 SEPARATELY BYPASS OF EACH LIGHTBEAM —JOKAB SAF ETY—
A MEMBER OF THE ABB GROUP
Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz oviadacich zafizeni a za spinéni pozadavk( evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpisti. Zmény vyhrazeny, bez pfedchoziho oznameni.
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HH3300A Vital 1 s riznymi druhy bezpecénostnich zafizeni a konektory M12-3A

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
NOUZOVE VYPINAG SVETELNA MR(Z 2 EDEN 3 VYSILAG 4 PRIJIMAC 4 INTERL. DOOR/HATCH 5 SAFETY MAT/
TLACITKO 1 SPOT..T JSNY5B SAFETY STRIP 6
_____ N -
r—— 54 1 d 1
| o | M LIGHT GRID 1 '
= | [Transmitter/Receiver| | (@
| | | | EVA 112|134
| | H
Tina 3A N | °|,_mmq'l R R | m|e]o cla]m]e]|w
| N | gr=green £ - U1 §,§u‘.§§ gg.‘&e
T]2]3]4]5 bi=blue a0 I ERFEAR) 5|5|3|2|5
L J | \brebrown | <lg M
- h HHEER
M| 5 J 5($|3|3 |5
S|e % — —
HEHEEHE
6 |® |8 |08 |o
0
&
£
! [
- Lol
- JT_ The colour coding and the cable screen refers to the JOKAB cable.
l_t 1" J_j JT_ Kabelfdrgerna och skdrmanslutningen gdller JOKAB standardkabel.
Al A2 S1 Bl T1 B2 Rl X1 X4
+ - Test/Auto| M12 Connector/Cable
24VvDC Reset Pin 1 brown
i = +
Type: VITALT  JOKAB SAFETY Pin 2 = white  nin
- SRR
in = lacl o
Y \1 82| |B1 Pin 5 = grey 1 ian|o
2 2
13 14 23 24 Y14 Info
[Anmirkning Remark Datum a
VITAL1 MED OLIKA TYPER AV SAKERHETSGIVARE OCH M12-3A — — JS 20070830
VITAL1 WITH DIFFERENT TYPES OF SAFETY DEVICES AND M12-3A —JOKAB SAFETY— Ritad Drawn [Sidor Drawing o orts  Con
A MEMBER OF THE ABB GROUP Js HH3300A
Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz oviadacich zafizeni a za spinéni pozadavk( evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpist. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho oznameni.
HH3300D Vital 1 s pfipojovacim blokem Tina 4A a rdznymi druhy bezpecénostnich zafizeni
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EDEN 3a EDEN 3b EDEN 3¢ EDEN 4 EDEN 2a EDEN 2b
o L Dominate
VYSILAC 1 PRIJIMAC 1 N, Ny, X, X, X, X,
N SPOT..T SPOT..R ”
' EVA EVA EVA EVA EVA EVA
1127345 |1|z|3|45 |1|z|3|4|5 |1|z|s 45 |1|2|3 4|5 |||2|3 4|5 |1|2|3|4|5
+ - + -u + -1 + -1 + -1 + -1 + -1 1 + 0 -T 1
N M= |0 |l |m <+ |0 |~ M < |0 |~ |m < |0 || M < |0 ||| |0 -l M|« |0 —|lN|®|< |0
HE %3 Sle ¥ Sle S Sle > Sle > Sle ¥ Sle 3 Sle 3
HHHEHEERHHHHE HHHHEHHE R HHEHHE HHEHHE HHHHEHHHEHEB
M2 -3A Mz -3 M2 -3A

g A2 ST BT T B2 R1

24VDC
Type:VITAL1

I

2 2

JOKAB SAFETY

-+
B1| |B2

13 14 23 24 Y14 Info

X1 X4
Test/Autol
Reset

M12 =31

[Anmdrkning Remark

VITAL 1 MED TINA 4A OCH OLIKA TYPER AV SAKERHETSGIVARE
VITAL 1 WITH TINA 4A AND DIFFERENT TYPES OF SAFETY DEVICES

=JOKAB SAFETY=|_

A MEMBER OF THE ABB GROUP

QPN

071019
g no

HH3300!

im
20

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz ovladacich zafizeni a za spinéni pozadavk{ evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpisti. Zmény vyhrazeny, bez pfedchoziho oznameni.
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HH3302D-01 Vital 1 s Tina 8A a rliznymi druhy bezpecénostnich zafizeni

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
VYSILAC 3 PRIJIMAC 3 NOUTZ&VC%TVKYC';?ACI VYSILAC 7 PRIJIMAC 7 SVETELNA MRIZ/CLONA 6
SPOT..T SPOT..R r— - SPOT..T SPOT..R FOCUS
N v N Y, FOCUS
TINA 2A N SANDARE,
r > |> q e ‘1 | DUAL CONTACT sou s | r —~ |> CI . ‘1 , 7M0T1;AGAR§/REC‘NER8 s TRA;NSMIEI'/ER
[ | | e | | [ I
1 ]2 3 |4 |1|2|3|4|5 | [ e n | 1 ]2 [3 ]4 |1|2|3|4|5 i i i i i i i i i i
|||| blue | _ | || o2 Y7 Y1 3.7 Y8 Vs e 01 Ys
et et Moz [y s o B g B
—Nnvln—Nnvlnl H gre_.L | gﬂnvmgﬂnvm o=
HIEARRE HIEAPRE ! 2|3 2le |3
IHEHEHHEHEH HHHHERHHHHE N
e —
Tina10C
T
112(3]|4]|5
£ L -
—|N M0
HEBEE
Tina 1A 1515 12(2 |6 INTERL. DOOR/HATCH 2
_@ B: JSNY5B
& O
SAFETY MAT/
___________ 7 SAFETY STRIP 4
i mOMOa= ——
| I-—'N'N)'v H’)Ol\wll
i LR i O @ |
Al A2 St B1T T1 B2 RI X1 X4
| |+ - Test/Auto 0009 | |
| 24VDC Reset info | [
Type: VITAL1
| yP ABB | M12 Connector/Cable ne |
-+ o= ([m N
| \1 \1 | °"'"""l Pin 1 = brown 4 | |
5 5 L\ Ein % = \I;«Ihite Iin J
in = ue —
| ©©Q® l Pin 4 = black —r out -
| |13 14 23 24  vi4 info info | | Pin5=grey 1 info
L i

Anmarkning Remork

VITALT MED TINA 8A OCH OLIKA TYPER AV SAKERHETSGIVARE
VITALT WITH TINA 8A AND DIFFERENT TYPES OF SAFETY DEVICES

3
HH3302D-01

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz ovlddacich zafizeni a za spinéni pozadavki evropskych a narodnich norem a mistn& platnych predpist. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho oznameni.

HH3301E-01 Priklad zapojeni Vital 1

1 2 3 4 5 6
EDEN VYSILAC PRIJIMAG NOUZT?XEH(FSNAC' INTERL.
. o SPOT.T SPOT..R [
D
¢ == |
|_|_[|_|_| |
BVA 11234 112|3|4](5 |
T[2]3]4]5 + - +
N M| s |0 - |
2lel¥|n H L
HEIEIE 3
| Transfer
Cable
| w2 —crotz
L__
7,

7

DOOR/HATCH
JSNY5B

9 10
EDEN 3 EDEN 4
\\ \\
)
ADAMCCEVA <(EVA
|1|2|3 45 |1|z|3|45
+ -1 1+ -
—|lN[m| <+ |0 —|lN[™m| <+ |0
€ ~ < x
Tina 4A
Tina 1A Tina 1A

Barevné kédovani a pripojeni stinéni kabelu —
viz Bezpecnostni kabely ABB Jokab

5/51

_____ 1 lz 5 |4 Info
—l A1 A2 ST BT T B2 R1 X1 X4
ADAM (Eden) with | + - Test/Auto
M12 Connector or cable | 24VDC Reset
Type:VITAL1
M12 Connector/Cable | P ] ABB
Pin 1 = brown  + | \1 \1 B27 TBl
Pin 2 white Tin |
gin 2 blue - \2 2
in black 1 out
Pin 5 = grey 1 info L 13 14 23 24 Y14 Info ]
[Anmarkning Remark
KOPPLINGSEX.  VITAL1
CONNECTION EX. VITAL1

Drawing no
HH3301E-01

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz oviadacich zafizeni a za spinéni pozadavk( evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpisti. Zmény vyhrazeny, bez pfedchoziho oznameni.
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HH3400A2 Reseni na bazi Vital 1

PRIKLAD ZAPOJENI URCITEHO PROJEKTU S KONTROLEREM VITAL 1

@ ®= VYSILAG/PRIJIMAG

@: NOUZOVE VYPINACI TLACITKO

@: BEZPECNOSTNI SPINAC

@= BEZPECNOSTNI KONTAKTNI
PASEK/NASLAPNA ROHOZ

= SVETELNA CLONA /MRiZ

@: TINA 1
@= TINA 2
T3= TNA 3
= TINA 6

84

Mé\éé\/r A P&J\\C\/\P\

= Y CONNECTOR M12—-3A

o

@)@ = TNA 4/8 T B ey

@: NOUZOVE VYPINACI TLAAITKO SMILE TINA/ INCA TINA

INFORMACE JSOU K DISPOZICI PO KABELU OD KAZDEHO

SNIMAGE NA PRIKLADU (DO A (2D

SAMECEK

e, 4

= Y CONNECTOR M12-3B

HH3400A2

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz oviadacich zafizeni a za spinéni pozadavk( evropskych a narodnich norem a mistné platnych predpist. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho oznameni.

HBO0005A-01 Vital se snima¢em Eden a nouzovym vypinacim tlaCitkem Inca, se samostatnym zpétnym nastavenim (resetem)

1 2 3 4 6 7 9 10
OVLADACGI PANEL NOUZ.  KABEL NOUZOVEHO VYPINACIHO DVERE 2
RESET VYPINACIHO TLACITKA TLACITKA DVERI
+24V +24V s
SMILE T1RA 'NC:\“ TINA TINA 2A ADAM M12 ADAM M12
EY +24V | 0OV 0UT INFO +24V IN V__OUT INFO +24V IN Vv +24V IN__OV__QUT INFO
4 I3 0 0 15 FERERE URSIRUPSIN Y r I T 5
1 2 3 4 5
S011-3 I;.\f—l
| &1
3 41 82 13 201 12 13 15
E’iJ +24VIN OV +24VIN OV OUT
+24VIN_ OV TINA 11A
1 2 3
ons % e v ol o ~ ol o 2| = o '2‘ :, ‘L‘y e ':, @ ‘Z“
KO11-1
]
KO11-2
AO11 g
O U o o
Al X4 X1 st B1 m B2 Rl
VITALT &
——
A2 Yi4 13 14 23 24
Q O O o} O
L]
ov ov. L6
Anmdrkning Remark
VITAL1: DOOR GUARD AND RESET IN ONE CABLE
HBO0O5A-01

Uzivatel odpovida za Fadnou instalaci a provoz ovlddacich zafizeni a za spinéni pozadavki evropskych a nérodnich norem a mistné platnych predpisti. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho oznameni.
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HBOOO6A-01 Vital se 4 jednotkami Eden + reset pfes M12-3E a Tina 4A

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
DVERE 1 DVERE 2 DVERE 3 DVERE 4 RESET
o 5124V
ADAM M12 ADAM M12 ADAM M12 ADAM M12 I
+24VIN__ OV OUT INF +24V | V_ OUT INF¢ +24V | v T INF +24VIN__ OV OUT INF
Lo T2 Ts Ta T 1+ I Us L s B2 Bs Ta Ts B2 Bs Ta Us 1 82 B3 T4 Is
xot2-2 | 17 7=
281 B2 B3 04 A5 341 42 43 14 45
+24V ov +24V ov
+24V Vv 12-3E
B 1 ] B W T T3 8 1s
T
141 82 13 4 A5 201 842 13 4 A5 31 82 13 4 15 401 12 13 4 15
+24VIN OV OUT INFO +24VIN OV OUT INFO +24VIN OV OUT INFO +24VIN OV OUT INFO
INFORMAGNI SIGNAL
+24VIN OV OUT SCREEN ZKONTROLERUPLUTO & 2 3 4 SUMARY TINA 4A
&
KOo12—-1
)
K012-2
A012 '®
O il
Al X4 X1 s1 B1 m B2 Rl
VITAL1 ‘1\.‘
. .
5 A2 Yi4 13 14 23 24
Q o} Q Fe)
o 5OV ov
Anmdrkning Remark Konstr Design/Go Datum  Date
VITAL1: DOOR GUARD AND RESET IN ONE CABLE Ritod Drown [Sidor Poges [Rin nr Drawing no
HBOOOBA-01

Uzivatel odpovida za fadnou instalaci a provoz ovlddacich zafizeni a za spinéni pozadavki evropskych a narodnich norem a mistn& platnych predpist. Zmény vyhrazeny, bez predchoziho oznameni.

HBO0O0O07A Vital se dvéma zamky Dalton, pres Tina 12 A

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
DVERN[ HLIDAC 1 DVERNI HLIDAC 2 ZAMEK DVERNIHO
o 6424V 3 - HLIDACE 424V
ADAM M12 ADAM M12 .
24V OUT_INF 24V F K
+ : ! v OV‘_, 4'I' 1 5 +! 1 V. T K07- \
DALTON M DALTON M EDEN E "
+24VIN__OV_O +24V Vv LOCK INFO
2 41 47 Z &1 &7 86 05 §3 5]
LT S LTI
242 11 47 302 01 7 b6 05 43 14 @8
+24VIN OV OUT +24VIN OV OUT LOCK LOCK INF
+24VIN_ OV O TINA 12:]
102 Ty Tae
CL; R |
o I Y Y N
Aot
= > s
Al X4 X1 st B1 mn B2 Rl
VITAL1?_\ *
A2 \24 1‘_’:’5/-/104 %3/-/%4
L]
Bl ov ov
Anmarkning Remark 0
—_— —_— JS
VITAL AND DALTON WITH TINA 124 —=JOKAB SAFETY= . e
A MEMBER OF THE ABB GROUP Js HBOOO7A
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HBO0001A-01 Pluto s nouzovym vypinacim tla¢itkem Smile + reset pfes M12-3A a Adam pres Tina 4A
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HBO0003A-01 Pluto s nouzovymi vypinacimi tla¢itky Smile a Inca, pres Tina 11A a Tina 4A
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HH3301D-01 Priklad zapojeni — Vital 1 a Tina 8A s rliznymi druhy bezpecnostnich prvki
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ProC pouzivat bezpecnostni relé?

— Abychom splnili stavajici bezpecnostni standardy!

»Porucha v obvodu fidici logiky nebo defekt ¢i poSkozeni fi-
diciho obvodu nesmi vést k nebezpeénym situacim®. Toto je
pozadavek Smérnice pro strojni zafizeni &. 98/37/ES, &lanek
1.2.7 ,Porucha fidiciho obvodu“. Smérnice fika, Zze zadna oso-
ba by neméla byt uvedena do rizikové situace, naptiklad tim,
7e neprepne relé nebo dojde ke zkratu tranzistoru nebo dvou
elektrickych vodica.

Tyto pozadavky splfiuje bezpecnostni relé. Bezpecnostni relé
ma napfiklad vstupy kontrolované z hlediska zkratu a dudlni

redundantni obvody kontrolované pfi kazdé operaci. Tento stav
se da pfirovnat ke zdvojenym brzdovym okruhtim ve vozidle. Kdyz
dojde k poruse jednoho okruhu, druhy okruh dokaze zastavit vo-
zidlo. U bezpecnostniho relé je dalsi funkce, ktera povoli uvedeni
stroje do chodu pouze v pfipadé, Ze oba obvody jsou v poradku.

Norma pro bezpecnostni dily fidiciho systému popisuje rlizné
bezpecnostni kategorie, v zavislosti na Urovni rizika a aplikaci.
Pozadavky feSeni pro konkrétni aplikaci je mozno naplnit jedi-
nym univerzalnim relé s volitelnou kategorii bezpe&nosti.

— Jako monitorovaci prvek bezpecnostnich zarizeni!

/%

Svételna zavora

Svételna clona /
svételna mfiz

R L

Tripolohové
zafizeni

Bezpecnostni
blokovaci
spinace

Dvouruéni zafizeni, Nouzové
dvouruéni ovladaé vypinaci
tladitko

> g

Bezpecnostni
naslapné rohoze

Bezpecnostni
pasky a narazniky

— Pro bezpeclné zastaveni a spolehlivé opétné uvedeni do provozul!

Dudlni zastavovaci signaly
pri otevieni vstupni brany
Vstup do nebezpecéné oblasti
nebo vlozeni ruky &i pranik
kterékoli ¢asti téla do nebez-
pecné oblasti, pfi které mize
dojit ke zranéni osoby, musf
zpUsobit bezpedné zastaveni
stroje. Rada Uraz{ je zp(iso-
bena tim, ze obsluha se do-
mniva, Ze stroj stoji, zatimco
ve skutednosti pouze ubiha
pauza v pracovni sekvenci
programu. Bezpecnostni relé
monitoruje blokovaci spinac
na vstupu a kontroluje stav
kabel( a vysila dudlni stop
signaly.

Reset s dozorem vSude tam,
kde se osoba miize nachazet
v nebezpecné oblasti
Smyslem tohoto opatreni je
zajistit, aby v oblasti s omeze-
nym pfistupem se nenacha-
zela zadna osoba v okamziku
aktivace tlagitka zpétného
nastaveni (pfi stlaceni tlagitka
reset). Nez skutecné dojde ke
zpétnému nastaveni bezpec-
nostniho systému, je tfeba
stlacit monitorované reseto-
vaci tlacitko. Ze zkuSenosti

je znamo, Ze k fadé vaznych
Uraz( doslo v ddsledku ne-
nadalého resetu, bez dozoru
nad resetovacim tlacitkem.
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Casovany reset v piipadé, ze
obsluha nema zajistén prehled
nad celou rizikovou oblasti
Nékdy je tfeba mit k dispozici
dvojitou resetovaci funkci, kte-
rou zajistime, ze zadna osoba
nezlstala v rizikové oblasti.
Nejdfive zkontrolujeme, zda

v nebezpecné oblasti se ne-
nachazi osoba a pak stlagime
.predresetovaci” tladitko (pre-
-reset). Nasledné, po opus-
téni nebezpecného prostoru,
stladime resetovaci tlacitko,
bé&hem urcité Casové Ihdty,
napt. 10 sekund. Tuto popsa-
nou funkci zajisti bezpecnostni
Gasovac a bezpecnostni relé.

Automatické zpétné nastaveni
(automaticky reset) u malych
vstupnich otvord/dvirek

Tam, kde nelze do nebezped-
ného prostoru vstoupit télem,
je mozno pouzit automatické
resetovani bezpecnostniho
obvodu. Ke zpétnému nasta-
veni (k resetu) bezpecnostnich
relé dojde hned potom, co
sepnou kontakty blokovaciho
spinace dvirek.



Nejflexibilnéjsi bezpecnostni relé na trhu!

ABB Jokab Safety dodava bezpecnostni relé s nejvyssi flexibili-
tou na trhu. Nase prvni tzv. univerzalni relé bylo vyvinuto v roce
1988. V soucasnosti je flexibilita téchto relé jesté vyssi a jejich
velikost se zmensila o0 85%.

Univerzalni relé je bezpecnostni relé s rGiznymi vstupnimi funk-
cemi pro rdzna bezpecnostni zafizeni a rlizné Urovné rizika.

Interné je bezpecnostni relé usporadano tak, aby zajistilo nejvys-
8i bezped&nostni uroven (PL e podle EN ISO 13849-1). Dodavatel
stroje tak mlze s jedinym bezpenostnim relé zvolit takovou
vstupni konfiguraci, ktera optimalné vyhovuje bezpecnostnim po-
zadavkdm zékaznika. Navic jsou bezpecnostni relé ABB Jokab
Safety vybavena demontovatelnymi pfipojovacimi svorkovnico-
vymi bloky, které usnadfuji vyménu relé a testovani. Ponévadz

Vstupy pro riizné bezpeénostni
prvky a zafizeni

RT7: bezpecénostni relé
s nejvyssi flexibilitou na trhu!

Méfitko 1:1

Vystupy pro zastaveni programu,
indikaci oteviené nebo zaviené
brany a indikaci resetu.

nase univerzalni relé obsahuji vSechny volitelné moznosti vstupu,
jsou slucitelna (kompatibilni) se vS8emi nasimi predchozimi typy
bezpecnostnich relé a také s vyrobky jinych vyrobcu.

Pokud jde o cenu bezpecnostnich relé. Nase nejnoveéjsi bez-
pednostni relé s patentovanou konstrukci jsou mimoradné
jednoducha a obsahuji méné hlavnich komponent v porovnani

livost je vy$Si nez dfive.

Personal ABB Jokab Safety nashromazdil rozsahlé zkuSenosti
s feSenim bezpednostnich systémU ve vlastnich bezpednost-
nich aplikacich. Kompletni prehled bezpecnostnich reSeni je
uveden v kapitole ,Pfiklady zapojeni“.

Vstup pro manualni nebo automatické
zpétné nastaveni (reset)

Demontovatelné pripojovaci
svorkovnicové bloky

Bezpecénostni vystupy pro okamzité
zastaveni a zastaveni s prodlevou,
v libovolném okamziku.

Vycet nékterych vyhod bezpeénostnich relé ABB Jokab Safety

— Univerzalni relé

— Vynikajici spolehlivost

— Schvaleni pro Evropu, USA, Kanadu

— Monitorované zpétné nastaveni (reset)

Casovy reset

— Malé a kompaktni

— Demontovatelné pripojovaci svorkovnicové bloky

— Nizky pfikon

— UmozZnuje pouziti dlouhych kabelll pro nouzové zastaveni
— Kompatibilni s poZzadavky na vybusnost (EX)

— Funkce nastavitelna externimi, pevné zapojenymi vazbami
— Indikace stavu vstupl a vystupl LED kontrolkami

— Velky spinany vykon
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Souhrnné informace o bezpecnostnich relé

Které bezpecCnostni relé zvolit?

Nejdfive doporucujeme provést vybér jednoho z nasich nejno-
véjsich univerzalnich relé fady RT. Jsou to prakticka a cenové
pfizniva relé. Pro usnadnéni vybéru bezpeénostnich relé nebo

— P¥isludny list technickych Udajl, na ndmz jsou uvedeny ob-
sahlé informace o kazdém specifickém bezpecnostnim relé
— Schéma zapojeni pro rlizné aplikace — viz kapitola ,Pfiklady

kombinaci bezpecnostnich relé se pouziva: zapojeni®.
— Nize uvedena tabulka, v niZ jsou bezpecnostni relé rozdélena
podle jednotlivych oblasti aplikace
— Tabulka na dals$i strance, ktera ukazuje mozné kombinace
vstupd a vystupl
. . P ‘ Bezpecnostni : . P
Oblast aplikace Bezpeénostni relé Sasovale Rozsifovaci relé
- -
b .
S NG
[y m
3 g Q
E = m o
- - m 2 <
— < 3 = &
(P S o S = S B E 3B
e £ 2 8 8 8 8 8 & & : & & &
o o o = = - ) = = = L = - -
Blokovaci spinac/brana/maly vstupni otvor . 3 3 . . 3 . .

Svételné zavory

Bezpecnostni naslapné rohoze

Nozni ovladace

Prostorovy dozor

Zpétné nastaveni Casu

Vystup s prodlevou

Alternativy vstupl (viz také technické udaje na nasledujici strance)

»

Jediny kanal, 1 spinaci kon-
takt napajeny +24 V;
kategorie 1, do urovné PL ¢
Aby bylo mozno vystupy
aktivovat, musi tento vstup
napfed sepnout. Je-li vstup
rozpojen, je vysilan stop
signal.

J 3}

Dvoukanal, 2 spinaci
kontakty napajené z +24 V;
kategorie 3, do urovné PL d
Aby bylo mozno vystupy aktivo-
vat musf byt oba vstupy sepnuty.
Jakmile jeden nebo oba vstupy
rozpoji, je vyslan stop signal.
Pred opétnou aktivaci vystupti
musi dojit k rozpojeni obou
vstupl. Zkrat mezi vstupy nenf
bezpecnostnim relé monitorovan.
Kategorie 4 je mozno dosahnout
pouze v piipadé pripojeni bez-
pecnostniho zafizeni s vystupy
monitorovanymi na zkrat.
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Dvoukanal, 1 spinaci

a 1 rozpinaci kontakt,
napajené z +24YV,

kategorie 4, do urovné PL e
Pred aktivaci vystup’ musi
jeden vstup byt sepnut a je-
den rozpojen. Pokud jeden
nebo oba vstupy zméni polo-
hu, nebo pokud na vstupech
dojde ke zkratu, je vyslan
stop signal. Pred opakova-
nou aktivaci vystupt musf
oba vstupy byt nastaveny do
plvodni polohy.

J o

Dvoukanal, 1 spinaci
kontakt z 0 V & kategorie 4,
do urovné PL e

Aby vystupy bylo mozno
aktivovat, musi oba vstupy
byt v sepnutém stavu. Pokud
jeden nebo oba vstupy roze-
pnou, je vyslan stop signal.
Pred opakovanou aktivacf
musi dojit k rozpojeni a znovu
sepnuti vstupt. Pokud se
mezi vstupy objevi zkrat, je
vyslan stop signal.



Bezpec.

Technicka data Bezpeénostni relé Rozsifovaci relé

i gasovade !

- i 3 2 <

E i sisibb i3 =N O

©  ~ o o b kb B b B b T £ oo & 2

E E 2 2 2 2 5 5 5 5 & 8 5 ¢ & g

Bezpecénostni kategorie 1-4 :1-4 1-4 4 4 i1-4°:i1-4°:1-4°:1-4°:1-4°: 1-4 i 1-4 i 1-4 : 1-4 : 1-4 : 1-4
Bezpeénostni vstup
Jediny kandl, 1 NO kontakt z +24 V R Y T e A
‘Dva kanaly, 2 NO kontakty z +24 v . © o . : : : : : : : : : : : :
Dva kandly, 1 NO a 1 NC kontakt z 424V © o & o | e e
‘Dvakandly, 1 NOkontakt zOVa1NOz+24V : o i e : o | o | o | N T
Kontakint pasky / borpetnostnt rohoze — w— —— w— P A s s s S s s s s e
Resetovaci a testovaci vstup
“Monitorovani rugné d . . . .
“A.L‘Jtomaticky reset / bez monitorovani . . . . . U . . U .
Testovani stykast, rolé. vontil atd — w— w— w— w— w—— w— w— —— w— w— w— R ———
Vystup
“NO (spinaci) 3 217 33 3 4 e s
NO s prodlevou 3t 3 4 4 4* 2°
'NO impulzni vystupy : : 2° 2° : : :
NC (spinaci) N ZoF il f 1 L f
‘NC's prodle\)bu 1t 1 1
e P R s e S e o s
Spinaci sohopnost (odborové zates) L ¢
B6A/250VAC/1500VA/150W 4 3 2 9 4 4 4 4% 4% 4 4 4 5) :
" 4A/250VAC/1000VA/100W 20 1 oo o

6A/250VAC/1380VA/138W

10A/250VAC/1840VA/192W

Sitka (mm) 45 : 45 :22,6: 100 : 45 : 45 :226:225:2265:2265:225: 45 : 45 :22,6: 45 : 45 :225
Napajeci napéti
12vDC ; . ; -
24VDC . . . ° . . . . . . . ° . . . . .
24VAC : - .
115VAC . . . . .
G . .......... . ........................ . ........... . . .................. :

* Oznacuje moznost volby vystupd s prodlevou; & oznaduje jeden reléovy kontakt na kazdy vystup (ostatni relé maji dva kontakty na kazdy vystup); £ s prodlevou; ° kategorie 4, v
zavislosti na zapojeni (pokud je pouZzito jako rozsifovaci relé u kontroléru Pluto Safety PLC, pak se jedna o kategorii 4); + pevna prodleva 0,5 s

——

Kontaktni pasky/bezpec-
nostni rohoze, kategorie 3,
do urovné PL d

Aby bylo mozno aktivovat
vystupy u nepfemosténé ro-
hoze/pasku, musi oba reléové
vstupy byt sepnuty. V pfipadé
aktivované rohoze/pasku a
zkratovanych vstupnich kana-
lech bude relé bez napajeni.
Funkce omezeni proudu brani
pretizeni relé v pfipadé zkratu
mezi kanaly.

!
Monitorovany manualni reset
Monitorovany reset Ci zpétné
nastaveni znamena, ze pokud
by se resetovaci tladitko zaseklo
pfi stlageni, nebo pokud by na
vstupu byl zkrat, nebude mozno
bezpeCnostni relé resetovat,
tedy nastavit do vychoziho sta-
vu. Aby takové nastaveni vycho-
ziho stavu bylo mozno dokoncit,
je tfeba vstup sepnout a znovu
rozpojit a pak teprve mize dojit
k sepnutf vystupd.

Automaticky / nemonitoro-
vany manualni reset
Automaticky reset znamena,
ze k sepnuti vystupl dojde
okamzité po splnéni vstup-
nich podminek a po sepnuti
testovaciho vstupu.
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Testovani stykacu, relé
a ventila
MoZno provadét u automatic-
kého i manualniho resetu.
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BezpecCnostni relé
RT6

Schvaleni

€ 3 @
Bezpecnostni relé pro:
- Nouzova vypinaci tlac¢itka

- Svételné clony

- Tripolohova zafizeni

- Blokované brany/malé vstupni otvory
- Magnetické spinace

- Svételné zavory

- Bezpecénostni rohoze

- Kontaktni pasky

- Nohou ovladané spinace

Vlastnosti:

- Moznost volby péti vstupt

- Jednoduchy nebo dualni kanalovy vstup

- Manualni reset s dohledem nebo automaticky reset

- Testovaci vstup pro dohled nad externimi stykaci

- Sitka 45 mm

- LED kontrolky pro indikaci napajeni, vstupa, vystup,
zkrat( a pfili$ nizké Grovné napéti

— 3 NO/1 NC reléovy vystup

- Dva beznapétové tranzistorové informacni vystupy

- Napajeci napéti 24 V DC, 24 V, 115V nebo 230 V AC

- Rychlé odpojeni pfipojovacich bloku

Chtéli byste dostat jediné bezpeénostni relé, které vyhovi
v§em vasim bezpecénostnim aplikacim?

Pak si zvolte univerzalni relé RT6, které bude dohlizet na vase
bezpecnostni zafizeni a interni bezpecnost vaseho strojniho
vybaveni. Kromé toho si mUZete zvolit pozadovanou bezped-
nostni droven pro kazdou instalaci. To v§e je mozné, nebot RT6
ma nejuniverzalngjsi usporadani vstupl na trhu. Tedy pomoci
RT6 je mozno nahradit celou fadu dalSich relé. Relé je také do-
davano s dalsimi volitelnymi funkcemi, napf. manualnim nebo
automatickym zpétnym nastavenim (resetem). Manualni reset
s dohledem je mozno pouzit u vstupU/vrat a dalSich bezpec-
nostnich zafizeni, ktera se daji pfemostit. Automaticky reset se
da pouzit u malych vstupnich otvord/dvifek, pokud ovSem je
takové rfeseni pfijatelné z hlediska posouzeni rizik.
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RT6 také obsahuje informadni vystupy, které sleduji vstupy
a vystupy relé. Tyto vystupy napfiklad signalizuji, zda brana je
oteviena nebo zavfena a zda je tfeba bezpecénostni relé re-
setovat. Relé RT6 je konstruovano jen s minimalnim poc&tem
soucastek, coz znamena, ze vyrobni naklady jsou nizké a na-
klady na pofizeni sou¢astek jsou minimalni. Bezpecnostni relé
RT6 volite proto, abyste si zjednodusili navrh bezpecnostnich
obvodU a snizili své naklady.



Technické informace — bezpecnostni rele RT6

Vstupy Indikace pfili$ nizkého napéti

Aby splnily oCekavanou bezpecnostni Uroven a aby nedocha-  LED kontrolka ,,ON* zacne blikat v pfipadé, ze napajeci napéti relé
zelo k nebezpeCnym situacim musi vodi¢e vstupujici od bez-  poklesne pod povolenou Uroven. Tento indikacni prvek se také
pecnostnich zafizeni byt pfipojeny podle jedné z nasledujicich  rozsviti v pfipadé, ze dojde k aktivaci monitorované bezpe&nostni

volitelnych moznosti: rohoze/kontaktniho pasku. Zapojeni — viz volitelna moznost 5.
1. Jediny kanal, 1 NO kontakt z +24 V DC, kategorie 1,
do urovné PL ¢ Bezpecnostni droven
2. Dualni kanal, 2 NO kontakty z +24 V DC, kategorie 3, Relé RT6 obsahuje interni dualni a monitorované bezpecnostni
do urovné PL d funkce (s dohledem). Zkrat, interni porucha urcité komponenty
3. Dualni kanal, 1 NO, 1 NC kontakt z +24 V DC, kategorie 4, nebo externi ruseni neznamena riziko pro volitelné moznosti
do drovné PL e s nejvysSi Urovni bezpednosti. Manualni reset vyzaduje, aby re-
4. Dudlni kanal, 1 NO kontakt z 0 V a 1 NO kontakt z +24 V DC, setovaci vstup sepnul a rozepnul jesté dfive, nez dojde k akti-
kategorie 4, do Urovné PL e vaci vystupl bezpedénostniho relé. To znamena, Ze zkrat nebo
5. Bezpecnostni rohoze/kontaktni pasky, 1 ,kontakt* z 0 V vadné resetovaci tlacitko jsou disledné kontrolovany.

a1 ,kontakt“ z +24 V DC, kategorie 3, do urovné PL d
Jakmile jsou vstupy/vystupy aktivovany a test/reset s dohledem je  Je-li RT6 nakonfigurovano na duélni kandlovy vstup, pak oba
dokoncen, dostavaji relé 1 a 2 napajeni. Sou€asna aktivace neni  vstupy, pfedtim nez je mozno jednotku resetovat, jsou kontro-
pozadovana tam, kde jsou k dispozici dualni kanaly. Obé relé ztrati  lovany z hlediska spravného sledu operaci.
napajeni v okamziku, kdy vstup/vystupy se deaktivuji podle zvole-
né vstupni vybérové moznosti, nebo v pripadé vypadku napajeni.  Volitelné moznosti 3 a 4 vstupu maji nejvySsi Uroven bezped-

Pred opétnou aktivaci vystupd musi obé relé 1 a 2 vypnout. nosti (PL e), nebot kontrolovany jsou vSechny zkraty a vypadky
napajeni. Toto, v kombinaci s internim proudovym omezenim,
Informace o stavu tranzistorového vystupu ¢ini z relé idealni prostfedek pro monitorovani (provadéni do-

Relé RT6 obsahuje dva beznapétové tranzistorové vystupy, které  hledu nad) bezpe&nostnich rohoZi a kontaktnich paska.

je mozno pfipojit k programovatelnému automatu (PLC), pocitadi

nebo dalSimu monitorovacimu zafizeni. Na téchto vystupech je  Narizeni a normy

pfitomna stavova informace o stavu vstupu a vystupu relé. Relé RT6 je konstruovano a schvaleno podle prisluSnych smér-
nic a norem. Viz technické udaje.

Reset a testovani

RT6 ma dvé volitelné moznosti zpétného nastaveni, tedy resetu:  Priklady zapojeni

manuéini a automatické. Manuélni reset s dohledem je pouZzit Pfiklady feSeni bezpecnostnich problémd bezpecnostnimi relé

v pfipadg, ze RT6 monitoruje bezpecnostni zafizeni, kterd mo-  jsou uvedeny v kapitole ,Pfiklady zapojeni*.

hou byt pfemosténa, tedy u nichz je mozno provést ,bypass”.

Tento stav je zadouci v okamziku, kdy nechceme, aby vystupy A1 S13S53 S14S24 S34S44 Y13 1323 33 41
bezpec¢nostniho relé sepnuly v okamziku, kdy dojde k zavieni 900 00 _Q 1% ? ? ?
brany/vstupu. Automaticky reset by mél byt pouZit pouze tam, Input_circuit 1\ Y
kde jsme ochotni akceptovat toto zvydené riziko. 1 N2 2

[Test-reset  Autoreset | ll l
Navic, relé RT6 miize také testovat (provadét dohled nad) dal- & @-zws Ox1 Oxe Y142 9000
Simi prvky, napf. stykaci a ventily a kontrolovat, zda jsou vy-

pnuté/deaktivované jesté dfive, nez zahdjime opakovany start. ** Pouze pfi stiidavém napajeni

Pfipojeni napajeni - RT6
Stejnosmérné napajeni
+24V

+24V

ov oV

A1 2.
R gy -

___________________________

Varianta RT6 DC by méla byt napajena Varianta RT6 AC by méla byt napajena VSechny stfidavé jednotky je mozno

tak, ze napéti +24 V je pfipojeno na A1  tak, ze pfislusna hodnota napajeciho napajet také napétim +24 V DC, pfrive-
a 0V na A2. napéti je pfipojena na A1-A2. denym na S53 (0V DC na S23).
Svorka S23 = musi byt pfipojena na POZN.! U obou modult, jak DC tak AC
ochrannou zem. musi byt stinéni kabelu pfipojeno k zem-

nici pfipojnici nebo k odpovidajicimu
uzemnovacimu bodu.
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Pripojeni bezpecnostnich zarizeni k relé RT6

s13 s34 (Js14 JS44 Js23 (Js24

1. Jediny kandl,

1 spinaci (NO) kontakt z +24 V
Aby bylo mozno vystupy aktivovat, musi
byt vstup (kontakt na S14) sepnut. Po
rozepnuti vstupniho kontaktu rozepnou
vystupni kontakty bezpe&nostniho relé.

£s13 %534 %514 & s44 MSM

2. Dualni (zdvojeny) kanal,

2 NO kontakty z +24 V
Oba vstupni kontakty (S14 a S34) musi byt
pred aktivaci reléovych vystupl uvedeny do
zapnutého stavu. Kontakty bezpecnostniho
relé se rozpoji v pfipade, ze jeden nebo oba
vstupni kontakty rozepnou. Pred resetem
relé musi byt oba vstupni kontakty uvedeny
do rozepnutého a nasledné do zapnuté-
ho stavu. Zkrat mezi vstupy S14 a S34 je
mozno monitorovat pouze v piipade, ze
zarizeni pripojené ke vstuplm ma vystupy
monitorované z hlediska zkratu, kam patif
napr. svételné clony JOKAB Focus.

' T
mgm %314 £s44 @524

3. Dualni kanal, 1 NO kontakt,

1 NC kontakt z +24 V
Predtim, nez je mozno reléové vystupy ak-
tivovat, je tfeba jeden vstupni kontakt sep-
nout (S14) a jeden rozpojit (S44). Kontakty
bezpecnostniho relé vypnou v pfipade, ze
jeden nebo oba vstupy zméni svij stav,
nebo pfi zkratu mezi S14 a S44. Drive nez
bude mozno vystupy relé aktivovat, musi
se oba vstupy vratit do plvodni polohy.

ésm ésu %514 D sa4 Lszs%sm

4. Duélni kanal, 1 NO kontakt z +24 V,

1 NO kontakt na 0 VvV
Funkce relé jsou monitorovany zptisobem
podle volitelné moznosti 2, s tim rozdilem,
Ze je monitorovan pouze zkrat, v nasem
konkrétnim pripadé mezi vstupy S14 a S24
(bezpe€nostni vystupy jsou rozpojeny).

MSM S14 ®s44[b523$324

5. Bezpecnostni rohoz/kontaktni pasek

Aby bylo mozno aktivovat reléové vystupy
RT6, musi byt vytvoreny oba ,kontakt-

ni“ vstupy z neaktivované bezpecnostni
rohoze/kontaktniho pasku. Jestlize dojde
k aktivaci bezpecnostni naslapné rohoze/
kontaktniho pasku, nebo pfi zjisténi zkratu
mezi S14-S23, vypne relé (bezpecnostni
vystupy prejdou do rozepnutého sta-

vu) a LED kontrolka ,ON“ za&ne blikat.
Ponévad? vystup S13 ma interni proudové
omezeni nastaveno na 70 mA nedojde

k pretizeni RT6 pri aktivaci rohoze/kontakt-
niho pasku nebo zkratu.

Pripojeni funkce zpétného nastaveni (resetu) — RT6

Lsss %m D x4

Manualni reset s dozorem

Aby doslo k aktivaci reléovych vystup(
musi dojit k sepnuti a naslednému vypnuti
manualniho monitorovaného resetovaciho
kontaktu pfipojeného na vstup X1.

y
é853 %X1 éx4

Automaticky reset

* U bezpedénostni rohoze/kontaktniho
pasku pfipojen na S13 Automatické zpétné
nastaveni (automaticky reset) je navolen

v okamziku, kdy propojime S53, X1 a X4.
Reléové vystupy se pak aktivuiji ve stejny
okamzik jako vstupy.

Testovani stavu externich stykacu
Stykace, relé a ventily je mozno kontrolovat
zapojenim ,test“ovacich kontaktl mezi
S53 a X1. Pouzit je mozno jak vstup pro
manualni reset s dohledem, tak automatic-
ky reset.

Pripojeni vystuptd — RT6

Fedkk

Y14

Fekk

Y13 Y24

Tranzistorové vystupy

Relé RT6 ma dva (2) beznapétové tranzis-

torové vystupy, které slouzi jako informacni

vystupy. Tyto tranzistorové vystupy jsou

napajeny napétim privedenym na Y13,

budd z S53 (+24 V) nebo z externiho zdro-

je 5-30 V DC. Wystupy Y14 a Y24 sleduij

reléové vstupy a vystupy a to nasledujicim

zplisobem:

— Y14 zane vést elektricky proud v pfipa-
dé splnéni podminek pro vstupy relé

— Y24 zatne vést v okamziku aktivace
obou vystupnich relé
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Reléové vystupy
RT6 ma tfi bezpeCnostni vystupy (se spi-
nacimi kontakty NO) a 1 informacni vystup
(s rozpinacim kontaktem NC). Pro ochranu
vystupnich kontakt( se doporucuje omezit
spinaci prepéti na (induktivnich) zatézich
zarazenim vhodné vybraného varistoru
(VDR), diodami atd. Diody jsou nejlepsim
tlumicim prvkem pro omezeni viivu elek-

trického oblouku, av8ak prodluzuji vypinaci
dobu zatéze.

*** POZN.:

Tyto vystupy slouzi pouze pro informativni
Ucely a nesmi byt pfipojeny k bezpecnost-
nim obvoddm strojniho zafizeni.



Technicka data — Relé RT6

Vyrobce: ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

C. vyrobku/objednaci tdaje:

Max. celk. spinaci schopnost

— Odporova zatez 12A rozdélenych na v8echny kont.

RT6 24 VDC 2TLA010026R0000 — Minimalni zatéz 10 mA/10 V (pokud zat&z. proud
RT6 24 VAC 2TLA010026R0200 na kontaktu neprekrogil 100 mA)
RT6 115 VAC 2TLA010026R0400 Material kontaktd Ag + Au
RT6 230 vAC 2TLA010026R0500 Vystup s pojistkou (externi) 5A glL/gG
Barva ée'q‘g """" Podminény zkratovy proud (1 kA) B6A gG
Hmotnost 335 g (24 VDC) Wl.\‘/.lggh‘anické 2ivotnosf[m > 107 operaci
"""""""""""""" 485¢ (24-230 V AC)W Tranzistorové vystupy OdolIné vici zkratu
Napajeni Externi napajeni do Y13 +5az +30 V DC
Napéti (A1-A2) 24 VDC +15/-20%, Y14 Indikuje spInéni vstupnich podminek
24/115/230 VAC, Y24 Indikuje aktivaci vystupniho relé
"""""""""""""" +1,§(,"1O%’ 50-60 sz Max. zatéz na Y14, Y24 15 mA/vstup
Pfikon Max 'napét'ovy L'beTekai max. zatézi 24V """"
Ss napajeni, jmen. napéti 2,3 W Indikace LED kontrolkami

StFid. nap4j., jmen. napéti 52 W On

Pfipojeni S13

Napajeci U je OK, LED suviti.
Blikajici kontrolka pfi podpéti nebo

Napétovy vystup chranény proti zkratu, 70 mA = 10%, s proudovym pretizeni.

..g.r‘rjg;‘enl'm. Je pouzit'p'r‘o vstupy S14, S?{}“a s44. In1 In2 Indikuje splnéni vstupnich podminek
Pfipojenis’3 [1 1 [A 2 Indikuje stav aktivace vystupnich relé
Napétovy vystup chranény proti zkratu, s internim automatickym jisténim Montaz
na urovni 270 mA. Pouziva se pro zpétné nastaveni (reset) a pro vstupy Nallstu """ 35'“‘r'num DN

Nggﬁgmatického resetgu}ﬁ axd Pripojovaci bloky (demontovatelné)

Pripojeni S23 Max. moment utahovani sroubu 1 Nm

Pfipojka 0 V pro vstup S24

Bezpecénostni vstupy

Max. pfipojovaci plocha:

— tuhé vodice 1x4 mm?2/ 2x1,5 mm2/ 12 AWG

vstup S14 (+) 20 mA - vodi¢ s kolik. kontaktem 1x2,5 mm?2/ 2x1 mm?
vstup S24 (0V) 20 mA Krytl """""""""""
vstup S34 (+) 20 mA Pouzdro IP 40 IEC 60529

vstup S44 (+) 30 mA PFipojovaci bloky IP 20 IEC 60529

Resetovaci vstup X1 -10°C az +55°C (bez ndmrazy ani

+24V DC
300 mA pulzni proud pfi sepnuti
kontaktu, pak 30 mA

Napajeni pro reset. vstup kondenzace vodnich par)

Resetovaci proud

Minimalni doba sepnuti kontaktu
.V)"/Hl;aﬁnostni paraméﬁy (max.) ke{"[é‘g';‘orie 4/pLe
(EN I1SO 13849-1:2008)
SIL 3 (EN 62061:2005)

jedenkrat do roka. PFH, 1.35 E-08

potfebna pro reset 100 ms

Maximalni odpor externiho pfi-

Relé musi byt uvedeno do
pojovaciho kabelu pfi jmenovi- cyklického provozu minimalné

tém napéti pro

S14, 824, S34

Doba odezvy
PFi zapnutém napgj. DC/AC
PFi aktivaci (vstup-vystup)

< 90 ms/< 220 ms
<20ms

Schvaleni podle norem

2006/42/EC, 2006/95/EC,
2004/108/EC

EN 954-1:1996,

EN 62061:2005

EN ISO 13849-1:2008

PFi deaktivaci (vstup — vystup) <20 ms

..‘E"f'i“;‘t'l"été napajeni <10ms
Reléové vystupy =
NO 3 i
Ne ! T
Max. spinaci schopnost Ii.l_f_-' i ) {

— Odporova zatéz AC
— Induktivni zatéz AC
— Odporova zatéz DC
— Induktivni zatéz DC

6A/250 VAC/1500 VA

AC15 240VAC 2A
6A/24 VDC/150 W
DC13 24VDC 1A

£l

l.i_l_F- -.I

. 1
a -{-'}":.rln_\_ -._‘I_'__..

[ 58

—_ -—
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Pripojovaci bloky se daji odmontovat
(bez toho, Ze by bylo tfeba odpojovat
kabely/vodice)



BezpecCnostni relé
RT7

Schvaleni
N.I(-)UFYD _ﬁ' (E

Bezpecnostni relé pro:

- Nouzova vypinaci tlac¢itka

- Svételné clony

- Tripolohova zafizeni

- Blokované brany/malé vstupni otvory
- Magnetické spinace

- Svételné zavory

- Bezpecénostni rohoze

- Kontaktni pasky

- Nohou ovladané spinace

Vlastnosti:

-4 NO/1 NC reléové vystupy

- 2 NO vystupy s moznosti prodlevy pro mékké zastaveni

- Doby prodlevy RT7A: 0; 0,5; 1,0; 1,5 s

- RT77B: 0; 1,0; 2,0; 2,0 s

— Moznost volby péti vstupt

- Jednoduchy nebo dualni kanalovy vstup

— Manualni reset s dohledem nebo automaticky reset

- Testovaci vstup pro dohled nad externimi stykaci

- Sitka 45 mm

- LED kontrolky pro indikaci napajeni, vstupa, vystup,
zkrat( a pfili$ nizké Urovné napéti

- Tfi beznapétové tranzistorové informacéni vystupy

- Napajeci napéti 24 V DC, 115 V nebo 230 V AC

- Rychla demontaz pfipojovacich svorkovnicovych blokt

Univerzalni relé s vystupy s ¢asovou prodlevou

RT7 je univerzalni relé, které je mozno pouzivat pro monitorovani
bezpedénostnich zafizeni, ale také interni bezpecnosti vaseho stroj-
niho vybaveni. Kromé toho si mdzete zvolit pozadovanou bezped-
nostni Uroven pro kazdou instalaci. To vSe je mozné, nebot’ RT7
ma nejuniverzalngj$i usporadani vstupd na trhu. Tedy pomoci RT7
je mozno nahradit celou fadu dalsich relé.

Relé RT7 ma Ctyri (4 NO) dualni bezpecnostni vystupy, z nichZz dva
je mozno Casové zpozdit az do tfi sekund a dosahnout tak bez-
pecného a ,mékkého" zastaveni. Toto ,mékkeé" zastaveni umoznuje
mekké dobrzdéni jesté pred vypnutim napajeni. Mékké zastaveni
ma Fadu vyhod: prodlouzi se tim zivotnost stroje, nedojde k posko-
zeni zpracovavanych vyrobk(
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a opétny rozbéh ze zastaveného stavu je snazsi. Dalsi volitelnou
funkci RT7 je manualni nebo automatické zpétné nastaveni (reset).
Manualini reset s dohledem je mozno pouzit u vstupd/vrat a dalSich
bezpecnostnich zafizeni, ktera se daji pfemostit. Automaticky reset
se da pouzit u malych vstupnich otvor(/dvifek, pokud ovéem je
takové feseni prijatelné z hlediska rizik.

RT7 také obsahuje informadni vystupy, které sleduji vstupy
a vystupy relé. Tyto vystupy napfiklad signalizuji, zda je brana
oteviena nebo zaviena, zda do$lo k prodlevé a zda je tfeba
bezpecnostni relé resetovat. Volbou RT7 si zjednoduSite bez-
pecnostni obvody a snizite své naklady.



Technické informace — bezpecnostni rele RT7 A/B

Vstupy
Relé RT7 je mozno nakonfigurovat tak, aby fungovalo v jednom
z nasledujicich usporadani vstupu (volitelné moznosti):
1. Jediny kanal, 1 NO kontakt z +24 V DC,
kategorie 1, do urovné PL ¢
2. Dualni kanal, 2 NO kontakty z + 24 V DC,
kategorie 3, do urovné PL d
3. Dualni kanal, 1 NO, 1 NC kontakt z +24 V DC,
kategorie 4, do urovné PL e
4. Duélni kanal, 1 NO kontakt z 0 V a 1 NO kontakt z +24 V DC,
kategorie 4, do urovné PL e
5. Bezpecnostni rohoze/kontaktni pasky, 1 ,kontakt*
z0V a1 kontakt” z +24 V DC, kategorie 3, do urovné PL d
Jakmile jsou vstupy/vystupy aktivovany a test/reset s dohledem
je dokoncen, dostavaji relé 1, 2, 3 a 4 napajeni. Relé 1 a 2 ztra-
ti napajeni v okamziku, kdy vstup/vystupy se deaktivuji podle
zvoleného usporadani vstupu. Relé 3 a 4 ztrati napajeni bud
okamZzité, nebo po uplynuti zvolené ¢asové prodlevy. Pred pro-
vedenim resetu RT7 je nutno vypnout vSechna relé (1, 2, 3 a 4).

Informace o stavu tranzistorového vystupu

Relé RT7 obsahuije tfi beznapétové tranzistorové vystupy, které
je mozno pfipojit k programovatelnému automatu (PLC), pocitaci
nebo dalSimu monitorovacimu zafizeni. Na téchto vystupech je
pfitomna stavova informace o stavu vstupu a vystupu relé.

Reset a testovani

RT7 ma dvé volitelné moznosti zpétného nastaveni, tedy rese-
tu: manuadlni a automaticky reset. Manualni reset s dohledem je
pouzit v pfipadé, ze RT7 monitoruje bezpecnostni zafizeni, ktera
mohou byt pfemosténa, tedy u nichz je mozno provést ,bypass”.
Tento stav je zadouci v okamziku, kdy nechceme, aby vystupy
bezpecnostniho relé sepnuly v okamziku, kdy dojde k zavreni
brany/vstupu. Automaticky reset by mél byt pouzit pouze tam,
kde jsme ochotni akceptovat toto zvySené riziko. Navic, relé RT7
mUze také testovat (provadét dohled nad) dalSimi prvky, napf.
stykaci a ventily a kontrolovat, zda jsou vypnuté/deaktivované
jesté dfive, nez zahajime opakovany start.

Indikace pfili$ nizkého napéti
LED kontrolka ,ON" za¢ne blikat v pfipadg, ze napajeci napéti relé
poklesne pod povolenou uroven. Tento indikacni prvek se také

rozsviti v pfipadé, ze dojde k aktivaci monitorované bezpecnostni

rohoze/kontaktniho pasku. Zapojeni — viz volitelnd moznost 5.

Bezpecnostni uroven

Relé RT7 obsahuje interni dudlni a monitorované bezpecnostni

funkce (s dohledem). Vypadek napadjeni, interni porucha urcité
komponenty nebo externi ruseni neznamena riziko pro volitelné
moznosti s nejvySsi urovni bezpecnosti. Manualni reset vyzadu-
je, aby resetovaci vstup sepnul a rozepnul jesté dfive, nez dojde
k aktivaci vystupl bezpecénostniho relé. To znamena, Ze zkrat
nebo vadné resetovaci tlacitko jsou disledné kontrolovany.
Je-li RT7 nakonfigurovano na duélni kanalovy vstup, pak oba
vstupy, pfedtim nez je mozno jednotku resetovat, jsou kontro-
lovany z hlediska spravného sledu operaci.

Volitelné moznosti 3 a 4 vstupu maji nejvyssi Uroven bezped-
nosti (PL e), nebot’ kontrolovany jsou vSechny zkraty a vypadky
napajeni. Toto, v kombinaci s internim proudovym omezenim,
¢ini z relé idealni prostfedek pro monitorovani (provadéni do-
hledu nad) bezpedénostnich rohoZi a kontaktnich paska.

Narizeni a normy
Relé RT7 je konstruovano a schvaleno podle prislusnych smér-
nic a norem. Viz technické udaje.

Priklady zapojeni
Priklady FeSeni bezpecnostnich problémd bezpednostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Priklady zapojeni“.

A1 S13S53 S14S24S34S44 TO T1 T2 Y13 1323 31 43 53

200 2000990 oo
[ Tnput circuit }-[Time delay —4— 1. .1 3

Nt &2 $|3 |$|4 49] A

[Test-reset  Auto reset ll 1 l

A% 33__-*** o xi x4 Y14Y24Y34 142432 44 54

** Pouze pfi stfidavém napajeni

Pfipojeni napajeni - RT7
Stejnosmérné napajeni

513 A1l a2l

oV
S23 F

S53

Varianta RT7 DC by méla byt napdjena
tak, Ze napéti +24 V je pfipojeno na A1l
a 0V na A2.
Svorka S23 =
ochrannou zem.

Varianta RT7 AC by méla byt napdjena
tak, ze pfislusna hodnota napéjeciho
napéti je pfipojena na A1-A2.

musi byt pfipojena na

VSechny stfidavé jednotky je mozno
napajet také napétim +24 V DC, pfrive-
denym na S53 (0V DC na S23).

POZN.! U obou modult, jak DC tak AC
musi byt stinéni kabelu pfipojeno k zem-
nici pfipojnici nebo k odpovidajicimu
uzemnovacimu bodu.
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Pripojeni bezpecnostnich zarizeni k relé RT7

S13 m:sm @ s44 Js23 S24

1. Jediny kandl,

1 spinaci (NO) kontakt z +24 V
Aby bylo mozno vystupy aktivovat, musi
byt vstup (kontakt na S14) sepnut. Po
rozepnuti vstupniho kontaktu se rozepnou
vystupni kontakty bezpe&nostniho relé.

£s13 %534 %514 & s44 m

2. Dualni (zdvojeny) kanal,

2 NO kontakty z +24 V
Oba vstupni kontakty (S14 a S34) musi byt
pred aktivaci reléovych vystupl uvedeny do
zapnutého stavu. Kontakty bezpe&nostniho
relé se rozpoji v pfipade, Ze jeden nebo oba
vstupni kontakty rozepnou. Pred resetem
relé musi byt oba vstupni kontakty uvedeny
do rozepnutého a nasledné do zapnuté-
ho stavu. Zkrat mezi vstupy S14 a S34 je
mozno monitorovat pouze v piipade, ze
zarizeni pripojené ke vstuplm ma vystupy
monitorované z hlediska zkratu, kam patff
napt. svételné clony JOKAB Focus.

S24

h T ;
s13 s34 %514 S44 @524

3. Dualni kanal, 1 NO kontakt,

1 NC kontakt z +24 V
Predtim, nez je mozno reléové vystupy ak-
tivovat, je tfeba jeden vstupni kontakt sep-
nout (S14) a jeden rozpojit (S44). Kontakty
bezpecnostniho relé vypnou v pfipade, ze
jeden nebo oba vstupy zméni svij stav,
nebo pfi zkratu mezi S14 a S44. Drive nez
bude mozno vystupy relé aktivovat, musi
se oba vstupy vratit do plvodni polohy.

gsm gsw &314 & sa4 Lszs%su

4. Duélni kanal, 1 NO kontakt z +24 V, 1
NO kontakt na 0 V

Funkce relé jsou monitorovany zptisobem

podle volitelné moznosti 2, s tim rozdilem,

7€ je monitorovan pouze zkrat, v nasem

konkrétnim pripadé mezi vstupy S14 a S24

(bezpe€nostni vystupy jsou rozpojeny).

M&M ésm ®s44(%523$324

5. Bezpecnostni rohoz/kontaktni pasek

Aby bylo mozno aktivovat reléové vystupy
RT7, musi byt vytvofeny oba ,kontakt-

ni* vstupy z neaktivované bezpecnostni
rohoze/kontaktniho pasku. Jestlize dojde
k aktivaci bezpecnostni naslapné rohoze/
kontaktniho pasku, nebo pfi zjisténi zkratu
mezi S14-S23, vypne relé (bezpecnostni
vystupy prejdou do rozepnutého sta-

vu) a LED kontrolka ,ON“ za¢ne blikat.
Ponévad? vystup S13 ma interni proudové
omezeni nastaveno na 70 mA nedojde

k pretizeni RT6 pri aktivaci rohoZe/kontakt-
niho pasku nebo zkratu.

Pripojeni funkce zpétneho nastaveni (resetu) —

Lsss %m D x4

Manualni reset s dozorem

Aby doslo k aktivaci reléovych vystup(
musi dojit k sepnuti a naslednému vypnuti
manualniho monitorovaného resetovaciho
kontaktu pfipojeného na vstup X1.

RT7 A/B

*
8§53 X1 X4

Automaticky reset

Automatické zpétné nastaveni (automatic-
ky reset) je navolen v okamZiku, kdy propo-
jime S53, X1 a X4. Reléové vystupy se pak
aktivuji ve stejny okamzik jako vstupy.

Testovani stavu externich stykacu
Stykace, relé a ventily je mozno kontrolovat
zapojenim ,test“ovacich kontaktd mezi S53
a X1. Pouzit je mozno jak vstup pro manual-
ni reset s dohledem, tak automaticky reset.

Pripojeni vystupl — RT7 A/B

L\ms ivm*** ivm*** iv34***

Tranzistorové vystupy

Relé RT7 ma tfi (3) beznapétové tranzisto-

rové vystupy, které slouzi jako informadcni

vystupy. Tyto tranzistorové vystupy jsou

napajeny napétim privedenym na Y13,

bud z S53 (+24 V) nebo z externiho zdroje

5-30 V DC. Vystupy Y14 a Y24 sleduji

reléové vstupy a vystupy a to nasledujicim

zptisobem:

— Y14 zagne vést elektricky proud v pfipa-
dé splnéni podminek pro vstupy relé

— Y24 zac¢ne vést v okamziku aktivace
obou vystupnich relé

— Y34 zaCne vést pri aktivaci obou relé se
zpozdénym vystupem.
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?13 ?23

lm lz4 32 l l54

Reléové vystupy

RT7 ma Ctyri (4 NO) bezpecnostni vystu-
py, z nichz u dvou Ize nastavit prodlevu,
a 1 NC informacni vystup. Pro ochranu

vystupnich kontaktl RT7 se doporucuje
omezit spinaci prepéti na (induktivnich)

zatézich zarazenim vhodné vybraného

varistoru (VDR), diodami atd. Diody jsou
nejlepSim tlumicim prvkem pro omezeni

vlivu elektrického oblouku, avsak prodluzuiji
vypinaci dobu zatéze.

?43 ?53

RT7ZART7B TO T1 T2 | RT7A RT7B T0 T1 T2
|

g B 3, 20 5 @ B
|

1.0s
1.5s

0.0s 0.0s

5 o 200 § 5 v

Vystupy s ¢asovou prodlevou

Casové prodlevy se voli vytvorenim spojent
mezi pfislusnymi pfivody TO, T1 a T2. PFi
zjisténi signalu k zastaveni (stop signal) je
programem vyslan povel stop nejdfive do
PLC/servomotoru, ktery ,meékce” a fize-
nym zpUsobem ubrzdi stroj.

Reléové bezpecnostni vystupy s prodlevou
pak vypnou napdéjeni motord, v okamziku,
az stroj jiz stoji zastaven. Mékké zastaveni
trva obvykle 0,5 az 3 sekundy, b&hem
kterych se odstrani mozna nebezpelna
situace béziciho stroje.

0.5s 1.0s



Technicka data — Relée RT7 A/B

6A/230 VAC/1380 VA

Vyrobce: ABB AB/Jokab Safety, Svédsko Relé 3/4 Odporové z&té AC
“‘é‘.”;&'/robku/objednacul'ulldaje: Induktivni zatéz AC AC15 230VAC 4A
RT7B 24VDC 3 s 2TLA010028R1000 Odporova zatéz DC B6A/24VDC/144W
115VAC 3 s 2TLA010028R1400 Induktivni zatéz DC DC13 24VDC 2A
230VAC 3 s 2TLAO10028R1500 Relé 3/4 celkem Max. BA,
RT7A 24VDC 1,5 s 2TLAO10028R2000 rozgélenych na véechp'y kontakty
115VAC 1,56 s 2TLA010028R2400 Materidl kontaktd AgSnO2 + Au (flash)
........... 230VAC 1,5 2TLA010028R2500 Vystup 1/2 s pojistkou (externi) 5A glL/gG
Barva éerpé a bézova Vystup 3/4s pojistkou (externi) 3AugHL/gG
Hmotnost 405 g (24 VDC) Podminény zkratovy proud (1 kA), 6A gG
........... 550¢g (24-230 VAQ) kaidy vstup
Napajeni Mechanicka iivotnosut‘ 107'“<‘)peraci

Napéti (A1-A2)

24 VDC +15/-20%,
115/230 VAC,

Tranzistorové vystupy
Externi napajeni do Y13

OdolIné vici zkratu
+5az +30 V DC

........... +1§(—10%, 50-60 Hz Y14 Indikuje splnéni vstupnich podminek
Pfikon Y24 Indikuje aktivaci vystupnich relé 1/2
Ss napajeni, jmen. napéti 4,6 W Y34 Indikuje aktivaci vystupnich relé 3/4

8,8 W Max. zatéz na Y14, Y24,Y34

Max. napétovy Ubytek pfi max. zatézi

Indikace LED kontrolkami
..g.r‘rjg‘zenl'm. Je pouzit pro vstupy S14, 834 a S44. On
Pfipojeni S53
Napétovy vystup chranény proti zkratu, s internim automatickym jisténim

15 mA/vstup
24V

Pfipojeni S13

Napétovy vystup chranény proti zkratu, 70 mA + 10%, s proudovym
Napajeci U je OK, LED suviti.
Blikajici kontrolka pfi podpéti nebo

pretizeni.

na urovni 270 mA. Pouziva se pro zpétné nastaveni (reset) a pro vstupy In1 In2 Indikuje splnéni vstupnich podminek
automatického resetu X1 a X4. [1 1 [ 2 Indikuje stav aktivace vystupnich relé
Prlpolenl S23 Montai
Wl?f.l'ppjka 0V pro vstupWS24 Nallstu 35 mm DIN

Bezpecnostni vstupy Pripojovaci bloky (demontovatelné)

vstup S14 (+) 20 mA Max. moment utahovani Sroubu 1 Nm

vstup S24 (0V) 20 mA Max. pripojovaci plocha:

vstup S34 (+) 20 mA - tuhé vodice 1x4 mm?2/ 2x1,5 mm2/ 12 AWG
vstup S44 (+) 25 mA - vodi¢ s kolik. kontaktem 1x2,5 mm?2/ 2x1 mm?
"Resetovaci vstup X1 Kryti

Napdjeni pro reset. vstup + 24V DC Pouzdro IP 40 IEC 60529

Resetovaci proud 600 mA pulzni proud pfi sepnuti

kontaktu, pak 30 mA

PFipojovaci bloky

IP 20 IEC 60529
-10°C az +55°C (bez ndmrazy ani

Minimalni doba sepnuti kontaktu kondenzace vodnich par)

fgbné proreset 100 ms ah provozni thI:{ésti 35%‘ az 85%
Maximalni odpor externiho pfi- mr‘iné napéti atmo'§‘fér. impulzu 2,5 kV
pojovaciho kabelu pfi jmenovi- ..“S‘.t‘g‘peﬁ znecisténi 2
tém napéti pro Vykonnostni parametry (max.) kategorie 4 /PL e
S14, S24, S34 300 Q Relé musi byt uvedeno do (EN ISO 13849-1:2008)
S44, X1 15QHQ cyklického provozu minimalné SIL 3 (EN 62061:2005)

Doba odezvy

jedenkrat do roka.

PFH, 1.35 E-08

PFi zapnutém napaj. DC/AC

< 90 ms/< 140 ms

Schvaleni podle nore

2006/42/EC, 2006/95/EC,

PFi aktivaci (vstup-vystup) <20 ms 2004/108/EC

PFi deaktivaci (vstup — vystup) <20 ms EN 954-1:1996, EN 62061:2005
..‘Ef.i“;‘trété napajeni <80 ms EN ISO 13849-1:2008

Reléové vystupy

NO pfimo (relé 1/2) 2 Y

NC pfimo nebo s prodlevou (relé 3/4) 2

NC (relé 1/2)
Max. spinaci schopnost
Relé 1/2 Odporova zatéz AC

6A/250 VAC/1500 VA

[N ]

Induktivni zatéz AC AC15 240VAC 2A - _— . L
L Pfipojovaci bloky se daji odmontovat
Odporova zatéz DC 6A/24 VDC/150 W .. (bez toho, ze by bylo tieba odpojovat
Induktivni zatéz DC DC13 24VDC 1A R =""'i kabely/vodige)
Relé 1/2 celkem Max. 9A, R T

rozdélenych na v8echny kontakty

-~

"~
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BezpecCnostni relé
RT9

Sc__;hvélenl’
nono & (€

Bezpecnostni relé pro:

- Nouzova vypinaci tlac¢itka

- Svételné clony

- Tripolohova zafizeni

- Blokované brany/malé vstupni otvory
- Magnetické spinace

- Svételné zavory

- Bezpecénostni rohoze

- Kontaktni pasky

- Nohou ovladané spinace

Vlastnosti:

- Pét moznych volitelnych vstupt

- Jednoduchy nebo dualni kanalovy vstup

- Manualni reset s dohledem nebo automaticky reset

- Testovaci vstup pro dohled nad externimi stykaci

- Sitka 22,5 mm

- LED kontrolky pro indikaci napajeni, vstupa, vystup,
zkrat( a pfili$ nizké Grovné napéti

- 2 reléové vystupy se spinacimi (NO) kontakty

- Jedno prepinaci relé s dvojitym informaénim vystupem

- Napéjeni 24 V DC

- Rychla demontaz pfipojovacich svorkovnicovych blokt

Potrebujete malé bezpe&nostni relé pro vSechny vase
bezpeénostni aplikace?

Pak si zvolte kompaktni univerzalni relé RT9, které vyuZijete
pro monitorovani bezpe&nostnich zafizeni, ale také sledovani
interni bezpecnosti vaseho strojniho vybaveni.

Kromé toho si mlzete zvolit poZzadovanou bezpedénostni Uro-
ven pro kazdou instalaci. To v8e je mozné, nebot’ RT9 ma nej-
univerzalngjsi usporadani vstupd na trhu. Tedy pomoci RT9 je
mozno nahradit celou fadu dalSich relé.
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Dalsi volitelnou funkci RT9 je manualni nebo automatické zpét-
né nastaveni (reset). Manualni reset s dohledem je moZno po-
uzit u vstupl/vrat a dalSich bezpecnostnich zafizeni, kteréd se
daji pfemostit. Automaticky reset se da pouzit u malych vstup-
nich otvord/dvifek, pokud ov8em je takové fedeni prijateiné
Z hlediska rizik.

RT9 také obsahuje dvojity informadéni vystup, ktery sleduje, zda
je brana oteviena nebo zaviena, nebo zda néjaké relé potre-
buje resetovat. Volbou relé RT9 si zjednodusite bezpecnostni
obvody a snizite své naklady.



Technické informace — bezpecnostni rele RT9

Vstupy

Relé RT9 je mozno nakonfigurovat tak, aby fungovalo v jednom

z nasledujicich usporadani vstupu (volitelné moznosti):

1. Jediny kandl, 1 NO kontakt z +24 V DC, kategorie 1, do
urovné PL ¢

2. Dualni kanal, 2 NO kontakty z + 24 V DC, kategorie 3, do
drovné PL d

3. Duélni kanal, 1 NO, 1 NC kontakt z +24 V DC, kategorie 4,
do urovné PL e

4. Dualni kanal, 1 NO kontakt z 0 V a 1 NO kontakt z +24 V DC,
kategorie 4, do urovné PL e

5. Bezpelnostni rohoze/kontaktni pasky, 1 ,kontakt“z 0V a 1
.kontakt“ z +24 V DC, kategorie 3, do urovné PL d

Jakmile jsou vstupy/vystupy aktivovany a test/reset s dohle-

dem je dokoncen, dostanou relé 1 a 2 napajeni. Relé 1 a 2 ztra-

ti napajeni v okamziku, kdy vstup/vystupy se deaktivuji podle

zvoleného usporadani vstupu, pfipadné prfi vypadku napajeni.

Pred provedenim resetu RT9 musi dojit k vypnutirelé 1 a 2.

Informace o stavu tranzistorového vystupu

Relé RT9 obsahuje reléovy vystup s prfepinacim kontaktem, ktery
je mozno pfipojit k programovatelnému automatu (PLC), pocitaci
nebo dalsimu obdobnému zafizeni. Na tomto vystupu je pfitom-
na stavova informace o stavu relé.

Reset a testovani

RT9 ma dvé volitelné moznosti zpétného nastaveni, tedy rese-
tu: manudlni a automaticky reset. Manualni reset s dohledem je
pouzit v pfipadé, ze RT9 monitoruje bezpecnostni zafizeni, ktera
mohou byt pfemosténa, tedy u nichz je mozno provést ,bypass”.
Tento stav je zadouci v okamziku, kdy nechceme, aby vystupy
bezpecnostniho relé sepnuly v okamziku, kdy dojde k zavreni
brany/vstupu. Automaticky reset by mél byt pouzit pouze tam,
kde jsme ochotni akceptovat toto zvySené riziko.

Diky specialnim internim obvodlm je mozno relé RT9 automatic-
ky nastavit do pdvodniho stavu (resetovat), bez ohledu na dobu
narlstu provozniho napéti. To je dllezité v pripadech, kdy velké
zatéze jsou rozjizdény ze stejného napajeciho zdroje a ve stejnou
dobu. Navic, relé RT9 mUze také testovat (provadét dohled nad)
dalsimi prvky, napf. stykaci a ventily a kontrolovat, zda jsou vypnu-
té/deaktivované jesteé dfive, nez zahdjime opakovany start.

Indikace pfili$ nizkého napéti

LED kontrolka ,ON" za¢ne blikat v pfipadg, ze napajeci napéti relé
poklesne pod pfijatelnou uroven. Tento indikacni prvek se také
rozsviti v pfipadé, ze dojde k aktivaci monitorované bezpecnostni
rohoze/kontaktniho pasku. Zapojeni — viz volitelnd moznost 5.

Bezpecnostni uroven

Relé RT9 obsahuje interni dudlni a monitorované bezpecnostni
funkce (s dohledem). Vypadek napdjeni, interni porucha urcité
komponenty nebo externi ruseni neznamena riziko pro volitelné
moznosti s nejvySsi drovni bezpecnosti. Manualni reset vyzadu-
je, aby resetovaci vstup sepnul a rozepnul jesté dfive, nez dojde
k aktivaci vystupl bezpecnostniho relé. To znamenad, ze zkrat
nebo vadné resetovaci tlacitko jsou disledné kontrolovany.

Je-li relé RT9 nakonfigurovano na dualni kanalovy vstup, pak
oba vstupy, predtim nez je mozno jednotku resetovat, jsou
kontrolovany z hlediska spravného sledu operaci.

Volitelné moznosti 3 a 4 vstupu maiji nejvyssi Uroven bezpec-
nosti (PL e), nebot’ kontrolovany jsou vSechny zkraty a vypadky
napajeni. Toto, v kombinaci s internim proudovym omezenim,
¢ini z relé idealni prostfedek pro monitorovani (provadéni do-
hledu nad) bezpedénostnich rohoZi a kontaktnich paska.

Narizeni a normy
Relé RT9 je konstruovano a schvaleno podle prislusnych smér-
nic a norem. Viz technické udaje.

Priklady zapojeni
Priklady FeSeni bezpecnostnich problémd bezpednostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Priklady zapojeni“.

A1 8§13 S14 524 S34 S44 1323
59 0909 0
Input_circuit o+ 1%\ --
1 N2 ' 2\\
[Test-reset  Autoreset | l l l

@ @ X1 @ X4 Y14

Input circuit = vstupni obvod

Pfipojeni napajeni - RT9
Stejnosmérné napajeni

,,,,,,

——>+——& 513
| ochrana proti |
f zkratu |

Z— Y14
: pojistka/
jisténi |

Napajeni relé RT9 by mélo byt provedeno tak, ze na Al je pfi-
pojen pdl +24 V a na A2 je pfipojen pdl OV.

POZN.:

Pokud ma kabel stinéni, musi byt toto stinéni pfipojeno na
zemnici pfipojnici nebo k odpovidajicimu zemnicimu bodu.
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Pripojeni bezpecnostnich zarizeni k relé RT9

| .
Eﬂ;l_l lﬁl_.;.l. ll_.u. i]!-C-H éu;.; éh_u.

1. Jediny kandl,

1 spinaci (NO) kontakt z +24 V
Aby bylo mozno vystupy aktivovat, musi
byt vstup (kontakt na S14) sepnut. Po
rozepnuti vstupniho kontaktu rozepnou

! 1. 3 )
11 e D314 DS Eé-u:-: %I*-n

2. Dualni (zdvojeny) kanal,

2 NO kontakty z +24 V
Oba vstupni kontakty (S14 a S34) musi byt
pred aktivaci reléovych vystupl uvedeny do
zapnutého stavu. Kontakty bezpecnostniho
relé se rozpoji v pfipade, Ze jeden nebo oba
vstupni kontakty rozepnou. Pred resetem
relé musi byt oba vstupni kontakty uvedeny
do rozepnutého a nasledné do zapnuté-
ho stavu. Zkrat mezi vstupy S14 a S34 je
mozno monitorovat pouze v piipade, ze
zafizeni pripojené ke vstuplm ma vystupy
monitorované z hlediska zkratu, kam patff
napt. svételné clony JOKAB Focus.

.

N T ey

R }
g Psa Pa

3. Dudlni kanal, 1 NO kontakt,

1 NC kontakt z +24 V
Predtim, nez je mozno reléové vystupy ak-
tivovat, je tfeba jeden vstupni kontakt sep-
nout (S14) a jeden rozpojit (S44). Kontakty
bezpecnostniho relé vypnou v pfipade, ze
jeden nebo oba vstupy zméni svij stav,
nebo pfi zkratu mezi S14 a S44. Drive nez
bude mozno vystupy relé aktivovat, musi
se oba vstupy vratit do plvodni polohy.

; | .

é::': E!EI:H ;Ij::u 1 G J..::lu- l:m

4. Dualni kanal, 1 NO kontakt z +24 V, 1
NO kontakt na 0 V

Funkce relé jsou monitorovany zptisobem

podle volitelné moznosti 2, s tim rozdilem,

Z€ je monitorovan pouze zkrat, v nasem

konkrétnim pripadé mezi vstupy S14 a S24

(bezpecnostni vystupy jsou rozpojeny).

o oo ik B

5. Bezpec€nostni rohoz/kontaktni pasek
Aby bylo mozno aktivovat reléové vystupy
RT7, musi byt vytvofeny oba ,kontakt-

ni“ vstupy z neaktivované bezpecnostni
rohoZe/kontaktniho pasku. Jestlize dojde
k aktivaci bezpecnostni naslapné rohoze/
kontaktniho pasku, nebo pfi zjisténi zkratu
mezi S14-S23, vypne relé (bezpecnostni
vystupy prejdou do rozepnutého sta-

vu) a LED kontrolka ,ON*“ za&ne blikat.
Ponévadz vystup S13 ma interni proudové
omezeni nastaveno na 70 mA nedojde

k pretizeni RT6 pfi aktivaci rohoze/kontakt-
niho pasku nebo zkratu.

* u bezpecnostni rohoze/kon-
taktniho pasku pfipojen na S13

Priooieni funkce zpétného nastaveni (resetu) — RT9

FLM.*.-E?M i

Manualni reset s dozorem

Aby doslo k aktivaci reléovych vystup(
musi dojit k sepnuti a naslednému vypnuti
manualniho monitorovaného resetovaciho
kontaktu pfipojeného na vstup X1.

é.l’ﬂﬂ] a;}ﬂ %].‘:{d

Automaticky reset

Automatické zpétné nastaveni (automatic-
ky reset) je navolen v okamziku, kdy pro-
pojime A1(+), X1 a X4. Reléové vystupy se
pak aktivuji ve stejny okamzik jako vstupy.

Testovani stavu externich stykacu
Stykace, relé a ventily je mozno kontrolovat
zapojenim ,test“ovacich kontakt(l mezi
Al(+) a X1. Pouzit je mozno jak vstup pro
manualni reset s dohledem, tak automaticky
reset.

Pripojeni vystupl — RT9
T T ]
\L'- 1 lw'a“‘ é - I }u'.cl'“

Tranzistorové vystupy

Relé RT7 ma tfi (3) beznapétové tranzis-
torové vystupy, které slouzi jako infor-
madni vystupy. Tyto tranzistorové vystu-
py jsou napajeny napétim privedenym na
Y13, bud z S53 (+24 V) nebo z externiho
zdroje 5-30 V DC. Vystupy Y14 a Y24
sleduji reléové vstupy a vystupy a to na-
sledujicim zpUsobem:

— Y14 zaCne vést elektricky proud v
pripa-

dé splnéni podminek pro vstupy relé
—-Y24 zaCne vést v okamziku aktivace
obou vystupnich relé

— Y34 zacne vést pfi aktivaci obou relé se
zpozdénym vystupem.

P43 P

By

B E AR,
E'EJ'* l‘ﬂ n D 'J-::"'-'i

Reléové vystupy

RT7 ma Ctyfi (4 NO) bezpecnostni vystu-
py, z nichZ u dvou Ize nastavit prodlevu,
a 1 NC informadni vystup. Pro ochranu
vystupnich kontaktd RT7 se doporucuje
omezit spinaci prepéti na (induktivnich)
zatézich zarazenim vhodné vybraného
varistoru (VDR), diodami atd. Diody jsou
nejlepSim tlumicim prvkem pro omezeni
vlivu elektrického oblouku, av3ak prodlu-
zuji vypinaci dobu zatéze.

e R %-‘.;l =

I BTt B
- [}
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Vystupy s €asovou prodlevou

Casové prodlevy se voli vytvofenim spo-
jeni mezi pfislusnymi pfivody TO, T1 a T2.
Pri zjisténi signalu k zastaveni (stop sig-
nal) je programem vyslan povel stop nej-
drfive do PLC/servomotoru, ktery ,mék-
ce" a fizenym zpUsobem ubrzdi stroj.
Reléové bezpecénostni vystupy s prodle-
vou pak vypnou napajeni motor(, v oka-
mziku, az stroj jiz stoji zastaven. Mékké
zastaveni trva obvykle 0,5 az 3 sekundy,
béhem kterych se odstrani mozna ne-
bezpecna situace béziciho stroje.

*** POZN.: Tyto vystupy slouzi pouze pro informativni Ucely a nesmi byt pfipojeny k bezpecnostnim obvodim strojniho zarizeni.
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Technicka data — Relé RT9

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

Napajeni
Napéti (A1-A2)

Prikon

PFi jmenovitém napéti

Pripojeni S13

Napétovy vystup chranény proti zkratu, 70 mA + 10%, s proudovym

omezenim. Je pouZit pro vstupy S14, S34 a S44.

Bezpecnostni vstupy
vstup S14 (+)

vstup S24 (0V)

vstup S34 (+)

30 mA
20 mA
20 mA
,,,,,, 25 mA
Resetovaci vstup X1
Napajeni pro reset. vstup + 24V DC

Resetovaci proud

300 mA pulzni proud pfi sepnuti
kontaktu, pak 30 mA

Minimalni doba sepnuti kontaktu 80 ms
potfebna pro reset
Minimalni doba sepnuti kontaktu 100 ms
(pfi napéti na spodni mezi: -20%)
“‘I.\;I;)‘(Hi}nélni odpor ex"‘('t‘-::rm'ho pii-
pojovaciho kabelu pfi jmenovi-
tém napéti pro
S14, 824, S34 300 Q
S44, X1 150 Q
Doba odezvy
Pri zapnutém napdj. DC/AC < 100 ms
Pri aktivaci (vstup-vystup) <20 ms
Pri deaktivaci (vstup — vystup) <20 ms
Pri ztraté napajeni <80 ms
Releove wstwpy
NO 2

Max. spinaci schopnosti
Odporova zatéz AC
Induktivni zatéz AC
Odporova zatéz DC
Induktivni zatéz DC
Max. celkova spinaci
schopnost:

Minimalni zatéz

6A/250 VAC/1500 VA

AC15 240VAC 2A

6A/24 VDC/150 W

DC13 24VDC 1A

8A, rozdélenych na vSechny
kontakty

10 mA/10 V (pokud proudoveé zatize-
ni na kontaktu neprekrocilo 100 mA)

ml.\‘l.l‘g'tg‘riél kontaktd Agﬁt‘Au """

Vystup s pojistkou (g)fternl') 5Amg‘|7/gG """

..Eg‘q‘ml’nény zkratovywp‘roud (1 kKA) 6AgG """
Mechanicka Zivotnost 107 operaci

Reléovy informaéni vystup Y14
(pfepinaci kontakt)

-(0v)

+24V)

Max. zatéz Y14
Zkratova ochrana informacniho vstupu

Indikuje skutecCnost, Zze RT9 neni
resetovano

Indikuje skutecnost, ze RT9 je
resetovano

250 mA

Interni pojistkou

Indikace LED kontrolkami

On Napéjeci U je OK, LED sviti.
Blikajici kontrolka pfi podpéti nebo
pretizeni.
In1 In2 Indikuje spInéni vstupnich podminek
........... (1 1 [A 2 Indikuje stav aktivace vystupnich relé
Montaz
Nalisty s mmDIN
Pripojovaci bloky (demontovatelné)
Max. moment utahovani Sroubu 1 Nm

Max. pfipojovaci plocha:
- tuhé vodice
— vodi¢ s kolik. kontaktem

1x4 mm?2/ 2x1,5 mm2/ 12 AWG
1x2,5 mm?2/ 2x1 mm?2

Pouzdro
PFipojovaci bloky

IP 40 IEC 60529
IP 20 IEC 60529

-10°C az +55°C (bez namrazy ani
kondenzace vodnich par)

Vykonnostni parametry (max.)
Relé musi byt uvedeno do
cyklického provozu minimalné

jedenkrat do roka.

kategorie 4 /PL e

(EN 1SO 13849-1:2008)
SIL 3 (EN 62061:2005)
PFH, 1.35 E-08

Schvaleni podle norem

2006/42/EC, 2006/95/EC,
2004/108/EC

EN 954-1:1996, EN 62061:2005
EN ISO 13849-1:2008

Pfipojovaci bloky se daji odmontovat
(bez toho, Ze by bylo tfeba odpojovat
kabely/vodice)
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BezpecCnostni relé
JSBRT11

Schvaleni

N.I(-)UFYD _ﬁ' (E

Bezpecnostni relé pro:

- Nouzova vypinaci tlac¢itka

- Svételné clony

- Tripolohova zafizeni

- Blokované brany/malé vstupni otvory
- Magnetické spinace

- Svételné zavory

- Nohou ovladané spinace

Vlastnosti:

- Volitelné vstupy a bezpeénostni kategorie

— Manualni reset s dohledem nebo automaticky reset

- Sitka 100 mm

- LED kontrolky pro indikaci napajeni, vstupt, vystupt

— 7 reléovych vystupl NO a 2 NC

- Napajeni 24 V DC, 15 nebo 230 V AC

- Rychla demontaz pfipojovacich svorkovnicovych blokt

Flexibilni bezpeénostni relé s vétSim poctem vystupl
Bezpecnostni relé JSBRT11 je navrzeno tak, aby projektant
bezpecnostniho systému si mohl vybirat z Fady konfiguraci
(zpUsobUl) zapojeni vstupu a aby mél k dispozici bud automa-
ticky reset nebo reset s dohledem.

Pristroj je moZno pevné nakonfigurovat tak, aby fungoval v jedné
z nésledujicich vstupnich konfiguraci (vstupnich rezimd Mode):

— Mode 1: jediny kanal (1 NO kontakt napajeny z +24 V DC),
kategorie 1, droven PL ¢

— Mode 2: dualni kanal (2 NO kontakty napajené z +24 DC),
kategorie 3, uroven PL d

— Mode 3: duédlni kanal (1 NO, 1 NC kontakt napajeny z +24V
DC), kategorie 4 PL e.

— Mode 4: dualni kanal (1 NO kontakt napajeny z 0V a 1 NO
kontakt napajeny z +24 V DC), bezpecnostni kategorie 4.
Kromé toho pfistroj je také mozno pouzit pro zjisténi, zda doslo
k vybaveni stykact pfip. sepnuti ventild/pfip. zda se vratily do
svého ,resetovaného” stavu je$té predtim, nez byl vyslan novy

spoustéci (start) signal.
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Bezpecnostni uroven

Relé JSBRT11 obsahuje dualni a monitorované interni bezpec-
nostni funkce. Vypadek napajeni, interni porucha urcité kom-
ponenty nebo externi ruSeni (s vyjimkou zkratu na vstupnim
kontaktu v pfipadé, ze relé pracuje v jednokandlovém vstupnim
rezimu) nezplsobi vznik nebezpedi a tedy aktivaci odpovidajici
funkce.

PFi zapojeni do rezimu na reset s dohledem nedojde v pfipadé
vzniku zkratu na resetovacim vstupu k automatickému resetu
relé. Pouze v pfipadg, ze dojde k aktivaci resetovaciho vstupu
s dohledem a jeho preruseni, pak se relé nastavi do vychoziho
stavu (dojde k jeho resetu).

JSBRT11 v pfipadé zapojeni do rezimu s dualnim kanalem de-
tekuje poruchu kontaktu na vstupu. Aby relé bylo moZno znovu
aktivovat, musi dojit k vypnuti a znovu zapnuti obou vstupd.
Nejvyssi bezpecnostni urovné u relé JSBRT11 je dosazeno pfi
nakonfigurovani do rezimu Mode 3 a Mode 4, ponévadZ v nich
jsou monitorovany vSechny zkraty. To znamena, Ze zkrat mezi
vstupy zpUlsobi pfechod do bezpeéného stavu, nebot vystupy
takového relé se odpoji.

Nafizeni a normy
Relé JSBRT11 je konstruovano a schvaleno podle pfislusnych
smeérnic a norem. Viz technické Udaje.

Priklady zapojeni
Priklady FeSeni bezpecnostnich problémd bezpednostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Pfiklady zapojeni“.



Technicka data — Relé JSBRT11
C. vyrobku/objednaci tidaje:

<3(}:1ms (vstupfvystup:)::

24 VDC 2TLAO10025R0000 Pfipojovaci svorky (max. utahovaci moment 1 Nm)

115 VAC 2TLA010025R0400 - Jediny splétany vodic: 1x4 mm?/2x1,5 mm?

230 VAC 2TLAO10025R0500 - Vodi¢ s kolikovou koncovkou: 1x2,5 mm?%/2x1 mm?
Barva éeda Pripojovaci bloky (demontovatelné)

Napajeni Max. moment utahovani Sroubu 1 Nm

Napéti (A1-A2) 24V DC = 15% Max. pfipojovaci plocha:
........... 115, 230 V AC£15%, 50-60 Hz —tuhé vodice 1x4 mm?2/ 2x1,5 mm2/ 12 AWG
PF|kon 32 W/7 9 VA “:N\./‘QHdIC s kolik. kontaktem 1x2,5 mm?2/ 2x1 mmzw
“B’gléové vystupy 7 NO a2 NC Montaz na 'I‘iuétu DIN 35 mm

Max. spinaci schopnosti Kryti

Odporova zatéz AC 6A/250 VAC/1500 VA Pouzdro IP 40 IEC 60529

Induktivni zatéz AC
Odporova zatéz DC

AC15 240VAC 2A
6A/24 VDC/150 W

Pripojovact bloky IP 20 IEC 60529

Vydrzne napet| atmosfer impulzu 2,5 kV

DC13 24VDC 1A

12A rozdelenych na vsechny kontakty
10 mA/1O V (pokud proudové zati-
Zen‘l'ukontaktﬁ neprekro¢i 100 mA)

Induktivni zatéz DC

..‘I.\‘/.I‘gktgnal kontaktl Ags'r)OZ + Au
Vystup s pojistkou (externl) B6A gL/gG
_Podminény zkratovy proud (1 kA) 6A gG
Max. vstupni odpor vodice pfi 200 Q (S14, S24, 834 X1 X4);
jmenovitém napéti 1OO Q

<20 ms (vstup- vystup)

Technicky popis - JSBRT11

A1 S13 S53 S14 S24 S34 S44

13 23 33 41 53 63 73 83 91
2 29 9 9 9 2

?‘?‘f’?‘?‘???

el 22

A2 1:71 — 14 24 34 47 54 G4 7484 Q0

Supply

*Supervision circuit **Test and Automatic reset circuit
*** Only for AC-supply

Napajeci napéti se pfipojuje na svorky A1-A2. Pripojovaci konfigu-
race vstupl a druh pozadovaného resetu se nastavuje zapojenim
pristroje podle diagramd nize. Pri aktivaci vstupu/vstupl a testu/
resetu s dohledem dostane relé K1 a K2 napajeni. Pfi odpojeni na-
pajeni nebo vyslani stop signalu v souladu se zvolenym konfigurac-
nim rezimem, ztrati K1 a K2 napdjeni. Dfive nez je mozno znovu
sepnout vystupy JSBRT11 musi obé relé K1 a K2 vypnout.

— Konfiguraéni rezim 1 — P¥i rozpojeni jediného vstupu vypinaji
obé relé K1 i K2.

— Konfiguraéni rezim 2 — Aby pfistroj bylo mozno aktivovat musi
byt oba vstupy sepnuty. Pokud se oba nebo jeden vstup rozpo-
ji, je vyslan stop signal. Pro aktivaci nebo opakovanou aktivaci
jednotky je tfeba, aby oba vstupy vypnuly a pak znovu zapnuly.
Pokud nelze vyloucit moznost zkratu mezi vstupy, je tfeba pouzit
konfigura¢ni reZzim 3 nebo 4 a timto zplsobem dosahnout nej-
vySSi bezpe&nostni Urovné.

Elektrické pfipojeni - JSBRT11
Jediny kanal *, 1 NO from +24V

S$13 MSM Dsa4 Js23 S24 S13 S34 %814

2

-10°C az +55°C (bez namrazy

a bez kondenzace vocjpfoh par)
5% az 85%

Elektrické napajeni, vstup 1az,
vysﬁgpm relé 1a2

610 g (24 V DC);
790 g (24-230 VAC)

Vykonnostni parametry (max.)
Relé musi byt uvedeno do

cyklického provozu minimalné

kategorie 4 /PL e
(EN 1SO 13849-1:2008)
SIL 3 (EN 62061:2005)

“jg‘(.j‘t'smnkrét do roka. PFH 1.35 E-08
Schvaleni podle norem 2006/42/EO 2006/95/EC
2004/108/EC

EN 954-1:1996, EN 62061:2005
EN ISO 13849-1:2008

Konfiguracni rezim 3 — Aby jednotku bylo mozno aktivovat, musi
jeden vstup byt uveden do zapnutého stavu a druhy byt rozpojen.
Pokud se oba nebo jeden stav na vstupu zméni, je vyslan stop
signal. Pro aktivaci funkce ,dual stop* a umoznéni nového startu
po zastaveni je tfeba, aby oba vstupy zménily sviij stav.

— Konfiguraéni rezim 4 — Funguije jako rezim 2, avSak zkraty mezi

vstupnimi vodici zpUsobi uvedeni do bezpecného stavu, tzn. relé
uvnitr JSSBRT11 odpadnou.

— Zapojeni pro monitorovany reset — Aby bylo mozno aktivovat

jednotku, musi vstup do X1 (viz diagram nize) byt zapnut a pak vy-
pnut, po sepnuti vstupu/vstupll podle zvoleného konfiguracniho re-
Zimu. Tento rezim je navolen v pfipade, Ze obvod X1-X4 je rozpojen

— Zapojeni pro automaticky reset — Pro aktivaci jednotky po

sepnuti vstupu/vstupl podle zvoleného konfiguraéniho rezimu
musi byt vstup sepnut. Tento reZim je navolen po vytvoreni pro-
pojky mezi X1 a X4.

— Test - Testovaci kontakty stykal je mozno zapojit mezi

S53 a X1 a provadét dozor.

Dualni kanal*, 1 NO, 1 NC from +24V

1 Gszs Psoa
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BezpecCnostni relé
JSBR4

Sc__;hvélenl’
nono & (€

Bezpecnostni relé pro:

— Dvouruéni ovladace typu llic

- Nouzova vypinaci tlac¢itka

- Tripolohova zafizeni

- Blokované brany/malé vstupni otvory
- Kontaktni pasky

- Bezpecnostni rohoze

- Nohou ovladané spinace

Vlastnosti:

- Dvoukandlova konstrukce s pozadavkem na soudobost
hodnoty 0,5 s

- Monitorovany reset

- Testovaci vstup

- Sitka 45 mm

- LED kontrolky pro indikaci napajeni, vstupt, vystupt

— 3 NO/1NC reléové vystupy

- Napajeni 24 V DC, 24, 115 nebo 230 V AC

- Rychla demontaz pfipojovacich svorkovnicovych blokt

Univerzalni relé pro dvouruéni ovladani a fadu dalSich
bezpeénostnich zafizeni

Bezpedénostni relé JSSBR4 ma dva vstupy, které oba musi byt
sepnuty, maji-li bezpecnostni vystupni kontakty z0stat sepnu-
ty. Zkrat na vstupech zpUsobi rozpojeni vystupnich kontaktd.
Vstupy v8ak mohou byt trvale vystaveny zkratu, aniz by doslo
k poskozeni bezpecnostniho relé.

Aby bezpecnostni vystupy sepnuly, musi resetovaci vstup sep-
nout a vypnout. Timto zpUsobem se zabrani nedimysinému rese-
tu v pfipadé zkratu v kabelu s resetovacim tlacitkem, nebo v pfi-
padé zaseknuti tladitka v aktivované poloze. Resetovaci vstup
se da také pouzit pro testovani/monitorovani, kterym se zajisti,
aby se stykace &i ventily se vrétily do své plvodni vypnuti/stop
polohy jesté predtim, nez bezpelnostni relé zahaji novy start.

Pokud je JSBR4 pouzito jako bezpecnostni relé pro dvouruéni
ovladac¢, musi byt obé tladitka stlatena béhem 0,5 sekundy,
aby doslo k sepnuti vystupt. Pokud je JSBR4 pouZito pro bez-
pecnostni rohoze a bezpecnostni pasky, je stav ,stop” vyslan
po zjisténi zkratu mezi vstupnimi kanaly A a B. Bezpec¢nostni
rohoz, bezpecnostni pasek nebo relé se trvalym zkratem nepo-
Skodi. To je vyhodné i pro pfipady, kdy mezi vstupy v instalaci
dojde k poruSe. Bezpecnostni relé se tim neposkodi.
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Bezpecnostni uroven

Relé JSBR4 obsahuje zdvojenou monitorovanou bezpecnostni
funkci. Vypadek urCité komponenty, zkrat nebo externi ruseni
(napft. ztrata napajeni) nenarusi bezpecnou funkci relé. Tato za-
sada plati pro oba vstupy A a B, ale také pro resetovaci vstup.
JSBR4 funguje na nejvySsi Urovni bezpecnosti stanovené pro
bezpecnostni relé, tedy PL e podle EN ISO 13849-1.

Nafrizeni a normy

Relé JSBR4 je konstruovano a schvaleno podle pfislusnych
smérnic a norem. Viz technické udaje. JSBR4 splfiiuje poza-
davky na nejvysSi Uroven bezpecnosti pfi pfipojeni dvouruéniho
ovladace, typu llic, podle EN 574

Pfiklady zapojeni
Priklady FeSeni bezpecénostnich problémd bezpednostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Priklady zapojeni®.



Technicka data — Relé JSBR4

C. vyrobku/objednaci tidaje:

Pfipojovaci svorky

(max. utahovaci moment 1 Nm)

24 VDC 2TLAO10002R0000 - Jediny splétany vodic: 1x4 mm?/2x1,5 mm?
24 VAC 2TLAO10002R0200 — Vodi¢ s kolikovou koncovkou: 1x2,5 mm?/2x1 mm?
115 VAC 2TLA010002R0400 ' na :I:i;étu DIN 35 mm
280VAC 2TLAO10002R0500
Barva éer'r‘j‘é\ abézova IP {}Q/ZO IEC 60529
Napajeni 25kv
Napéti (A1-A2) 24V DC = 15% 2

115, 230 V AC£15%, 50-60 Hz

con 1,3 W/3,3 VA

—10°C az +55°C (bez namrazy
a bez kondenzace vodnich par)

eove vystupy

3NOa1NC

35% az 85%

Max spinaci schopnosti
Odporova zatéz AC
Induktivni zatéz AC
Odporova zatéz DC

Induktlvnl zatéz DC

6A/250 VAC/1500 VA
AC15 240VAC 2A
6A/24 VDC/150 W
DC13 24VDC 1A

350 g (24 V DO);
460 g (24-230 V AC)

jedenkrat do roka

zenl kontaktu neprekro&i 100 mA)

10 mA/1O V (pokud proudové zati-

Relé musi byt testovano v intervalu

Vykonnostni parametry (max.)

bezpecnostni kategorie 4 podle:
EN 954-1, PL e, SIL 3,
PFH,1.35E-08

Ag -+ Au (matoveé)

Schvaleni podle norem

2006/42/EC, 2006/95/EC,
2004/108/EC

Vystup s pojistkou (g)fterm) 5A'g‘L/gG """ EN 954-1:1996, EN 62061:2005
“‘l.:'mc.)‘q‘mlneny zkratovymp‘roud (1 kA) 6A'g‘G """ EN ISO 13849-1:2008
Max. vstupni odpor vodice pfi 300 Q

(513-514 a 523-524)

Doba odezvy pfi deaktivaci

<20 ms (145 ms pfi ztraté napajeni)

* Pouze pro
stfidavé
napajeni

Napajeci napéti se pfipojuje na svorky
A1-A2. Za snizovacim transformatorem
a usmeérnovacem (stfidavé verze) nebo
ochranou proti pfepolovani (stejnosmér-
né verze) se nachdazi ochranny obvod
proti pretizeni.

Po sepnuti vstupld S13-S14 a S23-S24
a po provedeni resetu dojde k aktivaci
relé K1 a K2. Po odpadnuti K1 a K2

je vyslan dualni stop signal, vyvolany
zkratem mezi vstupy, rozpojenim vstupt
nebo vypadkem napéjeni.

Elektrické pripojeni - JSBR4
E@* — E RESET /TEST

%)
S13 S14 S24 S23 X3 X2
Nouzové zastaveni s manualnim resetem.

TEST

e

5

%)
S13 S14 S24 S23 X3 X2

Dvouruéni ovladag s tladitky v samostatném nebo
stejném pouzdru. Tlacitka musi byt stlacena v ¢a-
sovém odstupu do 0,5s. Nozni pedalové spinace je
mozno zapojit ve stejné konfiguraci.

\“;;zﬁ

Pokud jeden ze vstupl se rozpoji, pak
pro opétnou aktivaci K1 a K2 se druhy
vstup musi také rozpojit. Monitorovaci
obvod kontroluje K1 a K2 a takeé to, zda
resetovaci obvod k X2 sepne a pak zas
rozepne jesté predtim, nez relé K1 a K2
dostanou napajeni.

Proto zastavovaci (stop) funkce a rese-
tovaci funkce splnuji pozadavek, ktery
fika, Zze porucha soucastky, zkrat nebo
vnéjsi ruseni nesmi zpUsobit vznik ne-
bezpecné situace.

RESET /TEST

S13 S14 S24 S23 X3 X2
Blokovana brana s manualnim resetem.

e
[N
ﬂ lﬂ[’

S13 S14 S24 S23 X3 X2

Aktivator JSHD4. Stop podminka je
vysilana jak v horni, tak také spodni poloze tladitka.

Pripojovaci bloky se daji odmontovat
(bez toho, ze by bylo tfeba odpojovat
kabely/vodice)

Bezpecnostni vystupy jsou tvoreny
kontakty K1 a K2 zapojenymi interné do
série mezi svorky 13-14, 23-24 a 33-34.
Tyto kontakty se pouzivaji pro preruseni
napajeni do soucastek, které zastavuiji
nebo brani nebezpecnym pohybdm/
funkcim. Je doporuceno, aby vSechny
spinané zatéze byly odpovidajicim zpU-
sobem chranény svodi¢em prepéti a/
nebo pojistkou, které zajistuji pfidavnou
ochranu pro bezpecnostni kontakty.
Pozn.: Vystup 41-42 je uren pouze pro
indikacni Ucely, napft. signalizaci otevfe-
né branky. Mezi svorkami S14 a S24
neni povolena zadna zatéz.

F-\ Reser /TesT

S13 S14 S24 S23 X3 X2
Kontaktni rohoz/pasek s manualnim resetem.

13 14

5

*N‘* N‘* N‘* =7 TEST

N X2

Rizeni a monitorovani externich vodia, relé, ventilu
nebo rozsifovacich relé ABB Jokab Safety.
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BezpecCnostni relé
JSBT4

Sc__;hvélenl’
nono & (€

Bezpecnostni relé pro:

- Nouzova vypinaci tlac¢itka

- Tripolohova zafizeni

- Blokované malé vstupni otvory/vikyre
- Kontaktni pasky

- Bezpecénostni rohoze

- Nohou ovladané spinace

Vlastnosti:

- Dualni vstupni kandly s ¢asovou synchronizaci
(soudobosti) 0,5 s

- Testovaci vstup

- Sitka 45 mm

- LED kontrolky pro indikaci napajeni, vstupt, vystupt

— 3 NO/1NC reléové vystupy

- Napajeni 24 V DC

- Rychla demontaz pfipojovacich svorkovnicovych blokt

Bezpecnostni relé se synchronizovanymi dualnimi vstup-
nimi kanaly (béhem 0,5 s)

Bezpecnostni relé JSBT4 ma dva vstupy, které oba musi byt
sepnuty, maji-li bezpecnostni vystupni kontakty zdstat sepnuty.
Zkrat mezi vstupy A a B zpUsobi rozpojeni vystupnich kontaktd.
Vstupy v8ak mohou byt trvale vystaveny zkratu, aniZz by doslo
k poskozeni bezpecnostniho relé.

Aby bezpedénostni vystupy sepnuly, musi testovaci vstup byt
sepnut. Testovaci vstup je uréen ke sledovani, zda stykace
odpadly nebo ventily se vratily do plvodni polohy dfive, nez
dojde k povoleni nového startu. Testovaci vstup si nesmime
plést s resetovaci funkci, ktera je pozadovana u vstupd, pres
které osoba mUzZe projit a kde je kladen pozadavek na vysokou
bezpecnost (viz JSBR4).

Pokud je relé JSBT4 pouZito pro bezpecnostni rohoze a bez-
pecnostni pasky je podminka ,stop” splnéna po zjisténi zkratu.
Bezpednostni rohoz, bezpe&nostni pasek ani relé se trvalym
zkratem neposkodi. To je vyhodné iv pfipadé, ze dojde k poruse
mezi vstupy A a B v instalaci. Bezpec¢nostni relé se neposkodi.
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Bezpecnostni uroven

Relé JSBR4 obsahuje zdvojenou monitorovanou bezpecnostni
funkci. Vypadek urCité komponenty, zkrat nebo externi ruseni
(napf. ztrata napajeni) nenarusi bezpecnou funkci relé. Podle
zpUsobu pouZiti je dosazeno bezpecnostni kategorie 3 nebo 4.
Tato prava (true) dvoukandlova bezpecnostni funkce ma tu
vyhodu, ze je mozno snizit naroky na instalacni bezpecnostni
kabelaz, coz je dano skutec¢nosti, ze zkrat mezi vstupy pfimo
rozpoji bezpecnostni vystupy relé.

Nafizeni a normy
Relé JSBT4 je konstruovano a schvaleno podle pfisluSnych
smérnic a norem. Viz technické Udaje.

Priklady zapojeni
Priklady FeSeni bezpecénostnich problémd bezpednostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Priklady zapojeni®.



Technicka data - Relé JSBT4

C. vyrobku/objednaci tidaje:

2TLA010004R0000

na listu DIN 35 mm

Seda

IP 40/20 IEC 60529

24V DC +15%

2,5 kv

1,6 W/3,8 VA

2

3NOa1NC

Max. spinaci schopn"(;sti
Odporova zatéz AC
Induktivni zatéz AC
Odporova zatéz DC
Induktivni zatéz DC

6A/250 VAC/1500 VA
AC15 240VAC 2A
6A/24 VDC/150 W
DC13 24VDC 1A

-10°C az +55°C (bez namrazy
a bez kondenzace voqpl’ch par)

35% az 85%

Elektrlcke napajent, vstupy, vystupy

350 g (24 V DO);
460 g (24-230 V AC)

12A rozdelenych na vsechny kontakty

10 mA/1O V (pokud proudové zati-
zeni kontaktd neprekro¢i 100 mA)

Relé musi byt testovano
jedenkrat do roka

Ag + Au (matoveé)

Vykonnostni parametry (max.)

vintervalu bezpe&nostni kategorie 4 podle:
EN 954-1, PL e, SIL 3,

PFH, 1.35 E-08

5A 'g‘L/gG

Schvaleni podle norem

B6A 'g‘G

300 Q

Max vstupni odpor vodlce pFi

jmenovitém napetl

(513-S14 a 523-524)

2006/42/EC 2006/95/EC
2004/108/EC

EN 954-1:1996, EN 62061:2005
EN ISO 13849-1:2008

<20 ms (145 ms pii ztraté napajeni)

Pfipojovaci svorky
— Jediny splétany vodic:
— Vodi¢ s kolikovou koncovkou:

(max. utahovaci moment 1 Nm)
1x4 mm?/2x1,5 mm?

1x2,5 mm?/2x1 mm?2

A1
@ 5 S13 # K2 ?
~/H @ S14 * Pouze pro
—H strldave
) % S24 é napajeni
523
A2

Napajeci napéti se pFipojuje na svorky
A1-A2. Za snizovacim transformatorem
a usmeérnovacem (stfidavé verze) nebo
ochrannym obvodem proti pfepdlovani
(stejnosmérné verze) se nachdazi ochran-
ny obvod proti pretizeni.

Po sepnuti vstupl S13-S14 a S23-524,
které musi probéhnout béhem 0,5 sekun-
dy, dojde k aktivaci relé K1 a K2. Pri zkratu
mezi vstupy nebo rozpojeni vstupl i ztraté
napajeni je vyslan dualni signal stop a relé
K1 a K2 odpadnou.

Pokud se jeden ze vstupl rozpoji, pak
pro opétnou aktivaci K1 a K2 se druhy
vstup musf také rozpoijit.

Elektrické pfipojeni - JSBT4
TEST
EN, JEUD .
S13 S14 S24 S23 X1 X2

Nouzové zastaveni s manualnim resetem.

Monitorovaci obvod, ktery zajist’uje, aby spoustéci
(start) tlacitko nezlstalo viset ve stlatené poloze.
Zkrat spinaciho kontaktu neni monitorovan. Rada
RT JSBR4 obsahuje funkci monitorovaného zkratu
se zpétnym nastavenim.

13 23

5 33
\Kl

MZQE@

Pro aktivaci vystupl je tfeba, aby testo-
vaci obvod X1-X2 byl sepnut. Nasledné
pak tento testovaci obvod mUze byt
prlibézné vypinan nebo zapinan. Pokud
dojde k sepnuti testovaciho obvodu
¢asové za vstupy, neni nutné dodrzovat
C¢asovou soudobost 0,5 s pfi spinani
téchto vstupd. Interni dohlizeci obvod
monitoruje dva vstupy a relé K1, K2.
Vypinaci (stop) funkce pak pini pozada-
vek, Ze jedna porucha (zkrat, vypadek
soucastky, vnéjsi ruseni) nebrani bez-
pecéné funkci JSBT4.

TEST

S$13 S14 S24 823 X1 X2

Blokovana dvitka s automatickym resetem.

TEST

2

S§13

5

S14 S24 s23 X1 X2
Aktivator JSHD4. Stop podminka je vysilana jak

v horni, tak také spodni poloze tlacitka.

Pfipojovaci bloky se daji odmontovat
(bez toho, ze by bylo tfeba odpojovat
kabely/vodice)

Bezpecnostni vystupy jsou tvoreny
kontakty K1 a K2 zapojenymi interné do
série mezi svorky 13-14, 23-24 a 33-34.
Tyto kontakty se pouzivaji pro preruseni
napajeni do soucastek, které zastavuiji
nebo brani nebezpecnym pohyblm/
funkcim. Je doporuceno, aby vSech-

ny spinané zatéze byly odpovidajicim
zpUsobem chranény svodiCem prepéti
a/nebo pojistkou, které zajist’uji pridav-
nou ochranu pro bezpecnostni kontakty.
Vystup NC 41-42 by mél byt pouzivan
pouze pro monitorovaci ucely, napf.
ovladani kontrolky nebo vstupu PLC,
atd. Vystupni kontakty zlstanou sepnuty
do doby, nez probéhne reset modulu.
Pozn.: Vystup 41-42 je uren pouze pro
indikacni Ucely, napft. signalizaci otevre-
né branky. Mezi svorkami S14 a S24
neni povolena zadna zatéz.

TEST

%)

S13 S14  s24 S23 X1 X2

Kontaktni rohoz/pasek s manualnim resetem.

Rizeni a monitorovani externich vodia, relé, ventilu
nebo rozsifovacich relé ABB Jokab Safety.
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Bezpecnostni/ rozSirovaci relé
BT50(T)

Sghvélenl’
nono & (€

Bezpecnostni relé pro:

- Nouzova vypinaci tlac¢itka

- Blokované malé vstupni otvory/vikyre
- Rozs$ifovaci modul pro Pluto

Vlastnosti:

- Jednoduchy a ,dualni“ kanal

- Testovaci/“resetovaci“ vstup

- Sitka 22,5 mm

- Indikace LED kontrolkou

- 3 NO/1 NC vystup

- Napajeni 24 V DC

- BT50 - pfidavné napajeci svorky

- BT50T - jedno prepinaci relé s dvojitym informacénim
vystupem (Y14)

- BT50T - volitelna doba prodlevy od 0 do 1,5 s

Bezpecnostni / rozSifovaci relé smérem k PLC Pluto
Relé BT50 je navrzeno tak, aby pfipojovalo bezpednostni zafi-
zeni, napf. nouzova vypinaci tladitka, pfimo k napétovému na-

pajecimu obvodu relé. Je to velmi vykonny pfistroj i pfes svoiji
Sifku pouhych 22,5 mm.

Se tfremi NO (spinacimi) bezpecnostnimi vystupy, 1 vystupem
NC (rozpinaci — pro monitorovaci Ucely), testovacim vstupem
a kompletni dohlizeci funkci nad stavem internich prvkd je
BT50 zcela ojedinélym zarizenim. Objednat je mozno i prove-
deni s vystupy s prodlevou (BT50T).

Aby bezped&nostni vystupy spinaly, musi byt napéajeci napéti pfi-
pojeno na svorky A1 a A2 a testovaci vstup musi byt sepnut.
Po aktivaci relé je mozno testovaci vstup znovu rozpojit.

Testovaci vstup je uréen jako sledovaci vstup, ktery sleduje, zda
stykac¢e odpadly nebo ventily se vratily do plvodni polohy jesté
predtim, nez je dano povoleni k novému startu. Testovaci vstup
je také mozno pouZzit pro spousténi a spoustéci tlacitko (start) se
da monitorovat (viz pfiklad zapojeni na nasleduijici strance).
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DalSi vystupy

Pripojenim BT50 k dalsimu bezpe¢nostnimu relé/PLC je mozno
snadnym zplsobem zvétsit pocet bezpecnostnich vystupl. To
znamena, ze neomezeny pocet nebezpecnych strojnich operaci
a funkci je mozno zastavit jedinym bezpecnostnim automatem.

Bezpecnostni uroven

Relé BT50 ma implementovanu interni redundantni a monitoro-
vaci bezpecnostni funkci. Vypadek napdjeni, porucha interni sou-
Gastky nebo vnéjsi ruseni nemlze vyvolat nebezpecnou situaci.

Samotny vstup A1 neni chranén pred zkratem a proto tato
instalace je kriticka z hlediska dosazeni poZzadované bezpec-
nostni Urovné. Pro dosaZeni vy$si bezpecnostni Urovné je moz-
no pouzit propojeni kabelem se stinénim a/nebo toto stinéni je
mozno obepnout kolem obou pfivodd A1 a A2 (viz pfiklad na
nasledujici strance).

Nafizeni a normy
Relé BT50 je konstruovano a schvéaleno podle pfislusnych
smérnic a norem. Viz technické udaje.

Priklady zapojeni
Priklady FeSeni bezpecnostnich problémd bezpednostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Pfiklady zapojeni“.



Technicka data — Relé BT50(T)

C. vyrobku/objednaci tidaje:

Pfipojovaci svorky

(max. utahovaci moment 1 Nm)

BT50 2TLAO10033R0000 - Jediny splétany vodi¢: 2x1,5 mm?
BT50T 2TLAO10033R1000 - Vodi¢ s kolikovou koncovkou: 2x1 mm?
. H\'/‘a H éer'r;é a bézova ) . ) na 'I‘i'étu DIN 35 mm
) 24V DC + 15%/-25%
1,4"\N/1 ,8 VA P 4@/20 IEC 60529
3 NO a1 NC 2,5'“}‘<V
Max. spinaci schopnosti 2

Odporova zatéz AC
Induktivni zatéz AC
Odporova zatéz DC
Induktivni zatéz DC

6A/250 VAC/1500 VA
AC15 240VAC 2A

6A/24 VDC/150 W )
DCjﬂS 24VDC 1A Indikace funkci

-10°C az +55°C (bez namrazy
a b'g—:f‘z kondenzace voglnfch par)

vozni rozsah vihkosti

35% az 85%

12A, rozdélenych na vSechny kontakty

EIe}g}rické napajent, re'l‘é a X4

10 mA/10 V (pokud proudové zati-
zeni kontaktd neprekro¢i 100 mA)

200¢g

Ag + Au (matové zlato)

jedenkrat do roka

Vykonnostni parametry (max.)
Relé musi byt testovano v intervalu

bezpecnostni kategorié 4/PLe (EN
ISO 13849-1:2008)

SIL 3 (EN 62061:2005),

PFHD, 1,22 E-08

5A'g‘L/gG
..... dminény zkratovy proud (1 kA) 6A gG
Max. vstupni odpor vodice pfi 200 Q

jmenovitém napéti

(vstup-vystup)

(starsi verze BT50 < 60 ms)

pfip. s prodlevou, max. 1500 ms

verze B <20 ms,

Schvaleni podle norem

2006/42/EC, 2006/95/EC,
2004/108/EC

EN 954-1:1996, EN 62061:2005
EN ISO 13849-1:2008

. - * Pouze pro
monitorovaci obvod o .
stfidavé

ki [Zke P
A2

Pokud je pfipojeno napajeci napéti na
svorky A1 a A2, jsou relé K1 a K2 pfita-
zena. Pfi odpojeni napajeciho napéti relé
odpadaiji. Aby bylo mozno relé K1 a K2
znovu aktivovat, musi napred obé tato
relé odpadnout. Dalsi pozadavek je ten,
ze aby bylo mozno aktivovat vystupy,
musi byt testovaci obvod A1-X4 uzavien
(sepnut). Nasledné pak A1-X4 mize byt
bud rozpojen, nebo trvale zapnut.
Monitorovaci obvod zajist’uje, aby obé
relé K1 i K2 odpadla jesté pred tim,

nez dojde k jejich opakované aktiva-

ci. Zastavovaci (stop) funkce vyhovuje

Elektrické pripojeni — BT50(T)

Ub

E @f TEST

qJ--C »j
Al A2 = Al X4

Nouzové zastaveni s resetem pfi navratu nouzového
vypinaciho tlacitka.

Ub
TEST
B

679 ]
Al A2 Al X4

Nouzové vypnuti s dudlnim pfipojenim pfimo k na-
pajecimu napéti.
*BT50 obsahuije pridavné napajeci svorky A1 a A2.

pozadavku, Zze porucha komponenty/
soucastky nebo externi ruSeni nesmi
zpUsobit nebezpecnou operaci.
Bezpecnostni vystupy sestavaji z kontakt(
relé K1 a K2, pfipojenych interné do série
se svorkami 13-14, 23-24 a 33-34. Tyto
kontakty se pouzivaji pro preruseni napa-
jeni do soucastek, které zastavuji nebo
brani nebezpe¢nym pohybdm/funkcim. Je
doporuc¢eno, aby vSechny spinané zatéze
byly odpovidajicim zplsobem chranény
svodiCem prepéti a/nebo pojistkou, které
zajist’ uji pfidavnou ochranu pro bezpec-
nostni kontakty.

o TEST

G_

q-_- »—l
Al A Al X4

Dvitka s automatickym resetem.

13 14

o R

Rizené monitorovani externiho stykade, relé, ventilu
nebo rozsifovacich relé ABB Jokab Safety

Pripojovaci bloky se daji odmontovat
(bez toho, Ze by bylo tfeba odpojovat
kabely/vodice)

Vystup NC 41-42 by mél byt pouzivan
pouze pro monitorovaci ucely, napf.
ovladani kontrolky stlaceni nouzového
tlacitka.

BT50T - informacéni vystup

+24V (A1)

Max. zatéz

250 mA
oV (A2) Y14

BT50T - ¢asy prodlevy

A2T1T2A2T1T2

Os ®®®|1.0sm
055 o 155 6 B ¥

Ub

emsToPE~_~ STRTE  TEST

sToP f——-

Jq--- T
Al A2 = Al

BT50 ve funkci nouzového vypinaciho prvku a Fidi-
ciho relé s funkci start a stop.

Monitorovani, které ma zaijistit, aby po zapnuti
nezlstalo tlacditko viset ve stlacené poloze. Zkrat na
spinacim kontaktu neni monitorovan.
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Bezpecnostni/rozsifovaci relé
BT51(T)

Sghvélenl’
nono & (€

Bezpecnostni relé pro:

- Nouzova vypinaci tlac¢itka

- Blokované malé vstupni otvory/vikyre
- Rozs$ifovaci modul pro Pluto

Vlastnosti:

- Jednoduchy a ,dualni“ kanal

- Testovaci/“resetovaci“ vstup

- Sitka 22,5 mm

- Indikace LED kontrolkou

— 4 NO reléové vystupy

- Pfipojovaci bloky s moznosti rychlé demontaze

- Napajeni 24 V DC

- BT51 - pfidavné napajeci svorky

- BT51T - jedno prepinaci relé s dvojitym informac¢nim
vystupem (Y14)

- BT51T - volitelna doba prodlevy od 0 do 1,5 s

Bezpecnostni / rozSifovaci relé smérem k PLC Pluto

Relé BT51 je navrzeno tak, aby pfipojovalo bezpednostni zafi-
zeni, napf. nouzova vypinaci tladitka, pfimo k napétovému na-
pajecimu obvodu relé. Je to velmi vykonny pfistroj i pfes svoiji
Sifku pouhych 22,5 mm. Se ¢tyfmi NO (spinacimi) bezpeénost-
nimi vystupy, testovacim vstupem a kompletni dohlizeci funkci
nad stavem internich prvk({ je BT51 zcela ojedinélym zafizenim.

Objednat je mozno i provedeni s vystupy s prodlevou (BT51T).

Aby bezped&nostni vystupy spinaly, musi byt napdjeci napéti pfi-
pojeno na svorky A1 a A2 a testovaci vstup musi byt sepnut. Po
aktivaci relé je mozno testovaci vstup znovu rozpoijit. Testovaci
vstup je uréen jako sledovaci vstup, ktery sleduje, zda stykace
odpadly nebo ventily se vratily do pavodni polohy jesté pred-
tim, nez je dano povoleni k novému startu. Testovaci vstup je
také mozno pouzit pro spousténi a spoustéci tladitko (start) se
da monitorovat (viz pfiklad zapojeni na nasledujici strance).
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Dalsi vystupy

Pripojenim BT51 k dalSimu bezpecnostnimu relé/PLC je mozno
snadnym zplsobem zvétsit pocet bezpecnostnich vystupl. To
znamena, ze neomezeny pocCet nebezpecnych strojnich operaci
a funkci je mozno zastavit jedinym bezpecnostnim relé/PLC.

Bezpecnostni uroven

Relé BT51 ma implementovanu interni redundantni a monito-
rovaci bezped&nostni funkci. Vypadek napdjeni, porucha inter-
ni soudastky nebo vngjsi ruseni nemdze vyvolat nebezpeénou
situaci. Samotny vstup A1 neni chranén pred zkratem a proto
tato instalace je kriticka z hlediska dosazeni poZadované bez-
pe&nostni Urovné. Pro dosazeni vyssi bezpednostni Urovné je
mozno pouzit propojeni kabelem se stinénim a/nebo toto stiné-
ni je mozno obepnout kolem obou pfivodd A1 a A2 (viz piiklad
na nasledujici strance).

Nafizeni a normy
Relé BT51 je konstruovano a schvaleno podle pfislusnych
smérnic a norem. Viz technické Udaje.

Priklady zapojeni
Priklady FeSeni bezpecnostnich problémd bezpednostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Priklady zapojeni“.



Technicka data — Relé BT51(T)

C. vyrobku/objednaci tidaje:
BT51
BT51T

2TLAO10033R2000
2TLAO10033R3000

seda

24V DC + 156%/- 25%

1,4 W/1,8 VA

4NO

Max. spinaci schopnosti
Odporova zatéz AC
Induktivni zatéz AC
Odporova zatéz DC
Induktivni zatéz DC

6A/250 VAC/1500 VA
AC15 240VAC 2A
6A/24 VDC/150 W
DC13 24VDC 1A

12A rozdelenych na vseohny kontakty

10 mA/1O V (pokud proudové zati-
Zen‘l'ukontaktlj neprekro¢i 100 mA)

Pfipojovaci svorky

- Jediny splétany vodic:

odi¢ s kolikovou koncovkou:

(max. utahovaci moment 1 Nm)
2x1,5 mm?
2x1 mm?

na listu DIN 35 mm

IP 40/20 IEC 60529

2,5 kV

2

-10°C az +55°C (bez namrazy
a bez kondenzace voglnfch par)

35% az 85%

Elektrlcke napajent, rele a X4

200 g

Vykonnostni parametry (max.)
Relé musi byt testovano v intervalu
jedenkrat do roka

bezpecnostni kategorle 4/PLe (EN
ISO 13849-1:2008)
SIL 3 (EN 62061:2005),

Ag -+ Au (matové zlatq)

PFH,, 1,22 E-08

Schvalenl podle norem

up s pojistkou (externl) 5A'g‘L/gG
mmeny zkratovy proud (1 kKA) 6A'g‘G
Max vstupni odpor vodice pfi 200 Q

jmenovitém napéti

Doba odezvy pfi deakt|vaC|
(vstup-vystup)

max. 1500 ms (BT51T)

<20 ms, pfip. s prodlevou,

2006/42/EC 2006/95/EC
2004/108/EC

EN 954-1:1996, EN 62061:2005
EN ISO 13849-1:2008

8 x4
* Pouze pro
monitorovaci obvod o .
I stfidavé
napajeni

Pokud je pfipojeno napajeci napéti na
svorky A1 a A2, jsou relé K1 a K2 pfita-
zena. PFi odpojeni napajeciho napéti relé
odpadaji. Aby bylo mozno relé K1 a K2
znovu aktivovat, musi napred obé tato
relé odpadnout. DalSi pozadavek je ten,
ze aby bylo mozno aktivovat vystupy,
musi byt testovaci obvod A1-X4 uzavien
(sepnut). Nasledné pak A1-X4 mdze byt
bud’ rozpojen, nebo trvale zapnut.
Monitorovaci obvod zajist’'uje, aby obé
relé K1 i K2 odpadla jesté pred tim,

nez dojde k jejich opakované aktivaci.

Elektrické pripojeni — BT51(T)

Ub

=8

q--- »j
Al A2 = A1 X4

Nouzové zastaveni s resetem pfi navratu nouzového
vypinaciho tlacitka.

TEST

Ub
E@' -

53 1
Al A2 Al X4

Nouzové vypnuti s dudlnim pfipojenim pfimo k na-
pajecimu napéti.
*BT51 obsahuje pridavné napajeci svorky A1 a A2.

23 33 43
\K1

MM

Zastavovaci (stop) funkce vyhovuje
pozadavku, ze porucha komponenty/sou-
¢éastky nebo externi ruseni nesmi zplsobit
nebezpecnou operaci.

Bezpecnostni vystupy sestavaji z kontakt(
relé K1 a K2, pfipojenych interné do série
se svorkami 13-14, 23-24 a 33-34. Tyto
kontakty se pouzivaji pro preruseni napa-
jeni do soucastek, které zastavuji nebo
brani nebezpecnym pohyblm/funkcim. Je
doporuceno, aby vSechny spinané zatéze
byly odpovidajicim zplsobem chranény
svodi¢em prepéti a/nebo pojistkou, které

TEST

©)

G-

679 ]
Al A2 = Al X4

Dvitka s automatickym resetem.

—7 TEST

1

Rizené monitorovani externiho stykade, relé, ventilu
nebo rozsifovacich relé ABB Jokab Safety

Pripojovaci bloky se daji odmontovat
(bez toho, Ze by bylo tfeba odpojovat
kabely/vodice)

zajiSt’uji pfidavnou ochranu pro bezpec-
nostni kontakty.

BT50T - informaéni vystup
24V (A1) Max. zats>
250 mA
oV (A2) Y14
BT50T - ¢asy prodlevy
A2T1T2A2T1 T2
Os @ @ @, 10s & @ &
058 & o @, 155 & & o
Ub

EM.STOPE~_ - STARTE-  TEST

stop f---

Al A2 = Al X4

BT51 ve funkci nouzového vypinaciho prvku a Fidici-
ho relé s funkci start a stop.

13 14

START

(7>

1L N

Al X4

Monitorovani, které ma zaijistit, aby po zapnuti
nezlstalo tladitko viset ve stlacené poloze. Zkrat na
spinacim kontaktu neni monitorovan.
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BezpecCnostni relé
JSBT5(T)

Schvaleni

N.I(-)UFYD .@' (E
Bezpecnostni relé pro:

- Nouzova vypinaci tlac¢itka
- Blokované malé vstupni otvory/vikyre

Vlastnosti:

- Jednoduchy a ,dualni“ kanal

- Testovaci/“resetovaci“ vstup

- Sitka 22,5 mm

- Indikace LED kontrolkou

— 3 NO/1 NC reléovy vystup

- (T) = vystupy s prodlevou 0,5 s
- Napéjeni 12 VDC, 24 V DC/AC

Jednokanalové bezpecnostni relé

Relé JSBT5 je navrzeno tak, aby pfipojovalo bezpecnostni za-
fizeni, napf. nouzova vypinaci tlaCitka, pfimo k napé&tovému na-
pajecimu obvodu relé. Je to velmi vykonny pfistroj i pfes svoji
Sitku pouhych 22,5 mm. Se 3 NO bezpecnostnimu vystupy,
1 NC vystupem, testovacim vstupem a kompletni dohliZzeci
funkci nad stavem internich prvkd je JSBT5 zcela ojedinélym
zatizenim. Objednat je mozno i provedeni s vystupy s prodle-
vou (JSBTS5T).

Aby bezped&nostni vystupy spinaly, musi byt napédjeci napéti pfi-
pojeno na svorky A1 a A2 a testovaci vstup musi byt sepnut. Po
aktivaci relé je mozno testovaci vstup znovu rozpoijit. Testovaci
vstup je uréen jako sledovaci vstup, ktery sleduje, zda stykace
odpadly nebo ventily se vratily do pavodni polohy jesté pred-
tim, nez je dano povoleni k novému startu. Testovaci vstup je
také mozno pouzit pro spousténi a spoustéci tladitko (start) se
da monitorovat (viz pfiklad zapojeni na nasledujici strance).
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Bezpecnostni uroven

Relé JSBT5 ma implementovanu zdvojenou interni redun-
dantni a monitorovaci bezpecnostni funkci. Vypadek napéjeni,
porucha interni souc¢dastky nebo vnéjsi ruseni nemUze vyvolat
nebezpecnou situaci. Samotny vstup A1 neni chranén pred
zkratem a proto tato instalace je kritickd z hlediska dosazeni
pozadované bezpecnostni urovné. Pro dosazeni vyssi bezpec-
nostni Urovné je mozno pouzit propojeni kabelem se stinénim
a/nebo toto stinéni je mozno obepnout kolem obou pfivodd A1
a A2 (viz pfiklad na nasledujici strance).

Nafizeni a normy
Relé JSBT5 je konstruovano a schvaleno podle pfisluSnych
smérnic a norem. Viz technické Udaje.

Pfiklady zapojeni
Priklady FeSeni bezpecénostnich problémd bezpednostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Priklady zapojeni®.



Technicka data — Relé JSBT5(T)

C. vyrobku/objednaci tidaje:

Pfipojovaci svorky

(max. utahovaci moment 1 Nm)

JSBT5 24 VAC/VDC 2TLAO010005R0100 - Jediny splétany vodic: 2x1,5 mm?
JSBT5 12 VDC 2TLAO10005R0700 - Vodi¢ s kolikovou koncovkou: 2x1 mm?
JSBT5T 24 VAC/VDC 2TLAO10005R1100 . ) na 'I‘iétu DIN 35 mm
" ,‘
Napajeni 24 VDC/AC + 15%-25%, 50-60 Hz ..‘}?qugdro/svorky . P 4@/20 IEC 60529
12 VDG, 24 VDC/AC + 15% - Vydrine napéti atmo"sfér. impulzu 2,5'”}‘<V
Stupen znecisténi 2

25%, 50 - 60 Hz

1 W/1,9 VA

3NO + 1INC

-10°C az +55°C (bez namrazy
a bg‘z kondenzace voglnfch par)

Odporova zatéz AC
Induktivni zatéz AC

Odporova zatéz DC
Induktivni zatéz DC

AC15 240VAC 2A
6A/24 VDC/150 W
DC13 24VDC 1A

vozni rozsah vihkosti

35% az 85%

6A/250 VAC/1500 VA Indikace funkci

EIe}g}rické napajeni

200¢g

9A,Hrpzdélenych na véeghny kontakty

jedenkrat do roka

Zen‘l'ukontaktﬁ neprekro¢i 100 mA)

10 mA/10 V (pokud proudové zati-

Vykonnostni parametry (max.)
Relé musi byt testovano v intervalu

kategorie 4/PL e (EN ISO
13849-1:2008)

SIL 3 (EN 62061:2005),
PFH,, 1,22 E-08

Schvaleni podle norem

2006/42/EC, 2006/95/EC,

Material kontaktt ) AgCuNi 2004/108/EC
Vystup s pojistkou (externi) 5A'g‘L/gG EN 954-1:1996, EN 62061:2005
_Podminény zkratovy proud (1 kA) 6A gG EN ISO 13849-1:2008

Max. vstupni odpor vodice pfi 200 Q

jmenovitém napéti

<60 ms, pfip. s prodlevou,

max. 500 ms (JSBT5T)

5 X1 X2

~ /] * Pouze pro
- monitorovaci obvod stfidavé

®_ napajeni

A2

Pokud je pfipojeno napajeci napéti na
svorky A1 a A2, jsou relé K1 a K2 pfita-
zena. Pfi odpojeni napdjeciho napéti relé
odpadaiji. Aby bylo mozno relé K1 a K2
znovu aktivovat, musi napfed obé tato
relé odpadnout. Dal$i poZzadavek je ten,
7e aby bylo mozno aktivovat vystupy,
musi byt testovaci obvod X1-X2 uzavren
(sepnut). Nasledné pak X1-X2 m{zZe byt
bud rozpojen, nebo trvale zapnut.
Monitorovaci obvod zajiStuje, aby obé

Elektrické pripojeni — JSBT5(T)
Ub

) TEST

q--- »j
Al A2 = X1 X2

Nouzové zastaveni s resetem pfi ndvratu nouzového
vypinaciho tlacitka.

Ub

E@ TEST

A=
v

6g |
Al A2 X1 X2

Nouzové vypnuti s dudlnim pfipojenim pfimo k na-
pajecimu napéti.

\K1 \K1 \K1 -

14 24 34 42
relé K1 i K2 odpadla jesté pred tim,

nez dojde k jejich opakované aktiva-

ci. Zastavovaci (stop) funkce vyhovuje
pozadavku, ze porucha komponenty/
soucastky nebo externi ruSeni nesmi
zpUsobit nebezpetnou operaci.
Bezpecnostni vystupy sestavaji z kontaktd
relé K1 a K2, pfipojenych interné do série
se svorkami 13-14, 23-24 a 33-34.

Tyto kontakty se pouzivaji pro preruseni
napajeni do soucastek, které zastavuiji

) TeST

G-

q--- v—l
Al A2 = X1 X2

Dvitka s automatickym resetem.

X R
*TYT* NA-7 TeST
N X1 X2
Rizené monitorovani externiho stykace, relé, ventilu
nebo rozsifovacich relé ABB Jokab Safety

nebo brani nebezpecnym pohybdm/
funkcim. Je doporuceno, aby vSechny
spinané zatéze byly odpovidajicim zpd-
sobem chranény svodi¢em prepéti a/
nebo pojistkou, které zajistuji pfidavnou
ochranu pro bezpeénostni kontakty.
Vystup NC 41-42 by mél byt pouzit
pouze pro monitorovaci ucely, napf. roz-
sviceni kontrolky pfi stlaeni nouzového
vypinaciho tlacitka.

Ub

EMSTOPE~_- STARTE  TEST

stoP f——-

q--- T
Al A2 = X1

JSBT5 ve funkci nouzového vypinaciho prvku a fidi-
ciho relé s funkci start a stop.

13

X1
Monitorovani, které ma zaijistit, aby po zapnuti
nezdlstalo tladitko viset ve stlacené poloze. Zkrat
na spinacim kontaktu neni monitorovan. JSBT4 ma
zabudovanu funkci monitorovani zkratu s resetem;
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Bezpecnostni Casovac
JSHT1

Schvaleni

N.I(-)UFYD .@' (E
Bezpecnostni Casovac pro:

- Zpétné nastaveni ¢asu (time reset)
- Pfemosténi ¢asu (time bypass)

Vlastnosti:

- Pevné nastaveni ¢asu v rozmezi od 5 do 40 s

- Volitelny jednoduchy nebo dualni kanalovy vstup

- Testovaci vstup

- Sitka 45 mm

- Indikace LED kontrolkou: napajeni, vstupy a vystupy
- 1+1 NO reléové vystupy

- Napajeni 24 V DC

- Pfipojovaci blok s moznosti rychlé demontaze

Pfi rozpojenych vstupech sepne ¢asova¢ JSHTA/B dva
nezavislé reléové vystupy béhem zaru¢ené maximalni doby.

Zpétné nastaveni Casu, ¢asovy reset (time reset)

Funkce zpétného nastaveni Casu brani nedumyslnému resetu
bezpedénostnich systéml v dobg, kdy se néjaka osoba nacha-
zi v nebezpecném prostoru stroje. BEhem zaru€ené maximalni
doby je tfeba aktivovat jeden nebo nékolik resetovacich tla-
¢itek. Tato resetovaci tlacitka by méla byt umisténa tak, aby
obsluha méla dobry prehled o celé chranéné oblasti. Sasovy
reset je tvoren kombinaci bezpe&nostniho relé a &asovaciho
relé JSSHT1A/B.

Casové premosténi (time bypass)

Casovaé JSHT1 je mozno pouzit také pro premosténi svétel-
nych zavor, napt. pfi viezdu nakladniho automobilu do nebez-
pecéné oblasti.

Funkce

Kdyz dojde k rozpojeni vstupl, vystupni kontakty sepnou.
Vystupni kontakty se rozpoji v okamziku, kdyz vstupy sepnou
nebo kdyz uplyne urcité ¢asové obdobi. Toto asové obdobi je
pevné volitelné pripojovanim svorek T1, T2 a T3. Délka toho-
to obdobi je maximalnim ¢asem. Volit se také da jedno-nebo
dvoukanalovy provoz.
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Nafizeni a normy
Casovaci relé JSHT1A/B je konstruovano a schvaleno podle
pfislusnych smérnic a norem. Viz technické udaje.

Priklady zapojeni
Priklady FeSeni bezpecénostnich probléml bezpecnostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Priklady zapojeni®.

Svételna zavora, jejiz plsobeni je
prfemosténo pomoci JSHT1 (vyfazeno
z ¢innosti) na pfedem nastavenou
dobu, napt. 5 sekund, pfi vstupu

a vystupu. Tripolohovy aktivator.

Procedura ¢asového resetu. Napred
stla¢ime tladitko 1, pak vystoupime
z nebezpec¢né oblasti, zavieme dvefe
a pak stlagime tlagitko 1 (tladitka

1 a 2 musi byt stlatena béhem pre-
dem nastavené doby). Po provedeni
této procedury je mozno stroj bez-
pec¢nym zplsobem uvést do chodu.



Technicka data - Relé JSHT1 A/B

C. vyrobku/objednaci tidaje:

JSHT1A 24 VDC 2TLA010011R0000
JSHT1B 24 VDC 2TLA010011R1000
Barva seda
Napajenl 24 VDC/AC + 15%
_PFikon 1,8 W/3,7 VA

Max. vstupni odpor vodlce pfi 100/200 Q

jmenovitém napetl/kanal

(1 Kgnél/z kanaly)

<30 ms

<15ms

JSHT1A: 5-10-15- 203
JSHT1B: 5-15-30-40 s

2x jHNO

Max. spinaci schopnosti
Odporova zatéz AC
Induktivni zatéz AC
Odporova zatéz DC
Induktivni zatéz DC

4A/250 VAC/1000 VA
AC15 240VAC 3A
4A/724 VDC/100 W
DC13 24VDC 2A

Pfipojovaci svorky

- Jediny splétany vodic:

- Vodi¢ s kolikovou koncovkou

(max. utahovaci moment 1 Nm)
1x4 mm?, 2x1,5 mm?
1x2,5 mm?2, 2x1 mm?2

na listu DIN 35 mm

IP 40/20 IEC 60529

2,5 kV
2

-10°C az +55°C (bez namrazy
a bez kondenzace voglnfch par)

35% az 85%

Elektrlcke napajent, vstupy, vystupy

24V DC: 330 g
24/48/115/230V: 430 g

Vykonnostni parametry (max.)
Relé musi byt testovano v intervalu

jedenkrat do roka

kategorie 4/PL e (EN ISO
13849-1:2008)

SIL 3 (EN 62061:2005),
PFH,, 4,42 E-08

2006/42/EC 2006/95/EC
2004/108/EC

EN 954-1:1996, EN 62061:2005
EN ISO 13849-1:2008

8A, rozdelenych na vsechny kontakty Schvaleni podle norem
10 mA/10 V (pokud proudové zati-
zeni kontakt& neprekroci 100 mA)
AgCuNl

3A gL/gG nebo 4A, rychla

6A gG

100 ©

Max. vstupni odpor vodlce pFi

Pripojovaci bloky se daji odmontovat
(bez toho, Ze by bylo tfeba odpojovat
kabely/vodice)

jmenovitém napéti

—45— mm
Technicky popis — Relé JSHT1 A/B
aktivuji po pevné stanovenou zvolenou

Al InA
g S13 X1 X2 T T2 13 13 23 dobu (nastavuje se zplsobem pripojeni
S14 ;T T T T T T g 4 svorek T1, T2 a T3).
Pokud mezi vstupy dojde ke zkratu,
PFipojovaci pfip. pokud vstupy sepnou jesté pred-
a monitorovacf Casovat tim, nez ubéhne nastaveny Cas, vystupy
*% | obvod ) se rozpoji. Aby vystupy mohly znovu
sepnout, je tfeba znovu sepnout vstupy,
i“s_z_g\ ‘L deaktivovat obg interni relé K1 a K2
! * Pouze pro stfidavé napajeni g < ; g %A A _
4 <oy s34 14 o4 (jsou fizena dohlizecim obvodem) a zno

VU vypnout vstupy.

ZpUsobem externiho vodi¢ového pfipo-
jeni je mozno JSHT1 nastavit tak, aby
mél jednokanalovy nebo dvoukanalovy
vstup. Viz obrazek nize.

Vstupy A a B napred musi sepnout a pak
rozepnout. Nasledné dojde k aktivaci
K1 a K2 a vystupy sepnou. K1 a B2 se

Elektrické napajeni je pfipojeno na svorky
A1 a A2. Interni dohlizeci obvod se akti-
vuje v okamziku pfipojeni napajent.

Elektrické zapojeni - JSHT1 A/B
Zapojeni pro duélni kanalovy (dvoukanalovy) vstup

Inputs Test

Supplv 1 1 [

Zapojeni pro jednokanélovy vstup

T L sy

5

A1 A2 S13 814 524 523 834 X1 13 14 23 24 A2 S13 814524 523 $34 X1 X2 13 14 23 24 1 |
Volba ¢asu pomoci propojek - :
JSHT1A JSHT1B -

. 5®s 10 § 155 20s - 5®s 155 30s 40s * Je doporudeno potlacit odpovidajicim zplisobem napétové $picky

Z) na spinanych zatézich a/nebo chranit tyto zatéze pojistkami a takto

2o 26 6 zajistit dodate¢nou ochranu bezpec¢nostnich kontaktl. Na obrézku
BO © BO N vidime monitorovani dvou styka&(i na testovacim vstupu.
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Bezpecnostni Casovac
JSHT?2

Schvaleni

N.I(-)UFYD .@' (E

Bezpecnostni Casovac pro:
- Pfemosténi ¢asu (time bypass)

- Krokovani (inching)

Vlastnosti:

- Pevné nastaveni ¢asu v rozmezi od 0,2 do 40 s

- Volitelny jednoduchy nebo dualni kanalovy vstup

- Testovaci vstup

- Sitka 45 mm

- Indikace LED kontrolkou: napajeni, vstupy a vystupy
- 1+1 NO reléové vystupy

- Napajeni 24 V DC

- Pfipojovaci blok s moznosti rychlé demontaze

Casovaé JSHT2A/B/C sepne dva nezavislé reléové vystupy
béhem zaru¢ené maximalni doby v okamziku sepnuti vstupu.

Casové premosténi (time bypass)

Snimace, které detekuji nakladni automobil, jsou pfipojeny
k JSHT2. Tento ¢asovac¢ dohlizi nad ¢innosti snima¢d a premosti
(vyfadi z Cinnosti) svételnou zavoru na urcéitou maximalni, pre-
dem definovanou dobu.

Pomalé krokovani (inching)

Aplikace, kde je tfeba pojizdét pomalym krokovanim, vyzaduijf
sepnuti bezpedénostnich vystupt na predem definovanou maxi-
malni dobu a umozni, aby stroj popojel pouze o malou vzdale-
nost pfi kazdé aktivaci krokovaciho fidiciho systému. Pro kazdy
dalsi novy pohyb je tfeba ovlada& krokovaciho pohybu (napf.
tlacitko nebo pedal) uvolnit a pak znovu aktivovat.

Funkce

Kdyz dojde k sepnuti vstupt, vystupni kontakty sepnou. Vystupni
kontakty se rozpoji v okamziku, kdyz vstupy rozepnou nebo
kdyz uplyne urgité Sasové obdobi. Toto Easové obdobi je pevné
volitelné pripojovanim svorek T1, T2 a T3. Délka tohoto obdobf
je maximalnim ¢asem. Volit se také da jedno-nebo dvoukanalovy
provoz.
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Nafizeni a normy
Casovaci relé JSHT2A/B/C je konstruovano a schvaleno podle
pfislusnych smérnic a norem. Viz technické udaje.

Priklady zapojeni
Priklady feSeni bezpecnostnich problémd bezpecnostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Priklady zapojeni*.

PFi kazdém stlageni tladitka se hridel
oto¢i pouze o maly kousek.

Svételna zavora, jejiz plsobeni je
pfemosténo pomoci JSHT2 (vyfazeno
z ¢innosti) na pfedem nastavenou
dobu, nutnou k projeti nakladniho
automobilu.



Technicka data - Relé JSHT2 A/B/C

C. vyrobku/objednaci tidaje:

JSHT2A 24 VDC 2TLA010012R0000
JSHT2B 24 VDC 2TLA010012R1000
JSHT2C 24 VDC 2TLA010012R2000
Seda
24 VDC/AC + 15%
1,8 W/3,8 VA
Max vstupni odpor vodlce pfi 100/200 Q

jmenovitém napetllkanal

(1 kgnél/Z kanaly)

<30 ms

<15ms

Nastavitelna doba ¢asovace
(x15% pfi jmen. napéti)

JSHT2A: 0,2-0,5 - O7—1OS
JSHT2B: 5-10-15-20s
JSHT2C: 5-15-30-40s

2x jHNO

Max. spinaci schopnuosti
Odporova zatéz AC
Induktivni zatéz AC
Odporova zatéz DC
Induktivni zatéz DC

4A/250 VAC/1000 VA
AC15 240VAC 3A
4A/24 VDC/100 W
DC13 24VDC 2A

8A, rozdelenych na vsechny kontakty

10 mA/10 V (pokud proudové zati-
Zenl' kontakt& neprekrodi 100 mA)

AgCuNl

3A gL/gG nebo 4A, rychla

Max. vstupni odpor vodlce pfi

jmenovitém napéti

100 Q

Technicky popis — Relé JSHT2 A/B/C

Al InA
g S13 X1 X2 71 12 13 1¢3
er | 17 11T
Pripojovaci . __LL
a monitorovaci Casovac
%% | Obvod -
o=
: 523 L * Pouze pro stfidavé napajeni o)
g = S24 S34 14
A2 InB

Elektrické napajeni je pfipojeno na svorky
A1 a A2. Interni dohlizeci obvod se akti-
vuje v okamziku pfipojeni napajent.

Elektrické zapojeni -

Zapojeni pro jednokanélovy vstup

JSHT2 A-B-C

T L sy

A1 A2 S13 S14 524 S23 S34
Volba ¢asu pomoci propojek
JSHT2A JSHT2B
02s 05s 0.7s 1.0s 5s
moe §> e
B

X1 13 14 23 24
JSHT2C

10s 15s 20s 5s 16s 30s
no

BEEBE

o B S

Vstupy A a B napred musi sepnout a pak
rozepnout. Nasledné dojde k aktivaci
K1 a K2 a vystupy sepnou. K1 a B2 se

40s

’

Pfipojovaci svorky (max. utahovaci moment 1 Nm)

- Jediny splétany vodic: 1x4 mm2, 2x1,5 mm?

- Vodi¢ s kolikovou koncovkou

1x2,5 mm?, 2x1 mm?2

na listu DIN 35 mm

IP 40/20 IEC 60529
2,5kv
-10°C az +55°C (bez namrazy

a bez kondenzace voglnfch par)
35% az 85%

Elektrlcke napajent, vstupy, vystupy
24V DC: 310g

24/48/115/230 V: 410 g
kategorie 4/PL e (EN ISO
13849-1:2008)

SIL 3 (EN 62061:2005),

PFH,, 4,42 E-08

2006/42/EC 2006/95/EC,
2004/108/EC

EN 954-1:1996, EN 62061:2005
EN ISO 13849-1:2008

Vykonnostni parametry (max.)

Funkéni test: relé musi byt testova-
no v intervalu jedenkrat do roka

Schvaleni podle norem

Pripojovaci bloky se daji odmontovat
(bez toho, Ze by bylo tfeba odpojovat
kabely/vodice)

—45— mm

aktivuji po pevné stanovenou zvolenou
dobu (nastavuje se zplsobem pripojeni
svorek T1, T2 a T3).

Pokud mezi vstupy dojde ke zkratu,
pfip. pokud vstupy sepnou jesté pred-
tim, nez ub&hne nastaveny cas, vystupy
se rozpoji. Aby vystupy mohly znovu
sepnout, je tfeba znovu rozepnout vstu-
py, deaktivovat obé interni relé K1 a K2
(jsou fizena dohlizecim obvodem) a zno-
VU vypnout vstupy.

ZpUsobem externiho vodi¢ového pfipo-
jeni je mozno JSHT2 nastavit tak, aby
mél jednokanalovy nebo dvoukanalovy
vstup. Viz obrazek nize.

Zapojeni pro duélni kanalovy (dvoukanalovy) vstup

Inputs Test
s“pp'y S A
A2 313 s14 324 523 534 X1 X2

|

D

[

13 14 23 241
D

[

|

* Je doporuceno potlacit odpovidajicim zplisobem napétové Spicky
na spinanych zatézich a/nebo chranit tyto zatéze pojistkami a takto
zajistit dodate¢nou ochranu bezpeénostnich kontakt(. Na obrazku
vidime monitorovani dvou stykact na testovacim vstupu.
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RozSirovaci relé
E1T

Sc__:hvélenl’
nono & (€

Rozsifovaci relé s:
- Vétsim poctem bezpecnostnich vystuput
- Bezpecénostnimi vystupy s prodlevou

Vlastnosti:

- 8itka 22,5 mm

- Napajeni 24 V DC

- Indikace vystupli pomoci LED

— 4 NO reléové vystupy

- Provoz s jednoduchym nebo zdvojenym kanalem
- PFipojovaci blok s moznosti rychlé demontaze

Vice vystupl

Pripojenim rozsifovaciho (expanzniho) relé k bezpecnostnimu
relé se da snadno zvétsit pocet bezpecnostnich vystupl. To
znamena, ze jedinym bezpecnostnim relé je pak mozno zastavit
témer neomezeny pocet nebezpelnych operaci a funkci stroje.

Bezpecné mékké zastaveni

Pri otevieni brany/dvefi je do programovatelného automatu
pro fizeni stroje (PLC)/servosystému vyslan stop signal, kterym
se mékce a kontrolovatelnym zplsobem zabrzdi nebezpeéna
operace.

Bezpecnostni vystupy pak prerusi pfivod napdjeni do motord
v dobé, kdy stroj se jiz zastavil. Za normalnich okolnosti trva
mékké dobrzdéni nebezpe&né operace stroje 0,5 az 1 sekun-
du. Mékkeé zastaveni ma Fadu vyhod:

— stroj dosahne delSi Zivotnosti

— nedojde k poskozeni opracovavanych dilct

— je umoznén a zjednodusen opakovany rozbéh ze zastavené
polohy

Bezpedného mékkého zastaveni se dosahne pomoci bezpec-
nostniho relé, které vySle povel k zastaveni programu, a dale
pomoci rozSifovaciho relé E1T, které vysila signaly pro bez-
pec¢nostni zastaveni s prodlevou. Viz kap. ,Priklady zapojeni®.
Prodleva pfi odpadu E1T se da standardné nastavovat v roz-
mezi od 0 do 3 sekund. Pfipojenim nékolika relé E1T do série
se dosahne jesté delSich ¢asU.
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Kdy se pouziva bezpecnostni zastaveni s prodlevou?
Signaly pro bezpecnostni zastaveni s prodlevou je mozno vyu-
zit pro nouzové zastaveni podle EN ISO 13850:2008, § 4.1.4.,
kategorie zastaveni 1 (to je fizené zastaveni, pfi kterém je do-
davano napdjeni do ovladace pro zastaveni stroje a jakmile
stroj zastavi, je toto napajeni do ovladace preruseno).
Kategorii zastaveni 1 je mozno povolit v pfipadg, ze nelze zajis-
tit fyzicky pfistup ke stroji dfive, nez dojde k jeho bezpecnému
zastaveni. Sem patii napriklad:
— brany/dvere/vstupy s dobou pfistupu obvykle delsi nez
1 sekunda
— kryty a brany, které jsou zamknuty az do doby, kdy nebez-
pecna operace a nebezpelné funkce skonci
— velka vzddlenost mezi bezpecnostnim zafizenim a nebez-
pecnou funkci stroje

Bezpecnostni uroven

Relé E1T ma implementovanu zdvojenou stop funkci, tzn. dvé
relé s mechanicky ovladanymi kontakty. Monitorovaného za-
staveni se dosahne pfipojenim testovaciho vystupu (svorky X1
a X2) k testovacimu nebo resetovacimu vstupu na bezpeénost-
nim relé, jehoz pocet vystupl je rozs§ifovan. Jednou z podminek
pro bezpeéné zastaveni s prodlevou je pozadavek, Ze doba
prodlevy se nesmi prodlouZit v pfipadé poruchy. Relé E1T to-
muto pozadavku vyhovuje.

Nafizeni a normy
Rozsifovaci relé E1T je konstruovano a schvaleno podle pfi-
slusnych smérnic a norem. Viz technické Udaje.

Priklady zapojeni
Priklady FeSeni bezpecnostnich problémd bezpednostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Pfiklady zapojeni“.



Technicka data - Relé E1T

C. vyrobku/objednaci tidaje:

E1T 0 s 24VDC 2TLAO10030R0000
E1T 0,5 s 24VDC 2TLAO10030R1000
E1T 1 s 24VDC 2TLAO10030R2000
E1T 1,5 s 24VDC 2TLAO10030R3000
E1T 2 s 24VDC 2TLA010030R4000
E1T 3 s 24VDC 2TLAO10030R5000
seda
24 VDC +15%
n 1,5HW
eove vystupy ) 3 NO
Max spinaci schopnosti
Odporova zatéz AC 6A/250VAC/1500VA
Induktivni zatéz AC AC15 240VAC 2A
6A/24VDC/150W

Odporova zatéz DC
Induktlvnl zatéz DC

DC13 24VDC 1A

celkova spmam schopnost

12A rozdelenych na vsechny kontakty

10 mA/1O V (pokud proudové zati-
Zenul'ukontaktﬁ neprekroci 100 mA)

Ag -+ Au (matové zIato)

5A 'g‘L/gG

6A 9G

Max. vstupni odpor vodlce pFi

novitém napéti

150 Q (S14, S24)

Doba odezvy pfi deakt|vaC|
(vstup-vystup)

<0,020s;0,5s;1s;1,58;2s;
3s; +20%

Technicky popis — Relé E1T

Doba odezvy pfi aktlvaC|

<30 ms

Pfipojovaci svorky
- Jediny splétany vodic:
- Vodi¢ s kolikovou koncovkou

(max utahovaci moment1 Nm)
1x4 mm?2, 2x1,5 mm?2
1x2,5 mm?2, 2x1 mm?

..‘I.\{I‘gur)‘taz na 'I‘iuétu DIN 35 mm
Kryti
Pouzdro IP 40 IEC 60529
~Svorky IP 20 IEC 60529
Vydrzne napéti atmosfer impulzu 2,5mk\/
éni 2

-10°C az +55°C (bez namrazy
a bg‘z kondenzace voglnfch par)

35% az 85%

stav vystupu

220 g

Vykonnostni parametry (max.)
Funkeni test: relé musi byt testova-
no v intervalu jedenkrat do roka

kategorie 4/PL e (EN ISO
13849-1:2008)

SIL 3 (EN 62061:2005),
PFH,, 1,55 E-08

Schvaleni podle norem

2006/42/EC 2006/95/EC
2004/108/EC

EN 954-1:1996, EN 62061:2005
EN ISO 13849-1:2008

225

Pripojovaci bloky se daji odmontovat
(bez toho, Ze by bylo tfeba odpojovat
kabely/vodic¢e)

S14 Al X1
[ [P K1
- K1 == K2
Lo Lo K2
A2 S24 X2

E1T se pfipojuje k bezpecnostnimu relé
jako rozsifovaci prvek, ktery pomaha spl-
nit potfebné bezpecnostni pozadavky (viz
priklady zapojeni nize). Bezpecnostni relé
fidi a monitoruje toto E1T (E1T je mozno
zapoijit tak, Ze funguije jako jednokanalové
nebo dvoukanalové zafizeni — viz nize).
Jakmile sepnou vstupy S14 a S24, relé
K1 a K2 se aktivuji. PFi vyslani stop
signalu K1 a K2 odpadnou v pfipadg, Ze
vstupy jsou rozpojeny nebo pfi vypadku

Elektrické zapojeni - E1T
@ Jednokandlové rozsireni :O- __
Ei— vystupl pro bezpe&nostni relé
-& - _——— - — 4= — e . . P . - - 8- — & — —— - — —
TS13 S14 S23 S24 S34 53 X1 ! pfipojené k nouzovému vypina- 1813 S14 Sés 524 8?4/ e
, Bezpe&nostni relé RT6 1 cimu tlagitku. zpecnosini rele
L I
1
b R !
:(Es 15_1_23_ 24 |33 |34 Ja1_[a2 1
- |-
| A1 S14 A2 324 X1
1
1 1
1 1 1
IA1 S14 A2 S24 X1 x2! |
VEIT \

napajeni. Relé K1 a K2 odpadnou bud’
hned, nebo po uplynuti ur€ité prodlevy
(pokud je soucasti relé). Doba prodle-
vy modulu je pevna a je zobrazena na
pfednim panelu pfistroje. Obvod prodlevy
je usporadan tak, ze dobu ,design time*“
nelze prekrocit.

13 23 33 43

299
AT N M
PR

14 24 34 44
Kontrola, zda obé relé K1 a K2 odpad-
nou béhem stop signalu vyzaduje, aby
relé byla monitorovana. Toho se dosah-
ne pripojenim X1 a X2 k testovacimu

1
1
1
1
\ \ ! relé.
1
1
_ 414 23 fa 38 as J41 42

nebo resetovacimu vstupu na bezpec-
nostnim relé, které je v tomto pfipadé
rozsSifeno rozSifovacim relé (viz nize). K1
a K2 jsou mechanicky ovladana relé a
proto pokud jeden z vystupnich kon-
takt( zUstane viset v sepnutém stavu,
pak reléovy kontakt ve vétvi X1-X2 nelze
zapnout a tim se zabrani vyslani nového
signalu pfipravenosti k provozu (rea-
dy) do bezpecnostniho relé. Induktivni
zatéze by mély byt vybaveny zafizenim
pro zhaseni elektrického oblouku, které
chrani vystupni kontakty. NejlepSim
zhasecim prvkem jsou diody,avSak ty
prodluzuji dobu vypnuti zatéze.

E RESET Dudlni kandlové rozsifeni s bez-
pecnostnimi vystupy s prodle-
Ts53 X1 vou, pro monitorovani vstupu/

brany pomoci bezpeénostniho

A RANR]

bezpecnostni zastaveni s prodlevou
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RozsSirovaci relé
JSR1T

Schvaleni

TOV .

NORD @ 'c E

Rozsifovaci relé s:

- Vétsim poctem bezpecnostnich vystuput
- Bezpecénostnimi vystupy s prodlevou

- Informaéni vystup

Vlastnosti:

- Sitka 45 mm

- Napajeni 24 V DC

- Indikace vystupli pomoci LED

— 4 NO/1 NC reléovy vystup

- Provoz s jednoduchym nebo zdvojenym kanalem
- Pfipojovaci blok s moznosti rychlé demontaze

Vice vystupl

Pripojenim rozsifovaciho (expanzniho) relé k bezpecnostnimu
relé se da snadno zvétsit pocet bezpecnostnich vystupl. To
znamena, ze jedinym bezpecnostnim relé je pak mozno zastavit
témer neomezeny pocet nebezpelnych operaci a funkci stroje.

Bezpecné mékké zastaveni

Pri otevieni brany/dvefi je do programovatelného automatu
pro fizeni stroje (PLC)/servosystému vyslan stop signal, kterym
se mékce a kontrolovatelnym zplsobem zabrzdi nebezpeéna
operace. Bezpedénostni vystupy pak prerusi privod napajeni do
motorl v dobé, kdy stroj se jiz zastavil. Za normalnich okol-
nosti trva mékké dobrzdéni nebezpecné operace stroje 0,5 az
1 sekundu.

Meékké zastaveni ma fadu vyhod:

— stroj dosahne delSi Zivotnosti

— nedojde k poskozeni opracovavanych dilct

— je umoznén a zjednodusen opakovany rozbéh ze zastavené
polohy

Bezpedného mékkého zastaveni se dosahne pomoci bezpec-
nostniho relé, které vySle povel k zastaveni programu, a dale
pomoci rozsifovaciho relé JSR1T, které vysila signaly pro bez-
pecénostni zastaveni s prodlevou. Viz kap. ,Priklady zapojeni®.
Prodleva pfi odpadu relé JSR1T se da standardné vybrat v roz-
mezi od 0 do 10 sekund. Pfipojenim nékolika relé JSR1T do
série se dosahne jesté delSich ¢asd.
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Kdy se pouziva bezpecnostni zastaveni s prodlevou?
Signaly pro bezpecnostni zastaveni s prodlevou je mozno vyuzit
pro nouzové zastaveni podle EN 418, §4.1.4., kategorie zasta-
veni 1 (to je Ffizené zastaveni, pfi kterém je dodavano napajeni
do ovladace pro zastaveni stroje a jakmile stroj zastavi, je toto
napajeni do ovladace preruseno). Kategorii zastaveni 1 je mozno
povolit i v pfipade, ze nelze zajistit fyzicky pfistup ke stroji dfive,
nez dojde k jeho bezpe¢nému zastaveni. Sem patfi napriklad:

— brany/dvere/vstupy s dobou pfistupu obvykle delsi nez
1 sekunda

— kryty a brany, které jsou zamknuty az do doby, kdy nebez-
pecna operace a nebezpelné funkce skonci

— velka vzddlenost mezi bezpecnostnim zafizenim a nebez-
pecnou funkci stroje

Bezpec€nostni uroven

Relé JSR1T ma implementovanu zdvojenou stop funkci, tzn.
dvé relé s mechanicky ovladanymi kontakty. Monitorovaného
zastaveni se dosahne pfipojenim testovaciho vystupu (svorky
X1 a X2) k testovacimu nebo resetovacimu vstupu na bezpec-
nostnim relé, jehoz podet vystupl je rozsifovan. Jednou z pod-
minek pro bezpecné zastaveni s prodlevou je pozadavek, ze
doba prodlevy se nesmi prodlouzit v pfipadé poruchy. Relé
JSR1T tomuto pozadavku vyhovuije.

Nafizeni a normy
Rozsifovaci relé JSR1T je konstruovano a schvaleno podle pfi-
slusnych smérnic a norem. Viz technické Udaje.

Priklady zapojeni
Priklady FeSeni bezpecnostnich problémd bezpednostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Pfiklady zapojeni“.



Technicka data - Relé JSR1T

C. vyrobku/objednaci tidaje:

Doba odezvy pfi aktlvaC|

<30 ms

JSR1T 0 6 A 24 VDC 2TLAO010015R0000 Pfipojovaci svorky (max)
JSR1T 1,5 6 A 24 VDC 2TLA010015R0500 - Jediny splétany vodic: 1x4 mm?, 2x1,5 mm?2
JSR1T 8 6 A 24 VDC 2TLAO10015R0600 - Vodi¢ s kolikovou koncovkou 1x2,5 mm?2, 2x1 mm?
JSR1T 0,5 6 A 24 VDC 2TLA010015R1000 na :I:i::étu DIN 35 mm )
JSR1T 10s 6 A 24 VDC 2TLA010015R2000
JSR1T 1 6 A 24 VDC 2TLA010015R3000 IP 40 IEC 60529
JSR1T 26 A 24 VDC 2TLA010015R4000 IP 20 IEC 60529
JSR1T 36 A 24 VDC 2TLA010015R5000 2,5kv
JSR1T 56 A 24 VDC 2TLAO10015R6000 2 )
seda -10°C az +55°C (bez namrazy

24 VDC +15%

a bg‘z kondenzace voglnfch par)

35% az 85%

1,2W
) 4NO +1NC
Max. spinaci schopnosti
Odporova zatéz AC 6A/250VAC/1500VA Vykonnostni parametry (max.)
Induktivni zatéz AC AC15 240VAC 2A Funkeni test: relé musi byt testova-
Odporova zatéz DC 6A/24VDC/150W no v intervalu jedenkrat do roka

Induktivni zatéz DC

stav vystupu

280 g

DC13 24VDC 1A

16A rozdelenych na vsechny kontakty

kategorie 4/PL e (EN ISO
13849-1:2008)

SIL 3 (EN 62061:2005),
PFH,, 1,55 E-08

10 mA/1O V (pokud proudové zati-
Zenul'ukontaktfj neprekro¢i 100 mA)

Ag -+ Au (matové zIato)

Schvaleni podle norem

2006/42/EC 2006/95/EC
2004/108/EC

EN 954-1:1996, EN 62061:2005
EN ISO 13849-1:2008

Vystup s pojistkou (externl) 5A gL/gG 2

“‘F".g‘qmmeny zkratovy proud (1 kA) 6A gG =
Doba odezvy pfi deaktivaci <0,020s;0,55; 1s; 1 5s;2s; ‘
(vstup-vystup) 3s; 5s; 8s; 10s; + 20% ™

Technicky popis — Relé JSR1T

[ [
_ix ix
- -
I I
[A— [

Rele JSR1T se pripojuje k bezpecnost-
nimu relé jako rozsifovaci prvek, ktery
pomaha splnit potfebné bezpednostni
pozadavky (viz priklady zapojeni nize).
Bezpec€nostni relé Fidi a monitoruje toto
JSR1T (JSR1T je mozno zapoijit tak, Ze
funguije jako jednokanalové nebo dvouka-
nalové zafizeni — viz nize). Jakmile sepnou
vstupy S14 a S24, relé K1 a K2 se aktivu-
ji. K1 a K2 odpadnou v pfipadé,

Elektrické zapojeni - JSR1T
—_
TS13 S14 S23 S24 S34 853 X1

Bezpecnostni relé RT6

ET \ Tl m
-(Las_nf_zs_ 24 |33 Jsa |4 [a2
&

__r

A2 S24| X1 X2,

A2 S24 X1 X21!

1
A1 S14
| JSR1T

Rozsifeni poctu vystupl bez-
pec¢nostniho relé, pripojeného
k nouzovému vypinacimu tlacit-
ku, s automatickym resetem.

R
T
ze dojde k rozpojeni vstupd nebo pri
vypadku napdjeni. Relé K1 a K2 odpad-
nou bud’ hned, nebo po uplynuti urcité
prodlevy* (pokud je soucasti relé). Doba
prodlevy modulu je pevna a je zobrazena
na prednim panelu pfistroje. Obvod pro-

dlevy je usporadan tak, ze navrhovy Cas
13 23 33 43 51

(,design time*) nelze prekrodit.
Kontrola, zda obé relé K1 a K2 odpadnou
bé&hem stop signalu vyzaduje, aby

2

1513 S14 S23 524 534

>®

Bezpecnostni relé RT6

23 124 |33 134 |41 4

14 S24 X1 X2

ﬁﬂﬂﬂﬂj

Pripojovaci bloky se daji odmontovat
(bez toho, Ze by bylo tfeba odpojovat
kabely/vodic¢e)

relé byla monitorovana. Toho se dosahne
pfipojenim X1 a X2 k testovacimu nebo
resetovacimu vstupu na bezpecnostnim
relg, které je v tomto pfipadé rozSifeno
rozSifovacim relé (viz nize). K1 a K2 jsou
mechanicky ovladana relé a proto pokud
jeden z vystupnich kontakt( zlstane viset
v sepnutém stavu, pak reléovy kontakt ve
vétvi X1-X2 nelze zapnout a tim se zabrani
vyslani nového signdlu pripravenosti

k provozu (ready) do bezpecnostniho relé.
Induktivni zatéze by mély byt vybave-

ny zafizenim pro zhaseni elektrického
oblouku, které chrani vystupni kontakty.
Nejlepsim zhasecim prvkem jsou diody,
avsak ty prodluzuji dobu vypnuti zatéze.

E RESET Dudlni kandlové rozsifeni s bez-
pecnostnimi vystupy s prodle-
TS5 X1 vou, pro monitorovani vstupu/

T

1

! brany pomoci bezpeénostniho
: relé.
1

1

bezpecnostni zastaveni s prodlevou
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RozsSirovaci relé
JSR2A

Schvaleni

TOV .

NORD @ {E

Rozsifovaci relé s:

- Vétsim poctem bezpecnostnich vystuput
- Vétsi proudova spinaci schopnost

- Informaéni vystup

Vlastnosti:

- Spinaci schopnost az do 10A/250 V na kazdy vystup
- Sitka 45 mm

- Indikace vystupli pomoci LED

— 4 NO/1 NC reléovy vystup

- 5 verzi napajeni

- Napajeni 24 V DC/VAC, 115 a 230 VAC

- Pfipojovaci blok s moznosti rychlé demontaze

Vice vystupl

RozSifovaci relé JSR2A se pouziva pro zvétSeni spinaci kapa-
city a poctu bezpecnostnich vystupl bezpeénostniho relé. To
znamena, ze jedinym bezpecnostnim relé je mozno zastavit té-
meéF neomezeny pocet nebezpednych operaci a funkci stroje.

Vétsi proudova spinaci schopnost
RozSifovaci relé JSR2A dokéaze spinat proudy az 10A (AC/DC)
na jednom vystupnim kontaktu.

Bezpecnostni uroven

Relé JSR2A ma implementovanu zdvojenou stop funk-
ci, tzn. dvé relé s mechanicky pozitivné vedenymi kontakty.
Monitorovaného zastaveni se dosahne pripojenim testova-
ciho vystupu (svorky X1 a X2) k testovacimu nebo resetova-
cimu vstupu na bezpecnostnim relé, jenoZ pocet vystupl je
rozSifovan.
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Nafizeni a normy
Rozsifovaci relé JSR2A je konstruovano a schvaleno podle pfi-
slusnych smérnic a norem. Viz technické udaje.

Priklady zapojeni
Priklady FeSeni bezpecénostnich probléml bezpecnostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Priklady zapojeni®.



Technicka data — Relé JSR2A

C. vyrobku/objednaci tidaje:

JSR2A 10 A 24 AC/DC 2TLA010027R0100

JSR2A 10 A 115 AC 2TLA010027R0400

JSR2A 10 A 230 AC ) 2TITAO1 0027R0500
Sedd

24 VDC/AC, 115,
230 VAC + 15%, 50-60 Hz

2,7 W/2,4-4 VA

4NO +1NC

Max. spinaci schopnosti
Odporova zatéz AC
Induktivni zatéz AC

Odporova zatéz DC
Induktivni zatéz DC

8A/230 VAC/1840 VA
10A/115VAC/48VAC/24VAC/
1840 VA

AC15 230VAC 4A (NO-contact)
1.5A (NC-contact)

8A/24 VDC/192 W

X. celkova spinaci schopnost

DC13 24VDC 1.2A (NO/NCcontact)
16A, rozdglenych na vSechny kontakty

Minimalni zatéz

10 mA/10 V/100 mW
(pokud proudové zatizeni kontakt(
nepfekroél’ 100 mA)

AgSNO, + Au (matové zlato)

6A gL (8A, rychla v pfipadé,
ze ;kratovy proud >5QOA)

10A oG

Max. externi odpor pfi jmenovi-

tém napéti

24 VDC/VAC: 100 Q
48/115/230 VAC: 200Q

Mechanicka provozni zZivotnost

>107 operaci

Pfipojovaci svorky

(demontovatelné)

Max. utahovaci moment Sroubu
1Nm

Pfipojovaci plocha (max)

- Jediny splétany vodic:
- Vodi¢ s kolikovou koncovkou:

1x4 mm?2 nebo 2x1,5 mm?/12 AWG
1’(2,15 mm?2 nebo 2x1 mm2

na listu DIN 35 mm

IP 40 IEC 60529
IP 20 IEC 60529

Indikace LED diodami

On napéjeci napéti
E ‘‘‘‘‘ % ) vystupni relé 1 a 2
VydrZné napéti atmosfér. impulzu 2,5 kV

Stupen znedisténi 2

-10°C az +55°C (bez namrazy

a bg‘z kondenzace vocjm’ch par)
35% az 85%

313“‘9

Vykonnostni parametry (max.)
Funke&ni test: relé musi byt testova-
no v intervalu jedenkrat do roka

kategorie 4/PL e (EN ISO
13849-1:2008)

SIL 3 (EN 62061:2005),
PFH,, 1,55 E-08

Schvaleni podle nore

2006/42/EC, 2006/95/EC,
2004/108/EC

EN 954-1:1996, EN 62061:2005
EN ISO 13849-1:2008

Doba odezvy
— pfi deaktivaci (vstup-vystup)
— pfi aktivaci (vstup-vystup)

<25 ms

<15 ms

Technicky popis — Relé JSR2A

Test Vystupy

Relé JSR2A se pfipojuje ke vhodnému

A2 S24 X1

Napajeni

A1 S14 X2

Elektrické zapojeni - JSR2A

1

RT6 !

1 — :

oy H

" _\&[-]1_3_ N I S53 X1 X4
L1 N

13 23 33 43 51

¥ §R5E

YRLEL.

14 24 34 44 52

typu bezpecnostniho relé tak, aby bylo
vyhovéno potfebnym bezpecnostnim
pozadavkim (viz kap. Priklady zapojeni).
Bezped&nostni relé fidi a monitoruje jed-
notku JSR2A (JSR2A je mozno zapojit
tak, aby fungovala s jednoduchym nebo
duélnim kandlem - viz elektrické zapoje-
ni nize). Kdyz vstupy do S14 a S24 sep-
nou, dojde k aktivaci internich relé K1 a
K2. Je vyslan stop signal. Pfi rozpojeni
vstupl nebo pfi vypadku napajeni K1 a
K2 odpadnou.

Kontrola, zda obé relé K1 a K2

Pripojovaci bloky se daji odmontovat
(bez toho, ze by bylo tfeba odpojovat
kabely/vodice)

odpadnou béhem stop signélu vyzaduije,
aby relé byla monitorovana. Toho se do-
sahne pfipojenim X1 a X2 k testovacimu
nebo resetovacimu vstupu na bezped-
nostnim relé, které je v tomto prfipadé
rozSifeno rozsifovacim relé (viz nize). K1
a K2 maji mechanicky pozitivné vede-
né kontakty a proto pokud se jeden z
vystupnich kontaktl zasekne v zapnuté
poloze, nemohou reléové kontakty X1-
X2 sepnout a tim se zabrani privedeni
nového signalu pfipravenosti zafizeni k
provozu (signal ,ready”) do bezpecnost-
niho relé.

Rozsileni univerzalniho relé RT6
o dudlini (zdvojeny) kanal, s JSR2A,
v zapojeni pro automaticky reset.

Rozsiieni univerzalniho relé RT6
o jeden kanal, s JSR2A v zapojeni pro
manualni reset.
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RozsSirovaci relé
JSR3T

Schvaleni

TOV Nord @ {E

Rozsifovaci relé s:

- Vétsim poctem bezpecnostnich vystuput
- Vétsi proudova spinaci schopnost

- Informaéni vystup

Vlastnosti:

- 8itka 22.5 mm

- Napajeci napéti 24V AC/DC

- Indikace vystupu

-2 x 1 NO reléovyz vystup

- Cas volen dratovymi propojkami

- Zpozdéni 0,5 - 10,0 sec nastavitelné dratovymi
propojkami a potenciometerem Time trim

Vystupy s prodlevou

Pfipojenim rozsifovaciho relé JSR3T ke kompatibilnimu bezpec-
nostnimu relé ziskame snadno bezpecné vystupy ,s prodlevou®.
JSR3T dava projektantovi systému moznost pevné si vybrat Ca-
sovou prodlevu, v krocich v rozmezi od 0,5 do 10 sekund.

Pouziti vystupll s prodlevou

Existuje celd rada aplikaci, kde jsou tyto vystupy s prodle-

vou zadouci a povolené. Napriklad zastavovaci (stop) signa-

ly s prodlevou je mozno pouzit pro nouzové zastaveni podle

EN ISO 13850:2008, § 4.1.4, stop kategorie 1 (fizené zastaveni

stroje s dodavkou napéjeni do ovladace stroje a pak ukonceni

privodu napajeni, jakmile se stroj zastavi). Kategorii zastaveni

1 (stop kategorii) je mozno povolit i v pfipadé, Ze nelze zajistit

fyzicky pfistup ke stroji dfive, nez dojde k jeho bezpecnému

zastaveni. Sem patfi napfiklad:

— kryty a vstupni brany, které jsou zamknuty az do doby, nez
skon¢i nebezpecna operace a nebezpecna funkce stroje;

— velka vzdalenost mezi bezpednostnim zafizeni a nebezpec-
nou funkci stroje.

Tento zplsob zastaveni stroje nabizi fadu vyhod, napf.:

— stroje maji del$i Zivotnost, nebot nejsou vystaveny pfiliSné-
mu zatizeni pfi vyslani pozadavku na zastavent;

- nedojde k poskozeni opracovavanych dild;

— zjednodusi se opakovany rozbéh stroje ze zastavené polohy.

Bezpecného ,meékkého” zastaveni stroje se dosahne pomoci
bezpecnostniho relé, které vysle stop povel do fidiciho progra-
mu stroje, napfiklad pfi otevreni vrat nebo stlaceni nouzového

6/41 2TLC172001C0202 | ABB Safety Handbook

vypinaciho tlacitka. Vystup bezpecnostniho relé se pouziva
pro vyslani stop signalu do fidiciho systému stroje, napf. pres
programovatelny automat (PLC), ktery zahdji fizené brzdéni/za-
staveni stroje a ktery sepne rozsifovaci relé s prodlevou, napf.
JSR3T. Bezpecnostni vystupy s prodlevou tohoto rozsifovaciho
relé JSR3T se pak pouziji pro fizeni bezpecného odpojeni napa-
jeni od ovladacd/motord a dal$ich ovladacich prvkd stroje.

Bezpecnostni uroven

Relé JSR3T ma implementovanu zdvojenou stop funkci, k niz
pouziva dvé pozitivné vedena kontaktni relé. Pro dosazeni po-
zadované monitorovaci Urovné musi byt v kombinaci s JSR3T
pouzito vhodné bezpelnostni relé, napf. JSBR4 nebo RT6.
Testovaci vystup JSR3T (svorky X1 a X2) musi byt pfipojeny na
testovaci vstup bezpecnostniho relé, jehoz vystupy jsou rozsi-
fovany (expandovany — viz pfiklady zapojeni). RozSifovaci relé
JSR3T spina svoje vystupy s prodlevou, pficemz je splnén po-
zadavek, zZe i v pfipadé interni poruchy nedojde k prodlouzeni
této prodlevy.

Nafizeni a normy

Rozsifovaci relé JSR3T je konstruovano a schvaleno podle pfi-
slusnych smérnic a norem. Mezi né patfi napriklad 98/37/EC,
EN ISO 12100-1/-2, EN 60204-1, EN 954-1/EN ISO 13849-1.

Priklady zapojeni
Priklady FeSeni bezpecnostnich problémd bezpednostnimi relé
jsou uvedeny v kapitole ,Priklady zapojeni“.



Technicka data — Relé JSR3T

C. vyrobku/objednaci tidaje:

Mechanicka provoznl zivotnost

>107 operaci

Max. utahovaci moment Sroubu

JSR3T 24 AC/DC 2TLA010017R0100 Pfipojovaci svorky
Seda (demontovatelné) 1Nm
24 VAC/DC, 50 - 60 Huz “‘I;ftl‘.;‘)OJovam plocha (max)
1,3VA/W - Jediny splétany vodic: 2x1,5 mm?
2x 1 NO (viz priklady ;apojem) - Vodi¢ s kolikovou koncovkou: 2x1 mm?

Max. spinaci schopnosti
Odporova zatéz AC
Induktivni zatéz AC

4A/250VAC/1000 VA
AC15 240VAC 3A

na listu DIN 35 mm

IP 40/20 IEC 60529

Odporova zatéz DC 4A/24 VDC/100 W vystupy
Induktivni zatéz DC DC13 24VDC 2A ) 2,5 kV
Max. celkova spma0| schopnost  6A, rozdélenych na véeghny kontakty 2

10 mA/10 V/100 mW
(pokud proudové zatizeni kontaktd
neprekroci 100 mA)

-10°C az +55°C (bez namrazy
a bez kondenzace voglnfch par)

35% az 85%

tém napéti

Materlal kontaktu AgNi ) 168 g )
3A glL/gG nebo 4A ryghlé Vykonnostni parametry (max.) kategorie 4/PL e (EN ISO
6A gG Funkéni test: relé musi byt testova- 13849-1:2008)
Max. vstupni odpor vodlce pfi 100 Q no v intervalu jedenkrat do roka SIL 3 (EN 62061:2005),
jmenovitém napéti ' e PFH,, 1,55 E-08 )
Max. externi odpor prl jmenovi- 24 VDC/VAC: 100 Q Schvaleni podle norem 2006/42/EC, 2006/95/EC,
48/115/230 VAC: 200Q 2004/108/EC

Doba odezvy
— pri aktivaci (vstup-vystup)
— pri deaktivaci (vstup-vystup)

<20 ms

< 0,5-10,0 s pfi jmenovitém
napéti. Zvolenou prodlevu je mozno
zkrétit o cca 30% prednastavovacim

potenciometrem na prednim panelu.

Technicky popis — Relé JSR3T

Y1 Y2 Y3 Y4

s 93%S

13 2

w

EN 954-1:1996, EN 62061:2005
EN ISO 13849-1:2008

POZN.1:

Max. ¢as nastaveny vodi¢ovymi pro-

pojkami Ize pouze zkracovat (zkraceni

0 cca 30%) potenciometrem Time Trim.
POZN.2:

Pouzity musi byt oba vystupni kontakty
relé K1 a K2 (13-14 a 23-24). Vystupni
kontakty musi byt zapojeny bud do série
(tak, ze tvofi jeden bezpecnostni vystup)
nebo pouzity v paralelnich obvodech,
kterymi ziskame potfebnou redundanci

TIME
RIM ]
K1 -

A2

je uréena vybranou konfiguraci vodi¢o-

vého pfipojeni (nastavenim propojek na
svorkach Y1, Y2, Y3 a Y4) a polohou

PFi pripojeném napéjecim napéti na
A1 a A2 jsou relé K1 a K2 pfitazena.
Po odpojeni napajeciho napéti zlstanou

relé K1 a K2 pfitazena po dobu, ktera potenciometru Time Trim. (nadbytecnost).
Elektrické zapojeni - JSR3T
S
oo GATE © - -/~ 1 -
. 2
STON | |Rese1|
VDC f 24 VDC _
l T N l Pl l L] ¢ 1] *~o o
A1 A2 S13514524 523 $34 $53 X1 M A2 Y1 Y2 Y3 Y4 XIX2 Al A2 S13514524523 X3X2 Al A2, Y1 Y2 Y3 Y4 XIX2
Supply  InA InB Test m 051,025 6,0 Te; Supply  InA InB  Reset Supply 0,5 1,02,5 6,0 ’?e’;
RT6 24 VAC/DC JSBR4 24 VAC/DC
\r—‘ \r—‘ \l— Eﬂ JSRT \’_‘ ’_‘ m JSR3T
1\3142\324 3\334 4142 ﬂ )j 1314 23 24 33:4 142 ),3_1‘4 jj
| T i Direct
Direct + D layed "'
outputs oftg:/nes outputs gLenng‘esd
05s 150 30 785 90s 1003 Je doporudeno opatfit véechny spinané zatéze odpovidajicim zhagecim prvkem
no Z> a/nebo pojistkou a zajistit tak pfidavnou ochranu bezpecénostnich kontaktd.
g 9 9 Volba &asové prodlevy se provadi vodiovymi propojkami (Y1, Y2, Y3, Y4).
wg g g o Zvolenou prodlevu je mozno zkratit o cca 30% prednastavovacim potenciome-
ey g 9 9 trem na prfednim panelu.
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HHOO000C Ttipolohové zatizeni JSHD4 s rliznymi bezpednostnimi kontroléry 6/58
HI8552A Priklady zapojeni Casovace JSHT2 s preruSovanym chodem 6/59
HK7600A Bezpecnostni rohoz/kontakini pasek s relé RT6 6/59
HL7600B Neékolik JSNY7 pfipojenych k jednomu RT6, se specifickou indikaci 6/60
HMOO00A Magneticky spina¢ JSNY7 s rliznymi bezpecénostnimi kontroléry 6/60
HN7660A Relé RT6 s vystupy s prodlevou, s rozsifovacim relé JSR3T a RT7 na vystupu 6/61
HP7600A Rizeni stroje — oddé&leni vstupti a vystupd PLC 6/61
HP7600B Rizeni stroje — oddéleni vystupll PLC 6/62
HR7200B Svételna clona/zavora Focus 6/62
HR7800B Svételna zavora/clona Focus 6/63
HT5400A Dvouruéni zafizeni (ovladac) s bezpecnostnim relé JSBR4 6/63
HBOOO8A Svételna clona Focus/svételna zavora pfipojena na RT9 pomoci M12-3D 6/64
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HA5400A Priklady zapojeni bezpeénostniho relé JSBR4

.A1
[ K2 AL o
_ : [l \

A) Nouzové vypinaci tlagitko s manualnim resetem %

a monitorovanim externich stykagi/relé Al A2 S13S14 524 S23
* Pozn.: vZdy pouzivejte svodiGe prepéti, Supply InA InB
napf. varistory (VDR)

X3 X2
Reset

F) Automaticky reset, bez poZzadavku na sou¢asnost

o | 1+ | 2 [ 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | 9 | 10
24vDC/
24VAC/
48VAC/ NODSTOPP ATERSTALLNING GRIND/LUCKA ATERSTALLNING KONTAKTMATTA/LIST ATERSTKLLNING
115VAC/ EMERGENCY STOP  RESET INTERL. DOOR/HATCH ~ RESET SAFETY MAT/STRIP
230VAC E—
]
A —-I; 2 TEST SN E])] TEST E]—} TEST
|
TEST :
a | Al A2 S13S14524S23 X3 X2 Al A2 S13S14S24S523 X3 X2
NN ST 6 e : | Supply InA InB Reset Supply InA InB Reset
Supply InA InB Resef | : B) Blokovani dvefi/vikyfe s manudlinim resetem C) Bezpetnostni rohoz/pasek s manudlnim resetem
|
Type:JSBR4 ;|
1 P
\ \ \ o TRELAGESDON / THREE POSITION DEVICE JSHD4 TVAHANDSDON / TWO HAND DEVICE
|
|
LIl L ‘ |
14 23 24 33 34 41 42 : | Ej_ E ELj TEST
_I__I : : 4\)( TEST
! | ]
| | | : | AT A2 S13514524525 X3 X2 Al A2 513514524523 x3 X2
*) N | Supply InA InB Reset Supply InA InB Reset
j} : D) Aktivaéni zafizeni JSHD4. Zastaveni v horni i spodni E) Dvoucrjl:énl' ovladac¢ s tlacitky ve spole¢ném nebo oddéleném
pouzdru
) | poloze
|
! Minst en brytare skall
| vara tvangsbrytande ur

manipulationshidnseende.
At least one switch
must be pos. mech. act.
TEST from manipulation point of view.

Endast AC—varianter

= Only AC-relays
Al A2 S13S14524S23 X3 X2
Supply InA InB Reset

G) U stfidavych relé - S23 musi byt pfipojen na zem

[Anmirkning Remark
ANSLUTNINGSEXEMPEL JSBR4
CONNECTION EXAMPLES JSBR4

Datum

Konstr Design|Go PP
i
Ritad D dor P R

9901 20 1

HA5400A -

It is the user’s responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HAG6400A Priklady zapojeni bezpe¢nostniho relé JSBT4

230VAC EMERGENCY STOP

0 (}—">— -7 TEST
[11]

|w

piilils

TEST
a A1 A2 S13S14S24S23 X1 X2
Supply InA InB Test
A1 A2 S13 514524 523 X1 X2
Supply InA InB Test B) Nouzové vypinaci tlaéitko z napajecich vodiéu. Doba

odpadu 145 ms.
Type:JSBT4

o | 1+ | 2 [ 3 | 4 | s 6 7 8 9 10

24VDC/

24VAC,

48VAC§ NODSTOPP LUCKA ) START

115VAC/ EMERGENCY STOP INTERLOCKING HATCH OBS: ej dvervakad!
NODSTOPP NOTE: not supervised!

®G H_ ﬂ g TEST
**)

Al A2 S13S14S24S23 X1 X2
Supply InA InB Test

C) Blokovana/blokovaci dvitka s automatickym resetem

1

V)

R

13 14 23 24 33 34 41 42

H
A. A

K Y SN W L

KONTAKTMATTA/LIST
SAFETY MAT/STRIP

-

Al A2 S13S14S24S523 X1
Supply InA InB Test

*
~—

3

D) Bezpeénostni rohoz/pasek (norméalné v rozpojeném
stavu), s automatickym resetem

TRELAGESDON/THREE POSITION DEVICE JSHD4

i) -

Al A2 S13514S24523 X1 X2
Supply InA InB Test

E) Aktivaéni zafizeni JSHD4. Zastavi v horni i spodni poloze.

ilR

Al

A) Nouzové vypinaci tlagitko s manualnim resetem

a monitorovanim externich stykaéu/relé
*Pozn.: vZdy pouzivejte svodiGe piepéti, napf. varistory
(VDR)

Al A2 S13S14524523 X1
Supply InA InB Test

F) Automaticky reset, bez pozadavku na sou¢asnost

Minst en brytare skall
vara tvangsbrytande ur
manipulationshdnseende.
At least one switch
must be pos. mech. act,

4 7TEST from manipulation point of view.

Endast AC—varianter
Only AC-relays

S13514 524523 X1 X2
Supply InA InB Test

Anmarkning Remark
ANSLUTNINGSEXEMPEL JSBT4
CONNECTION EXAMPLES JSBT4

HAB400A

It Is the user’s responsibllity to ensure that all control devices are correctly Installed, cored for and operated to meet all applicable European, natlonal and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HAGB500A Priklady zapojeni bezpe&nostniho relé JSBT5

o | 1 | 2 | 3 | 4 | s 6 7 8 9 10
24v0C/ '
24VAC
]
F= TEST. NODSTOPP LUCKA
NODSTOPP —l EM. STOP INTERLOCKED HATCH
EMERGENCY STOP | o
e 7o
TesT =/-7 TEST o/ TEST
sToPP START
s
_ 2 _L - ‘o
) Al A2 X1 X2 Al A2 X1 X2
Suppl!! Test Suppl; Test
Supply: Input Test B) Nouzové vypinact tlacitko s dualnimi kontakty C) Blokovana dvitka/vikyF s automatickym resetem

a automatickym resetem.

24VAG,/DC
TypewsSBT5 JOKAB SAFETY

L)

LUCKA BRYTLIST
INTERLOCKED HATCH STRIP (NC)

@6—7 :;AET TEST S H TEST

13 14 23 24 33 34 41 42

_ 1

Al T ‘)
A) Nouzové vypinaci tlaéitko a fidici relé s funkci start/stop A1 A2 X1 X2
a monitorovanim externich stykacu/relé; Supply Test

* Pozn.: vzdy pouzivejte ochranné prvky proti opalu kon-
taktl, napt. varistory (VDR) F)

Al A2 X1 X2 Al A2 X1 X2

Supply Test Supply Test

*
) E) Bezpeénostni pasek (s rozpinacim kontaktem),
s automatickym resetem.

L

D) Dvitka s manualnim startem (bez resetu s dohledem)

0BS/NOTE:

_J 1) START—knappen ej dvervakad
START pushbutton not supervised

A K2

2) START—knappen dvervakad mot komponentfel
START pushbutton supervised for component faults

Date B
990120 1
Drawing no

Konstr Design[Godk Appr _|Datui
s
= 5 dor Poges R

HAB500A -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cored for ond operated to meet oll opplicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

[Anmirkning Remark
ANSLUTNINGSEXEMPEL JSBTS
CONNECTION EXAMPLES JSBTS

HAG6500B Priklady zapojeni bezpecnostniho/rozsifovaciho relé BT50

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
24vDC * ? + *
|
B TEST NODSTOPP LUCKA
NODSTOPP | EM. STOP INTERLOCKED HATCH
EMERGENCY STOP !
=7-7 TEST @9_7 TEST
START TEST_| |
STOPP
TP | 2)? )_ ] ]
Al A2 X4 Al A2 X4

«—» 0 Supply Test Supply Test
+AT +A1 A2 A2 X4

Supply: Input Test
24VDC

Type:BT50  JOKAB SAFETY

s

B) Nouzové vypinaci tlaéitko s dudlnimi kontakty

Al C) Blokovana dvirka/vikyF s automatickym resetem
a automatickym resetem.

13 14 23 24 33 34 41 42 + +
—I o
IF —————— —! LUCKA EXPANSION
INTERLOCKED HATCH expaNsioN | /|
) START
o | B TEST /1 TEST
*) Al | | | L[
K1 I — - -
A2 | : ¢
Al A2 X4 Al A2 X4
| Supply Test Supply Test
*) K2 Al N\ N\ D) Dvitka s manualnim startem (bez resetu s dohledem) E) Rozsifeni s automatickym resetem.
A2
A) Nouzové vypinaci tla¢itko a fidici relé s funkci start/stop
a monitorovanim externich stykaéu/relé; Pozn.: 1) tlagitko Start neni monitorovano
* Pozn.: vzdy pouzivejte svodice pfeppti jako ochranu proti Pozn.: 2) tladitko Start je ¢aste¢né monitorovano
opalu kontaktt, napf. varistory (VDR)
Anmirkning Remark [Konstr Design[Godk Appr [Datum  Date’
ANSLUTNINGSEXEMPEL BT50 Js Js 20070823
CONNECTION EXAMPLES BT50 Ritod Drawn [Sidor Pages |Ri Drawing no Forts Cont

HA6500B

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cored for and operated to meet ol opplicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HA6501B Priklady zapojeni bezpecnostniho relé BT50T

A) Nouzové vypinaci tla¢itko a fidici relé s funkci start/stop
a monitorovanim externich stykaéu/relé;

* Pozn.: vzdy pouzivejte svodice preppti jako ochranu proti

opalu kontaktt, napf. varistory (VDR)

Pozn.: 1) tlagitko Start neni monitorovano
Pozn.: 2) tladitko Start je ¢astecné monitorovéano

[Anmdrkning Remark
ANSLUTNINGSEXEMPEL BT50T
CONNECTION EXAMPLES BT50T

1 2 3 4 5 6 8 9 10
24vDe * ) '
|
B TEST NODSTOPP CKA
NODSTOPP EM. STOP INTERLOCKED HATCH
EMERGENCY STOP |
| =77 TEST e TEST
START TEST |
1
STOPP 4 ] |
STOP E“ 2) 7 l
bl Al A2 X4 Al A2 X4
e IR | | | Supply Test Supply Test
Supply: - PP P
24vpc  Input Os‘+o|5s | Test| | | B) ::ﬂfg;i;’;ﬁ;‘nﬁ?e‘s':fe';? s dudlinimi kontakty C) Blokovana dvitka/vikyF s automatickym resetem
Type:BTS0T '_H" o | | | :
JOKAB SAFETY 0s. | | +
V) il '
|
| l LUCKA Expansion | /|
\ \ \ | | INTERLOCKED HATCH START expaNsioN | /|
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 | | | | @E 7 1)E TEST |/ TEST
Lol L[
_______ — | | — —
| Al A2 X4 Al A2 X4
| | | | | Supply Test Supply Test
) K1 L I | | D) Dvitka s manualnim startem (bez resetu s dohledem) E) Roz$ifeni s automatickym resetem
r2 |
) | +24v (A1) A2 T1 T2 A2 T1 T2
, | — 1 0s @ @ © 10sd @ ®
Y14
*) K2 L U W . oV (A2) 0554 ® @ 1556 ¥ ®
2
F) BT507 Informacni vystup G) BT50T Nastaveni dob prodlevy

awing no

HA6501B

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cored for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HAB6500C Priklady zapojeni bezpecnostniho/rozsifovaciho relé BT51

A) Nouzové vypinaci tla¢itko a fidici relé s funkci start/stop
a monitorovanim externich stykadu/relé;

* Pozn.: vzdy pouzivejte svodiCe prepéti jako ochranu proti

opalu kontaktt, napf. varistory (VDR)

D) (Blokovand) Dvitka s manualnim startem
(bez resetu s dohledem)

Pozn.: 1) tlaéitko Start neni monitorovano
Pozn.: 2) tlaéitko Start je ¢asteéné monitorovano

E) Roz$ifeni s automatickym resetem.

[Anmdrkning Remark
ANSLUTNINGSEXEMPEL BTS51
CONNECTION EXAMPLES BT51

1 2 3 4 5 6 8 9 10
24VDC T
|
TEST - NODSTOPP LUCKA
gﬁg&gza srop | EM. STOP INTERLOCKED HAT@C)H
B/ TEST TEST
START TEST | =77 & 9_7 ES
STOPP 2)R\~ -1 | .
STP g 7 ||
| i Al A2 X4 Al A2 X4
+ATHA/; — o | | | Supply Test Supply Test
Supply: Input Test | | B) Nouzové \{ypipacitlaéitko s dudinimi kontakty C) Blokovana dvitka/vikyF s automatickym resetem
24VDC | a automatickym resetem.
Type:BTS1  JOKAB SAFETY | | | |
SRR RRAE
SEERERERIN
13 14 23 24 33 34 43 44 : |: T
_ ] ! |
]7 ——————— J i LUCKA exeansion | /|
| INTERLOCKED HATCH START EXPANSION
| | 60—7 Nk TEST ] TEST
" 1] ) LL
K1 d__ _Jl —
a l Al A2 X4 A A2 X4
| Supply Test Supply Test
|

tum  Date [Blod  Sheet |
20070828

awing no Forts Cont
HAB500C

It is the user’s responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cored for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HA6501C Priklady zapojeni bezpecnostniho relé BT51T

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
24vpe * 7 * +
1
B TEST NODSTOPP LUCKA
NODSTOPP EM. STOP INTERLOCKED HATCH
EMERGENCY STOP |
| =77 TEST e TEST
START TEST |
STOPP -
TP g -+ —— T l ] ]
[ Al A2 X4 Al A2 X4
e T | | | Supply Test Supply Test
zi?/'l?)lé Input os. | i Test | | B) Nouzové vypinaci tlacitko s dualnimi kontakty C) Blokovana dvitka/vikyf s automatickym resetem
+0,5s. | ‘a automatickym resetem.
Type:BTS1T +1.0s | | |
JOKAB SAFETY s | + +
-+ | | - -
HEERERRERIE an
| | LUCKA EXPANSION
\ \ \ \ | | INTERLOCKED HATCH START expansion | /|
13 14 23 24 33 34 43 44 Y14 | | N @E 7 NE TEST A TEST
| Lol L
_______ 1 | | — —
|l Al A2 X4 Al A2 X4
| | | | | Supply Test Supply Test
) K1 Al ] | D) (Blokovand) Dvitka s manudlnim startem E) Rozsifeni s automatickym resetem
T — - | (bez monitorovaného resetu)
A2
) | +24v (A1) A2 T1 T2 A2 T1 T2
! | — 1 0s @ @ @ 10s€ @ ®
Y14
*) K2 o IR W L W — ov (A2) 055€6 ® © 155¢& ¥ ®
A2
F) BT51T - informaéni vystup G) BT51T - nastaveni dob prodlevy
A) Nouzové vypinaci tla¢itko a fidici relé s funkci start/stop
a monitorovanim externich stykaci/relé; Pozn.: 1) tlagitko Start neni monitorovano
* Pozn.: vdy pouzivejte svodice pFeppti jako ochranu proti Pozn.: 2) tlagitko Start je ¢aste&né monitorovano

opalu kontaktt, napf. varistory (VDR)

Konstr D

Anmirkning Remark
ANSLUTNINGSEXEMPEL BT51T
CONNECTION EXAMPLES BTS1T

HA6501C

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cored for and operated to meet ol opplicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HA7100A Priklady zapojeni bezpe&nostniho relé JSBRT11

o | 1+ | 2 | 3 | 4 | 5 6 7 8 9 10
24VDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/ RI'ERST}I.LNNG
230vAC/ EMERGENCY SI'DP GRIND/LUCKA ATERSTALLNING LUCKA
INTERL. DOOR/HATCH RESET INTERL, HATCH
©] (=]
—_—— 3 -7 3] K1 TEST
x -
I < +
1 | Wxe siastasseses swes S53 X1 X4 A1 A2 SI13S14S34S44 524523 S53 X1 X4
. | | Supply Test/Auto  Supply Test/Auto
A A2 S13514S34544 S24523 S53 X1 X4 Reset Reset
Supply Test/Auto| | | P . - P -
Reset B) Blokovana dvitka/vikyi' s manudlnim resetem C) Blokovana dvirka s automatickym resetem
Type:JSBRT11 Jsoka saFery | ||
F\r\ﬂ%\ﬂﬂm"
[
NODSTOPP
RN NRERNR L Wexidhor stor
13 14 23 24 33 34 41 42 53 54 63 64 73 74 83 84 91 92 [
I :
I Test
2
] +]]
! 1 A2 S13S14S34544 524523 S53 X1 X4
M | 1] |1 Supply Test/Auto
K1 O W W ]
A2 | D) Nouzové vypinaci tlagitko s automatickym resetem
| |
*
) 8 |
)} K2 AN N i
2
A) Nouzové vypinaci tlagitko s manualnim resetem a monito-
rovanim externich stykaci/relé;
* Pozn.: vzdy pouzivejte svodiCe prepéti jako ochranu proti
opalu kontaktd, napf. varistory (VDR)
** Pouze stfidava relé
Pozn.: 1) tlaéitko Start neni monitorovano
Pozn.: 2) tlaéitko Start je ¢aste¢né monitorovano
[Anmdrkning Remark otum Blad Sheet
ANSLUTNINGSEXEMPEL JSBRT11 990120 1
CONNECTION EXAMPLES JSBRT11 tn nr_Drawing no Forts Cont
HA7100A -

It is the user's resonsibility to ensure that all control devices are correctly installed. cared for and operated to meet all applicable European. national and local codes/reaulations Specifications subiect to chanae without notice
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HA7600A Priklady zapojeni bezpe&nostniho relé RT6

** Pouze relé na stfidavy proud

F) Bezpeénostni pasek (rozpinaci kontakt)
s automatickym resetem

G) Bezpecnostni rohoz/pasek
s automatickym resetem

Anmbrkning Remark
ANSLUTNINGSEXEMPEL RT6
CONNECTION EXAMPLES RT6

HA7600A

o | 1 | 2 3 4 5 6 7 8 9 10
24vDC/
24VAC/
4eac/ NODSTOPP ATERSTALLNING
5VAC/ EMERGENCY STOP RESET GRIND/LUCKA ATERSTALLNING GRIND/LUCKA
230VAC/ INTERL. DOOR/HATCH RESET INTERL. HATCH
! ) <}
ﬂ'“g - g L 7 o-F— 13 TEST TEST
- *
" TEST I < <
l - 1 Al A2 513514 S34S44 S23524 Y13 S53 X1 X4 Al A2 S13S14S34 544 S23S24 Y13 S53 X1 X4
oo ¢ Suppl; Test/Auto St Test/Auto
RIG[A1 A2 Si3siessesis 23524 Vi3 s63 X1 X I PP ese/\ upply es{. Y
| Blokovana dvitka/viky¥ s automaticky
PPl Test/huto : | B) Blokované dvifka/vikyF s manulnim resetem. ° e vana dvika/vikyF s automatickym
Type:RT6  JOKAB SAFETY |
] I
1 1 1
1 inJ 1 |
2 2 2 NODSTOPP
\ \ \ o EMERGENCY STOP Qi‘ém%/#:? ATERSTALLNING
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 | RESET
1] wmem | ' I
PLC I TEST 3 TEST
-
B T 1
| Ll A A2 513514 S34S44 S23524 Y13 S53 X1 X4 Al A2 S13S14S34544 S23S24 Y13 S53 X1 X4
™ | | | | | Supply Test/Auto Supply Test/Auto
Reset o B s o Reset
K1 N S W VN VA i | . . E) Bezpeénostni rohoZ/pasek s manuélnim
D) Nouzové i's m resetem
A2 |
M BRYTLIST KONTAKTMATTA/LIST
[ K2 R W W VS, il STRIP (NC) SAFETY MAT/STRIP
" L
- 4 TEST :‘I TEST
"
A) Nouzové vypinaci tla¢itko s manualnim resetem {,'I_l
a monitorovanim externich styka&u/relé; . .
* Pozn.: vzdy pouzivejte svodiGe pfepéti jako ochranu proti Al A2 S13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4 Al A2 S13S14S34 S44 S23S24 Y13 S53 1 X4
opalu kontaktd, napf. varistory (VDR) Supply Eessle/tAuw Supply TReeSsléf\ulo

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cored for and operoted to meet all applicable European. national and local codes/requlations. Specifications subiect to chanae without notice.

HA7600B Principialni schéma RT6

KONTAKTMATTA/SAFETY MAT

NODSTOPP/EM. STOP

=

B\

LUCKA/HATCH \— 1
A1[A1 A2 S13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4
Test/Autol
Reset

M

\1

Type:RT6  JOKAB SAFETY

NRILE

13 14 23 24 33 34

41 42

3

Y14 Y24

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
24VDC/
24VAC/
48VAC/
;;g\\;ﬁg/ A';I'ESRE_'II_'A'LLNING

Na vykrese vidime pfipojeni nékolika bezpe¢nostnich

komponent k relé RT6, pfi nichz je zachovana poza-
dovana bezpe¢nostni Urovefi. Pokud se kryty nachazi

v uzaviené poloze, pak dva vstupy (S13/S14 a S23/
$24) jsou sepnuty a je aktivovan reset modulu. Aktivace
(manipulace s) jednoho z kryti zptsobi vypnuti modulu.
Viz také katalogovy list k RT6.

[Anmdrkning Remark

KONTAKTMATTA, NODSTOPP OCH LUCKA TILL RT6
MAT, EM. STOP AND HATCH WITH RT6
PRINCIPRITNING/PRINCIPLE DRAWING

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HA7672A Aktivaéni zafizeni JSHD4 - EX s relé RT6

0 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 7 8 9 10
TRELAGESDON JSHD4—EX
T T T wein ot ke T B
A wBrégn ||
IE LED |
i e B A [ KABEL TYP "8LFLEX EB-CY’ 4x0.7S
L _! CABLE TYPE “aLFLEX EB-CY” 4x0.75
B YO T ¥ T o
e s B ity .
_____________ I III[IIC-ICC-CIZe.___ | EX-FARLIG ZON/HAZARDOUS AREA
SAKER ZON/ SAFE AREA
@ @
24VDC
S : ©
1 ZENER- ZENER- i
BARRER ¥ BARRIER
MTL7087 + [] ]MTL7087+

— | | 1]

A1 A2 S13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4

Test/Autol
24VDC Reset
Type:RT6  JOKAB SAFETY

LLELE] A

13 14 23 24 33 34 41 Y24

Date

Anmdrkning Remark B
990120 1

TRELAGESDON JSD4-EX MED RT6
ENABLING DEVICE JSHD4-EX WITH RT6

[Konstr Design[God pp atul
il il
Ritad D Sidor Pages R
HA7672A -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HA7700A Priklady zapojeni bezpe€nostniho relé RT7

24VDC/
24VAC/
48VAC, /
115VAC, ATERSTALLNING
230vAC/ EMERGENCY STOP RESET ATERSTALLNING LUCKA
INTERL DODR/HAT'.‘H RESET INTERL. HATCH
]
P 3 TEST__ 1 3] TEST TEST
-
<L ' < | +
| 1 A2 S13S14S34S44 S23524 To n T2 Yi3 sS53_ X1 A A2 S13S14S34544 S23524 g b
. Te Te Te T
M R sissusasi s O i 'rz v s x| Supply oa. | Testfputo Test/e mio Surly | ”‘/ o ”‘/ o
Supply w ?s!/Aulo | B) Blokovana dvitka/viky¥ +z 0Os. C) Blokovana dvirka/viky¥ +zo:
TypeRT7 JOKAB SAFETY +2.05. osot [ s manualnim resetem. s automatickym resetem
ype:l pr———
1 I
R TP L
2 \2 )=Y )=Y | NODSTOPP
EMERGENCY STOP KONTAKTMATTA/LIST ATERSTALLNING
14 23 24 31 32 43 44 53 54 Y14 Y24 Y34 || SAFETY MAT/S{RIP RESET
_] TIDSFORDROUDA  INFORMATION (I !
UTGANGAR 0-3s  STYRSYSTEM & P
TIMEDELATED PLC | TEST
= | s
] Ll _*T] | [] |
1 A2 S13S14S34S44 523524 10 n T2 Y13 S53 X1 Al A2 S13514534544 523524 TI T2 Y13 S53 X1 X4
| | | | Supply o | Test/Auto Tesl/An!o Supply +|I | Test/Auto Test/Auto
‘ese es
[ S S 41 D) Nouzové zastaveni “2 Os. E) Bezpeé&nostni rohoz/pasek |—"‘2°9‘
| _s automatickym resetem _s manuélnim resetem
|
*) | |
L BRYTUST KONTAKTMATTA/LIST
[T K2 NN i STRIP (NC) SAFETY MAT/STRIP
" Y |
- TEST TEST
A) Nouzové vypinaci tla¢itko s manualnim resetem i—
a monitorovanim externich stykadéu/relé; -l | I
* Pozn.: vzdy pouzivejte svodiCe prepéti jako ochranu 1 A2 S13S14S34S44 S23524 To T T2 Y13 S53 Al A2 S13S14S34S44 S23S24 1'0 T T2 Y13
proti opalu kontaktti, napf. varistory (VDR) Supply h| Tesl/Auto Tal/Auto Supply u;| Test/Auto Test/Aulo

** Pouze relé na stfidavy proud

+2,0s. +2.0s.

F) Bezpecénostni pasek G) Bezpeénostni rohoz/pasek
(rozpinaci kontakt) s automatickym resetem
s automatickym resetem

|Anmdrkning Remark pr otum te
ANSLUTNINGSEXEMPEL RT7 990120 1
CONNECTION EXAMPLES RT7 [Sidor _Pages [Ritn nr_Drawing no Forts Cont
1 HA7700A -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed. cared for and operated to meet dll applicable European. national and local codes/reaulations Specifications subiect to chanae without notice
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HA7900A Priklady zapojeni bezpe&nostniho relé RT9

.Al
[} K2
A2

A) Nouzové vypinaci tlagitko s manualnim resetem

a monitorovanim externich stykagéu/relé;
* Pozn.: vzdy pouzivejte svodiGe prepéti jako ochranu
proti opalu kontaktd, napf. varistory (VDR)

STRIP (NC)
TEST
€]
A A2 S13S14S34S44 S24 X1 X4
Supply Test/Auto
Reset

F) Bezpecnostni pasek (rozpinaci kontakt)

s automatickym resetem

[Anmdrkning Remark

ANSLUTNINGSEXEMPEL RT9
CONNECTION EXAMPLES RT9

Konstr Design]Go p
Js
Rtad D dor P R

Datum

o | 1+ | 2 | 3 | 4 | s | & | 7 8 9 10
o o
24VDC & i i
NODSTOPP
EMERGENCY STOP 2 ATERSTALLNING GRIND/LUCKA 2 ATERSTALLNING GRIND/LUCKA
RESET INTERL. DOOR/HATCH RESET INTERL. HATCH
| 7 TEST ©) TEST <) TEST
(]-R-I;— —_—  ———— 7 o-F—
TEST |
| 1 A A2 S13S14S34S44 S24 X1 X4 Al A2 S13514S34S44 S24 X1 X4
upply est/Auto upply est/Auto
Suppl! Test/Aut: Suppl! Test/Aut:
Al A2 S13514S34S44 S24 X1 X4 Reset o Reset
Test/Autol [ B) Blokovana dvitka/vikyF s manualnim resetem C) Blokovana dvitka/vikyF s automatickym
24VDC Reset I | resetem
Type:RT9  JOKAB SAFETY | |
1 I -+ o
AR ] '
2 \2 H | I E‘IOED%(EZEY STOP KONTAKTMATTA/LIST | ATERSTALLNING
SAFETY MAT/STRIP [ RESET
13 14 23 24 Yi4 |
1 INFORMATION | ! TEST TEST
STYRSYSTEM
PLC |
+24VDC | +——s \
) Al A2 S13S14534544 S24 X1 X4 Al A2 S13514S34544 524 X1 X4
A | | | | | Supply Test/Auto Supply Test/Auto
K1 1 esef Reset
—t— — — — —\—\— _—— | D) Nouzové vypinaci tlagitko (nouzové zastaveni) E) Bezpeé&nostni rohoz/pasek s manualnim
2 | s automatickym resetem resetem
1 |
BRYTLIST

te B

990120 1
Drawing no orfs  Cont

HA7900A -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices ore correctly installed, cared for and operated to meet oll opplicable European, national and local codes,/regulations. Specifications subject to change without notice.

HE3811B Bezpecnostni svételna zavora ,Beam Spot“ s Casové omezenym resetem

6/51

Al

@+|_— \

24VDC
o o

TIDSATERSTALLNING (1)
TIMER START (1)

1 2 3 4 5 6 7
P PR Pozn.: Viz manual ke kontroléru Vital, kde je uvedena interni
VYSILAC PRIJIMAC konfigurace Y14 v pfipadé pouZiti v kombinaci se
SPOT..T SPOT..R svételnou zavorou Spot 10/35
X, 7
— —
5 RESET (2)
FEE I v
+ n - + -u 1 24VDC
-l |m |+ |w - |a]m | +]w
2le(S |3 Ll || 2
; HEEL § HEEIR)
2406 l lJf- l l = 24vDC
Qo O
info
B oAz " a3
121/5 |14 1/8
|23 A3
24 1/8
1/4
. /
Al A2 S1 Bl Ti B2 R1 X1 X4 A2 Al S14 A2 524 X1 X2
+ - Test/Autq
24VDC Reset 24vDC JOKAB SAFETY
Type: VITAL1 JOKAB SAFETY Type: E

-+
BZH|BI
Y

24 4 Info

Info PLC

)=‘]1

sl de

A3

Al A2  S13S14 8!
+ -

24VDC

Type:JSHT1

JOKAB SAFETY

3524534 X1 X2 T1 T2 T3
s |

+s
+s

[ E—

VY
13 14 23 24 33 34 43 44 13 14 23 24
1/5 1/3 1/3

Po stlaceni a uvolnéni tlagitka , TIMER START*(1) mate max. 40 sekund na to, abyste opustili prostor
chranény svételnou zavorou a abyste resetovali tento prostor resetovacim (Reset) tladitkem (2). Casovy
limit je nastavitelny v rozmezi od 0,2 do 40 s zplisobem vzajemného propojeni T1-T3 na JSHT1.

Anmarkning Remork
LJUSBOM SPOT MED TIDSATERSTALLNING
SAFETY LIGHT BEAM SPOT WITH TIME—LIMITED RESET

HE3811B-01
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HE3824C-01 Svételna zavora s ¢asové omezenym premosténim v trvani 0,2-40 s

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EDEN 1 VYSILAG 1 PRIJIMAC 1
\\
SPOT..T SPOT.R
N Vi
LIMIT SWITCH
fw) = & T
RESET TING
T[2[3[+]5 || |z|3|4 |||2|3|4|5 3w ":U__s,w 'sﬁ G%
24vDC 24VDC A
+ L - U 1 + n - + - U 1
- (N ™|+ |0 Aal N ol B o) - N L I )
< c <
HHHHE HHHHEEHHEEE
5|%|3|s | 5|3|5 |5 | 5|%|3|35|®
24VDC l J__ l l J__ J) lJ__ 24VDC
info 7 info
! |
11 1] | | 11
All A1 A2 S1 B1 T1 B2 R1 X1 X4 A2l m st A2 s2 53 L1 L2 |A3| A1 A2 S13S14 524 S23S34 X1 X2 T T2 T3
+ - Test/Aut] + -‘;L - "{ -‘;L + - InA InB Test = |
24VDC Reset 24VDC e
Type: VITAL1  JOKAB SAFETY 24VDC Type:JSHT2 .
1 1 527 e Type:TINA 5A JOKAB SAFETY
Y ! JOKAB SAFETY
\2 \2 y)} 1 £\ 2
13 14 23 24 Y14 Y14 13 14 23 24
1 T I
J a
P¥i uvedeni obou senzort do ¢innosti je svételna zavora Info PLC Info PLC 0
premosténa. V tomto stavu zlstane az do okamziku vyfazeni :;
senzor( z ¢innosti, aviak ne déle nez po zvolenou mezni
dobu. Po skoné&eni stavu pfemosténi (bypass) musi oba " L L . g(
senzory byt deaktivovany a znovu aktivovany, ma-li rezim ) Barevné kédovani viz kabely JOKAB; t;
g{);:’:s(jsj:{t"z;s;upzﬁtil}ltn‘l; piipadé, chceme-li projit svételnou Pozn.: Viz manual ke kontroléru Vital, kde je uvedena interni T
Zzévorou, napf. typu AGV. Svételna zavora musi vypnout stroj k9nf|gurace Y14v p.rlpade pouziti v kombinaci se svételnou :;3‘
v pfipadé, ze se ji néjaka neopravnéna osoba snazi projit. zavorou Spot 10/35; o
Anmdrkning Remark
LJUSBOM MED TIDSFORBIKOPPLING 0,2—40 SEK.
LIGHTBEAM WITH TIME-LIMITED BYPASS 0,2-40 S.

HE3824C-01

HE3824E-01 Svételna zavora s ¢asové omezenym premosténim v trvani 0,2-40 s

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
VYSILAC 1 PRIJIMAC 1 VYSILAC 2 PRIJIMAC 2
SPOT..T SPOT..R SPOT..T SPOT..R
N 7 N Y
— — — —
= =1 = &
1 (2 (3 |4 112(3]4]5 1 (2 [3 |4 112(3]4]5 SENSOR
AN EEEE [EFl [T
+ - + -1 + - + - v o1 1-5W G\
= | |m |« |0 HGIEERAES ||« |0 clafm]<e]n 24VDC
c c < <
213(2|8|e (212|288 SR
H 5[5 |5 H 5|56 H 5[z |5 H 5(s5|®
g TR T 13 TR
info info
l - [T]
A2| M st A2 2 S3 L1 L2 |A3| A1 A2 S13S14 524 S23S34 X1 X2 T1 12 T3
1— + -';'- - "{ -';‘- + - InA InB Test s
¢ { 24vDC e
Al A1 A2 S1 B1 T1 B2 R1 X1 X4 24VDC Type:JSHT2 .
+ =
Test/puto Type:TINA 54 JOKAB SAFETY —
24V0C peset e JOKAB SAFETY
Type: VITAL1  JOKAB SAFETY 3w ;] 4 ﬁ] P
24vDC
-+
\1 \1 B1 | | B2 Y14 13 14 23 24
2 2 ) I S I
13 14 23 24 Y14
Info, PLC Pfi uvedeni obou senzorii do &innosti je svételna zavora
pfemosténa. V tomto stavu zlstane az do okamziku
vyfazeni senzor( z ginnosti, aviak ne déle nez po zvolenou
Info PLC mezni dobu. Po skoné&eni stavu pfemosténi (bypass) musi
oba senzory byt deaktivovany a znovu aktivovany, ma-li
*) Barevné kédovani viz kabely JOKAB; reZim bypass byt znovu aktivni.
’ Obvod je mozno pouzit v pfipadé, chceme-li projit
Pozn.: Viz manual ke kontroléru Vital, kde je uvedena interni sveteln«tautzayorc!.!, n:er._typu AGY Skv’etelna z'avovra’muﬂb
konfigurace Y14 v pfipadé pouZiti v kombinaci se svételnou Vyp[‘?u s”trOvarlpa ©, z& se Ji nejaka neopravnena osoba
zavorou Spot 10/35; snhazi projit.

[Anmdrkning Remark

LJUSBOMMAR MED TIDSFORBIKOPPLING 0,2—40 SEK.
LIGHTBEAMS WITH TIME—LIMITED BYPASS 0,2—40 S.

HE3824E-01
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HG7636B Svételna mriz/clona Focus s tfipolohovym zafizenim

0 1 2 3 4 ) 6 7 8 9 10
24VDC
SVETELNA ZAVORA/CLONA BEZPECNOSTNi SPINACE NA DRZAKU. THIPOLOHOVE ZARIzEN!
e al
URCENY PRO TRIPOLOHOVE ZARIZENI H TRELKGSKNAFP/ JOKAB SAFETY EXTRA KNAPPAR{ 1
| THREE-POSITION P8 !
FOCUS Focus |1 JsNYs a0 T TUSNYs T 7 ! (ropp) (FRONT) |
SANDARE, | VL !
TRANSMITTER MOTTAGARE/RECEIVER 21! : :
13 2 7 1 3 4 8 5 & ! H 1
L R il By k k |
AR R PR RN )22= 3 S6 s7 !
= ° o 2 2 s| 2 3 x * L JRRD SRS GV PPN S I L —J
i 5 3| s § 3 =& % ¥ g % ' A 48 §C 4D £ &F &6 b1 &Y
! 1
e 7 _—_—— gl ¢ X
= = o o § 3| 3 B £l o o ]
RS 5 SEE
I SEER N H
= HEEEE 5 ¢ 5 g2
Reset mutinglamp
or resistor (I) (I) (I)
N.C. VOLNE SVORKY PRO
ZAKAZNICKE PRIPOJENI
— Reset
L )} [ I 1
A1l A1 A2 S13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4 | VSTUP/VYSTUP PRO TRIPOLOHOVE ZARIZENI A2 | A1 A2 S13S14S34544 S23524 Y13 S53 X1 X4
Supply Test/Auto| Pfi vyjmuti tipolohového zafizeni z modulu drzéku Supply Test/Auto
Reset dojde k aktivaci rezimu ,bypass®, tedy premosténi Reset
Type:RT6  JOKAB SAFETY svételné zavory/clony a tedy je mozno vstoupit Type:RT6  JOKAB SAFETY
do prostoru pres tuto svételnou zavoru/(clonu. Po
1 stlaceni tladitka nebo uvolnéni modulu A2 je vyslan 1
\ bezpeény signal k zastaveni (stop signal). \
2 2
\ *) Tento kontakt se da pouzit ke snizeni rychlosti, \
13 14 23 24 33 34 41 zébrané automatického cyklovani atd. 13 14 23 24 33 34 41 Y24
[Anmarkning Remark
FOCUS LJUSBOM/RIDA MED TRELAGESDON
FOCUS LIGHTGRID/CURTAIN WITH THREE—POSITION DEVICE Drawing no
HG7636B -

HG7611A Blokované dvere s relé RT6 a pre-reset

It is the user’s responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/reaulations. Specifications subiect to chanae without notice.

o | 1 | 2 3 4 5 6 7 8 9 10
24VDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/
230VAC/ .
y A2
1/B . .
42 BLOKOVANE DVERE RESET
|_ |_ PRE-RESET €]
__l_ Stlaenim a uvolnénim S1 se aktivuje R
E _\' \ reset A2 pres S3, v asovém rozmezi G_ E A\
S1 5-20 sekund. Mezni &as je mozno S2 S3
nastavit na 5, 10, 15 nebo 20 sekund
vzajemnym propojenim mustky
mezi T1-T3.
,_:Lu >
A1[ A1 A2 S13S14S24S23S34 X1 X2 T1 T2 T3 A1 A2 S13S14 S34 S44 S23S24 Y13  S53 1 X4
Supply InA InB Test 5s. | | Supply Test/Auto
+5i 10 Reset
TypeSHT1A ® Type:RT6  JOKAB SAFETY
JOKAB SAFETY \|1_
VY i
14 23 24 13 14 23 24 33 34 41 Y14 Y24
| 1/5
**) Pouze stiidavé relé
[Anmdrkning Remark ) [Blad  Sheet |
GRIND MED RT6 OCH TIDSATERSTALLNING 1
INTERLOCKED DOOR WITH RT6 AND PRE—RESET orts  Cont
HG7611A -

6/53 2TLC172001C0202 | ABB Safety Handbook
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HG7636A Blokované dvere s tfipolohovym zafizenim

o | 1 | 2 3 4 5 6 7 8 9 10
24VDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/ X .
230VAC/ SAWERUFTSRRVTARE DR HAITARE JSHD4 TRELAGESDON/THREE—POSITION DEVICE
— PV ATERQTRL 1 NN - TRIPOLOHOVE ZARIZENI -1
—-— BEZPEGNOSTNI SPINACE NA DRZAKU | R RSN by VUMD SATELL S RS )
BLOKOVANE DVERE RESET ——— PRO TRIPOLOHOVE ZARIZENi -==- ! (T0PP) (FRONT) !
. . I | |
i I 1 1 1
S} I 1 |33 1211 O |33 1l 211 : E :
Lt 1 e de L 1 Y I A 7 1
> ’ ca 1 © i : AN\ By (B |
S1 S2 183 |34 12| [ 22} 54 |34 12 |22} Is5 S6 s7 !
| DA .) | L J A J G IO L _J
L i B e R Mt -4 A §B §C §D 3 F 85 H g
< < x
o 3| 8 3 5 e s
El &9 3 85 g3 33
NS P I S -
5| 5| 5 3 5 2l = @
N.C. FRIA FOR KUNDANSLUTNING
> ! VOLNE SVORKY PRO
—=L ZAKAZNICKE PRIPOJENI{
- 2] | s
A1l A1 A2 S13S14S34 S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4 A2| A1 A2 S13S14S34S44 S23524 Y13 S53 X1 X4
Supply Test/Auto| IN/UTPASSAGE MED TRELAGESDON Supply Test/Auto
Reset VSTUP/VYSTUP PRO TRIPOLOHOVE ZARIZENI Reset
Type:RT6  JOKAB SAFETY Pii vyjmuti tiipolohového zafizeni z modulu drzaku, bude | Type:RT6 JOKAB SAFETY
] modul A1 pfemostén (bypass), takze vstup pies dvefe je ]
1 mozny jen v dobé, kdy tfipolohové tlaéitko se nachazi ve 1
\ stfedové poloze. Po stladeni tlagitka nebo po uvolnéni \
\2 modulu A2 je vyslan signdl pro bezpe¢né zastaveni (stop 2
signal).
13 14 23 24 33 34 41 13 14 23 24 33 34 41 Y14 Y24
*) Tento kontakt se da pouzit ke snizeni rychlosti, zabrané
automatického cyklovani atd.
N e
**) Pouze stfidavé relé
[Anmdrkning Remark
GRIND MED TRELAGESDON
INTERLOCKED DOOR WITH THREE—POSITION DEVICE
HG7636A

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HG7646A Blokované dvere s tfipolohovym zafizenim a ¢asové omezenym vstupem/vystupem

0 1 2 3 4 5 9] 7 8 9 10
24vDC/
24VAC/
4BVAC,
Y 5VAC§ UTPASSAGE/EXIT
230VAC, B - & i
BEZPEGNOSTNI SPINAGE NA DRZAKU, TRIPOLOHOVE ZARIZENi JSHD4
PRO TRIPOLOHOVE ZARIZENI
BLOKOVANE DVERE RESET ]
JSNYS i JSNYS
! r
) |_ |_ o ,7: YR ,72_1 |33 Bi] |
. EA\ E \ \ r \ :O \ S6
1
st s2 B s4 (12| | 29 Jse lss [ 12 |22 Jst A 4B ¢ do 3
D) | ) o ¢
1 ]
i 1494 &
3 3| s
S g e <
S| 8 of
?
N.C
& ¥ 5
z 51 ] T
At[A1 A2 S13S14534S44 S23524 YI3 S53 X1 X4 A2[Al A2 $13514524 523534 X1 X2 T1 12 T3 A3[ A1 A2 S13S14S34544 523524 YI3 S53 X1 X4
Supply Test/Auto| Supply InA InB Test 5s. Supply Test/Auto
Reset +5$-|0 Reset
Type:RT6  JOKAB SAFETY Type:SHT1A +10s Type:RT6  JOKAB SAFETY
\,1_ JOKAB SAFETY {1_
i VY i
13 14 23 24 33 34 41 13 14 23 24 13 14 23 24 33 34 41
— ]

CASOVE OMEZENY VSTUP/VYSTUP

*) Tento kontakt se da pouZzit ke snizeni rychlosti, zdbrané
automatického cyklovani atd.

**) Pouze stiidavé relé

P¥i vyjmuti tfipolohového zafizeni z modulu drzaku je mozno
dvere oteviit a zavfit. Tim si zajistime moZnost vstupu do

bezpeénostni zény, ale na dobu 5-20 sekund. Pro vystup ze
2z6ny stlagime S3. Casovy limit je zplisobem propojeni T1-T3

[Anm8rkning Remark

GRIND MED TRELAGESDON OCH TIDS—IN/UPPASSAGE
INTERLOCKED DOOR WITH THREE—POSITION DEVICE
AND TIME—LIMITED ENTRANCE/EXIT

nastaven na 5, 10, 15 nebo 20 sekund.
[Konstr DesignGodk Appr [Datum _Date
JS
= 5 5 =

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HG7654A Blokované dvere s RT6 a rozsifenim vystup pomoci JSR1T

o | 1

2 3 4 5 | 6 7 8 9 | 10
T S
24VDC 8 8
BLOKOVANE DVERE RESET
o
N B\
S1 S2
AT[ A1 A2 S13S14S34S44 S23524 Y13 S53 X1 X4 A2 | a1 A2 S14 S24 X1 X2
24VDC 'I"?eesste/tAuto Supply InA InB Test
24VDC
Type:RT6  JOKAB SAFETY Type:JSR1T JOKAB SAFETY
]G] 0] - -
DL 11w BRERER
2 2 2 \
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 13 14 23 24 33 34 43 44 51 52

Rozsifovaci modul JSR1T je mozno doplnit vypinaci prodlevou
v trvani az 10 sekund.

[Anmdrkning Remark

GRIND MED RT6 OCH EXPANSION JSR1T
INTERLOCKED DOOR WITH RT6 AND OUTPUT EXPANSION JSRIT

HG7654A

It is the user’s responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HG7658A Blokované dvere s RT6 a rozsifenim vystuptd pomoci JSR2A

1/6

**) Pouze stfidavé relé

o | 1 | 2 3 4 5 | s 7 8 9 10
24VDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/
230VAC/
BLOKOVANE DVERE RESET
%7; - —75 B\ =
s1 s2 \ Al
1/2
34
T
. l l
Al | A1 A2 S13514S34544 S23524 Y13 S53 X1 X4 A2 [ a1 A2 St4 s24 Xt X2

Supply 'I;:ste/tAuto Supply InA InB Test

Type:RT6  JOKAB SAFETY Type:JSR2A JOKAB SAFETY

,1_ 1 1 M .

IR | e HRERER

2 \2 \2

)
13 14 23 24 33 34 41 42 Yi4 Y24

13 14 23 24 33 34 43 44 51 52

Vystupni kontakty rozsifovaciho modulu JSR2A mohou kazdy spinat proud max. 10A.
Celkovy max. proud véech vystupnich kontakti je 26A. Viz katalogovy list JSR2A, kde
jsou uvedeny jmenovité hodnoty vystupnich kontaktd.

[Anmrkning Remark

GRIND MED RT6 OCH EXPANSION JSR2A
INTERLOCKED DOOR WITH RT6 AND OUTPUT EXPANSION JSR2A

HG7658A

It is the user’s responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HG7673A Blokovaci spina¢ JSNY8 s relé RT6

o | 1 | 2 | 3 | 4 | s 6 7 8 9 10
24VDC,
230VAC l
-
— — OPPNING|
UNLOCK
NOUZOVE ODBLOKOVANi STYRSYSTEM
CONTROL SYSTEM
4 KESE/LAS out
31 RESET/LOCK
1/3 - —l
JSNY8M .j” | JSNY8S
[ T T T 1 = = T
| S1,£ 21 K1 E1 [s1 |+ | | S2 ,{ 21 K2 E1 |
o 7 - S . |
L 12 22 52" |42 | L 12 22 €2 | ]
I N Y L | o N g S ———
| 31 41 |
| Lo Pl J
41 32 42
" 3 - " RESET
- 2 -
)} : : )} : :
A1 [ A1 A2 S13S14 S34 S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4 A2 | A1 A2 S13S14 S34 S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4
Test/Autol Test/Autol
Reset Reset
Type:RT6  JOKAB SAFETY

Type:RT6  JOKAB SAFETY

LELeL A o RIS

13 14 23 24 42 Y14 Y24 13 14 23 24

**) Pouze stfidavé relé

[Anmérkning Remark
NYCKELBRYTARE JSNY8 MED RT6
INTERLOCK SWITCH JSNY8 WITH RT6

atum  Date

990120

HG7673A

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all opplicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice

HG7674A Bezpecnostni blokovaci spina¢ JSNY9OM/MLA s relé RT6

o | 1+ | 2 | 3 | 4 | s 6 7 8 9 10
@
24VDC O
LOCK LOCK
[+ E——— ml e A ——— ml
_
- M1 JSNYOM 11 JSNYOMLA
=+ -4+ 40, ! ——%--]7 \[— 40,
| | Pl |
| | | cemvezs I
4 | U= |
v} ATERSTALLNING b ATERSTALLNING
(I N N I A RESET (SN N ! I (e RESET
85 [T []lN|els R BRI N
TEST TEST
k E
TEST TEST
A) Al A2 S13514S34S44 523524 Y13 S53 X1 X4 A) Al A2 S13514S34544 S23524 Y13 S53 X1 X4
Tesl/Aulo Test/Auto|
24vDC Reset 24VDC Reset
Type:RT6  JOKAB SAFETY Type:RT6  JOKAB SAFETY
,1_ 1 1 ,1_
\ \ \ 1 n) 12 \
\2 \2 \2 \2
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 13 14 23 24 35 3¢ 41 42 vi4 v
TEST
- S23S24 Y13 S53 X1 X4
Lf;e/”‘““ * KONTAKTY JSOU ZOBRAZENY S NASAZENYM
N . _ - L A UZAMKNUTYM OVLADACEM
A) Bezpecnostni blokovaci zamek s B) s at
a monitorovanim externich stykacu/relé
[Anm&rkning Remqu lod  Sheet
LASBAR SAKERHETSBRYTARE JSNY9M/MLA MED RT6 1
SAFETY INTERLOCK SWITCH JSNY9M/MLA WITH RT6 Ritn nr_Drawing no Fors Cont
HG7674A -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice
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HG7674B Bezpecnostni blokovaci spina¢ JSNY9S/SLA s relé RT6

13 14 23 24 33 41 42 Y14 Y24

O

13 14 25 24 33 34 41 42 Y14

o | 1 | 2 3 | 4 | 5 | 6 7 8 9 10
O
24VDC O
S
UNLOCK UNLOCK
=] — b I — 7
- [ JSNY9S - 1 JSNYOSLA
IN—— KE— +4+0 « | —\---17 2[— +4+0 «
| I I UL/ YELLOV | I
| | || cronvamgen |
4 o | U4 % |
I I I ATERSTALLNING 3 S Y I A 1,
R Rl eI8la[T a8l
TEST TEST
k E
J_l TEST TEST
A) Al A2 S13S14S34S44 S23524 Y13 S53 X1 X4 A) Al A2 S13S14S34 S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4
Test/Auto Test/Auto|
24VDC Reset 24VDC Reset
Type:RT6  JOKAB SAFETY Type:RTE  JOKAB SAFETY
ok ]
1
\ InJ 1 \
K I

TEST

A) Bezpecnostni blokovaci zamek s manualnim resetem
a monitorovanim externich stykaci/relé

S23524 Y13 S53

X1 X4

Tesl/Auto

Reset * KONTAKTY JSOU ZOBRAZENY S NASAZENYM

A UZAMKNUTYM OVLADACEM

B) s automatickym resetem

Anmarkning Rernark
LASBAR SAKERHETSBRYTARE JSNY9S/SLA MED RT6
SAFETY INTERLOCK SWITCH JSNYSS/SLA WITH RT6

HG7674B

It is the user’s responsi

HHO0000C Tripolohové zafizeni JSHD4 s rliznymi bezpecnostnimi kontroléry

ity to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicoble European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice

RIS

13 14 23 24 33 34 41

A) Ttipolohovy ovladaé JSHD 4 s bezpeénostnim modulem
RT6. Tladitka S2 a S3 je mozno pouzivat pro dalsi
funkce, napf. star cyklu/zastaveni cyklu.

Barevné kédové oznadeni se tyka kabeli JOKAB JSHK,
v riznych standardnich délkach.

**) Pouze stfidavé relé

D) JSHD4 s bezpecénostnim
modulem RT7/JSBRT11

E) JSHD4 s bezpecnostnim
modulem JSBT4

~
4A 8B §C @D §E

F) Normalni vnitini zapojeni LED svitivek

o | 1+ | 2 | 3 | 4 | s 6 7 8 9 10
24VDC/ +
24VAC 24VDC
48VAC/ -
115VAC/ r——————— — — —— —— 9
230VAC T EXTRA KNAPPAR,
| L ADDITIONAL PE'S |
(TOPP, (FRONT)
| g :
N.C.
Lﬁ'l_ ] B |E | L 1] Il t
L31 S2 s3 ] 5; A2 S1i?§'“32|43523 >§3 '2 Al A2 S13524S14 S34544 X1 X4
—_ — —_———_— -4 — e — In| esel
; by . s i upply Supply Tes; ée Auto
% 3 = fg B) JSHD4 s bezpeénostnim C) JSHD4 s bezpeé&nostnim
g 8 s 8 & 3 33 modulem JSBR4 modulem RT9
HERS > o N| 2 s .E
> 3 <
HIE 3 s B3 3z
—
NC. VOLNE SVORKYPRO A A
ZAKAZNICKE PRIPOJEN{ | — —
= A §8 . 80 8c E E
Al| Al A2 S13S14S34S44 S24S23 Y13 S53 X1 X4 iy N.C. N.C.
Supply Test/Auto| v+ v+ %
Reset Al A2  S13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4 Al A2 SI3S14S24523 X3 X2
Type:RT6  JOKAB SAFETY Test/Auto Supply InA B Test/Auto
Reset Reset

[Anmarkning Remark .
TRELAGESDON JSHD4 TILL OLIKA SAKERHETSMODULER
THREE—-POSITION DEVICE JSHD4 WITH VARIOUS SAFETY MODULES

HHO000C

It is the user's responsibility to ensure that all control devices ore correctly installed, cared for and operated to meet all opplicable European, national and local codes,/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HI8552A Priklady zapojeni ¢asovace JSHT2 s pferuSsovanym chodem

o | 1 | 2 [ 3 | 4 s | e | 7 | 8 | 9 | 10

24VDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/
230VAC/

S T

St

- K2

Al [A1 A2 S13S14S24523S34 X1 X2 T1 T2 13

Suppl! InA InB Test 0.2s. |
upply n s +0,3s.
+0,5s.
Type:JSHT2A
I

JOKAB SAFETY

—
\ 1 \ 2 3X380V
1

¢

3 14 23 24

'Il T 1

P¥i stlaéeni S1 jsou vystupy 1 a 2 sepnuty. Zistanou v sepnutém stavu do té
doby, dokud tla¢itko S1 neuvolnime, av8ak ne déle nez po uréitou specifikovanou
dobu. Jakmile se vystupy rozpoji, je tfeba S1 uvolnit. Pro sepnuti vystupt je
tfeba zaseS1 sepnout. V naSem pfikladu vidime chod motoru M fizeného stykaci
K1 a K2 a bezpecnostnim modulem JSHT3A. Stykace jsou zdvojeny a monitoro-
vany JSHT2A tak, aby bylo dosaZeno nejvy$si Girovné bezpeénosti.

**) Pouze stiidavé relé

[Anmdrkning Remark
ANSLUTNINGSEXEMPEL JSHT2 RYCKORNING
CONNECTION EXAMPLE JSHT2 INTERMITTENT RUNNING

tu Date
990120

HI8552A

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HK7600A Bezpecénostni rohoz/kontaktni pasek s relé RT6

o | + | 2 | 3 [ 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | 9 [ 10

24VDC/

24VAC/ ®
48VAC/ )
115VAC/

230VAC BEZPECNOSTNI NASLAPNA ROHOZ

BEZPECNOSTNi NASLAPNA
—— ROHOZ / KONTAKTNi PASEK

RESET

/1
| B\
—\J

r— 7

E RESET

| !

Al| A1 A2 S13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4 |A2 21 A|2 S13 514 S34 S44 S23524 Y13 S53 X1 X4
Suppl Test/Auto upply Test/Auto
PRy Reset Reset

Type:RT6  JOKAB SAFETY Type:RT6  JOKAB SAFETY

] V dobé neaktivace rohoze jsou dva vstupy (S13/S14

1 1 1 1 1 1 a $23/824) sepnuty a je aktivovan reset modulu. Po

\ \ \ 1 In) 1&2 \ \ \ 1 InJ 1&2 aktivaci rohoze (ses$lapnuti) se vytvofi zkrat mezi dvéma
\2 \2 \2 \2 \2 \2 kanaly a modul vypne. Viz také katalogovy list RT6.

13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 **) Pouze stidavé relé

[Anmdrkning Remark
KONTAKTMATTA/KONTAKTLIST TILL RT6
SAFETY MAT/CONTACT STRIP WITH RT6
PRINCIPRITNING /PRINCIPLE DRAWING

otam Date fod Shest

990120 1
Drawing 1o Forts  Cort

HK7600A -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HL7600B Nékolik JSNY7 pfipojenych k jednomu RT6, se specifickou indikaci
o | 1+ | 2 [ 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | 9 | 10

24VDC g @

,_l________|7luck01 —I Lueka 1
H | P\__ —————TH”MCL PLC
t 100

R S — Lucka 2
~ L A ucka

ucka ZSZ Tyto pfiklady ukazuji, jakym zpisobem Hatch 2
Hatch 2 si zajistime jednoznac¢nou indikaci pro
nékolik magnetickych spina&d
ey pFipojenych k RT6. 101
— — N \— —
< _7I:ucka 3 Hatch = viky¥, dvifka, prilezné misto - h"giléﬁ %
Hatch 3
102
N
A

Q00 =100 + 101 + 102

ATERSTALLNING

ATERSTALLNING
1 : : .

AT| A1 A2 S13S14S34 S44 S23524 Y13 S53 X1 X4 A2| A1 A2 S13S14 S34 S44 523 S24 Y13 S53 X1
Supply Test/Auto| Supply Test/Auto
24VDC Reset 24VDC Reset
Type:RT6 JOKAB SAFETY

Type:RT6 JOKAB SAFETY

FLELELEL Y fLELELEL Y

14 23 24 14 23 24

[Anmdrkning Remark um Date
FLERA JSNY7 TILL ETT RT6 MED UNIKA INDIKERINGAR 990120
SEVERAL JSNY7 CONNECTED TO ONE RT6 WITH UNIQUE INDICATION Drawing no orts_ Cont

Konstr Design]Go ppr_|Dat
s
Rtad D o R
HL76008B -

It is the user’s responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HMOO0O0OA Magneticky spina¢ JSNY7 s rliznymi bezpec¢nostnimi kontroléry

o | 1+ | 2 | 3 | 4 | s | e | 7 | 8 | 9 | 10

VISAD | LAGE OPPEN LUCKA TesT
SHOWN POS. OPEN HATCH
4 J :
AT A2 513514 534544 S23 524 Y13 $53 X1 X4
Supply Test/Auto
Reset
24vDC/
fgngf B) Magneticky spinaé JSNY7 s bezpeénostnim modulem RT6/RT7/JSBRT11
115VAC/ a automatickym resetem
230VAC 2avoe +
ATERSTALLNING EVE Y
RESET N\ — ] TeST
woner- [ v oA
s
TEST
B — i D
Al A2 524513514 S34S44 X1 X4
Supply Test/  Auto
Reset

) 1
AT| A1 A2 S13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4 C) Magneticky spinaé JSNY7 s bezpe&nostnim modulem RT9
Supply E:;{QAUQO a automatickym resetem

Type:RT6  JOKAB SAFETY

Eﬂ ATERSTALLNING
RESET

314 2524 3334 41

g TEST
A) Magneticky spina¢ JSNY7 s bezpeénostnim modulem RT6 4 J . .
a manualnim resetem. Al A2 S13514 534 S44  S24 523 Y13 853 X1 X4
Supply Test/Auto
**) Pouze stfidavé relé Reset

D) Magneticky spina¢ JNSY7 s bezpe&nostnim modulem RT6/RT7/JSBRT11
a manudlnim resetem.

Anmirkning Remark .
MAGNETBRYTARE JSNY7 TILL OLIKA SAKERHETSMODULER
MAGNETIC SWITCH JSNY7 WITH VARIOUS SAFETY MODULES

HMOOQO0A

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HN7660A Relé RT6 s vystupy s prodlevou, s rozsifovacim relé JSR3T a RT7 na vystupu

o | 1+ | 2 [ 3 | 4 | 5 | 6 | 7 8 9 | 10
g 24VDC g
ALT.A 13 ALT.2
1 %%
HoTRE BT

(]_l'ég___ R | RESET (]—‘L—g——— ;l RESET

| [ |

A1[A1 A2 S13S14S34544 S23524 Y13 53 X1 x4 | A2[a1 az Y1 Y2 Y3 Y& x1 xz| A3[A1 A2 S13514S34S44 S23S24 T0 T T2 Y13 S53 X1 X4
Test/Auto| Suoor 05 1.0 25 60 Tevst s. ]O Test/Auto|
24VDC Reset 24{'}2&’ oc 24VDC +1,0s. Reset
Type:RT6  JOKAB SAFETY Type:JSR3T  JOKAB SAFETY Type:RT7  JOKAB SAFETY +2°=
'1_ i
) ) )=\ )=\ g
i VLY i
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 23 24 13 14 23 24 31 43 44 53 54 Y14 Y24 Y34
1/4
VYSTUP S PRODLEVOU VYSTUP S PRODLEVOU
Rozsifovaci modul JSR3T je mozno vodi¢ové pfipojit tak, Bezpecnostni relé RT7 je mozno vodi€ové pfipojit tak,
aby mél prodlevu az 10 sekund. aby mélo prodlevu az 3 sekundy.

im  Date

990120 1

[Anmdrkning Remark
ALT.1 FORDROJDA UTGANGAR RT6 MED EXPANSION JSR3T/ ALT.2 RT7
ALT.1 DELAYED OUTPUTS RT6 WITH OUTPUT EXPANSION JSR3T/

Konstr DesignjGodk Appr _[Datur

T

R D wdoPoqes R
ALT.2 RT7

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all opplicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HP7600A Rizeni stroje — oddéleni vstupt a vystupt PLC

o | 1 | 2 | 3 4 | 5 6 7 8 9 | 10
®24VDC @
S s O

o GVERVAKNING \ A1
NODSTOPP 1/0
NODSTOPS MONITORING 114 /!
|
(]_m_g — K1 Y14 Y24 STOPP
1/3 1/3  START STOP
K2 S S
g g
PLC-VYSTUPY 5 5 PLC-VSTUPY
| l________rﬁ_l_'—i____E ———t ===t
A1[A1 A2 S13514534544 523524 Y13 S53 X1 X4 | | [CPU WY N VAN AN
Test/Autol | :;[: =3 | | |
24VDC Reset
Type:RT6  JOKAB SAFETY [ DR R _
,1_
\ 122
§ A
13 14 23 24 33 34 4 Yi4 Y24 KTla1 K2|a1
1/4 1/6 1/7 E% E%
MOTOROVE STYKACE
[Anm&rkning Remark alum  Date lad t
MASKINSTYRNING — BORTKOPPLING AV PLC IN- OCH UTGANGAR 990120 1
MACHINE CONTROL — ISOLATION OF PLC INPUTS AND OUTPUTS s Cont
HP7600A -

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HP7600B Rizeni stroje - oddéleni vystuplt PLC
o | 1 | 2 | 3 | 4 | 5 6 7 8 9 10
, ®
O24VDC o
SKYDDSGRIND VERVAKNING
CONTROL GUARD VONITORING
S I; Y14 Y24 SToPP
O—f 1+
Y1 1/3 1/3 start sToP [_7
[= c
S ]
2 3 3
£ E
PLC-VYSTUPY K k) PLC-VSTUPY
= =
r—r———- l_._]__.____ ———t————1
| 1 |yl Y N 7y A
AT[ A1 A2 S13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4 | _{ ICPUI |
TRest/Auto
24vDC eset | [ |
Type:RT6  JOKAB SAFETY B T e
'1_ \ Al \ Al
\ 1 1/0 1/1
2 14 24
13 14 23 24 33 34 4 Yia  v24 Y1 (a1 Y2 |
1/4  1/5 1/6 1/7 X ™ 2
SOLENOIDNI VENTIL
Aplikace s vysokym rizikem, napf. manualné ovladané lisy
Anmdrkning Remark [Konstr Design[Go PP atum Date
MASKINSTYRNING — BORTKOPPLING AV PLC—STYRDA UTGANGAR W 990120
Ritad Drawn [Sidor _Poges [Ri Brawing no orts_ Cont
HP7600B -

MACHINE CONTROL — ISOLATION OF PLC OUTPUTS

It is the user’s responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HR7200B Svételna clona/zavora Focus
2600C 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
ov
FOCUS FOCUS FOCUS
SANDARE, FOCUS SANDARE,
MOTTAGARE,/RECIVER AR MOTTAGARE /RECIVER TRANSHITTER
2 7 13 4 8 5 6 i3 2 7 4 8 5 6 T3
2 Y7 V1 Y3 . J+ Ys 6 1 Y3 7 3 1 Y3
§ % o 2 c _§ - 3 3 H o 3 % o 2 5 _§ x § 5 °
5 5 3 5| 8 9 3 § W 8 3 % 5| 3| 5§ ¥ i 5 5 3
XKD — | ~ A~ XKD — *K) — KK) —
= s =
| 3okk) ' ***)
Test/Reset 1 Test/Reset 1
+ T ox
L‘l *> ’
| Test/Reset 2
|Tut/Reaot 2 ]
|
L") %
- —
AT| A1 A2  S13S14S34S44 S24 X1 X4 A2 A1 A2 S13 S14 S34 S44  S24 S23 S53 X1 X4
Test/Auto Supply Test/Auto
24VDC Reset 24VDC Reset
Type:RT9  JOKAB SAFETY Type:JSBRT11 JOKAB SAFETY
|1_ ] -+ [ ] [ ] [ ]
v ! HERER NRERER
P RN
13 14 23 24 Y14 13 14 23 24 33 34 41 42 53 54 63 64 73 74 83 84 91 92

*)Automaticky reset

**) Stinéni kabelu je tieba pfipojit ke skfini

***) Reset bezpecnostni svételné clony/prepazky. Bliz§i informace viz pfiru¢ka ke svételné cloné Focus.

Konstr Des

|Anmirkning Remark

FOCUS LJUSRIDA/LJUSBOM
FUCUS LIGHT CURTAIN/BEAM

Js

D Sidor P

HR7ZOOB

6/61
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HR7800B Svételna zavora/clona Focus

o | 1 | 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
24vDC
ov
FOCUS FOCUS FOCUS FOCUS
MOTTAGARE /RECIVER By MOTTAGARE /RECIVER AR
2 7 1 3 4 8 5 T3 2 7 13 4 8 13
2 3 5 Y6 1 Vs 2 Y7 Y1 Y3 .74 Ye Ys Ye 173
3 § o § x 3 H © 5 H ° 2 I3 3 - §. x ;; H o
5 5 3| ¢ £ s & 2 5 & 3| % § HEE 5 5 2
*K) — *K) — *K) —= | *K) —
muting muting
' KK )
Test/Reset 1 Test/Reset 1
1% %)
| Test/Reset 2 | Test/Reset 2
- 4
T hl
& b : + >—o *
A1[ A1 A2 S13S14S34S44 S23S24 Y13 S53 X1 X4 A2| A1 A2 S13S14S34S44 S23S24 TO T1 T2 Y13 S53 X1 X4
Test/Auto os. | | Test/Auto
24VDC Reset 24VS +1,0s. Reset
Type:RT6  JOKAB SAFETY Type:RT7 JOKAB SAFETY +2,0s.
] ]
\ \ \ InJ 1&: \ \ )ﬁ )ﬁ In) 1&2) 3&
13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24 13 14 23 24 31 32 43 44 53 54 Y14 Y24 Y34

*)Automaticky reset

**) Stinéni kabelu je tfeba pfipojit ke skfini

[Anmiirkning Remark:
FOCUS LJUSBOM/LJUSRIDA
FOCUS LIGHTBEAM/CURTAIN

HR7BODB

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are carrectly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HT5400A Dvouruéni zafizeni (ovladag) s bezpeénostnim relé JSBR4
o | 1+ | 2 [ 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | 9 [ 10

24VDC/
24VAC/
48VAC/
115VAC/
230VAC

i PR DVOURUCNI OVLADAC
DVOURUCNI OVLADAC SAFEBALL

Jstor I ':
VANSTER! N

LEFT; i SOl \o
=1 JsTDL 1
1 1
&7 | -
i i |
i | B iHocer 1
L.— _.)._i RIGHT L A7
N NN
T <SS
ou LS
<< O0)|

I

— & — ] 7]
AT A1 A2 S13S14S24S23 X3 X2 A2| A1 A2 S13S14S524S23 X3 X2
Supply InA InB Reset Supply InA InB Reset
Type:dSBR4  JOKAB SAFETY Type:dSBR4  JOKAB SAFETY
“gEndas! AC—varianter
\ **)Only AC—Relais \
13 14 23 24 33 34 41 42 13 14 23 24 33 34 41 42

Alternativa 2: dvouruéni ovlada¢ JSTD13,
starsi typ, pfipadné dalsi dvouruéni ovladaé
se &tyfmi kontakty na kazdé tlagitko.

Alternativa 1: dvouruéni ovlada¢ SAFEBALL
se dvéma kontakty v kazdém pfistroji.

Date lad t

[Anm8rkning Remark
00022 8

TVAHANDSDON MED SAKERHETSRELA JSBR4
TWO-HAND DEVICE WIT SAFETY RELAY JSBR4

HT5400A

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HBOOOS8A Svételna clona Focus/svételna zavora pfipojena na RT9 pomoci M12-3D

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
LIGHT GRID / CURTAIN
+24v +24V
FOCUS R FOCUS T
TR A\— MUTING MUTING
SURA— @9 RESET24V. OUT DUT 20V LAMP | |+24v ov
02 I3 14 Is Te U7 U I US)
CrEId-CELE1.5D _
e
281 B2 B3 B4 05 15 B7 48 3 b2 L3 44 45
TEST / M12-3D
I 32 B3 0y U5 U5 U5 U5
CEIJ-ETI
EEBEBIEPRIEIR IR
X01 o £ 4 < 2 2
A0l
I T
O O O O O
0+
RT9 — . "\I
13774 23 24
o o fo} o o
L |
ov ov
Anmrkning Remark
FOCUS WITH M12-3D TO RT9

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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Svéetelne clony, svetelne mrize a svetelné zavory

Pro¢ pouZivat svételné miize a svételné clony?

Reset — 3 alternativy

Funkce Muting a Blanking

Svételna clona na kratkou bezpeénou vzdalenost

Inicializace cyklu svételnou clonou

Bezpecna vzdalenost

Svételné clony, svételné mfize
Focus Il

Mutting - MF-T, MF-L

Snimace pro Muting — Mute R

Pfislusenstvi pro Muting - FMC, FMI = 7/20
Piislusenstvi - MFll zrcadla 722
Nosny sloupek -Bon 7/23
Ochrana proti vodé a prachu - WET 7/25

Program Blanking -8P-1 7/26
PfKlady zapojeni Focus i 7/27

Bezpecnostni svételné zavory
Spot 7/34

Priklady zapojeni 7/37
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v

ProC pouzivat svetelneé mrize a svetelne clony?

Svételné mfize a svételné clony jsou bezpeénostni komponenty pfiznivé pro chranénou vyrobu, které nemaji zadny
fyzicky dopad na ¢innosti obsluhy stroje. Ochrana svételnou prepazkou patfi také mezi dobré bezpeénostni komponenty
pro pripad, kdy je tfeba pfivézt zbozi do nebezpecné oblasti nebo odvézt zbozi ven z tohoto prostoru.

Jak pracuje svételna mfiz/svételna clona?

Svételna miiz i svételna clona pouziva optickou vysilaci a pfijima-
ci jednotku. Paprsek infracerveného svétla z vysilade je odesilan
do pfijimace. P¥i prerudeni svételného paprsku je do strojd, vy-
konavajicich nebezpecné pohyby uvniti plochy chranéné svétel-
nou mfizi/clonou, vyslan dudlni zastavovaci (stop) signal.
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Jaky je rozdil mezi svételnou clonou a svételnou mfizi?
Svételna clona obsahuje nékolik svételnych paprskd, které jsou
umistény blizko sebe, zatimco svételna mfiz sestava pouze
z jednoho, dvou, tfi nebo &ty svételnych paprskd. Paprsky se
nachazi co nejblize u sebe u svételné clony, ktera se pouzi-
va pro detekci prstd. Rozlieni &ini v tomto pfipadé 14 mm.
Paprsky svételné clony jsou od sebe nejvice vzdaleny v pfipa-
dé, ze chceme detekovat pranik ,stehna“ (rozlideni 90 mm).
U svételnych mfizi jsou paprsky v normalnim pfipadé umistény
ve vzajemné vzdalenosti 300 nebo 500 mm. Volba mezi své-
telnou mfizi nebo svételnou clonou je ¢asto otazkou bezpeéné
vzdalenosti, dosahu a ceny. Svételné clony se ¢asto voli tam,
kde bezpecné vzdalenosti jsou kratké. Svételné mrize se voli
pro vétsi bezpelnéi vzdalenosti, u zafizeni s dlouhym dosahem
(az 35 m) a tam, kde chceme dosahnout nizkou cenu.




Svételné miize na delsi vzdalenosti

Svételné mrize pro ochranu pfi kratkych vzdalenostech

Svételné mfize s pfemosténim pfi prlchodu materialu

Jaké bezpec¢nostni pozadavky jsou kladeny na svételné ochranné zafizeni?

Vy$e bezpedcnostnich poZadavkd je uvedenav normé EN 61 496-1,
ktera se zabyva ochranou svételnymi paprsky. Hlavni pozadavky
jsou kladeny na funkci bezpecného zastaveni a také na to, aby
svétlo ze svételného zdroje jiného nez z vysilaCe, pfipadné dalsi
rusivé zdroje svétla, neovliviiovaly bezpecnostni funkci.

Podle toho, jak jsou bezpecnostni funkce sestaveny, rozezna-
vame bezpecnostni komponenty typu 2 a 4 a mezi nimi pak vo-
lime. Typ 2 a 4 se tyka v principu kategorie 2/PL ¢ a kategorie
4/PL e, podle definice EN ISO 13849-1.

Typ 4, ktery ma nejvyssi bezpecnostni droven, fika, ze porucha/
vada zafizeni nesmi mit vliv na bezpecnostni funkci a porucha musi
byt detekovana tim, ze signal na vystupech bezpecnostniho prvku
se okamzité prerusi, pfipadné nedojde k jeho opakovanému pripo-
jeni po odpojeni. Maximalni povoleny uhel rozptylu svétla je + 2,5°

Typ 2 uvadi pozadavek na jednoduchou ale pfitom monitoro-
vanou bezpec¢nostni funkci, coz znamena, Ze bezpecnostni
funkce musi byt monitorovana periodickymi testy, které odpoji
vystup bezpecnostniho prvku v pfipadé vzniku poruchy. Mezi
testovacimi ¢asy mlze v8ak dochazet k porucham, které maiji
za nasledek nespravnou funkci bezpe&nostni komponenty.
Testovaci funkce mdze byt bud zabudovana do bezpedénostni-
ho zafizeni, nebo test je mozno inicializovat externi jednotkou
(napt. fidicim systémem stroje). Maximalni povoleny uhel roz-
ptylu svétla je + 5°.

Svétlené paprsky a svételné clony patii do skupiny vyrobkd
podle smérnice pro strojni zafizeni, Pfiloha 4, coz znamena,
ze tyto vyrobky musi projit certifikacni procedurou ze strany
oficialné uznané certifikaCni organizace.
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Reset (zpétné nastaveni)
3 alternativy

Manualni reset s dohledem

Pri preruseni svételného paprsku/svételné clony je vyslan za-
stavovaci (stop) signdl do strojl s nebezpecnymi pohyby, na-
chéazejicich se v nebezpelné oblasti chranéné svételnou clonou
a rozsviti se kontrolka ,reset”. Uvedeni stroje znovu do chodu
vyzaduje nastaveni svételného paprsku/svételné clony do vy-
choziho stavu, tedy reset. Tento Ukon se provadi resetovacim
tlacitkem, které se nachézi v misté nedosazitelném z chrané-
ného prostoru. Na resetovaci funkci jsou kladeny vysoké poza-
davky. Predevsim ty, ze zkrat nebo porucha urcité komponenty
nesmi byt signalem pro automaticky reset. Po stlageni tlaCitka
reset dojde k aktivaci vystupl a kontrolka ,reset zhasne.

Casovy reset (time-reset) s dohledem

Pri Casovém resetu je zabranéno neumysinému uvedeni svétel-
né zavory do vychoziho stavu v pfipad€, ze uvnitf nebezped-
né oblasti se nachazi néjaka osoba. Pro resetovani svételného
paprsku (viz obr.) je tfeba napred stlacit tlacitko 1 a nasledné
tladitko 2 béhem urcité doby, napf. 5 sekund. Toto je dllezité
zejména tam, kde obsluha nema prehled o celé oblasti chrané-
né sveételnym paprskem.

Automaticky reset

Automaticky reset se pouziva tam, kde je svételny paprsek po-
uzit pro monitorovani prostoru. Jakmile se tento svételny pa-
prsek aktivuje, znamena to, Ze urdity nebezpecény stroj, napft.
robot, se nachazi v monitorované oblasti. Pokud néjaka osoba
vstoupi do tohoto prostoru, tedy projde vstupnimi dvermi/bra-
nou, robot se zastavi. Jakmile svételny paprsek znovu mize
volné prochazet z vysilace do prijimade, fidici jednotka automa-
ticky nastavi vychozi stav, tedy provede reset.
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Aby bylo mozno uvést stroj do chodu a tedy resetovat svételny
paprsek, musi obsluha napred stlacit tlac¢itko 1 a nasledné tlacit-
ko 2, béhem zvolené doby, napf. 5 sekund.
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Svételny paprsek b indikuje pfitomnost robotu v prostoru A. V
této pozici je mozno projit brankou do prostoru B, aniz by doslo
k zastaveni robotu.




Funkce ,Muting”

(= potlaCeni, vyrazeni, umliceni), také ,Bypassing” (= premosténi)

Premosténi, neboli vyfazeni z &innosti, potfebujeme z rliznych dd-
vodU. Jeden z nejobecngjsich dlvodd spodiva v tom, Ze chceme
nechat projet materiél dovnitf do pracovniho prostoru nebo ven
z négj, na dopravniku, nakladnim automobilu atd. Dal§i obecnou
aplikaci funkce premosténi je obeijiti svételné zavory v pripade, ze
prochazime do nebezpené oblasti s tfipolohovym oviadacem.

Mezi dllezité aspekty funkce Bypassing patii pozadavek, aby
tato funkce byla bezpecna, aby nebylo mozno ji aktivovat chyb-
nym ovladanim a aby bylo obtizné ji pfekonat. Jinymi slovy, tuto
funkci by mél dokazat spolehlivé obejit napfiklad projizdéjici na-
kladni automobil, ale neméla by ji pfekonat osoba. Pro dosaze-
ni nejvy$si Urovné bezpedénosti je treba mit dualni a monitorova-
né Bypassing systémy (obvykle s minimalné dvéma nezavislymi
signaly). Toho se dosahne snimaci. Je doporuceno, aby tyto
snimadce byly réizného druhu, vzhledem k pravdépodobnosti, Ze
oba budou chybné fungovat ze stejného dlvodu, napf. viivem
soufazové chyby. Prikladem feSeni je pouziti mechanického
koncového spinacCe a fotobunky.

Aby se zabranilo zamérnému vyfazeni této funkce z &innosti/
manipulaci s pfemostovacimi snimaci/signaly, pfipojuje se do
systému bezpecnostni relé nebo bezpenostni programovatel-
ny automat (PLC), ktery monitoruje aktivovany a deaktivovany
stav senzorl pfi kazdém premostovacim cyklu.

Pocet variaci pfemostovacich systému je témér nekonecény. To
zavisi na specifickych pozadavcich kazdého systému/stroje.
Pro svételnou clonu Focus je pfipravena cela Skala moznosti
premosteéni.

Funkce Blanking

Automatické premosténi (vyrazeni z ¢innosti) svételného
paprsku v dobé, kdy nakladni vozidlo prochazi branou.

(= potlaceni); pevné nebo plovouci

Pojmem ,Blanking” (pevna nebo plovouci funkce Blanking) se rozumi
trvalé vypnuti uréitého poctu svételnych paprskd v chranéném poli
svételné clony. Tato funkce se aktivuje v pfipade, Ze néjaky pfedmét,
ktery je vétsi nez rozliSeni svételné clony, je natrvalo umistén do chra-
néného prostoru a pfitom nechceme, aby doSlo k preruseni signalu
na bezpecnostnich vystupech (OSSD). Pokud odstranime takovy
predmét z chranéné oblasti, jsou bezpecnostni vystupy preruseny.

,Pevné potlaceni (Fixed Blanking) znamena, ze plocha, ktera je
umysIné vyrazena z chranéné funkce, se neméni béhem chodu
stroje. Dal$i chranéné oblasti zUstavaji nedotceny a jejich rozlideni
je beze zmény.

~Plovouci potlaceni” (Floating Blanking) znamena, Ze plocha,
ktera je umysliné vyfazena z chranéné funkce, se mize ménit
a sleduje misto pfesouvaného objektu v chranéném prostoru
b&hem cinnosti stroje. Dalsi svételné paprsky jsou aktivni a za-
jistuji normalni ochranu, av8ak ¢asto s redukovanym rozliSenim.

Pri pouziti funkce ,Blanking® je velmi dllezité, aby svételné clona
zajiStovala ochranu a dokazala detekovat pfedméty velikosti prstu
nebo ruky, v zavislosti na rozliseni, v8ude mimo oblast, ktera byla
deaktivovana kvali umisténi zminéného predmétu.

Funkci Blanking nesmi byt mozno navolit bez pouziti kliCe, nastroje
nebo jiného odblokovaciho zafizeni.
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Svetelna clona na kratkou bezpecnou vzdalenost

Svételnou clonu je moZno pouZit ve stroji nebo ve vyrobni lince
stejnym zpUsobem jako vstupni dvitka ¢i poklop. Z hlediska ri-
zikové situace je zde vSak velky rozdil. Jestlize mame svételnou
clonu instalovanu v kratké bezpe&né vzdalenosti pred nebez-
pec¢nym strojem, hrozi vysoke riziko spontanniho ,sahnuti si“ do
vnitfniho prostoru stroje. Pokud by se pohyb takového nebez-
pecného stroje nepodafilo zastavit béhem této kratké doby, pak
existuje jen mala Sance abychom zabranili zranéni, ponévadz na
zastaveni stroje mame jen kratkou dobu, napt. 50 ms.

Proto je velmi ddlezité, aby cely Fetézec vypinaciho obvodu byl
plné zdvojen a monitorovan. Dokonce i ventily a stykace, které
v kone¢ném ddsledku fidi nebezpedny pohyb, musi za normal-
nich okolnosti byt zdvojeny a monitorovany.

Nafizeni tykajici se bezpecnych vzdalenosti jsou specifikovana
v tzv. C normach, napf. EN 692, pro mechanické lisy. Pokud
takova C norma neexistuje, pouziva se norma EN ISO 13855.

Automatické stroje

U svételnych zavor na automatickych strojich se pouziva re-
setovaci funkce, ktera je aktivni v dobg, kdy stroj je nastaven
do rezimu automatické vyroby, bez ohledu na to, zda se jedna
o ochranu s moznosti prlichodu ¢&i nikoli. Po aktivaci ochranné
funkce je napred tfeba pouzit reset a pak odstartovat cyklus
samostatnym spoustécim zafizenim. Stejny typ resetu plati pro
stroje s poloautomatickym pohonem.

Ochrana operatora béhem manuélné obsluhovanych stroju
Zde hovofime o manualné provozovanych strojich, kde jeden
nebo vice operatord vklada nebo vyjima dily mezi jednotlivymi pra-
covnimi cykly. Tento typ aplikace je nejrizikoveéjsi, nebot operator
saha i nékolikrat za minutu do nebezpecného prostoru stroje.

Svételné clony na lisech

Svételné clony jsou tradiéni a obecné pouzivanou metodou
ochrany lis a k tomuto tématu existuje fada detailnich informaci
o pouzivani svételnych clon (viz nasledujici text).

Bezpecnostni uroven

Na obsluhované strang, tzn. strané/stranach, kde operator
vklada nebo vyjima dilce do/ze stroje, musi byt samostatna re-
setovaci funkce pro svételnou clonu, obvykle tladitko. Pokud je
na stroji nékolik svételnych clon, napf. na pfedni a zadni strang,
pak kazda tato clona bude mit svoji resetovaci funkci. Pokud
dojde k uvedeni svételné zavory do &innosti béhem nebezped-
ného pohybu, nesmi se lis znovu rozbéhnout bez resetu. Pokud
dojde k uvedeni svételné clony do ¢innosti po skon&eni pracov-
niho cyklu, neni nutno provadét reset.

U svételnych zavor, umisténych jako ochranny prvek na boku
stroje, ktery se nepouziva pro vkladani/vyjimani dilli, musi byt
vzdy pouzito resetovaci tlacitko, které je tfeba aktivovat po ak-
tivaci ochranné funkce.
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Rozliseni pro predméty velikosti ruky
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Inicializace cyklu svetelnou clonou

Inicializace cyklu

Pojmem ,inicializace cyklu“ se rozumi koncepce navrhu stroje,
kdy novy cyklus zacne ubihat v okamziku, kdy obsluha vyjme
ruku z prostoru chranéného svételnou clonou. Cyklus je defi-
novan jako Ukon, spocivajici v jednom vlozeni ruky do stroje
a vytazeni ven. Obvykle je mozno volit mezi provozem s jednim
a dvéma cykly. Pfi provozu jednim cyklem se novy cyklus lisu
odstartuje v okamziku, kdy doslo k aktivaci svételné clony. P¥i
provozu dvéma cykly zacina tento okamzik po dvoji aktivaci.
Operator ovlada lis tim, ze vyklada a vyjima dilce.

Ponévadz lis startuje bez vyslani néjakého specialniho povelu,
jsou s timto rezimem spojena urcita rizika, a proto musi byt spiné-
na fada podminek jeSté predtim, nez je stroj uveden do provozu.

Pro pouzivani mensich listl, do nichZ nelze vstoupit, plati nasleduijici
omezeni vyska stolku nesmi byt nize nez 750 mm, délka zdvihu ne-
smi byt vétsi nez 600 mm a hloubka stolku nesmi byt vétsi nez 1000
mm. Svetelna clona musi mit rozliSeni 30 mm nebo vétsi. Pokud lis
neodstartuje po cca 30 sekundach po skonceni cyklu, nelze zahgjit
novy cyklus bez opakovaného provedeni manualniho resetu.

Pozn.: u strojl s inicializaci cyklu musi instalace svételné clony
probéhnout v souladu se strojovymi parametry a vSemi pfislus-
nymi normami a nafizenimi.

Instalace svételné clony

Svételna clona musi byt instalovana tak, aby nikdo nemohl
byt zachycen pohybujicim se strojem/zhmozdén bez toho, ze
patfi, aby pod clonou, vedle ni a nad ni nebyla zadna hlucha
mista (mezery) béhem cyklu. Spodni hrana svételné clony se
tedy musi nachazet lehce pod hranou stolku. Také, je-li prostor
nad svételnou clonou volny, pak vySka svételné clony musi byt

-

max 75 mm

takova, aby nebylo mozno sahat do prostoru nad chranénou
oblasti (viz ISO 13855). Fyzické usporadani musi byt tedy tako-
vé, aby kolem clony nebyly zadné nechranéné mezery.

Mezi prostorem chranénym svételnymi clonami a mechanickymi
dily byva mezera pouze max. 75 mm, ktera brani vstupu Clove-
ka do takového prostoru. Pro spinéni tohoto pozadavku v praxi
a vyhoveéni pozadavku na bezpecnou vzdalenost je obvykle tfeba
doplnit systém napt. dalsi mechanickou ochranou nebo dalsi-
mi horizontalné umisténymi svételnymi clonami, tzn. naslapnymi
(step-in) svételnymi clonami. Dal$im feSenim mdze byt horizon-
talné umisténa (lezici) nebo uhlova svételna clona.

Ve

Instalace — spravna a nespravna inicializace probihajicino cyklu

Spravna instalace

Operator nemdze sahnout
dovnitf do stroje bez toho, ze
by uved! do &innosti svétel-
nou clonu.

Nespravna instalace
Mezera pod sveételnou clo-
nou. Operator mlze sahat do
stroje bez toho, ze by doslo
k aktivaci (uvedeni do €innos-
ti) svételné clony.

Nespravna instalace
Mezera nad svételnou clonou.
Operator miZe sahat do stroje
a pfitom nedojde k uvedeni
svételné clony do ¢innosti.

Spravna instalace

Svételna clona je doplnéna
horizontalni svételnou clonou,
ktera detekuje operatora.
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Bezpecna vzdalenost — svéetelna clona podle EN [ISO 13855

Bezpelnou vzdalenosti ,,S* se rozumi minimalni vzdalenost mezi
svételnou clonou a nebezpecnou oblasti. Bezpena vzdalenost
zaruCuje, Zze osoba nebude moci sahnout do nebezpelné Cas-
ti stroje dfive, nez se pohyb stroje zastavi. Bezpecna vzdale-
nost se vypodita ze vzorce uvedeného v normé EN ISO 13855
(Umisténi bezpednostnich zafizeni s ohledem na rychlost, s niz
se télo priblizuje k nebezpecné oblasti).

S=(KxT)+C

S = bezpec¢na vzdalenost v mm

K = rychlost téla/Casti téla (napf. ruky) v mm/s

T=T1+T2

kde:

T1 = doba odezvy bezpe&nostniho zafizeni v sekundach

T2 = doba odezvy stroje v sekundach

C = dals$i vzdalenost, kterd ubéhne od okamziku prdniku téla
do rizikové oblasti, do okamziku uvedeni bezpe&nostniho zafi-
zeni do ¢innosti. Uvadi se v mm.

RozliSeni pro prsty (14 mm): C =0

*) Pokud existuje moznost sahnuti si do bezpecné zény nad
svételnym paprskem, pak tento vzorec nabude urcité zménéné
podoby. V tabulce 1 v normé EN ISO 13855 je uveden alterna-
tivni pfidavek k bezpe&né vzdalenosti (Cro), ktery se vklada do
vzorce S = (KxT) + C. Nejvétsi hodnota C a Cro se pak pouZije
k tomu, aby bylo zabranéno dosazeni nebezpeéné zoény prini-
kem téla nad svételnou clonou/svételnou zavorou.

Vypocet bezpecnych vzdalenosti pfi vertikalni a horizontalni instalaci, podle normy

EN ISO 13855

O

<>
H2

H1{)

S = bezpecéna vzdalenost v mm
H1 = spodni paprsek se nesmi nachazet vy$e nez 300 mm nad podlahou
H2 = horni paprsek se nesmi nachazet nize nez 900 mm nad podlahou

Bezpecéna vzdalenost pro vertikalni instalaci. Pro S = 500 mm
se bezpec€na vzdalenost vypocte podle nasledujiciho vzorce:

S =(2000xT) + 8 x(d-14)

kde: ,d“ je rozliSeni svételné clony v mm.

K = v naSem pfipadé 2000 mm/s, coz odpovida rychlosti pohybu
ruky. Vyraz (8x(d-14)) nikdy nesmi byt mensi nez 0. Minimalni bez-
pecna vzdalenost S = 100 mm.

Pokud je bezpeéna vzdalenost podle vzorce vyse vétsi nez
500 mm, je mozno pouzit jiny vzorec a to:

S=(1600x T) + 8 x (d-14)
Kde:

K = 1600 mm/s, coz odpovida rychlosti pohybu téla. Minimalni
bezpecna vzdalenost podle tohoto vzorce je 500 mm.
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Hy

S = bezpecna vzdalenost v mm
H = pole pokryté svételnou clonou se musi nachazet v rozmezi od 0 do
1000 mm nad podlahou

Bezpecna vzdalenost pro horizontalni instalaci se vypocte
podle nasledujiciho vzorce:

S=(1600xT) + (1200 - 0,4 x H)

Kde: H = vySka bezpecnostniho pole nad referenéni rovinou,
tzn. nad podlahou

Vyraz (1200-0,44xH) nesmi byt mensi nez 850 mm. Podle rozli-
Seni ,d“ svételné clony existuje urdita minimalni vyska, od které
je tfeba umistit prostorové pole kryté svételnou clonou. Ta se
vypod&te ze vzorce:

H = 15x (d-50)

H nesmi byt mensi nez 0. Pri rozliseni d = 14 nebo 35 mm je
mozno svételnou clonu instalovat od vysky H = 0 vyse. Cim vyse
je svételna clona umisténa, tim kratSi bezpecna vzdalenost pak
vychazi ze vzorce. NejvysSSi povolena vyska H bezpecnostniho
pole = 1000 mm. P¥i pouziti horizontalni svételné clony, jako
ochrany vstupniho prostoru, by hloubka svételné clony méla byt
minimalné 750 mm. Jediné tak se bezpecné zabrani nenadalé-
mu vstupu osob do takového prostoru. Odhad bezpecné vzda-
lenosti se méfi od nebezpecné &asti stroje k nejvzdalengjSimu
paprsku horizontalni svételné clony (pfi pohledu od stroje).



Bezpecna vzdalenost pro svetelné zavory podle EN ISO 13855

U svételnych zavor se bezpecna vzdalenost vypocte z nasle-  Pro splnéni téchto pozadavkl by svételné zavory mély byt in-
dujiciho vzorce: stalovany v nasledujicich vyskach:

S=(1600xT) + 850 mm

Pocet paprsku vyska nad referen¢. rovinou, napf. podlahou
Tento vzorec plati pro instalované 2, 3 nebo 4 svételné zavory 4 300, 600, 900, 1200
(paprsky). Pocet zavor se stanovuje v procesu posouzeni rizik, 3 300, 700, 1100
pfi kterém jsou zvazovany nasledujici moznosti: 2 400, 900

— moznost priniku do nebezpeéného prostoru pod nejnize
umisténou zavorou (plizeni se do prostoru)

— moznost sahnuti si do nebezpeéného prostoru nad nejvyssi
zavorou

— sahnuti si do prostoru mezi dvéma zavorami (paprsky)

— moznost prlichodu celého téla mezi dvéma zavorami (paprsky).

Bezpecné vzdalenosti u novych a starych lis(

Nové lisy Staré lisy
Na nové lisy, majici oznaceni CE, jsou kladeny specifické poZzadavky — Pozn.: u starych lisd plati rizna pravidla, podle jednotlivych zem.

podle norem EN 692 Obrabéci stroje — Bezpecnost — Mechanické U téchto zafizeni se pouziva nasledujici vzorec:

lisy — BezpecCnost a EN 693 Obrabéci stroje — BezpeCnost —

Hydraulické lisy. S=2500xT+C

Stejné pozadavky pro vertikéini instalaci na lisech plati i pro  Pridany ¢len C u bezpecné vzdalenosti, platny pro rlizna rozli-
vertikalni instalaci na dalSich strojnich, s tim rozdilem, ze hod-  Seni svételné clony, je uveden v nasledujici tabulce.
nota C je stanovena nasleduijici tabulkou:

Rozliseni d (mm) Pridavek C na bezpeénou Inicializace cyklu Rozliseni d, (mm) Pridavek C na bezpeé&nou vzdalenost (mm)

vzdalenost (mm) <16 0

..... = 14 O 16 70
..... >14 - 20 80 povolena 20 110
..... >20 N 30 130 25 130
..... >30-40 240 nepovolena 30 140
>40 850 35 240

40 270

Dal$i manualné obsluhované stroje 45 300
Pravidla pro lisy je mozno stejné tak dobre aplikovat na dalsi 50 330
stroje, které funguji obdobnym zplisobem a u nichz se vysky- 55 360
tuje stejna rizikova situace. Neni zadna dalsi norma, ktera by >55 850

natolik detailné popisovala pouzivani svételnych clon.

Pri inicializaci cyklu musi byt rozliSeni svételné clony d < 30 mm.
Tato hodnota plati pro staré i nové lisy (majici oznaceni CE).
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Focus I
Svételné mrize a svételne clony

Schvalen:
« @ &
Pouziti:

- svételna ochrana uvnitf ur¢itého otvoru nebo kolem
rizikové oblasti

Vlastnosti:

- Typ 4 podle EN 61496

- Pruzna (flexibilni) montaz

- Indikace LED kontrolkami

- Vysoka hodnota kryti (IP65)

- Dosah 3-40 m

- Zpétné nastaveni ¢asu (time reset)

- Funkce Blanking (pevna/plovouci)

- Funkce Muting

- Funkce jednoduchého/dvojitého preruseni

— Externi monitorovani zafizeni (EDM)

- K dispozici s rGznymi rozli§enimi

— Az do urovné bezpecnosti PL e,
podle EN 954-1/EN ISO 13 849-1

Svételna mfiz / svételna clona s fadou moznosti

ny Focus. Funkce jako ,Muting“ a ,Override” (vyfazeni, blokova-
ni) jsou standardni vybavou vSech svételnych clon a zavor Focus
ll. U svételnych clon patfi mezi standardni vybaveni také funkce
LBlanking” a ,Break”. Optické snimace u Focus Il maiji variabil-
ni frekvenci. Jednotky Focus Il jsou svym usporadanim svételné
miize/clony, jejichz bezpecnostni funkce jsou uréeny pro aplikace
vysoké dUlezitosti, pfi nichZ jsou chranény osoby pred nebezpec-
nymi pohyby strojd, robotd ¢&i dalich automatizovanych systémd,
u nichz je moZno vstupovat do nebezpe&né oblasti.

Focus Il svymi infraervenymi paprsky vytvari ochranné pole.
Pri preruseni kteréhokoli z paprskl se aktivuje bezpeénostni
mechanismus a nebezpecny pohyb stroje se zastavi. Focus I
splfiiuje pozadavky na bezkontaktni bezpecnostni zafizeni typu
4 (fada Focus 4), podle mezinarodni normy EN 61496-1.

Jednotky jsou k dispozici pro bezpecnostni vysky od 150 do
2400 mm. Veskeré elektronické fidici a monitorovaci funkce
jsou zadlenény do profild svételné clony. Pripojeni smérem ven
je provedeno konektory M12 (na konci profilu). Synchronizace
mezi vysilatem a ptijimacem je dosazeno optickym zplsobem.
Neni tfeba vytvaret zadné elektrické propojeni mezi jednotkami.
Rizeni a monitorovani vysilaného paprsku probiha plisobenim
dvou mikroprocesor(, které nékolika LED kontrolkami poskytuji
informaci o stavu a sefizeni svételné clony.

7/11  2TLC172001C0202 | ABB Safety Handbook

Funkce Muting a Override obsazeny ve vSech clonach Focus
Funkce ,Muting” a ,Override” je k dispozici na vSech svétel-
nych mfizich/clonach Focus Il. Aktivuje se pfimo pfipojenim
kontrolky LMS. Samotny pojem Muting (uml€eni, pfemosténi)
znamena, ze jeden nebo vice segmentd, pripadné celou svétel-
nou clonu je mozno premostit, preskodit kvili dovazce a vyvo-
zu materialu z chranéného prostoru.

Kromé funkce Muting obsahuje Focus Il také funkci Override
(vyfazeni, blokovani), ktera umoZfiuje preskodit (bypass) své-
telnou mfiz/clonu, tzn. aktivovat vystupy v pfipadg, Ze je tfeba
odstartovat stroj v pripadé preruseni jednoho nebo vice své-
telnych paprskd. Tato situace nastdva v pfipadé, Zze navolime
funkci ,Muting” a vstupy A a B budou aktivovany.

Pokud napfiklad béhem operace Muting doslo k tomu, Ze za-
kladaci paleta se zastavila uvnitf bezpecnostniho pole vlivem
vypadku napéjeni, pouZije se funkce Override k vyvozu palety
z této chranéné oblasti.



Funkce Blanking typu ,plovouci“ (floating) a ,,pevna“ (fixed)
Dodavany jsou také svételné mrize/clony Focus Il s funkcemi
»Floating Blanking” (plovouci potlac¢eni) nebo ,Fixed Blanking”
(pevné potlaceni). Floating Blanking umoznuje ,,odpojit“ defino-
vany pocet svételnych paprskd z bezpeénostnino pole. Objekt
se pak mUzZe volné pohybovat do bezpecnostniho pole a nedo-
jde ke spusténi bezpecnostni funkce. Béhem ,Fixed Blanking”
se objekt nem(Ze pohybovat do bezpeénostniho pole. Dalsi
paprsky jsou pritom aktivni a maji normalni rozliSeni.

Bezpecnostni vystupy OSSD1 a OSSD2

Focus Il ma dva PNP vystupy — OSSD1 a OSSD2. Pokud spi-
nana zatéz je napajena stfidavym proudem, nebo pokud vy-
zaduje proud vysSi nez 500 mA, je tfeba pouzit bezpecnostni
relé, napf. typu RT9, nebo automat Pluto PLC nebo jednotku
FRM-1 (pfevadi a prizpUsobuje vystupy na reléové kontakty),
od firmy ANN Jokab Safety. FMC-Tina a Tina 10A/10B prevadi
vystupy na dynamicky signél pro pripojeni k automatim Pluto
nebo Vital. Pluto mdze také pracovat ptfimo s vystupy OSSD.

Funkce jediného/dvojiho preruseni (Single/Double Break)
Tato funkce se pouziva u list, kdy operator pfipravuje nebo vy-
jima dilec ze stroje. U funkce Single Break povoli svételna clo-
na uvedeni stroje do provozu po vilozeni a vysunuti dilce pres
rozhrani clony. Obdobné funkce Double Break povoli uvedeni
stroje do provozu po dvojim viozeni a vysunuti dilce.

Externi monitorovani zafizeni (External Device Monitoring — EDM)
V8echny svételné zavory a svételné clony jsou vybaveny funk-
ci EDM, kterd umoznuje na Focusu Il otestovat, zda externi
ovladaci prvek spravnym zplsobem reaguje. Testovaci kanal
se pripojuje pres prislusny stykac a detekuje vSechny poruchy
a tedy brani resetu.

Reset

Na kazdé cloné Focus Il jsou vstupy pro reset. Varianta resetu
se voli dualnimi spinaci v pfijimaci Focus Il. Pfi dodani je Focus
Il nastavena na automaticky reset.

— Automaticky reset — jestlize je svételné pole volné, jsou vy-
stupy spinany pfimo (standardni nastaveni v okamziku do-
dani vyrobku).

— Manualni reset — Focus Il vysle signal ,ready” (pfipravenost
k provozu) v okamziku, kdy svételné pole je volné a bylo
stlaceno resetovaci tlacitko.

— Time reset (Casové omezeny reset) — Pro resetovani Focus |l
je tfeba napred stlacit tlacitko ,pre-reset” a nasledné béhem
8 sekund resetovaci tlac¢itko mimo rizikovou oblast.

Svételna clona Focus Il

Standardni provedeni:

— Céstedna nebo kompletnifunkce Muting (bypassing = pfemosténi)
— Vystup pro lampu Muting s dohledem

— Funkce Override

— Manuélné monitorovany nebo automaticky reset

— Funkce Time Reset

— Funkce Fixed Blanking nebo Floating Blanking

— Funkce Single/Double Break

- EDM

Svételna zavora Focus Il

Standardni provedeni:

— Funkce Muting (Bypassing) jednoho, dvou, tfi nebo Ctyf
svételnych paprskd

— Monitorovany (supervised) vystup pro lampu Muting

— Funkce Override

— Manualné monitorovany nebo automaticky reset

— Funkce Time Reset

Volitelné funkce
— Svételné mfize pro narocné prostredi, s paralelnimi svételny-
mi paprsky kvili lepsi spolehlivosti.

Témito spinaci na
spodni strané Focus Il
muzete volit pozado-
vanou funkci.

JSM 66
3 2TLA022090R1300
Cerny drzak, véetné Focus II.
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Shrnuti — svetelna clona/mriz Focus I, typ 4 (FlI-4)

Typ 4 Fll-4-14-zzzz Fll-4-30-zzzz Fll-4-K4-zzzz Fll-4-K3-800
Rozliseni 14 30 300 400 400

150 150

300 300

450 450

600 600

750 750

900 900

1050 1050
Vyska (mm = zzzz) 1200 1200 900 1200 800

1350 1350

1500 1500

1650 1650

1800 1800

1950 1950

2100 2100

2250 2250

2400 2400
Rozsah, dosah (m) ;
SR 0,2-3 0,2-7 0,5-20 0,5-20
LR 3-6 7-14 20-40 20-40
Doba odezvy pfi vypnuti (ms) 12-68 9-31 13 13
Doba odezvy pfi zapnuti (ms) 138-104 141-119 142 142
Manualni reset . . . .
Automaticky reset . . . .
Pre-reset . . . .
Vstupy Muting . . . .
Monitorovani lampy Muting . . . .
Funkce Override . . . .
Muting T/L/X o/e /e o/e /e o/e /e o/e /e
3 typy Blanking /o]0 /o]0 /-] /-7
Single/Double Break o/ o/ -/- -/-
EDM . . . .
Dynamicka adaptace na Vital/Pluto o] o] o a
® standardné a s Tina 10A/10B/10C nebo FMC-Tina

Pozn.! Objednaci Udaje a ¢islo vyrobku je uvedeno v katalogovém listu. Bliz&i informace viz pfiru¢ka na nasf internetové strance.
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o FIRAK2-500 Fll-4-Kd-zzzzD . FI-4-K3-800D . FIl-4-K2-800D FildReCzzzz ;| FIl-4-K2C-800 Fll-4-K1C-500
................... 900 300 A00 00 000 300 A00 B0 500
500 900 1200 800 500 900 1200 800 500
........................................................................................................................................ . 058 G
0,5-20 0,5-20
20-40 20-40
...................... L P -
s - -
L] L]
. .
. .
. .
. .
. .
o/ /e o/ /e
/-1 /-1
_/- _/-
. . . . . . .
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Technicka data — Focus |

Vyrobce

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

C. vyrobku / objednaci udaje:

Napajeci napéti

24V DC + 20%

Pfikon

vysila¢ 70 mA, max.
2TLA022200R0000 prmmao ) 100 mA, max.
2TLA022200R1000 Bezpecnostni uroven
2TLA022200R2000 EN/IEC 61496 typ 4
2TLA022200R3000 EN 954-1 Focus Il, typ 4, kategorie 4
2TLA022200R4000 EN ISO 13849-1 Focus I, typ 4: PL e
_Fll-4-14-900 2TLA022200R5000 EN/IEC 61508 SIL 3
-14-1050 2TLA022200R6000 2,5 x10-9
_Fll-4-14-1200 2TLA022200R7000 ) 14 mm a 30 mm
mlf!‘l.—‘fl—14—1350 2TLA022200R8000 Délka viny svétla generovaného 880 nm
_Fll-4-14-1500 2TLA022200R9000 LED vysilace:
_Fll-4-14-1650 2TLA022201R0000 37x48 mm
-4-14-1800 2TLA022201R1000 IP 65
Wl':II—“A‘l—14—195O 2TLA022201R2000 -10°C az +55°C
ngi‘l'—uz‘l—14—2100 2TLA022201R3000 -25°C az +70°C
~~’~__<i<|~_;1_14_2250 2TLA022201R4000 2 monitorované PNNF"‘ vystupy
ml.—“i‘l'—uz‘l—14—2400 2TLA022201R5000 (s dohledem), s pficnym
;;1—30—150 2TLA022201R6000 monitorovanim obvodu
Wl':ll—"é‘l—SO—SOO 2TLA022201R7000 Max zatéz: 500 mA )
ml.—_‘i‘lt—ﬂé‘l—SO—450 2TLA022201R8000 (pfetizeni/ochrana kontaktd)
Wl'—"i‘l'-“é‘l—SO-GOO 2TLA022201R9000 Doba odezvy: 9-68 ms )
..4’.__4“:21_30_750 2TLA022202R0000 (zavisi na modelu)
;;1—30—900 2TLA022202R1000 konektor M12, 5 koll’kévy
“‘FII—‘A—SO—105O 2TLA022202R2000 konektor M12, 8 kolikévy
2TLA022202R3000 LED na vysilaci a pFijirﬁaéi,
2TLA022202R4000 podavajici informaci o sefizeni,
2TLA022202R5000 znedisténi, napdjeni a vystupech
2TLA022202R6000 Hlinikové, natfené ilut})u barvou
2TLA022202R7000 Shoda s normami: 2006/42/EG,
2TLA022202R8000 EN/IEC 61496-1/2, EN 954-1,
2TLA022202R9000 EN ISO 13849-1, EN/IEC 61508
2TLA022203R0000
FlI-4-30-2400 2TLA022203R1000
Light grids
_Fll-4-K2-500 2TLA022204R0000 \
_Fll-4-K3-800 2TLA022204R1000
_Fll-4-K4-900 2TLA022204R2000
_Fll-4-K4-1200 2TLA022204R3000 o\
_Fll-4-K2-500D 2TLA022204R4000 X V
_Fll-4-K3-800 D 2TLA022204R5000 L_
_Fll-4-K4-900 D 2TLA022204R6000 -
_Fll-4-K4-1200 D 2TLA022204R7000 EE
_Fll-4-K1G-500 2TLA022204R8000 e
FIl-4-K2C-800 2TLA022204R9000 51 j
Fll-4-K2C-900 2TLA022205R0000 18,50
ngi‘l'—uz‘l—KQC—1 200 2TLA022205R1000 37
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Focus
Funkce Muting (Bypassing)

Focus Il typy mutingt

— T-muting. Ctyfi NO muting snimade jsou pouzity ve dvou
parech

— (NEBO funkce), ktery umoznuje obousmérnou prepravu
materialu.

— Maximalni ¢as mutingu je 600s. Muting A a Muting B - po-
tfebuje rozdil  aktivadnich ¢asd 30 ms.

— L-muting. Dva NO senzory pracuji dohromady pro podmin-
ky ochrany, umoznujici transport z nebezpeénych oblasti.
Maximalni ¢as mutingu je 600 s. Muting A a Muting B
potfebuje rozdil aktivadnich ¢asl 30 ms.

— X-muting. Jeden NO, a jeden NC muting senzor do kfize
pres svételnou ochranu umozfiuje obousmeérnou prepravu
materialu. Alternativni X-muting (pouze u svételnych paprs-
k(i Focus ) s 2 NO muting senzory je také mozny, ale je
nutny 30 ms aktivadni ¢as pro vypnuti snimacd. Obé feseni
davaji nekone¢né moznosti na vypnuti ¢asu.

Pristup k funkci Muting, zabudované v cloné Focus, je

zajistén tfremi zplsoby:

— Predem pripravené jednotky Muting MFII-T a MFII-L, se za-
budovanymi fotobunkami. Jednotky jsou vyrabény se stej-
nym profilem jako Focus.

- Pripojeni snimac Muting pres konektor FMC

- Samostatné pripojeni snimacd Muting (Mute R nebo Mute D),
pfimo k pfijimaci jednotce Focus.

Lampa (kontrolka) Muting

V pfijimaci jednotce Focus je mozné také pfimo pfipojit kontrol-
ku Muting a je mozné ji pfipojit také pres konektor FMC. Béhem
prfemosténi (bypassing) tato kontrolka Muting sviti. Pfemosténi
je mozné pouze v pfipadé, Ze kontrolka Muting funguje nebo je
zde umistén odpor o 220 Ohm.

Funkce Muting pomoci jednotek MFII-T a MFII-L

Oznacenim MFII-T a MFII-L se rozumi snimace Ci jednotky pro
zajisténi funkce Muting (umliceni), se zabudovanymi fotoburi-
kami ve stejném konstrukénim profilu jako svételna mfiz/clona
Focus. Neni tfeba mit zadné dalsi snimace, ponévadz tyto jed-
notky obsahuji vSechny potfebné komponenty. MFII-T/MGII-L
se pripojuji pfimo ke svételné cloné Focus pres konektory M12.

MF-T ] ME-L
F] F]
0 0
C ©
u u
S S
| [I
Focus MF-T Focus MFII-L

ven/dovnitf do rizikové oblasti ven z rizikové oblasti

PV mapl Pt
§ AU T pfes oo 1T

Alternativa 3
i o M b [Altarmativa 4)
b vl i

MFII-T (diagram 1)

MFII-T obsahuje &tyfi fotobunky A1, B1, B2 a A2, usporadané
vyobrazenym zptsobem. Ty jsou nakonfigurovany pro instalac-
ni systémy, kde material do chranéného prostoru je dopravo-
van dovnitf nebo ven, tedy v obou smérech.

POZN.: Vsechny standardni svételné mfize/clony Focus jsou
dodavany v provedeni, v némz mohou spolupracovat s MFII-T.

MFII-L (diagram 2)

MFII-L obsahuje dvé fotobunky A1 a B1, které se uvedou do
¢innosti prfed opusténim svételné mrize/clony. Svételna mfiz/
clona se prfemosti, tedy vyfadi z Cinnosti tésné predtim, nez
material vyjede ven z pracovni oblasti.

POZN.: Jednotka MFII-L je primarné urCena pro ,vyvoz“ ma-
terial z pracovni oblasti. Standardni svételna mfiz/clona Focus
nespolupracuje s verzi MFII-L. PFi objednavce je tfeba na tuto
skute¢nost upozornit a objednat obé komponenty v provedeni,
které vzajemné spolupracuje.

MFII-T Reflex (alternativa 3)

Toto provedeni obsahuje Ctyfi vysilace/pfijimace a samostat-
nou odraznou (reflektorovou) jednotku. Dosah 6 m. Pouziva se
pro rezim Muting pfi transportu materialu dovnitf a/nebo ven
z nebezpelné oblasti. Dalsi funkce viz alternativa 1. Tato jed-
notka, spolu se svételnou zavorou F4-K1C-500 ma vyvedena
elektricka pfipojeni pouze na jedné strang!

MFII-L Reflex (alternativa 4)

Obsahuje dva vysilace/prijimace a samostatnou reflektorovou
jednotku. Dosah 6 m. Pouziva se pro rezim Muting pfi transportu
materialu dovnitf a/nebo ven z nebezpecné oblasti. Dalsi
funkce viz alternativa 2. Tato jednotka, spolu se svételnou
zavorou F4-K1C-500, ma vyvedena elektricka pfipojeni pouze
na jedné strané!
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Focus I
Priklady umisténi snimadd MFII-T a MFII-L

Reseni s jednotkou Focus Muting MFII-T se zabudovanymi snimaéi Muting
Mozny smér pohybu — dovnitf/ven z rizikové oblasti

a2 B2 I B1 Al

Rizikova oblast

o ke 3 O = 360 mm
____-IJE;Hé__: d2 [ D = 750 mim
i <— D

R R T R L R L R L R T R AR A e R T R T L R LT E T L IR TR R T RTREIR IR

Reseni s jednotkou Focus Muting MFII-L se zabudovanymi snimaci Muting
Toto feseni se pouziva pouze pro zajisténi pohybu ven z rizikové oblasti

.........................................................................

Rizikova oblast

d2 =260 mm
D =300 mm

POZN.: snimace Muting A a B musi byt umistény tak, aby sni- D: je minimalni délka materialu, ktery uvadi senzory Muting do
mac A byl aktivovan minimalné o 30 ms dfive nez snimac B. ¢innosti. Tato délka musi byt zachovana béhem prlichodu pres
svételnou mfiz/clonu.
d2: oznaCuje vzdalenost mezi dvéma/Ctyfmi pfedem sestave-
nymi snimaci Muting v MFII-L a MFII-T.
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Senzory pro funkci Muting — typ Mute R c €
Retroreflektivni, s polarizacnimi filtry

Schvaleni
CE
Vlastnosti

- Nastavitelny rozsah

— Svételny rezervni vystrazny indikator

- Tranzistorovy vystup PNP

- Spinaci frekvence 1000 Hz

- Zkratova ochrana, ochrana proti prepdélovani a potlaéeni
zapnuti vystupu (power-up output suppression)

- Konektor M12

- Zarizeni vyhovuje z hlediska elektromagnetické kompatibility
(EMC) podle IEC 801 a EN 50081-1/EN 50082-2

Technické udaje

W\(}'/{pbce ABB AB/Jokab Safety, Svédsko MIRE]
C. vyrobku/objednaci Gdaje B B "'T'_.I
Mute R (FSTR-1) 2TLA022044R0000 = _,.-'L*
PNP, ,dark on® | 2l 1. Konektor M12
(ve tmavém prostredi aktivni) . L_'u'u_—':l'[ﬂ_l 2. Prvek pro nastaveni
konektor M12 ™l i rozsahu a funkéni indikéator
ano 7 LT [I 3. Plastové pouzdro
0,15...2,5 m (s reflektorem FZR 1) a2
0,15...5 m (s reflektorem FZR 2A) @""q“:"l
Wé\;ételny zdroj Viditelna ¢ervena, 680 nm, !
pulzovana polariza¢nim filtrem ﬁ' Il_
"Napéjeci napéti 10...30 V DC "l
:I:::’:{):\}olené zvinéni +10% US ﬂ_':l
Proudovy odbér (bez zatéze) <15 mA
Max zatéZovaci proud 100 mA
“;p‘ytkové napéti <1,6V
_Max. spinaci frekvence 1000 Hz PNP vystup
Kryti IP 67 1 1 (+) Napajeci napéti 10...30 V
_Teplota (provozni a skladovaci)  -25°C aZ +65°C - _2_> 4 \lystup ,dark on®
Hmotnost oca 15 g T4 | | 80 Napajeoi napsti
VSechny technické Udaje plati pro teplotu 25°C a napéti 24 V. _[:IE T_‘
—_— Vystup ,,dark on*
Tento vystup se aktivuje v okamziku, kdy
néjaky pfedmét prerusi svételny paprsek.
.MHHH.
-
Konektor M12 FZR1 FZR2
2 2TLA022044R0100 2TLA022044R0200
10...30 VDG I L 1 L Reflektor @ 80 mm, Reflektor 100x100 mm,
3 1 PNP . 3 vcetné Sroubu MC6S M5x 14 vCetné Sroubu MCBS M5 x 14
Dark-on output + pojistné matice M5 + pojistné matice M5
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Funkce Muting se snimacem Mute R

Reseni se dvéma snimadi (v nasem piipadé fotoburiky) a jednim (nebo dvéma)
smery pohybu pri transportu materialu

Mozny smér pohybu - DOVNITR (mozny smér je také DOVNITR/VEN)

= —e
\\ ' P
~ 1 4
~N
[N | 4
LN
Rizikova oblast —
1
!

B i S A d4 - nejmensi mozna vzdalenost
............................................ : S = bezpeénostni svételna clona/svételna zavora

Resen( se &tyfmi snimadi a jednim smé&rem pohybu pfi dopravé materiélu

Mozny smér pohybu — DOVNITR

<

Rizikova oblast

B2 A2

d1 <200mm
%E é E d2>250mm
=(d1x2)+d2+40

Reseni se Ctyrmi snimaci a dvéma smeéry pohybu pfi doprave materialu

Mozny smér pohybu - DOVNITR/VEN D: Oznacuje minimalni délku materialu, ktery ma aktivovat sni-

5 < > mace ,muting“. Tato délka musf byt dodrzena pfi prlichodu
—-—.—l—-—- materidlu svételnou mfizi/clonou.

< D > d1:tato vzdalenost musi byt co nejkratsi, v kazdém pripadé

kratsi nez 200 mm
d2: oznacuje vzdalenost mezi A1 a B1

1 ]
1 ]
] 1
1 1
Rizikova oblast | :
' ‘
1 1
] 1
1 ]

Sresesessesesesansssssscsasasasaranand 31 d1 < 200mm
% L d2 > 250mm
d2 D=(d1x2)+(d2x2)+40
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Prislusenstvi funkce Muting
FMC a FMI jednotky

Schvaleni
CE

Pouzit:

- FMC: Konektor
- FMI: Indikator

Vlastnosti:
- Maly
- Jednodus$e zapojitelny

174

Rlizné verze FMC, FMI, FRM a adaptéry Tina
Adaptéry Tina maji dynamické bezpecnostni vystupy pro kontrolér Vital/Pluto

|
; FMC-1 FMC-2 FMI-1A FMI-1B FMI-1C FMI-1D
Model POpIS 2TLJ022 2TLJ022 ! 2TLJ022 2TLJ022 2TLJ022 2TLJ022
FMGC-1(2): s konektory pro snimage Muting (A+B), resetovacf tlagitko, 042R0000  042R1000 | 043ROC0C, . O43RO100 — 043R0200  043R0300 s Sp-1
-8 | 1] 9
. . . . . ) Lamp 2TLJ022
vypnuti napajeni (power off) a kontrolkami Muting (R) a (M). I 07(%000
N TR TSN |
FMI-1A:  pouze s kontrolkou Muting |
FMI-1B: s resetovacim tlacitkem, kontrolkou ,power off* a ,muting* : JS AP-1
- BRI | Rese 2TLJ022
FMI-1C: s resetovacim tlacitkem a kontrolkou ,power off” I o 070R1000
- R : s \ owe
FMI-1D: s resetovacim tlac¢itkem, kontrolkou ,power off* a internim | off
rez@g‘torem pro kontrol'ku »muting® e : L
. M P -5 = -5
FMI-1E:  jako predreset (pre-reset) pfipojeny ke konektoru A (A2) na ;08
. |
FMC-1(2) (Tina) ) e h |
AG: i & i i istorem oro kontrolku - = — — — — — — — 1o
FMI-1G: s resetovacim tladitkem a internim rezistorem pro kontrolku MO T FME-3Tma ™ ~Tra oA Tna10c”! FRMAA EMIAE EMIAG
muting* 2TLJ022  2TLJ022 2TLJ022 2TLJ022 | 2TLJ022 2TLJ022 2TLJ022
s 1444444kt k e300 R 444 R R RSB 045R0000  046R0000 054R1200 054R1500 | 048R0000  043R0400 043R0500

8] 8]

_8

) o eteing i . < PRSI : M12-8[]
FMC-1 (2) Tina: stejné jako FMC-1(2), avSak s pfipojenim na PLC Vital v

nebo Pluto

Tina 10A: adaptérové jednotka pro pripojeni svételné clony Focus
k V'i‘tual nebo Pluto

Tina 10B:  zjednoduSeny FMC-1(2), obsahujici pouze konektor (R). Tzigifong %///4//%
Tina 10C: zjednoduseny FMC-1(2) Tina, obsahujici pouze napdjeni na 0_24300 R

M12-3M: pFemost’ovaci jednotka '(bypass) pro snadn§ pripojeni mimo skfi

FRM-1A:  prevadi dva vystupy OSSD na reléoveé vystupy 5= SE
(a yykonové napajent)

JS SP-1: och‘(‘anné krytka pro n'epouZité konektor'y‘. )
JS AP-1:  adaptér pro FMC jednotky, pouzité namisto FMI-1B nebo
-1D na konektoru (R), vCetné rezistoru ,muting*.

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202 7/20



Pripojeni clony Focus a komponent ,muting“ k FMC-1 a FMI-1

Priklad 1: Pripojeni svételné clony s pfipojovacim svorkovnico-  Priklad 2. A Spojeni svételné clony s pfipojovacim blokem
vym blokem FMC-1. Testovaci/resetovaci tlaCitko a spina¢ pro FMC-1. Resetovaci jednotku FMI je tfeba umistit mimo dosah
napajeci napéti umistény uvnitf (vedle) ovladaci skfiné. z rizikové oblasti.

Skiin Skiin

Kontrolka
FMI~g 2
Power "off” Reset

Test/Reset Power "off”
pfipojovaci
jednotka
FMC-1

fotoburiky

Muting fotobunky

Muting

Pripojeni clony Focus a komponent funkce ,muting“ primo k ovladaci skfini

— Testovaci/resetovaci tlaCitko musi byt umisténo tak, aby Kontroka ~— —— > [~
operator béhem resetu, testovani a premosténi mél prehled
0 chranéné oblasti. Nesmi existovat moznost pfistupu k to- Jost & reset _—
muto tladitku z vnitfku rizikové oblasti.

Kabel ke
kontrolce

Napaject
kabel

- Kontrolka LMS pro indikaci funkce ,Muting* a ,Bypassing* Muting
musi byt umist&na tak, aby ji bylo mozno vidét ze vSech Protect FR-cable
cables FT-cable

smérd, z nichZ je mozno vstupovat do nebezpedné oblasti.

- Pokud ve funkci snimacét ,Muting jsou pouZity fotoburiky,
pak pfijimace senzoru by mély byt namontovany na vysilaci
strané svételné clony, aby se tak minimalizovala moZnost
rusen.

— Systém je chranén proti nebezpednym funkcim, které se
mohou projevit v dUsledku poskozeni kabelu vysilate a/nebo
prijimace. Doporucujeme vSak chranit kabely tak, aby moz-
nost jejich fyzického poskozeni byla omezena na minimum.

—
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Prislusenstvi
Zrcadla MFIl pro svetelné clony

Technické udaje - zrcadla
15 125

Vyska zrcadl. Vyska, celkova

Typ C. vyrobku skla [mm] [mm]
2TLAQ22041R0200 356
2TLA022041R0300
2TLAQ?2041RO4OO
2TLA022041R0500
2TLA022041RO7OO
2TLA022041R1200
2TLA022041R0800
2TLA022041R1300
2TLAQ22041R0900
MFII-1650 2TLA022041R1000

S

Tfmen pro 2TLA022041R2000
zrcadla MFII

60 Tfrmen (drzak)

ﬂ pro zrcadla MFII, o @

40

2 ks pro kazdé L '
zrcadlo :.

m | 33
30

35

15

Y 55‘, um)

30

Nastavovaci deska
JSM 70, 2TLA040001R1500.
Deska pro snadné nastaveni, provadéné na nerovnych plochach.

170

20°
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Silny nosny sloupek pro svetelné mrize a zrcadla
Bjorn

Pouzit:

— Chrani svételné clony, svételné mfiZe a zrcadla

Vlastnosti:
- Robustni
- Nastavitelny

Bjorn je velmi stabilni a pruzny stojanovy systém, v némz jsou
namontovany bezpecnostni svételné zavory Focus a zrcadla.
Drzaky zrcadel uvnitf stojanu je mozno natacet ve vertikalni i ho-
rizontalni roviné. Robustni material sloupku Bjorn chrani jednotky
Focus pred pfimym narazem a predchazi tak poSkozeni materia-
lu a v kone¢ném dUsledku zastaveni vyrobniho procesu.

Bjorn je k dispozici na skladé a jeho standardni provedeni je se
dvéma bezpecnostnimi svételnymi zavorami. Lze si objednat
také provedeni se 3 a 4 svételnymi zavorami Focus.

pfijimac¢ '
o
M3
T M4 vysila¢
M2 : Bjorn N2 |
- . r

Bjorn V2 M1
vertical

Bjorn H2 o

horizontal
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Technické udaje - Bjorn
C. vyrobku/objednaci tdaje

Bjorn H2 2TLA022041R4000
Bjorn V2 2TLA022041R4100
Bjorn H3 2TLA022041R4200
Bjorn H4-1 2TLA022041R4300
Bjorn H4-2 2TLA022041R4400
Bjorn N2 2TLA022041R4500
Bjorn N3 2TLA022041R4600
Bjorn N4-1 2TLA022041R4700
Bjorn N4-2 2TLA022041R4800
Bjorn N5 2TLA022041R4900

H = horizontalni odraz
V = vertikalni odraz
N = podlahova opérka pro Focus

Barva Zluta, praskova (RAL 1018)
Matenal ...................................................... 6 celovyplechSmm ‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘
Rozméry ..........................................................................................................................
prirez sloupku 146x130 mm
patka 230x190 mm
Hmomost .........................................................................................................................
N2 14 kg/kus
H2, V2 15 kg/kus
N3 17 kg/kus
H3, N4-1 18 kg/kus
H4-1 20 kg/kus
N4-2: 22 kg/kus
H4-2 24 kg/kus
N5 27 kg/kus

Ztrata intenzity svétla zrcadlem: <10 %

230
<
8|3
—| -
AV
181
o
S
¥
132 N 131 146
50, I 90, 100
N
g~
< :*L g
]
0 2 3|
off ] = g o 82
©
] - .
=]
g% A" o ik
I B - S @
I - 3o o
8 8
2 - o o
’ j g o g
S
b m @
@ " o
© © « @
q A S 2 & g g g
Bjorn N2 Bjorn N3 Bjorn N4-1 Bjorn N4-2 Bjorn N5 Bjorn H2 Bjorn V2 Bjorn H3 Bjorn H4-1 Bjorn H4-2
22-041-45 22-041-46 22-041-47 22-041-48 22-041-49 22-041-40 22-041-41 22-041-42 22-041-43 22-041-44
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Ochrana svételnych clon a svetelnych zavor Focus proti vode a prachu

Focus-Wet

Pouzit:

- Ochrana vyse uvedenych komponent proti vlivim tézkého

prostiedi

Vlastnosti:

- Nastavitelna v uhlu = 20°
- Otoc¢ena a vyménna trubice

- Moznost odvodnéni a ventilace

Technické udaje - WET

Vyrobce

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

C. vyrobku/objednaci tdaje

WET-150 FlI 2TLA022038R4000
WET-300 FlI 2TLA022038R4100
WET-450 FlI 2TLA022038R4200
WET-600 FlI 2TLA022038R4300
WET-750 FlI 2TLA022038R4400
WET-900 FlI 2TLA022038R4500
WET-1050 FlI 2TLA022038R4600
WET-1200 FlI 2TLA022038R4700
WET-1350 FlI 2TLA022038R4800
WET-1500 FlI 2TLA022038R4900
WET-1650 FlI 2TLA022038R5000
WET-1800 FlI 2TLA022038R5100
WET-K-500 Fll 2TLA022038R5200
WET-K-800 Fll 2TLA022038R5300
WET-K-900 Fll 2TLA022038R5400
WET-K-1200 Fll 2TLA022038R5500
WET-L Fll 2TLA022038R5600
“‘\./‘VET—T Fll 2TLA022038R5700
Barva prisvitny plast

svételna clona/svételna zavora

..... + 66 mm
Material:

trubice PC

viko PEHD-300
ml.i!hlovy drzak nerezova ocel
..‘I.\‘/Ias. teplota okoli: +55°C
Nastavovaci uhlovy rozsah pfi + 20°
instalaci:
Kryti: IP68 (IP6IK)
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Focus-Wet se pouziva jako ochranny prvek proti vlivu vody (nebo
prachu) tam, kde plsobi extrémni vlivy okolniho prostredi, napt.
vlivem omyvani. Ochranné pouzdro s krytim IP 68 umoznuje po-
uziti svételnych clon a svételnych zavor Focus napf. v potravi-
narstvi, kde se pouziva vysokotlaké omyvani pfi Cisténi strojd.
Moznost odvodnéni a vétrani znamena,ze je mozno zabranit
kondenzaci vodnich par.

Wet se svételnou clonou nebo zavorou Focus je pfedem sesta-
veny komplet, dodavany na pozadani také s kabelazi. P¥i insta-
laci na stroj je mozno jednotku Wet Uhlové nastavovat v rozsahu
+ 20°, pomoci Uhlového drzaku. Plastova trubice je otona a da
se snadno distit z vngjsi strany.
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|
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Zarizeni pro rychlé programovani funkce Blanking
Blanking programmer BP1

Pouziti:
- programovani funkce Blanking (potla¢eni)
Vlastnosti:

- jednoduché pfipojeni
- muze zustat osazen za provozu

Technické udaje - BP1 .
Vyrobce ABB AB/Jokab Safety, Svédsko Funkci Blanking je mozno snadno programovat pomoci progra-
“é‘.';;'/robku/objednacﬂi udaje H matoru BP1. BP1 se pfipojuje mezi pfijimaci jednotku svételné
BP 2TLA022090R00 clony a kabel, ktery je jinak pfipojen k pfijimaci. Predmét, ktery
‘Barva: ) #luté a Serna ) potfebujeme potlacit, umistime do svételné clony a stlacime tla-

Citko na BP1. O 11 sekund pozdéji pak dojde k naprogramovani
funkce Blanking pro takovy objekt.

Pokud je tfeba objekt zménit, je nutno provést nové programovani.
Za provozu mize jednotka z(stat namontovana.
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HR7000C-01 Focus - zapojeni clony bez a s funkci Muting

o [ 1+ | 2 3 4 | s | s | 7 | 8 9 10
Svételna clona/mfiz Focus — standardni zapojeni | Svételna clona/mfiz Focus - s funkci Muting
1 () . 1Y
hnéda +24VDC \ >——— hnéda +24VDC
3 3% bila 'S )% bila
= 3 . = 3 .
g PR modra - ov ‘ g )ﬁ modrd ——— ov
s )sﬁ cerna s )sﬁ céerna
—T T Seda —T T Seda
(S stinéni - — — _—L zemnéni ‘ (O stinéni — — — —_L zemnéni
— r---1 ‘ — r---1
L A 1 ()
——>———— bila Test / Reset —>————- bila Test / Reset
L 52 U1 hnsda +24VDC 52 11 hneda +24VDC
3 11 ; 3 11 .
NS} —)ﬁ zelena ‘ O —)ﬁ zelena Muting A
g —)ﬁ Zluta g —)ﬁ Zluta Muting B
= 5 « = 5 «
= T Seda OSSD 1 (RL 500mA max.) ‘ = —)ﬁ Seda OSSD 1 (RL 500mA max.)
6 6
a — rizova 0OSSD 2 (RL 500mA max.) o — rlzova 0OSSD 2 (RL 500mA max.)
7 7
— s T modra ov ‘ —)8—|—|— modra ov
—>—++ Cervena — +—t Cervena kontrolka Muting
— | |- stinéni - — — _—L zemnéni ‘ — | f stinéni — — — —_L zemnéni
\
Anmarkning Remark Konstr Design|Godk _Appr_[Datum _ Date [Blad _Sheet
Focus — — 070411
e o without and with muting function. =JOKAB SAFETY = | lscrassirurm v s frs—cam
Inkoppling utan och med muting funktion. A MEMBER OF THE ABB GROUP JS 1 HR7000C-01

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HR7000C-01 Focus - zapojeni clony bez a s funkci Muting

Inkoppling med pre-reset funktion.

0 1 2 | 3 [ 4 | 5 | 6 | 7 8 9 10
Svételna clona/mfiz Focus s prednastavenim
IS () I, +24VDC
9 S B
% —)% modrd —M ov
;‘ —):—l—r cerna
—>——+—+ Seda
L J— stingni - — — — — — :I_ zemnéni
—% bila ———]———  Test/Reset
—)% hnéda +24VDC
>8 —)4—|—|— zelena —E—« Pre-reset
c —35—0—0- Zluta
=L sedd 0SSD 1 (RL 500mA max.)
5% L s 0SSD 2 (RL 500mA max.)
—);% modra ov
—)ﬁ Cervena
e stinéni - — — — — — l zemnéni
Anmérkning Remark —_— — Konstr DesignGodk Appr |Daturn  Dote TBlad Sheet
=JOKAB SAFETY= /ol oot e

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HR7000F-01 Focus - pfipojeni svételné clony s funkci Muting k bezpeénostnimu relé

0 1 2 3 4 5 6 7 8 | 9 [ 10

o
A B cC D | Test/
| Reset
-
e
hnéda A oo o o o o 0 o ¢
+24VDC Al A2 S13S14S34 S23 S24 Y13 S53 X1 X4
bila + - Test/Auto
modra 5w Type:RTe  JOKAB SAFETY Reset

cerna
Sedd \ \ \

In 1&2
stinéni - — — l zemnéni \ \ \

13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24

— r--A
1 "
—)L bilda —&—]—4 Test/Reset A
2 11 hnsda A PR
- 3 hnéda +24VDC B c D T %)
O 2 L 1 zelend —— g Muting A | Test/
o] 4 o | Reset
e o~ L L jluta ——~¢ MutingB -4 N L1
] 5 s -, X
= L1 $ed4 o] 0SSD 1 (RL 500mA max.) ° l °
e 6 @ *—o e
—o>—— rozova D Al A2 S13S14S34 S44S524 X1 X4
o 7 . , 0OSSD 2 (RL 500mA max.) + - Test/Auto
% modra B| ov Type:RT9  JOKAB SAFETY Reset
o éervena’—®— kontrolka Muting
— | stinéni — — — - zemnani T
o 1B .
13 14 23 24 YA4
|
Anmarkning Remark Konstr Design[Godk Appr |[Datum  Date [Blod Sheet

Focus =JOKAB SAFETY = ..~ ikaih

Connection with muting to safety relay. Ritad  Drawn [Sidor  Pages [Ritn nr  Drawing no
Inkoppling med muting till sdkerhetsrela. A MEMBER OF THE ABB GROUP Js 1 HR7000F-01

It is the user’s responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HR7000G-01 Focus - zapojeni se zrcadlovymi jednotkami MFII-T/MFII-L

0 1 2 3 4 5 6 7 | 8 | 9 | 10
— %
A B C D : Test/
Reset
_
>1—[—]— hnedd — +24VDC J J J J ﬂ )
0 )2_I_L bila —0 900 0 0 o o oo
(ﬁ 3 ila B A1 A2 S13S14 S34 S23 S24 Y13 S53 X1 X4
=1 5" | | modra ov + - Test/Auto
—
Dl 4 Serna Type:RT6  JOKAB SAFETY Reset
>0 5
>—++ Seda
l J— stinéni - — — l zemnéni q \ q In 1&2
) 13 14 23 24 33 34 41 42 Y14 Y24
() =
—>——— bild ——]—4¢ Test/Reset A
L 52 11 pnegs — ¢ ™ 4oavpe o
*
>8 —)3—|—|— zelena B c D T ! Tes)t/ g@
4 . Reset
E —)5—|—|— Zluta _: ese L1
= Sedda —C 0SSD 1 (RL 500mA max.) l 4%
- 6 @ . 4 *—0
[ rlizova D 0SSD 2 (RL 500mA max.) Al A2 S13S145S34 544524 X1 X4
7 dra + - Test/Auto
% modra Bl W TypeRTo  JOKAB SAFETY Reset
—o>—— éervené—@— kontrolka Muting
I P . . -+
l J— stingni — — — l zemnéni \ \ \J
13 14 23 24 Y‘4
) S
Anmiérkning Remark Konstr Design[Godk Appr |Datum Dafe Blad  Sheel
Focus — — Js 070411
Connection with MF-T / MF-L units. —JOKAB SAF E TY— Ritad Drawn [Sidor _Pages |Ritn nr_ Drawing no Forts Cont
Inkoppling med MF-T / MF-L enheter. A MEMBER OF THE ABB GROUP Js 1 HR7000G-01

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202 7/28



HR7000F-01 Focus - pfipojeni k rozhrani FMC/Tina

0 1 2 3

4

1) hnéda +24VDC
)2% bila )
PR modra = oV
)5—|—|— cerna
>—— Seda

LS stinéni — — — :I_ zemnéni

0

L1 53eda
L L L 4&ema
3 modra
——— 2 bila
F——— 1 hnéda

1

Info
L
|1 oia L1 | +24VDC OV T 9
2 FMC-1 Ti @  Testy
— hnéda 11 e - Ina ) . Reset L
3 .1 -
I lend - ——— FMC-2Tina [ 3 | . )
£ Zluta T o _)—3 Al A2 S1 B B2 RI X1 X4
= Seda > Tina-10A = o Test/Auto
oL isovs A 54 Type:vital 1 JOKAB SAFETY
7 Il ina- 5
|- modré 1@ Tina-10B L s
S torvens V) J
Gervend T Tina-10C
13 14 23 24 Y14
Anmirkning Remark [Konstr Design[Godk Appr [Datum  Date Blad Sheet
Focus — — Js 070411
Vital connection with FMC / Tina interface. _JOKAB SAF ETY_ Ritad  Drawn [Sidor Pages|Ritn nr Drawing no Forts Cont
Vital anslutning med FMC / Tina interface. A MEMBER OF THE ABB GROUP JS 1 HR7000H-01

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HR70001-01 FMC

0 1 | 2 ]

9

10

FOCUS
Safety Light
Curtain / Barrier

Alt. 6

Pre Reset.

Led panel. “On”

4

FMC-2 | Basic Connection | * These alternatives are mixable. Onwy|w£htcunai%‘in mtahnua\
- reset. Not possible wi
Has twin A/B M12, 8pol. Female | " | " N . . blanking curtains.
connectors and 35 mm Alt. 1 Alt. 2 Alt. 3 Alt. 4 Alt. 5 (* Max 3W fotal Resetlamp
total length of 183 mm 140 nem | Muting sensor A onAand R connector.
I|m12-38 M12:38 M12-38
Hnsda 1 424V Sensor A 1 +24v
T / mm | a2 Not used | Sensor Al Transmitter A + SensorA 2
a || Modra 3 ov 3
9 Cema 4 —— L 4 Pre Reset
é || Seda 5 Not used I Sensor A2 Receiver A cabinet Supply to ? 5 Resetlamp  (*
2
2 | |
me
. ) iz Muting sensor B
A & B connector: [oreFeme
+24 V on pin 4 when muting is required. é || fineas 1 v M2 eneorr |12 ammiter 8 Semsor | M1238 B 1
7 ‘\/\‘ ila lot us: 2 +24V
7 Modra 3 ov 3 (Always in Pre
é Il cema 4 1 ‘ 4 Reset mode.)
g Sedd 5 Not used | Sensor B2 Receiver B cabinet Supply to ?
%
% | FMI-1 I
? | | Hnsaa 1 124V | Pokud jde o v3echny alternativy na konektoru ,R": JS AP-1: | y 28y
o ofr pro spusténi svételné clony/zavory Focus musite pripojit vyvod Adapter Plu .
Q00 O é Bila 2 Power “Off | 2a4Kvjvodu 1. Dalsf nformace viz kap. 6 v manualu Focus e 2 2 Power "Off" .
% Modré 3 Reset lamp (<3W) Kontrolka Muting je soucasti volitelného pfislusenstvi a je mozno 3 3 Reset lamp (
F M C-1 (2) Tl NA % Cema 4 Test/ Reset 1 misto ni zapojit rezistor (3W, 220Q). Vyjma alternativy 6. 4 4 Test/ Reset 1
nh panel'w‘10|‘nng sensor A activated é St ot ame (o) frmon ® No Muting lamp resistor),
uti v 7
INB  : Muting sensor B activated v T
Muting : Led flashing : Muting activated
Led on : Muting lamp fault Hneda 1 w24V , oav M12:38 4
- ‘Supply to transmitt
Info : Eden standard Bia 2 Not used supply to upply o fransmiter 24V supply
Q0000 Modra 3 ov 3 —F> transmitter 3 —f
Cema 4 Not used
F M C-1 (2) Seda 5 Muting lamp (3-5W)* Muting lamp No Muting lamp (resistor).

INA~: Muting sensor A activated * Muti ¥
InB  : Muting sensor B activated Muting lamp total 3-5W ';%&gf
Muting : Led flashing : Muting activated Curtain / Barrier
Led on Muting lamp fault M12, 8pol. Male or  M12, 5pol. Male
0SSD1: Safety output 1 “High” | M12, 8pol Female 4 Tina 10 Cis
0SSD2: Safety output 2 *High” Tina 10 B the same with
Cabinet FMC-1(2) or FMC-1(2) TINA TINA 10A/B/C Ina connector
( no.3 for
2 7 1 ‘ ‘ 8 ‘ 5 ‘ 6 ‘ T 2 3 4 5 ‘ Tina 10 Ais power supply
SCREEN | Hnéda Modra Bila GREEN | YELLOW RED Seda PINK SCREEN Hnéda Bila Modra Cema Seda the same to transmitter.
< Q o 3|3 < © @ - o without the
4 S S glg 2 2 3 2 2 . . s connector Same as the R
3 k3 ° 3 H 2 2 1 Optlonal c_onnectlon. 0.3 (R). ~— Connector on
Either cabinet or FMC. FMC.
o . M12, 5pol.
> *2 OSSD output: . 5pol. Male Female
| ‘ RL max 500 mA. +24vDC [ ov 1 T
L — *3 Mixable possibility:
Cabinet and / or FMC.
Anmarkning Remark Konstr Design|Godk Appr |Datum _Date [Blad Sheet
. P JsS 070827
FMC connection possibilities.
Ritad Drawn [Sidor Pages [Ritn nr_ Drawing no Forts Cont
Js 1 HR70001-01

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HR7000J-01 FMC-1 nebo FMC-1 Tina se snimaci Muting a resetovaci jednotkou

0 1 2 | 3 ] 4 5 6 7 8 9 10
Focus
Safety Light Curtain / Grid Muta 1 Muting sensor A ,FZR 1 2’2’%&91%1
22-044-00

]
77
V]

12, 8pol. Female

\

M12-C112 (1m)

20-056-20

RESET JS AP-1
i FZR 1 22-070-10

Muta 2 Muting sensor B 22.044-01

22-044-00 POWER

M12-C112 (1m)
20-056-20

’
s
,,,,,,,,,,,, —

M12-C312 (3m)

Z

20-056-21
gZSO%? 6(1) Napajeni vysilace
NEBO pres kabel
E M12-C1012 (10m)
20-056-23
FMC-1 FMC-1 TINA
22-042-00 22-045-00
M12, 8pol. Male M12, 5pol. Male
Jcoee o] ave [unire [ encen o] o | cier | ot | Jsseesnoun] wire | e [t | o |
SCREEN|BROWN | BLUE | WHITE | GREEN [YELLOW| RED GREY PINK SCREEN| BROWN | WHITE | BLUE | BLACK [ GREY
5 < @
< - «
2> 8 3§ § o 3 3
U -« ol S S = @ 2] *1 Optional connection:
v o ° L ] | - e e Either cabinet or FMC.
S
I \ \ *2 OSSD output:
T .3| - 2 2 RL max 500 mA. wavoc [T ov LT L
*3 Mixable possibility:
= © Cabinetand/or FMC. =
(pfipojeni k bezpe&nostnimu relé nebo Pluto) (pfipojeni k Vital nebo Pluto)
Anmirkning Remark [Konstr Design[Godk Appr [Datum  Date [Blad  Sheet

FMC-1 or FMC-1 TINA with muting sensors and reset unit. E JOKAB SAFETYE JS 070411 E—

FMC-1 eller FMC-1 TINA med muting sensorer och aterstaliningsenhet. Ritod Drawn [Sidor Pages [Ritn nr Drawing no
A MEMBER OF THE ABB GROUP Js 1 HR7000J-01

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HR7000K-01 FMC-1 nebo FMC-1 Tina; zapojeni s pre-resetem

0 1 2 | 3 ] 4 5 6 7 8 9 10

Focus FMI-1E
Safety Light Curtain / Grid 22_04-3.04

A 7z
. M12, 8pol. Female
—

”////////////// JS AP-1

22-070-10

N

___©

M12-C1012 (10m)
FMI-1C 20-056-23
22-043-02

PRE
RESET

RESET

PWR.OFF

§.

M12-C112 (1m)
20-056-20

JS SP-1 Napadjeni vysilace
22-070-00 NEBO pres kabel
M12-C1012 (10m)
20-056-23

FMC-1 FMC-1 TINA
22-042-00 22-045-00

M12, 8pol. Male M12, 5pol. Male

2 7 1 3 4 8 5 6 1 2 3 4 5
SCREEN|BROWN | BLUE | WHITE | GREEN [YELLOW| RED | GREY [ PINK SCREEN|BROWN | WHITE | BLUE |[BLACK | GREY

Screen
24 VDC
0 VDC
Test/
Reset

*1 Optional connection:
Either cabinet or FMC.

*2 OSSD output:
1. . 2 2 RL max 500 mA. «avoc [ ov LT L

*3 Mixable possibility:
= © Cabinetand /or FMC. =

(pfipojeni k bezpe¢nostnimu relé nebo Pluto) (pfipojeni k Vital nebo Pluto)
Anmérkning Remark Konsir Design[Godk Appr |Datum Date lac eel
FMC-1 or FMC-1 TINA connected with Pre Reset. — —_— s 070411
FMC-1 eller FMC-1 TINA kopplade for tidsaterstalining. —JOKAB SAF E TY— Ritad Drawn [Sidor Pages [Ritn nr Drawing no Forts Cont
A MEMBER OF THE ABB GROUP Js 1 HR7000K-01

! Muting A
‘ Muting B
LMS
0SSD 1
0SSD 2

\

[y

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operoted to meet all applicable European, notional and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HR7000L-01 Tina 10A, 10B a 10C - pfiklady zapojeni

M12-C101 (10m
A 20-056-10

S

y

M12-C312 (3m)

ralternativa, pfi které jsou pouzity bezpeénostnl’ﬁI

0 | 2 | 3 ] 4 | s | & | 7 8 9 10
Focus Receiver Focus Transmitter
H H 5 H H i With muting With muting
Safety Light Curtam / Grid Safety Light Curtain / Grid Jamp incl. resiotor inol.
FMI-1C FMI-1B FMI-1D
22-043-02 22-043-01 22-043-03
,,,,,,,,, P
20-056- 50 M12-C312 (3m) ws ] Lus |
(or connected M12 C134 (1m) 20-056-21 ! !
directly) 20-056-50 | |
) (or connected directly) ‘ | |
. RESET a\ : RESET ’/:“/\\\d: RESET
AM12, 8pol ( | |
Tina 10 A (=" Female  Tina 10 B ,an 8ol Tina 10 C [ZjaM12 ol Nt | <
20-054-12 20-054-13 Femal 20-054-15 Female o] | POWER | POWER 72| POWER
g g OFF ’\ | OFF ‘l ’\ | OFF
- | i
g % 1 1
T o] b
M12, 5pol. Ui Cigzigia Uiiigia
M12, 5pol. Male 7 M12, 5pol. Male ¥ ®M12, 5pol. M12, 5polY < Female
Female Male

20-056-21 | o ) ! |
L mfize MF-T/MF-L s funkci Muting ]
e[ wire | e [k | o |
'SCREEN| BROWN [ WHITE | BLUE | BLACK | GREY
+24VDC ov L
(Connection to Vital or Pluto)
Anmarkning Remark Konstr DesignGodk Appr _[Datum _ Dote [Blad  Sheet
TINA 10A, 10B and 10C connection example. — — JS 070411
TINA 10A, 10B and 10C inkopplingsexempel. —JOKAB SAFETY— awn [Sidor Pages |[Ritn nr Drawing no Forts Cont
A MEMBER OF THE ABB GROUP s 1 HR7000L-01

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly

HR7000M FRM-1 - Transformace vystu

installed, cared for

pt OSSD na reléové kontakty

and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Focus
Safety Light Curtain / Grid
Female M12
2 ’ ! 3 4 8 ° connector pin no.
,—|SCREEN| BROWNl BLUE | WHITE | GREEN |YELLOW| RED | GREY | PINK |— . — _|
| |
| 0T
| . i
| P |
[ | : [
FRM-1 | Ll
22-048-00 | !
| P
| [
[ i
| T |
! !
L{screen[ arown] s [ weire | oreen[veon] weo | erev | e f—- — - —
2 7 1 3 4 8 5 6  MaleM12
6 6 connector pin no.
Out 1 Out2
(K1) (K2)
@ =TEST/RESET

9

KD /|

|

D | /1

d i

24VDC 0V
Anmirkning Remark KOV\S" Des-g Godk  Appr |Datum Date [Blad Sheet
FRM—1. Konverterar OSSD utgdangar till reldkontakter. — — 20090310
FRM—1. Changing OSSD outputs to relay contacts. JOKAB SAFETY Ritad Drawn[Sidor Pages |[Ritn nr Drawing no Forts Cont
A MEMBER OF THE ABB GROUP Js HR7000M
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HR70000-01 Priklad zapojeni FMC/FMI

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
(Vysila¢)/ (Vysilac)/ (Vysilac)/ (Vysilac)/
Prijimac Vysila¢ Prijimac Vysila¢ Pfijimac Vysila¢ Pfijimac Vysila¢
M

FOCUS ™M
I

/
—~
. FMC-1,2 N N
FMC- FMC- FMC-
1,2 Tina* 1,2 Tina} 1,2 Tina!
rj Relay rj Relay rj Relay rj Relay
pyell | RTer j vial [ RT6/ ; vital RT6/ j vial /3 RT6/
i Pluto Pluto i Pluto Pluto i Pluto Pluto i Pluto ; Pluto
I J I J I J I J
Anmarkning Remark Konstr DesignGodk Appr [Datum _Date [Blad  Sheet
Kopplingsexempel FMC / FML. — —_— JS 070411
Connection example FMC / FMI. —JOKAB SAF E TY— Rifad Drawn [Sidor Pages |Ritn nr Drawing no Forts Cont
A MEMBER OF THE ABB GROUP Js 1 HR70000-01

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HR7000P Priklady pfipojeni kabelu

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Focus light curtain/grid Focus light curtain/grid 1 Bila
Transmitter)/ Transmitter PP
(Receiver ) n 2 Hneda,
1H—C *  Mute Sensor II\:/IMI'-1BI " ) 3 Zelena
1 ~, ’a
5 :: A uting Information 8 pole 4 ZIuta
— N i L &
s | | cables 58§(via ]
R Al >~—= 6Ru20\{a
i 7 Modra
FEEEPEE °ri H 8 Cervena
FEREEEREE M12-C112 (1m) 3 [l | |
C 20-056-20 € i =1 .
2 7 1 3/ 48 5 6 1H—C *  Mute Sensor 1 2£3 4 5 1 Hnéda
i "z
oL B 2 Bila
M12-C134 (1 vV i - ->— M12-C1012 (10m) S pole 3 Modra
< M12-C134 (1m) sHH—(—— wCffiE=x= cables % F
20-056-50 i . 20-056-23 4 Cerna
S el 3| & Seda
i | 5| 5| B f 5 Seda
2 7 1 3|4 8 5 6 SH— S5l 5| gl 2
§| 8] 8 & 2
s ¢
J LéE S o o 1 2]3 4 5
3§ 3| 5| 5| 2| 3| 2 2 7 1 3|4 8 5 6
o o = = = 3 (e} (o]
L N N Y R N A v
M12-C312 (3m) P S
20-056-21 i g <l = N
FMC-1,2 ¢ 08 g | £| 2| 2 8 !
-1, ¢ I 5 & 2| 2| 3| 8| S 1
Muting C ==
Connector C |
o o El 5 © - Tk S sase She
2| 3 gl S| S| g| 8 8 to
o o — = = =] [} (=]
c
A RT9;
2 7 1 348 5 6 ! \
M12-C103 (10m) \
20-056-40 1 14 25 2
VWV
Anmirkning Remark Konsir Design[Godk Appr |Dafum Date lac eel
Kabel kopplingsexempel. — — Js 050513
Cable connection example. —JOKAB SAF ETY— Ritad Drown [Sidor Poges [Ritn nr Drowing no Forts Cont
A MEMBER OF THE ABB GROUP JS 1 HR7000P

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.
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HR7000Q Priklad pfipojeni kabelu

0 1 EE 4 5 6 7 8 9 10
Focus light- \J 1 Bila
curtain / grid Focus light- 2 Hnéda
(Transmitter)/ 7/ FMI-1B curtain / grid 3 Zelena
Receiver \ Mutmfc:;:atlon Transmitter 8 pole 4 Z|Uta’-

= amp cables 5 Seda
M12-C134 (1m) M12-C134 (1m) 6 RGzova
20-056-50 5| Reset 20-056-50 7 Modra
P X 7
Oll o - 8 Cervena
\ —

Muting unit / Muting unit 1 Hnéda

bo-040 MFT-T 2 Bila

22-040& A 22-040-21 S pole 3 Modra

cables X .
/% \ vV Y :J v /% 4 cv;ern 4
/ o 5| B 3| E 5 Seda

Slosl gl 2| 2

< 2| 2| 8| 5

¥ & €| & =

¢
\ 1 2]3 4 5

M12-C134 (1m)
20-056-50

FMC-1
Muting
Connector

M12-C312 (3m)
20-056-21

TJ T 77

M12-C1012 (10m)

20-056-23

M12-C103 (10m)

24 Vde
0Vde

Test / Reset
Muting A
Muting B
0SSD 1
08sD 2

LMS
|

20-056-40
Anmirkning Remark Konstr Design[Godk  Appr |Dafum Date [Blad Sheet
Kabel kopplings exempel. — O S — Js 050513
Cable connection example. —J KAB AFETY— Ritod Drown|[Sidor Pages [Ritn nr  Drowing no Forts Cont
A MEMBER OF THE ABB GROUP Js 1 HR7000Q

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/regulations. Specifications subject to change without notice.

HR7000S Focus: funkce Muting pomoci Pluto, FMC a pfevodniho kabelu

0 1 3 4 5 6 7 8 9 10
Focus light curtain/grid Focus light curtain/grid 1 Bila
(Transmitter)/ Transmitter 2 Hné&da
Receiver ﬂ P
1H—C +  Mute Sensor FMI-1C 3 Zelena
2-H— A Muting Information 8pole 4 Zluta
I Ay S . Mﬂ:ﬂﬂiiiﬁ cables 5Seda
o~ 6 Ruzov,a
i L0 t_ N 5 . 7 Modra
g ¢35 82 .33 Ea g .
‘R EEREEE M12-C112 (1m) 3 18 8 Cervena
20-056-20 R c : === .
2 7 13428 56 \ 1H—C +  Mute Sensor 123 4 5 1 Hnéda
Py R B 2 Bila
= M12-CT134F VY s : Mﬂ:ﬂﬂiii% M12C1012(10m)  cqpioc 3 Modra
(im) ~s 20-056-23 4 Cerna
20-060-03 A gl 3 5 1z
s 8| § 5 Seda
2 7 1 3|4 8 5 8 5HH— S g
3 4 83
. ¢
g g@ e .3 8 1 34 5
3 5832928 8 2 7 1 3|4 8 5 6
R A Y N A A )
M12-C312 (3m) ~
20-056-21 I E <lal | ool
C Y 8 3 8 £l 2 8 3 |
FMC-1,2 ¢ 8 2 B 3| 2|z 8 g !
Muting C =
Connector ¢ A A ((YVYVAYY
oz %} 8 o
0 11Q16 12 13
k]
TEEREPEE
£83 88 .
8ol 22 2 568 (Connection to Pluto)
M12-C103
2 7 1 3/ 4 8 5 8 (10m)
20-056-40
Anmdrkning Remark Konsir Design[Codk _Appr _|Datum _Date [Biad _ Sheet
Kabel kopplings exempel. — — Js 050513
Cable connection example. —JOKAB SAFETY— Ritad Drawn |Sidor Poges |[Ritn nr  Drowing no Forts Cont
A MEMBER OF THE ABB GROUP Js 1 HR7000S

It is the user's responsibility to ensure that all control devices are correctly installed, cared for and operated to meet all applicable European, national and local codes/requlations. Specifications subject to change without notice.
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Bezpecnostni svetelna zavora
Spot

Schvaleni:
B C€ @

NORD

Pouziti:

- Fotoelektrickda ochrana vstupu do rizikové oblasti nebo
prostoru kolem ni

Vlastnosti:

- Bezpecénostni uroven typu 4 podle EN 61496

- Mnohostranny zplisob montaze

- LED indikace

- Kryti IP67

- Dosah 10 m nebo 35 m

- Moznost premosténi (bypass)

- Svételnda zavora, nouzové vypinaci tla¢itko a snimac
Eden zapojeny ve stejném bezpeénostnim obvodu jako
Vital/pluto

- Dosahuje bezpecénostni trovné PL e podle EN ISO 13849-1

Svételna zavora pro nejvyssi uroven bezpec€nosti

Tato svételna zavora je dodavana ve dvou verzich a to: Spot
10, pro vzdalenosti do 10 m a Spot 35 s pro vzdalenosti do
35 m. Svételné zavory je mozno instalovat v réiznych vyskach
a pod rdznymi dhly kolem stroje. Pfitom vyuzivame nase zrca-
dla a drzaky.

Kombinace Spot a Vital/Pluto splfiuje pozadavky na uroven bez-
pecnosti PL e, podle EN ISO 13849-1 a pro typ 4 podle EN 61496.
Nékolik svételnych paprskl (zavor), snimace Eden a nouzova vy-
pinaci tlacitka je mozno zapojit do série a dosahnout tak vysokou
Uroven bezpecnosti bezpeénostnino obvodu. K dispozici jsou riiz-
né zpUsoby feseni pfemosténi (bypass) svételné zavory pfi trans-
portu materialu dovnitf a ven z chranéné zony.

Indikace je zajiSténa LED kontrolkami na vysiladi a pfijimaci,
které indikuji ,kontakt“mezi vysilatem a pfijimacem a také bez-
pec¢nostni stav. Tato ,kontaktni“ informace je pak vyvedena
déle pres kabely z pfijimace svételné zavory.

Funkce

Svételna zavora Spot je monitorovana bezpecnostnim kon-
trolérem Vital, pfipadné programovatelnym bezpecnostnim
automatem Pluto (PLC). Z Fidici jednotky je vysilan specialni
kddovany signal do vysilaCe (Spot T). Tento signal, ktery se
vraci z pfijimace (Spot R) je pak porovnavan ve Vital/Pluto. Je-li
tento pfijaty kddovany signal v poradku, Vital/Pluto sepne pfi-
slusné bezpednostni vystupni kontakty a umozni pohyb stroje,
ktery svym provozem mize zpUsobit nebezpedi. Kédovanim se
zarudi, ze zadny vystupni signél nemtze byt vyvolan svétlem
Z jiného zdroje, ruSenim nebo poruchou nékteré komponen-
ty ve vysilaci nebo pfijimaci. Svételny paprsek je dynamicky
monitorovan, coz znamena, ze pokud se zastavi vysilani pul-
z0 se spravnou frekvenci, je takovy stav okamzité detekovan.
Pomoci kédovani mize dynamicky signal prochazet az 6 pary
vysiladl a pfijimadt, pficemz staci, aby pouze jeden par byl
elektricky pfipojen ke kontroléru Vital.

Vysilaé 1 Pfijimac 1 Vysila¢ 2 Pfijimac¢ 2
Spot T Spot R Spot T Spot R
— o] — — Ml
4 I RV 24 A R
|+|-J"L 4 |- |r -I-|—J'L +i-‘|-|"
Vysilani kédovanych pulzt
Vysilani *24 V DC - toto napajeni
kédovanych nemusi byt stejné jako
pulzd napdajeni pfivedené do Vital
P
<,

Vysilani kédovanych pulzi
Bezpecénostni kontrolér Vital maze

" mit pfipojeno az 6 systému Spot.
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Spot
Montaz a serizeni

Bezpecnostni vzdalenost

Zakladni princip bezpecnosti spociva v tom, Zze pohyb nebez-
pecného stroje je tfeba zastavit jesté dfive, nez osoba sahne 7 7
do nebezpecné oblasti. Proto tento pohyb stroje by mél pro-
bihat minimalné ve vzdalenosti 8560 mm od svételné zavory. P¥i
stanoveni spravné bezpecnostni vzdalenosti je tfeba brat v Uva-
hu dobu zastaveni stroje a rizikovou Uroveni (viz také EN I1SO

PrisluSenstvi a montaz (upevnéni)

Svételnou zavoru Spot je mozno montovat pomoci rliznych dr-
78k, sloupkl a zrcadel. Viz seznam s objednacimi &isly, kde
jsou uvedeny dal$i informace.

gt

K dispozici jsou rizné velkosti zrcadel, montaznich drzaku a profild. Viz JSM64
seznam komponent s pfisluSnymi objednacimi udaji. Otoc¢ny drzak M18 napf. pro Spot 10
nebo MUTE R (FSTR1).

Pozn.: kazdé zrcadlo zkréati snimaci vzdalenost paprsku o cca 20%

Sefrizeni

Pri sefizovani svételné zavory se divejte smérem k vysilacdi.
V ¢occe uvidite silné Servené svétlo. Pokud toto svétlo je vidét ze
strany od pfijimade (pfes namontovana zrcadla), je svételny pa-
prsek v zasadé spravné sefizen. LED na pfijimaci pfi spravném R

sefizeni prijimace a vysilace sviti. Pohybem vysilace nahoru/dol( Q - —_— — — — — %

a doleva/doprava je mozno najit optimalni sefizeni.

Pri vertikalni montazi (viz obrazek vpravo) by pfijima& mél byt l
upevnén nad vysilatem, nebot tim se zjednodusi sefizeni a mi- |
nimalizuje riziko ciziho svételného ruseni. Ve vyjimecnych pfipa- T

dech silného svételného ruSeni z vnéjsiho prostredi je mozno 7V
prijimany svételny paprsek dodate¢né nastavit Sroubem na zad-

ni strané pfijimace Spot 35. Na svételné zavore Spot 10jetoto & .

nastaven i mozno provadét na vysilaci.
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Technické udaje - Spot

W\.()'/Nr.pbce Material pouzdra:
C. vyrobku/objednaci tidaje Spot 10: Ocelové pouzdro s polyakrylovou
Spot 10 T/R 2TLA020009R0600 ochranou ¢ocky
..“S‘.p‘gt 35T/ 2TLA020009R0500 Spot 35 Pouzdro z polyamidu, s polyakrylo-
Bezpeénostni uroven vou ochranou ¢ocky
EN/IEC 61496 typu 4 s Vital/Pluto Barva
EN 954-1 kategorie 4 Spot 10 ocelove Seda
EN ISO 13849-1 PLe “§pgt 35 Zlutad/Cerna
Hmotnost
Spot 10:
Proudovy odbér ..?P?t 35
Vysilag Pripojeni
Prulmac Vysilag: hnéda (1) +24VDC
Vystupni proudy bila (2) dynamicky signal dovnit¥
Informacni vystup modra (3) 0V DC
..‘I.Duy‘r]amicky signalovy vystup Prijimac: hnéda (1) + 24V DC
_Svételny zdroj bila (2)
Opticky vykon modra (3) 0V DC
Spot 10: Cerna (4) dynamicky signal ven
Spot 35: Seda (5) Informacni vystup
mlur.{(‘i.ikace provozu 24V DC v pfipadé, ze LED sviti
Zelend LED na vysilagi (vykon): Napajeni je v poradku. zelené nebo blika (tolerance — 2
Zelend LED na pfijimaci (stav): V DC)
sviti: Sefizeni je v poradku, 0V DC kdyZ LED nesviti (tolerance
bezpecnostni obvod uzavren + 2V DQO)
blika: Sefizeni je v poradku, Shoda S normami Evropska smérnice pro strojni zafizeni
bezpecnostni obvod rozpojen 2006/42/EC
nesviti: Preruseny paprsek, EN ISO 12100-1:2003
........... bezpecnostni obvod rozpojen EN ISO 12100-2:2003
Kryti IP 67 EN 60204-1:2006 + A1:2009
Rozsah EN 954-1:1996
Spot 10: 0-10m EN ISO 13849-1:2008
Spot 35 0-35m EN 62061:2005
Nastaveni rozsahy EN 61496
Spot 10: trimr na vysilaci Certifikace TUV Nord &
..“S‘.p‘gt 35 trimr na pfijimaci
Instalace:
Spot 10: Matice 2xM18 o o
(jsou soucasti dodavky)
Spot 35: Bud pres montazni otvory v pouz-

dru nebo pomoci uhlového drzaku
JSMB3 (je soucasti dodavky)

Spot 10 T/R

GE.5

Spot 35T/R
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Priklady zapojeni

HD3800A-01 Pripojeni zavory Spot T/R ke kontroléru Vital 1

[Anmdrkning Remark

Pozn.: viz prirucka ke kontroléru Vital 1,
kde je uvedena interni konfigurace Y14
pii pouziti v kombinaci se svételnou

zévorou Spot 10/35

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER RECEIVER TRANSMITTER 1 RECEIVER 1 TRANSMITTER 2 RECEIVER 2
SPOT..T SPOT..R SPOT..T SPOT..R SPOT..T SPOT..R
X, Y X Y X Y
= =T (][], =2 & =2 &[]][]
- W — 3w
|| |z|3|4 |||z|3|4|5 By 24V0C || |2|3|4 |||2|3|4|5 || |2 |3|4 |||2|3|4|5 By 24vDC
+ - + - + - + -1 + - + -
— N M [+ |0 (™ |+ |n N ™+ |0 -l fm|<+|0 ol K e B e Al BN I B T
HEINH 2l HEIRH HEAE HEIAE HEIRE
HHHHERHHHEES HHHHEHHEE S ge%aﬁ;@‘eé;?
24VDC 24VDC
= = = = <= <=
fé&f !Hi - Té&- éT 5= jT&é- éT 5=
info info info
Al Al A2 ST B1 Ti B2 R1 X1 X4 A2 Al A2 ST BITI B2 R1 X1 X4
+ - Test/Autol + - Test/Auto| M1
24VDC eset 24VDC Reset 2 Connector/Cable
Type:VITAL1 JOKAB SAFETY Type:VITAL1 JOKAB SAFETY Pin 1 = brown +
g!n % = ‘I,)vlhlte nin
- + - + in = ue -
\1 2 | Bt \1 2| | B Pin 4 = black 1 out
2 2 2 2 Pin 5 = grey or yellow 1 info
13 14 23 24 Y14 Info 13 14 23 24 Yi4 Info
Info PLC Info PLC

VITAL1 MED LJUSBOM SPOT..

VITAL1 WITH SAFETY LIGHTBEAM SPOT

=JOKAB SAFETY=|,

A MEMBER OF THE ABB GROUP

Konstr D Dotum
ﬂ 20116510

Date

HD3800A-01

HA3306D Vital 1 se tfemi svételnymi zavorami Spot

3

white 2
blue

black 4
grey 5

+

X,

1z 3]+ |5
-1 1
M| |0
H 9 x
HEAEIERE
IR RERE e
2|58 |0

grey 5

brown 1

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
TRANSMITTER 1 RECEIVER 2 TRANSMITTER 3 RECEIVER 3 TRANSMITTER 2 RECEIVER 1
SANDARE 1 MOTTAGARE 2 SANDARE 3 MOTTAGARE 3 SANDARE 2 MOTTAGARE 1

>> > > > > > > > > > > > > > > > > > > > >(—> |

v

SPOTR| <= D <« « <« « <« <« « « <« <« <« <« (< Jsporr

112 |3 |4
+ -
-~ M |«
<

2|8 s
8 |E 8
o | = o

Lel

7

brown 1

arey

white 2
black 4

arey

_______ [ S | AT 2. -~
r h L Y
M M | - m |+ © J__ | N _._-(
SPOT.T 1 |[] >—>—>—>-—>->->->[][SPOT.R 1 | T N
I :I_ ~.
| = | ~
| Al A2 ST B1 T1 B2 Rl X1X Info |
SPOT.R 2 |[] € < << << << [|| SPOT.T 2 | 24;DC_ (A1) (®2) T;:;e/tAuto (::?m Sg:;t 33>| SPOT with
M12 Connector
| | Type:VITALT JOKAB SAFETY |
| - - | M12 Connector/Cable
SPOT.T 3 |[] >—>—>—>—>—>—>—>[]|SPOT.R 3 \1 \1 B2 | B1 Pin 1 = brown +
[ |\2 2 | ;in % = white in
in = blue -
Plis 16 25 26 vie | Pin 4 = black 1 out
L nto Pin 5 = grey or yellow 'L info
[Anmdrkning Remark

VITAL1 MED 3 LJUSBOMMAR SPOT...
VITAL1 WITH 3 LIGHTBEAMS SPOT...

=JOKAB SAFETY= |

A MEMBER OF THE ABB GROUP

HASBOGD

*For more connection examples see chapters for Vital or Pluto

7/37 2TLC172001C0202 | ABB Safety Handbook




ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202 7/38



8/1 2TLC172001C0202 | ABB Safety Handbook



Doba zastaveni a diagnosticky nastroj
Smart

Pro¢ m&fit dobu zastaveni? 8/3
Smart 8/4
Smart Manager 8/5
Smart a pfislusenstvi 8/7

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202 8/2



Doba zastaveni
Pro¢ mérit dobu zastaveni?

- Abychom dokazali stanovit bezpe¢né usporadani prostoru
strojl/zarizeni.

Doba zastaveni

Bezpedna vzdalenost (tj. vzdalenost, v jaké musi byt bezpec-
nostni komponenta umisténa od rizikové oblasti) je uréena
dobou zastaveni stroje. Zakladni myslenka spociva v tom, ze
bezpecnostni komponenta by méla byt umisténa co nejdale od
rizikové oblasti, aby nebylo mozno vstoupit do nebezpecného
prostoru dfive, nez se stroj zastavi.

Doba zastaveni u manuélné ovladanych strojd je zejména ddlezita
tam, kde svételna zavora a svételna clona jsou pouzity jako bez-
pecnostni komponenty. Obsluha/operator se nékdy bezdécné roz-
hodne, Ze uchopi nebo upravi néco, co se dostalo dovnitf do stroje
nebo co se umistilo nespravng, v dobé, kdy stroj je jiz v pohybu.
Zasadnim pozadavkem pak je, aby stroj se zastavil jeSté dfive, nez
ruka dosahne do rizikového prostoru. Kratka zastavovaci vzdale-
nost ma také svlj vyznam pii posuzovani ergonomie stroje.

Uchopeni dilce nebo uUprava polohy dilce patfi také k béznym
Ukonlim pfi praci s automatickymi stroji. Obvykle se takovy
ukon provadi v pfipadech, kdy chceme honem upravit polohu
urcitého dilce a zabranit Casovym ztratam ve vyrobé. Doba
zastaveni ma také velky vyznam pro pfipad, kdy osoba pro-
nikne do nebezpecného prostoru a zpUsobi vypnuti stroje,
nebo kdyz néjaky pfedmét spadne do stroje.

Pri vypodtu bezpelné vzdalenosti se pouzivaji nasledujici para-
metry: doba zastaveni, poch(izna rychlost (1,6 m/s) a rychlost
pohybu ruky (2,0 m/s). Nékdy se také pouziva pevna minimalni
bezpecna vzdalenost — viz norma EN ISO 13855, kde jsou uve-
deny dalsi podrobnosti ohledné vypoctu bezpelné vzdalenosti.

Zastavovaci vzdalenost

U bezpecénostnich kontaktnich paskd ma mimoradny vyznam
sledovani zastavovaci vzdalenosti. Nespravné stanovena
zastavovaci vzdalenost sebou miZe pfinaSet velmi vysoka
rizika. Zastavovaci vzdalenost je také potrebna pro vymezeni
prostoru, napf. u robotickych pracovist pfi déleni pracovniho
prostoru na sektory.

U citlivych hran dvefi je dalezité, aby zastavovaci vzdalenost byla krats$i
nez mékka ¢ast citlivé hrany.
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urcité pracovni oblasti kolem stroje a umisténi jednotlivych

Nafizeni a normy

MéFeni doby zastaveni je také dulezité k tomu, abychom doka-
zali urgit, zda plnime pozadavky norem, smérnic a nafizeni
pro stroje. Spoleénost ABB Jokab Safety mUze v této oblasti
predat své dlouholeté zkusSenosti z praktické aplikace nafi-
zeni a norem z hlediska jejich naplnéni i vyhovéni pozadavk
vyroby. ABB Jokab Safety se Ucastni prace ve standardizac¢-
nich vyborech pro zpracovani téchto norem. Jednou z nich je
EN ISO 13855, ktera se zabyva umistovanim bezpecnostnich
zafizeni kolem stroje, v zavislosti na dobé zastaveni.

i

Tam, kde je bezpeéna vzdalenost mald, mlze obsluha sedét v blizkosti
stroje a pracovat - viz obrazek vlevo. Pokud je bezpeéna vzdalenost vétsi,
je nékdy potrebné se priblizit ke stroji a provést na ném urcity zasah,
pripadné také pouzit dal$i ochranu, ktera zabrani rozbéhu stroje v pfipadé,
ze osoba se nachazi uvnitf této bezpeéné vzdalenosti.

Norma plati obecné pro vSechny typy strojnich zafizeni, ackoli
v nékterych pfipadech plati pozadavky na minimalni vzdale-
nost a minimalni méfenou dobu zastaveni, pro které se pou-
zivd harmonizovana norma C. Napfiklad u mechanickych lis(
plati navic pozadavky normy EN 692, kde je stanoven zpUsob
méreni doby zastaveni. Pro hydraulickeé lisy plati norma EN 693.

Kazdoro¢ni kontroly

Opotifebeni stroje je jevem, ktery mUze ovlivnit brzdéni stroje
a motord. To znamena, Ze s Casem se zastavovaci doba stroje
mUzZe ménit. Vliv na zastavovaci dobu maji také dalsi faktory,
napf. zména hmotnosti obrobku nebo zménéna nastaveni
stroje, napf. pneumaticky tlak. U t&chto a dalSich pfipadd je
nutné provadét kazdoro&né kontrolu zastavovaci doby stroje.

Jak ovliviiuje zastavovaci doba vybér ochrannych zafizeni
- priklad

Jednim z prikladd mdze byt pfiklad méfeni doby zastaveni valc(
u jednoho wyrobce textilu. Umyslem bylo umistit svételné zévory
nebo svételnou clonu pred otacejici se valce a zabrani tak vtazeni
Casti téla operatora dovnitf do stroje. Pri méreni doby zastaveni se
ukazalo, ze zastaveni valc( trva déle nez jednu sekundu. Bé&hem
této doby se unaseny material posunul témér o 2 metry dale. Pro
zajiSténi dostatecné bezpecné vzdalenosti by byvalo bylo tfeba
umistit svételné zavory témér 3 m daleko od stroje a svételnou
clonu témér 2 m daleko od stroje. Ponévadz takové prostorové
podminky nebyly na daném misté k dispozici, byl tento problém
fesSen vertikalné posuvnymi bezpecnostnimi pfepazkami.



Smart

Doba zastaveni a strojovy diagnosticky nastroj

Schvaleni
CE

Smart ukazuje diagramy/hodnoty:
- Doby zastaveni

- Zastavovaci vzdalenosti

- Rychlosti

- Polohy zastavovaciho signalu

Vlastnosti

- Jednoduché pouzivani

— Méfreni s elektrickym pfipojenim i bez néj

- Idealni pro vykonnostni diagnostiku stroje

- Vypocet spravnych bezpeénych vzdalenosti

Smart je idedlnim nastrojem pro bezpecénostni dohled nad

strojem a diagnostiku provozu stroje

Diagnosticky nastroj Smart ma celou fadu cennych vlastnosti

pro strojovou diagnostiku:

— grafické prezentace namérenych vysledkd

- jednoduché analyza zastavovacich charakteristik a pohybd

- nabidka parametrl pro ndvrh bezpec¢nostniho systému
(napf. doba zastaven)

— vypocte minimalni povolenou bezpecnou vzdalenost

— ukaze zpUsoby optimalizace zastavovaci vzdalenosti

— identifikace a analyza doby odezvy a mechanického/hydrau-
lického brzdéni

— digitalni vstupni/vystupni signaly a analogové vstupy

Smart je dokonalym nastrojem pro periodické monitorovani
bezpeénostnich parametrl a dalSich podminek pro Udrzbu
a opravy strojd. Diky skutecnosti, Ze Smart dokéZze porovna-
vat staré a nové diagramy, je mozno jeho pomoci snadno najit
dlvody poruch stroje. Také je mozno monitorovat chod stroje
za provozu a porovnavat jeho vykonnost v ¢ase.

Zastavovaci jednotky a snimace
Smart je vysledkem dalSiho vyvoje nasSeho osvédCeného

tzv. ,zastavovaciho analyzatoru® JSSM1 Stopping Analyser.
VSechny zastavovaci jednotky a snimace pro JSSM1 je mozno
pouzit také pro Smart. Doslo ke zvySeni poCtu pfipojovacich
moznosti. Smart ma 9 digitalnich vstupd/vystuptl, jeden vstup
pro inkrementalni snimac (snimani polohy a rychlosti) a dva ana-
logové vstupy. VSechny tyto vstupy usnadriuji méfeni sekvenci
(sledu udalosti) v kombinaci s €asy pro provedeni pohybu a dal-
§imi analogovymi hodnotami.
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Smart Manager

Vyhody:

- Jednoducha struktura programu

- Ukazuje celou zastavovaci sekvenci

- Identifikuje veskeré pohyby stroje

- Porovnava méreni

- Pocita dobu zastaveni

- Uklada namérené hodnoty do databaze

- Exportuje mérena data do excelovskych tabulek
- Tiskne kompletni méfici protokol

Smart je fizen pocitatem, v redlném Case, ovladacim programem  vysledky spolu s grafickym znazornénim sekvence udalosti. Smart
Smart Manager. Tento program provadi méreni, ukladani a analyzu  Manager je k dispozici v nékolika jazycich: angli¢tina, Svédstina,
nameérenych dat. Méfeni jsou ukladana do databaze SQL a existuje  danstina, némcina, francouzstina, Cestina a polstina. Preklad do
mozZnost exportu dat do tabulkového procesoru Microsoft Excel.  jinych jazyk( se dé snadno zafidit v pripadé pottfeby. Program je
Program vypocitava dobu zastaveni (stopping time) a ochran- dodavan zdarma a da se stahnout z webové stranky Jokab Safety
nou/bezpednou vzdalenost (protective distance). MUze tisknout  pfi zakoupeni zafizeni na méfeni zastavovacich ¢asU.

Smart Manager

e
-

—_—re—
— ~ = - Current values from sensors and the system
ey [ — .
- - E o F™ = @ rars TR - Start conditions
= ™ m e & s TR . .
sagmai T a o cmora R —— — Stop signal conditions
ey T o= [a ey gl L 'llI'lI
- S - Shutdown conditions
==
Start menu = = 3 - Measuring settings can be saved
gy re—— L8 g g p— L

T e T - - = - Stop time data
i B I L Ry s - . — Zoom control
i ré TR raTs em L; ™
‘e rs |fe || refs re = k. — Own cursors
o N re i re - —
e re re e @ re T = ~WE i i
=r r - -
) vy s __,,, T = e
Méfici formulaF ra / - te
re
- (!
Fa
rw =
| - ¥ [
. ¥ Bl - - - = pr
-
rm
P e = -
vyslan signal P =t
k zastaveni i -
rFim £
I i I -
=l
- | —
- [r—
B i 2T a
- |
Ve O L iy -
& i "= [
= H =t ]
i

Measured result

3

] e
rozpojeni reléovych stroj se Vypocty:
Kontakttl sastavil — minimalni, maximalni a prdmérna hodnota,
standardni odchylka z fady méreni
— moznost vypoc¢tu ochranné (bezpecné)
vzdalenosti
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T — & Sani
——— UloZeni .
—_ o - - volba série méfeni
i - ptidavné stavové infor-
e el T — , ]
e mace, napt. podminky
. — a specidlni okolnosti
- h MV s
e — méfeni
i
N —
o 5, ) ]

Daetmad it 2 vl Wl x|

Prevod analogovych signalu

Smart mlze méfit a ukazovat grafickym zplsobem soucasné dva rlizné signdly z analogo-
vych snimadd. Vystup: 0/4 — 20 mA. Pfevod naméfenych proudovych hodnot se provadi
automaticky zadanim minimalni a maximalni hodnoty a jednotek pro tyto vstupy. Takto je
mozno napfiklad zobrazit a vypocitat vysledky analogového snimace tlaku v rozmezi od 0 do
400 barl (misto 4-20 mA), nebo Udaje ze siloméru v rozsahu 0-2 kN. To tedy znamena, ze

Archivace

— vyhledavaci filtr

— méreni ulozena do
paméti

— exportovana méreni

pokud chceme, aby systém se pfi plsobeni uréité sily aktivoval, je mozno pfimo zadat tuto

o -3 ngx
oing .
il P e
TR
| twew |

Vytisk

Tisk namérenych a vypoctenych hodnot patfi mezi nejdllezi-
1€jSi funkce programu. Ve vytisku jsou obsazeny vSechny hlavni
informace z namérenych hodnot, nutné pro kazdoro¢ni kontrolu
nebo pro pridéleni stitku CE na stroj. Ponévadz celd méfici sek-
vence je zobrazena v grafickém formatu, je pochopitelnd, pro¢
ma zastavovaci doba takovy vyznam. V nékterych pfipadech je
tfeba tuto zastavovaci dobu zkratit. Z diagramu Ize také identifi-
kovat pohyby stroje a to znamena moznost vzajemného porov-
navani rliznych hodnot a vysledovani ¢asové variability zastavo-
vaci sekvence, bud mezi dvéma Casovymi okamziky, nebo mezi

silu a nikoli pocitat z ni ekvivalentni proudovou hodnotu.

dvéma rlznymi roky. Je moZno detekovat vliv opotiebenych
brzd nebo vliv opotiebeni rliznych ¢asti stroje na fidici systém.
Pro ziskani kompletni baze (dajd z namérenych hodnot je také
dllezité definovat predpoklady a rozhodnout kdy a z jakého
ddvodu doslo k vyslani zastavovaciho (stop) signélu.

DdlezZité Udaje, napf. zastavovaci signal, jsou opatieny Udaji
0 0s0bé, ktera méfeni provadéla, méficim zafizeni, typu mére-
ného stroje, vypoctech a ochranné vzdalenosti. Na vytisku je
mozno si zobrazit firemni logo a je zde policko pro dalsi
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Smart a prislusenstvi

Smart Logger

Smart Logger je méfici Ustredna pro sbér dat. Ustfedna ma USB
port pro pripojeni na PC a 8 pfipojovacich bodd pres konektor
M12: jeden pro napdjeni /O, jeden pro inkrementalni snimac, dva
pro analogové snimace a &tyri pro dalsi vstupné/vystupni signaly.

Pouzdro tohoto datového zéznamniku je vodotésné, s vodo-
t&snymi konektory M12, které brani priiniku ¢astic a kapalin
dovnitf do pfistroje. Aby se zabranilo poskozeni Smart Lo-
ggeru nespravnou hodnotou proudd nebo napéti z externich
zafizeni, jsou vSechny vstupy a vystupy a také externi jed-
notky elektricky oddéleny vazebnimi optocleny od procesoru
Smart Loggeru.

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

Cislo vyrobku/objednaci tidaje: 2TLA070300R0100
Rozméry: 62 x 220 x 80 mm (S x v x h)
Hmotnost: 0,5 kg

Kryti: IP 67

Napajeci napéti: 24V DC

Rychlost (doba) odezvy: max. 1 ms

Polohovaci presnost: + 0,1 mm

Digitalni vstupy/vystupy:

8 vstupd, 4 vystupy (NPN otevi. ko

Analogové vstupy:

2 vyp.; 0/4-20 mA

Tlac¢itkova jednotka SM2

SM2 se pouziva v kombinaci s méfici Ustfednou Smart Lo-
gger, pro méfeni manualnim zastavovacim impulzem, bez
elektrického pfipojeni ke stroji. Pokud napfiklad SM2 pritla-
¢ime proti nouzovému vypinacimu tladitku, SM2 vysle signal
do Smart Loggeru k odstartovani méfeni. LED kontrolka na
SM2 se rozsviti v okamziku dosazeni zastavovaci (stop) po-
lohy. SM2 je pfipojen ke Smart Loggeru pres konektor M12.

Kodér: 1 pfipojovaci bod pro pulzni snimac¢
Vyrobce: ABB AB/Jokab Safety, Svédsko
Cislo vyrobku/objednaci tidaje: 2TLA070300R0200

Rozmeéry: 50 x 100 x 25 mm (8§ x v x h)
Hmotnost: 0,2 kg

Oblast aplikace:

Dvouruéni ovladaci jednotky,
nouzoveé vypinaci tlacitko atd.

Napajeci napéti:

Napajena ze Smart Loggeru

Reléova jednotka SM3

SM3 se pouziva v kombinaci s méfici Ustfednou Smart
Logger pro automatické méreni zastavovaciho ¢asu v na-
stavené poloze, nebo alternativné pro méreni manudlnich
zastavovacich pulzl. Jakmile prijde stop signdl ze Smart
Loggeru, relé v SM3 sepne. SM3 pak vysle signal do
Smart Loggeru, aby zahdjil méfeni, a dale toto relé aktivu-
je reléové vystupy pro zastaveni stroje. Relé v SM3 se da
resetovat softwarové v okamziku zahajeni nového mére-

niSpojeni SM3 se Smart Loggerem je pres konektor M12.

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

Cislo vyrobku/objednaci tidaje: 2TLA070300R0300
Rozméry: 65X 72 x 49 mm (§ x v x h)
Hmotnost: 0,2 kg

Oblast aplikace:

Elektrické pripojeni, které vysila
zastavovaci (stop) impulz.

Napajeci napéti:

Napajeni ze Smart Loggeru

Reléové vystupy:

2 NO (spinaci kontakty), 2 NC (roz-

pinaci kontakty), 6A/250 V AC

Kodér:

1 pfipojovaci misto pro pulzni snima¢

Jednotka SM11 (Flag Unit)

MéFici Ustfedna Smart Logger se pouzivd v kombinaci
s jednotkou SM1 pro automatické méreni zastavovaciho
Casu a zastavovaci vzdalenosti. Jednotka se umistuje do
svételné clony tak, Ze praporec stoji paralelné ke svétel-
nému paprsku. Po aktivaci praporce dojde k preruseni
svételného paprsku zavory/clony a stroj se zastavi. Spo-
jeni mezi SM11 a Smart Loggerem je pres konektor M12.

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

Cislo vyrobku/objednaci tdaje:

2TLA070300R1100

Rozméry: 140 x 85 x 37 (S x v x h).
Drik @ 3x45 mm
Hmotnost: 0,6 kg

Oblast aplikace.

Svételna clona, svételna zavora

Kryti:

IP 40

Napajeci baterie:

10 nabijitelnych ¢lankd 1,2 V NiMh,

celkové napéti 12 V

Disponibilni napajeci energie:

Max. 1200 mAh (cca 200 operacom

Teplota: 0 az +45°C

Instalace: Na stolek nebo do standardni
trojnozky ¥ pro kameru

Nabijec: SM 14
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Linearni snima¢ SM5 1250/2500)

SM5 je inkrementalni pulzni snima¢ pro pripojeni k méfi-
ci Ustfedné Smart Logger. Snimaé je chranén robustnim
pouzdrem. Snimac¢ a konec kabelu jsou uchyceny ke stroji
silnymi magnety. SM5 se pripojuje ke Smart Loggeru ko-
nektorem M12.

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

Cislo vyrobku/objednaci tudaje:
XM5/1250:
SM5/2500:

Rozméry:

2TLA070300R0400
2TLAO70300R0500
SM5/1250: 106 x 88 x 100 mm (Sxvxh)
SM5/2500: 114x125x116 mm (Sxvxh)

Hmotnost:

SM5/1250: 1 kg
SM5/2500: 1,4 kg

Oblast aplikace.

Linearni pohyb, napf. lisu

Napajeci napéti:

Napajeni z ustfedny Smart Logger

Max. délka:

1250 nebo 2500 mm

Max. rychlost: Smfs

Rozliseni: 0,1 mm
Rotac¢ni snima¢ SM7
SM77 je inkrementalni snimac pro pfipojeni k méfici Vyrobce: ABB AB/Jokab Safety, Svédsko '
Ustfedné Smart Logger. Snima¢ detekuje rotadni pohyb  Cislo vyrobku/objednaci tdaje: 2TLAO70300R0700 o3
pres kolecko, které se odvaluje po hfideli. Stojan zajis- Rozméry: Velikost snimace: 46x40x59 (SxVxH)
tuje polohu snimace pomoci jediného knofliku. Stojan je Velikost stojanu: v roztazené formé
pfipevnén ke stroji silou silné magnetické patky. Spojeni cca400x50x90 (SxVxH
mezi SM7 a Smart Loggerem je pfes konektor M12. Hmotnost: 1,7 kg, v¢etné stojanu

Rotaéni pohyb, napf. soustruhy,

Oblast aplikace.

véleCkové dopravniky

Napajeci napéti:

Napajeni z Ustfedny Smart Logger

Max. rychlost: Smpg
Rozliseni: 0,1 mm
Obvod kola: 125 mm

Bateriova souprava SM13

SM13 je bateriova souprava pro méfici Ustfednu Smart Vyrobce: ABB AB/Jokab Safety, Svédsko '

Logger. SM13 zajisti, Ze Smart se stane kompletné mo-
bilnim méficim nastrojem. Pfi pouziti SM13 jiz nemusite
pfipojovat Ustfednu Logger do napéjeci zasuvky a mize-
te ji pfi méfeni presouvat od jednoho stroje ke druhému.
Ponévadz bateriova souprava SM13 ma stejnou fyzickou
velikost jako jednotka SM11 (flag unit), hodi se dobfe do
prenosného kuffiku SM9. Nabije¢ pro SM13 ma oznade-
ni SM14 a pro plné nabiti bateriové jednotky potfebuje
dobu cca 3 hodiny 15 minut (2100 mAh). SM14 funguje

Cislo vyrobku/objednaci tudaje:

Rozméry:

Hmotnost:

Kryti:

Konektor:

Jmenovity proud:

Energie napajeci baterie:

vydrzi asi na 10-12 hodin (vy$si ka-
pacitu je mozno dodat na pozadani).

2TLA070300R2300

145 x 65 x 37 mm (d x $ X V)
0,8 kg

-
Zaporny pdl ve stfedu konektoru
-
2100 mAh. Pfi normalnim pouzivani

také jako rychly nabije¢ pro SM11. Baterie: 20 nabijitelnych NiMH ¢lankd 1,2 V,
velikost AA (R06). Celkové napéti 24 V.
Kuffik SM9
SM9 je prakticky kuffik s kapsami, vhodny pro uloZeni Vyrobce: ABB AB/Jokab Safety, Svédsko
raznych jednotek Smart. Cast ochranné pény viozené do _ Cislo vyrobku/objednaci tdaje: 2TLAO70300R0900
vika kuffiku je mozno vyjmout a vytvofit tak prostor pro Rozméry: 535x155x430 mm (dx8§xv)
uloZeni notebooku, takze veskeré vybaveni je pak mozno Hmotnost: 3,5 kg
si sebou nést v jediném kuffiku
Dalsi prislusenstvi
Nazev: C. vyrobku: Popis
SM6 2TLAO70300R0600 AC/DC prevodnik pro Smart
SM14 2TLAQ7OSOOR24OO Nabije¢ pro jednotku SM11 a bateriovou soupravu SM13
Kabel pro rozhrani USB 2TLAQ7OSOOR1 500 USB propojovaci kabel pro zajisténi komunikace s pocitacem
Prodluzovaci kabely 2TLA020056R2000 Prodluzovaci kabely ANN Jokab Safeety, s 5 vodici, ideal-
2TLA020056R2100 né vhodné pro veskeré prislusenstvi Smart.
2TLA020056R2200
2TLA020056R2300
2TLA020056R2400
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Snimace / spinace / zamky

Pro¢ pouZivat snimace/spinace? 9/4

Bezkontaktni bezpeénostni snimace

Eden 96
Eden AS-i 8
Bezpec¢nostni magneticky spinac - Sense7 9/14

Magneticky zamek
Magne 9/16

Procesni zamek
Dalton 9/22

Bezpecénostni zamek
Knox 9/28

Bezpecénostni Interlock spinaé

Bezpecnostni Interlock spina¢ - MKey5 9/34
Bezpecnostni Interlock spinac¢ - MKey8 9/36
Bezpecnostni Interlock spina¢ - MKey9 9/40
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ProC pouzivat snimace/spinace?

- jako monitorovaci prvek dvefi a dvifek nachazejicich se
v okoli nebezpeéného stroje!

Jistotu o tom, Ze stroj se zastavi pfi otevieni dvefi nebo dvifek/
poklopu je mozno Fesit rlznymi typy spinact a snimacd, které
jsou monitorovany bezpecnostnim relé nebo bezpednostnim
programovatelnym automatem (PLC). Spinace a snimace jsou
k dispozici bud’ jako bezkontaktni (dynamické nebo magnetic-
ké), nebo jako rdzné typy blokovacich zatizeni. Blokovaci zafi-
zeni je mozno pouzit tam, kde je to poZzadovano a kde chceme,
abychom signalem zamknuli branu pfi provadéni urcitych pro-
cesl, které nelze zastavit v dobé, kdy probihaji uréité operace.
Spinace a snimace se pouzivaji také u strojl, které maji dlou-
hou zastavovaci dobu, a tedy chrani osoby pred vstupem do
prostoru v dobé, kdy stroj jesté dobiha.

- abychom zajistili, ze urcité polohy bude opravdu dosazeno!
Snimac¢ monitoruje, zda pfi vstupu osoby do pracovni oblasti
robotu tento robot stoji v monitorované poloze. Pokud osoba
vstoupi do prostoru, robot se zastavi v disledku fizeni progra-
mem. Pokud robot opusti pozici, dojde k pfimému preruseni
dodavky napajeni. Tato funkce se pouziva v pfipadé, ze robot
se nezastavi bezpecné v poloze, z niz by bylo mozno bezpro-
blémové odstartovat.

- abychom zajistili spolehlivou kontrolu bezpeénosti v
tvrdych provoznich podminkach!

Bezkontaktni dynamické snimace maiji dlouhou zivotnost, po-
névadZ nejsou mechanicky namahany. Jsou také schopny
snaset tvrdé podminky okoli, napt. chlad, teplo, vysokotlaké
omyvani, které jsou dllezité napt. pro potravinarsky préimysl.
Ponévadz snimace jsou malé, daji se snadno umistit do polohy
a je mozno je dokonce kompletné zabudovat skrytym zpdlso-
bem do dvefi a dvifek/prichodd.
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Eden — nejvySsi uroven bezpecnosti a spolehlivosti

Pouziti snimac¢e Eden doporucujeme, nebot tento prvek je

je bezkontaktni spina¢ s dynamickou funkci. Je mozno
zapojit az 30 snimacl Eden do série a stale jesté dosahovat
urovné bezpecnosti PL e podle EN 13849-1.

Jaké pozadavky je tfeba klast na snimace/spinace?

Snimac&/spina musi byt spolehlivy z hlediska bezpecnosti i vyroby.

— osoba pracujici na stroji musi dlvéfovat, Ze nebezpetné
pohyby a funkce budou takovymi snimaci/spinaci bezpecné
zastaveny;

— z hlediska plynulosti vyroby je tfeba zabranit neimysinému
zastaveni vyrobniho zafizent;

— norma EN ISO 13 855 definuje pozadavky na bezpecné
vzdalenosti zablokovanych dvefi bez blokovaci funkce.

Jak bezpecny je snimac/spinac?

Abychom si mohli opravdu byt jisti, Zze bezpe&nostni funkce bude
fungovat, je zdsadné nutné instalovat bezpecnostni spinac/sni-
mac podle pokynl ve specifikacich. Certifikacni organy testuji vy-
robek pouze podle pfislusnych norem a specifikaci od vyrobce.

Mechanické spinace

U mechanickych spinacl, napfiklad ovlddanych Kli¢i, to zna-
mena, ze ma-li spinac, kli¢ nebo montazni drzéak dosahnout vy-
robcem specifikované zivotnosti, musi byt dvefe nebo poklop
vyrobeny v malych tolerancich. Srouby pridrzujici dily musi byt
zajistény, aby nemohlo dojit k jejich povoleni. Ma-li byt zabra-
néno, aby se material dostal do $térbiny pro kli¢, musi okolni
prostfedi byt Cisté. Pokud dvefe se opotfebuji natolik, Ze jejich
tolerance presahne povolenou miru, mohou se do Stérbiny do-
stat povolené Srouby nebo materidl a to mize zplsobit zablo-
kovani spinage a nevyslani stop signalu pfi otevfenych dvefich.
Dokonce i dva mechanické spinace na dvefich mohou vypad-
nout z funkce a dostat se do nebezpe&ného stavu, jestlize se
dvefe dostanou mimo toleranci spinacd. Aby se zabranilo ne-
hodam je tfeba mechanické spinade i instalovany systém prd-
bézné kontrolovat.

Bezpecnostni uroven

Eden - snimac¢
s dynamickym
signalem

Magneticky
spinac

Bezpecnostni

blokovaci spina¢ )
Spolehlivost

-

Bezkontaktni snimace/spinace

U bezkontaktnich snimacd neexistuii rizika, ktera normalné do-
provazi mechanické spinace (viz vySe). Pokud dojde k uvolnéni
SroubUl, drzakd nebo snimacu, zplsobi to stop signal. Tedy pro
dosazeni nejvyssi bezpecnostni drovné staci mit jeden snimad
s dudlni nebo dynamickou funkci. Existuji dva druhy bezkon-
taktnich snimact — aktivni a pasivni. Aktivni snima¢ Eden trvale
komunikuje mezi témito dvéma ¢astmi pomoci dynamickych sig-
nald. Kazda porucha pfimo zpUsobi vyslani stop signalu. Pasivni
typ, kam patfi napf. magneticky spina¢, ma dva jazyCkové kon-
takty ovladané kédovanym magnetem. Pasivni i aktivni snimace
jsou kontrolovany pfi kazdém otevreni dvefi. Z hlediska bezpec-
nosti je aktivni snimac¢ Eden preferovanym feSenim, ponévadz je
trvale kontrolovan, zatimco pasivni snima¢ je kontrolovan pouze
pfi otevieni dvefi.

Z hlediska spolehlivosti potfebujeme dlouhou detekéni vzdalenost
s velkymi tolerancemi a spravné definovanou zapinaci (ON) a vy-
pinaci (OFF) polohu. Aktivni snima¢ Eden tyto pozadavky splfiuje.
Magneticky spina¢ ma mensi tolerance a uzsi mezilehlou polohu,
pfi které rozpina pouze jeden kontakt. Nespravna instalace nebo
pritomnost vibraci mize zpUsobit nelmysiné zastaveni v piipadé,
ze jeden kontakt se rozpoji a znovu sepne. Monitorovani tohoto
dvoukanalového systému je zalozeno na skute¢nosti, ze ma-li byt
povolen novy start, musi byt ovladany oba kontakty. U dynamic-
kého bezpecnostniho okruhu existuje pouze jeden pulzni signal,
a proto také neni u t&chto kontakt( mezipoloha.
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Bezkontaktni bezpecCnostni spinac

Eden

Sphvélem’:
N%JFYD ﬁ 'I:E

Bezpecnostni snimac pro:
- Dvefre a dvitka/prichody

- Polohové fizeni

- Detekce sektoru

- Detekce stérbiny

Vlastnosti

- Bezpecnostni kategorie 4/PL e podle EN ISO 13849-1,
pokud snima¢ pracuje v kombinaci s Vital nebo Pluto

- Bezkontaktni detekce polohy; velka snimaci vzdalenost
0-15mm £ 2 mm

- Moznost zapojeni az 30 snimacl do série, pfi zachovani
nejvyssi bezpecnostni urovné PL e

- Montaz v nejrGznéjsich polohach, detekéni tihel 360°

- Kryti IP 67/IP 69

- Dynamicky signal, ktery je schopen prochazet dfevem
a plasty (ne kovem!)

- Stavova informace zobrazovana pomoci LED na
snimaci, a v kabelové pfipojce

- Mala hysteréze (< 1 mm)

Bezkontaktni bezpe€nostni snimac¢ pro nejvyssi
bezpecénostni droven

Snima¢ Eden — Adam a Eva je dvojice bezkontaktnich sni-
madl pro pouziti na blokovanych branach/dvefich, dvitkach
atd. Kédovany signal je vysilan z fidici kontroléru Vital nebo
z bezpec¢nostniho programovatelného automatu Pluto, pres dil
Adam do Evy. Zde probéhne modifikace signalu a signal z Evy
je odeslan zpét. Maximalni snimaci vzdalenost mezi Adamem
a Evou je v sou¢asnosti 15 mm + 2 mm.

AZ 30 snimacl Eden je moZno zapojit do série s kontrolérem
Vital a stéle je$té dosahovat stejnou bezpecnostni Uroven bez-
pecnostniho okruhu. Je také mozné zapojit bezpe&nostni své-
telné zavory a nouzova vypinaci tlacitka do stejného bezpec-
nostniho obvodu.

Adam je dodavan pouze s konektorem M12 nebo s kabely
v délce do 20 m (a s konektory M12). Pro nepfiznivé podmin-
ky je dodavana specialni verze Eden z polyuretahu - Eden E.
Kromé bezpecnostniho signalu z Adam, je také nebezpecny
stav signalu (na pinu 5), ktery naznacuje kontakt/chybéjici kon-
takt mezi Adam a Eva.
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LED kontrolky

LED kontrolky na jednotce Adam sviti zeleng, pokud je mezi
Adam a Eva kontakt, a Cervené pokud kontakt neni. Vyrazny
zablesk indikuje, ze je nutné vyrovnani snimace. Pokud LED bli-
ka zeleng i Cerveng, pak snimaC nazachytava dostatecné silny
signal ze predchoziho snimace nebo z Vital/Pluto.

0-13 £ 2 mm . 0-15+ 2 mm
0-13x2mm . T e a"'}(}‘i«
.,\_\_H""'\- el --'T -
~
F
I
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Technicka data — Eden

Vyrobce: ABB AB/Jokab Safety, Svédsko Minimalni vzdalenost mezi pary Eden 50 mm
C vyrobku/objednaci udaje: ) Wéivotnost > 107 cykld
Eva 2TLA020046R0000 '.‘I.\‘/Iateriél Macromelt (na bazi poulyamidu)
Eva E 2TLA020046R0600 Eden E pro extrémni prostredi
Adam M12 (with 4 DA1) 2TLA020051R0000 Wéhemické odolnost )
Adam 3 m (with 4 DA1) 2TLA020051R0200 Macromelt: Dobra odolnost: Rezné oleje,
Adam 10 m (with 4 DAT) 2TLA020051R0400 rostlinné a Zivocisné oleje, peroxid
Adam 20 m (with 4 DA1) 2TLA020051R0500 vodiku, zfedéné kyseliny a zdsady
Adam E 10 m 2TLA020051R0600 Nedoporucuje se:
Adam E 0,5 M12 2TLA020051R0700 alkohol a silné kyseliny
“Adam E20m 2TLA020051R0800 Dobra odolnost: Rezné oleje,
Bezpecnostni uroven Pu (Eden E): rostlinné a Zivocisné oleje, peroxid
IEC/EN 61508-1...7 SIL 3 vodiku, zfedéné kyseliny a zasady
EN 62061 SIL 3 Nedoporucuje se:
EN ISO 13849-1 kategorie 4/PL e Silné oxidujici kyseliny
:F%FHD 4,50 x 10° WI:ED na Adamovi H
..‘Earva Zluta a ¢erna zelena: Eva v dosahu, bezpe&nostni
Hmotnost Eva: 26 g obvod uzavfen (dvefe zavieny)
vcetné kabelu Eva E: 36 g blikajici: Eva v dosahu, bezpe&nostni
Adam M12: 30 g obvod otevfen (dvere zavreny)
Adam 3 m: 220 g incl. cable Cervena: Eva mimo dosah, bezpecnostni
Adam 10 m: 650 g incl. cable obvod otevren (dvere otevreny)
Adam E10 m: 660 g incl. cable rychle blikajici: Eva se nachazi ve vzdalenosti
..... Adam E 0,5 m + M12;‘ 100 g 2 mm od maximalni snimaci
ml.\‘lapéjeni 24V DC + 15% - 25% ..... vzdalenosti (dvere zayfeny)
Proudovy odbér Adam: Kabel 3 nebo 10 m, @ 5,7 mm, Serny, PVC
bez informacniho vystupu 45 mA; 5%0,34 mm2 + stinéni, UL 2464
s informac¢nim vystupem max. 55 mA “‘konektor M12: 5-kolikovy, samééek
ml.\‘llax. délka kabelu viz technické udaje k Vital Wlsf’ipojeni )
‘Teplota okoli ) hnéda (1) 424 VDC
Eden -40°C...+70°C (provozni) bila (2) Dynamic signal in
-25°C...+70°C (skladovaci) modra (3) 0VDC
Eden E -40°C ...+70°C (provozni) Gerna (4) Dynamic signal out
(test OK +90°C ...+100°C) Seda (5) Info output, see below
-25°C...+70°C (skladovaci) 24 V DC kdyz LED sviti zelené nebo blika (tolerance -2 V DC),H1 0 mA max.
mkryti ) 0V DC kdyz LED sviti Cervené (tolerance + 2 V DC).
Eden IP 67 “y‘ystraha: nespravné zapojeni mize zpUsobit poskozeni d|’|uﬂAdam.
EdenE IP 69K Shoda s normami 2006/42/EG
Montaz Instalace Edenu EN ISO 12100 1/2, EN 954-1,

Sroub M4, napt. zajistovaci Sroub
30-053-42. Max. utahovaci moment

EN 60204-1, EN ISO 13849-1,
EN 1088

2 Nm. Sroub zajistit lepidiem Loctite Certifikace TUV Nord ® £«
nebo podobnym materidlem.
Instalace Edenu E
Sroub M4, napt. zajistovaci Sroub
20-053-42. Max. utahovaci moment
2 Nm. Sroub zajistit lepidiem Loctite Eden i Eden E
..... nebo podobnym mate(iélem. i e q' ] T
Detekéni vzdalenost max. EI Lk L '_I 21 1130
Adam/Eva 15 £ 2 mm blikd 2 mm pFed Cervenou pozici 455 _ Ga-49 :
Adam E/Eva E 12 £ 2 mm blikd 2 mm pred ¢ervenou pozici _ 21 ey g i
Hysteréze cca 1 mm i} J :H"' T 5
Kov m&ze mit vliv na detekéni vzdalenost. Tomuto ovliviiovani je mozno ! L |
“‘;‘abrénit ochrannymi destickami DA1. =__'a.-5 g
Minimalni vzdalenost ke kovu -
v pfipadé, ze kov se nachazi na _1 - “'__; |
jedné nebo vice stranach. jedna vice ;»I- x-'| .-I"r -
Adam/Eva 0mm 2,5 mm L0 B SN
Adam E/ Eva E 0 mm 0 mm
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Bezkontaktni bezpecnostni senzor s integrovanym uzlem AS-i

Eden AS-i

Schvaleni:

noro C &

Pouzit:

- Dvefre a dvitka/prichody
- Polohové fizeni

- Detekce sektoru
- Detekce stérbiny

Vlastnosti

- Bezpecnostni kategorie 4/PL e podle EN ISO 13849-1

- Bezkontaktni detekce polohy; velka snimaci vzdalenost
0-15mm £ 2 mm

- Montaz v nejriiznéjSich polohach, detekéni uhel 360°

- Kryti IP 69K

- Dynamicky signal, ktery je schopen prochazet dfevem
a plasty (ne kovem!)

- Stavova informace zobrazovana pomoci LED na
snimaci, a v kabelové pfipojce

- Mala hysteréze (< 1 mm)

- Individually coded

Bezkontaktni bezpe€nostni senzor pro nejvyssi troven
bezpecnosti

Eden AS-i je bezkontaktni bezpecnostni senzor, ktery se pouzi-
véa u blokovanych dvefi, bran, otvor(i atd. Eden AS-i sestava ze
dvou vzajemné se doplnujicich, tedy komplementarnich &asti
s nazvem Adam a Eva. Senzor se aktivuje pouze v pfipadg, ze
dvere nebo otvor jsou uzavreny, tzn. kdyz Adam a Eva jsou tak
blizko u sebe, Ze jejich vzdalenost je mozno snimat. Eden AS-i
zajiStuje trvalou komunikaci mezi témito dvéma ¢astmi a kazda
porucha zpUsobi rovnou vyslani stop signalu.

Pruzna montaz
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Bezkontaktni bezpe€nostni senzor pro AS-i

Eden AS-i obsahuje uzel AS-i a je pfipojen pres propojku M12
pfimo ke sbérnicovému kabelu AS-i. Eden AS-i je ulozen do
ochranného pouzdra, které umoznuje jeho pouziti v narocném
prostfedi. Kazdy Eden AS-i je individualné kodovan, coz jej
ochranuje pfed neopravnénou manipulaci.

Vyhodou primyslového sitového feSeni AS-i je, Ze toto roz-
hrani je vysoce bezpetné a instalace bezpeénostnich prvkd
je zcela jednoducha. Stacdi pouze pfipojit bezpe&nostni prvky
na sbérnici. Funkce bezpednostnich zafizeni/prvkld je uréena
softwarovym programem, ulozenym v bezpecnostnim moni-
toru/masteru. Kazdé bezpedénostni zafizeni (uzel) ma vlastni
adresu a ma pridélen svij jedine¢ny bezpecnostni kdd.

Pridavani, presouvani a odpojovani bezpecnostnich zafizeni
od sbérnicového kabelu AS-i  a také rozSifovani sité AS-i je
jednoduché. Tradi¢ni bezpecnostni systémy vyzaduiji, aby pro
kazdy novy prvek byl veden novy kabel, vyvedeny ze skriné
rozvadéce. Pripojeni k Edenu AS-i je jednoduché, ponévadz
vSechny jednotky jsou pfipojeny ke stejnému sbérnicovému
kabelu.



Pripojeni na sbérnici AS-i

Protokol AS-i zjednodusuje bezpe€nost
Instalace do sité AS-i je snadna, ponévadz
v8echny jednotky jsou pfipojeny k jedno-
mu  kabelu/sbérnici AS-i Zluté barvy. Tim
se minimalizuje riziko chybného pfipojeni,
kazdy bezpecnostni uzel (safety node) ma
svou vlastni adresu a ma pridélen jedinec-
ny bezpecnostni kéd.

Eden AS-i ma zabudovan bezpecnostni
uzel AS-i a je napajen napétim 30 VDC
ze sbérnice AS-i.

PFipojeni ke sbérnici AS-i je provedeno
plochym kabelem pres konektor M12.
PFipojovani Edenu AS-i ke kabelu AS-i
probiha rychle a snadno.

Bezpecnostni automat ABB Pluto je nej-

na trhu. Pluto miZe fungovat jako Safety -~
Master, Monitor nebo I/O a mize fidit
a soucasne monitorovat bezpecnost stroje.

Manualni stavova indikace kontrolkami LED

LED Nastaveni (hex) Nastaveni (binarni) Popis

LED na jednotce Adam AS-i 1 0,0,0,1 LED sviti Cervené
3 0,0,1,0 LED sviti zelené
v8echny ostatni pfipady v8echny ostatni pfipady LED OFF

Automaticka stavova indikace kontrolkami LED

LED Indikace Popis
LED na jednotce Adam AS-i zelena Eva ve snimacim dosahu s Adamem
zelena a/nebo Gervena (rychle blika), Eva v rozsahu ~2 mm max. snimaci vzdalenosti

nebo oboji svit sou¢asné

cervena Eva mimo snimaci vzdalenost od Adama

Stavova LED indikace (nezavisla na manualnim nebo automatickém rizeni)

LED Indikace Popis
LED na jednotce Adam AS-i zelena-Cervena (blika) zadny kontakt s AS-i masterem
Cervena (blika) Interni porucha. Napajeci cyklus. Pokud trva, vyménte.

AS-i LED a poruchova LED v kombinaci

AS-i (zelend) Fault (Cervenad) Popis

OFF OFF AS-i chybi napajeni

ON OFF Normalni stav

ON ON Z4adna vyména dat s masterem

Flash ON Zadna vyména dat, protoZe adresa = 0
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Technické udaje — Eden AS-i

Cislo vyrobku

Adam AS-is 4 DA2 B i 2TLA020051R6000
Eva AS-i 2TLA020051R8000
'As-i data

Profil AS-i S-7.B.E

Slave adresa v okamziku dodani 0

Adresovani pres konektor M12
WDWoba odezvy na sbérnici AS-i 10 ms

Safety data - annual usage

PFH, (pravdép. poruchy/hodinu) 6,0*10e-10
W'.Ifgst. interval (Zivotnost) 20 let

Napajeni, provozni napéti 30 VDC, AS-i bus. Tolerance
....... 126,5-31,6 VDC
Spinaci vzdalenost 15 +/- 2 mm
W(Nrpezi dvéma cili)

Celk. proudovy odbér 65 mA

7,5 mm

P67 a IP6OK

konektor M12, 4-pdl., samecek
W(.yyuiity pouze pin1 a pin3)

Skladovaci: -40...+85°C
Provozni: -25...+55°C

Hmotnost ' ~150 g
..‘I.\‘/.I‘ateria’l Wbouzdro: polybutylen
tereftalat (PBT)
vylisek: epoxid
WBWarva ;%Iuta', cerny text

w4

SIL3, PFH,: 9,11x 1071

Schvalené normy

Evropska smérnice pro stroje

| 2006/42/EG

EN ISO 12100-1:2003+A1:2009,
EN ISO 12100-2:2003+A1:2009,
i EN ISO 13849-1:2008,

EN 62061:2005,

EN 60204-1:2006+A1:2009,

EN 60664-1:2007,

EN 61000-6-2:2005,

EN 61000-6-4:2007,

EN 60947-5-1:2003+A1:2009,

i EN 1088+A2:2008
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Konektor M12:
(4-pSlovy, samecek)

1) hnéda: AS-i +
2) bila: nepfripojen
3) modra:  AS-i -
4) ¢erna: nepfripojen

Prislusenstvi:

—y

a ~ ODN

2TLA020056R2000,
- Kabel M12-C312, 3 m, 5-pdlovy, 0,34 mm?, M12 sami¢ka + samecek:
2TLA020056R2100
6. AS-i T-konektor s M12, plochy kabel. konektor k M12: 2TLA020073R0000

. Ochranna deska DA1: 2TLA020053R0000

. Bezpec¢nostni Srouby, SM4 x 20: 2TLA020053R4200

. SBITS: 2TLA020053R5000

. DA2B, montazni distan¢ni podlozka: 2TLA020053R0300

. — Kabel M12-C112, 1 m, 5-pédlovy, 0,34 mm?, M12 samic¢ka + samecek:



Eden
Priklady aplikace

Eden pro detekci polohy
Adam a Eva jsou v kontaktu pouze v pfipadg, Ze jejich
vzajemna vzdalenost se pohybuje v rozsahu do 15 mm.

Snimac¢ Eden pouzit pro detekci prostorového sektoru
Dalsi snimace Eden pro detekci pfitomnosti kovovych
desti¢ek Ize namontovat na stroje.

Snimac¢ Eden mize komunikovat pres drevo a plast
Drevo, plast a dalsi nekovové materialy propousti signal
mezi Adamem a Evou

Eden je mozno skryt ve dvefich a dvirkach
Vzhledem k velikost, mize byt Eden jednoduse ukryt
v ramech a krytech.

Montaz - Eden

Instalace a udrzba Eden

Eva mdze byt vyuZita nékolika riznymi zpUlsoby jako alternati-
va Adama. Zalezi na kabelovém konektoru, ktery je pouzity ke
spojeni s Edenem. Av8ak rdzné ochranné desky jsou nezbyt-
né, aby se predeslo poSkozeni Adama. Ochranné platy (DA1)
dodavané ke konektoru Adam M12 jsou pro to vhodné, viz
obrazek nize. Namontovany musi byt také rozpérky dodavané
k Edenu, aby se fyzicky ochranil pfed poskozenim.

— Montdaz jedné ochranné desticky (DA1) pro Adam M12 po-
moci prfedem vodi¢i osazeného profilovaného konektoru
M12. U konektoru M12 se doporucuje pouzit kontakt s pfi-
mym vyvodem.

— Montaz dvou ochrannych desti¢ek (DA1) pro Adam M12,
pomoci konektoru M12 s kabelem s prichodkou.

— Nespravna montaz bez pouziti ochranné desticky muze
zpUsobit trvalé poskozeni snimadce.

Snimaci vzdalenost mezi Adamem a Evou: 0-15 nn +/- 2 mm.
Minimalni vzdalenost mezi 2 pary Edenu: 100 mm.

DA1 - ochranna * zajistovaci $roub
desti¢ka 2,5 mm
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Adam M12
Rozmeéry
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Pfipojeni Edenu k Plutu
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C) Nouzové vypinaci tlagitko s TINA2A F) Nouzové vypinaci tlacitko se Smile Tina

B) EDEN s manualnim resetem o o
a automatickym resetem a automatickym resetem

A) EDEN s manuélnim resetem
a monitorovanim externich stykac(/relé it

i Py ] I!: WY et ks
* POZN.: vzdy pouzivejte svodi¢ prepéti, B o ] T =g i:- i
nanf ; D) Bezpecnostni svételna zavora E) Nouzové vypinaci tlacitko s TINA3A Fe &= e -
pF. varistor b = B 8 = Bl NF b
SPOT s manudlnim resetem a automatickym resetem Fie o ogey 9 e

POZN.: viz manudl ke kontroléru
Vital 1, kde je uvedena interni kon-
figurace pfi pouziti v kombinaci se
svételnou zévorou Spot 10/35
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Bezpecnostni magneticky spinac

Sense’

Schvaleni:
& €€ 258
Pouziti:

- dvere/brany

- otvory/dvirka
- polohové fizeni

Vlastnosti:

- malé rozméry

- do IP96K

- LED

- 2NC + 1NO kontakty
- polovodi¢ové vystupy

Popis funkce spinace

Kodované bezkontaktni spinace Sense7 jsou urCeny k bloko-
vani dvefi na zavésu, posuvnych dvefi nebo odnimatelnych
dvernich krytl. Svym provedenim se hodi do prostfedi, na kte-
ré jsou kladeny nejvyssi bezpe€nostni pozadavky.

Magneticky spina¢ ma malou velikost, coz usnadnuje jeho po-
lohové umisténi a ukryti na dvefich/brané a dvitkach. Sense7
je odolny vi&i nedistoté a vodé a neobsahuje Zadné dutiny,
v nichZz by se mohl hromadit prach. Je tedy zvlasté vyhodny
do prostredi, na které jsou kladeny nejvySSi naroky na hygienu.
Magneticky spina¢ ma dlouhou Zivotnost, ponévadZ pro svoji
funkci neobsahuje Zzadny mechanicky kontakt. Snimaci vzda-
lenost u Sense7 &ini 14 mm a spina¢ ma vysokou toleranci na
nespravné polohové sefizeni. Ovladac je dodavan vzdy s bez-
kontaktnim spinacem.

Material

Spina¢ Sense? je namontovan v pouzdru z polyesteru, majicim
schvaleni UL, a z nerezové oceli tfidy 316. Pouzdro z nerezové
oceli je povrchové lesténé (drsnost Ra4) a je vhodné pro ¢isténi
na misté (CIP - Cleaning In Place). Hodi se do potravinarskych
provoz{ s rozstfikem potravinarskych produktd, podle smérni-
ce EHEDG (European Hygienic Enginering/Design Group).

Ochrana pred neopravnénym a nahodnym pfistupem

Aby se zabranilo neopravnénému uvedeni spinate Sense7 do
¢innosti, existuje jediné reSeni, které spociva v ovladani kddové-
ho magnetického spinace kdédovym magnetem. DalSi magnety,
Sroubovaky a nastroje nemaji na kontakty spinace zadny ucinek.
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Bezpecnostni Uroven

Magneticky spina¢ Sense7 obsahuje dva spinaci a jeden rozpi-
naci kontakt. Pro dosazeni nejvyssi Urovné bezpecnosti PL e/
kat. 4, podle ISO13849-1, je tfeba monitorovat dva kontakty.
Monitorovani se provadi bezpecnostnim relé nebo programo-
vatelnym automatem Safety Pluto PLC.

Nafizeni a normy

Spinac Sense7 je navrzen a ma schvaleni podle pfislusnych no-
rem. Prikladem takovych norem jsou: EN1088, IEC/EN 60947-
5-3, EN 60204-1, EN ISO 13849-1,

EN 62061 a UL 508.

Verze pro rychlé pfipojeni, vybavena kabelem
délky 250 mm a konektorem M12.

Snimaci vzdalenost
14 mm

POZN.! Magneticky spina¢ ve verzich Sense7 je vybaven dvé-
ma rozpinacimi (NC) a jednim spinacim (NO) obvodem. Pro
vSechny spinaCe Sense7 plati, ze rozpinaci (NC) obvody jsou
v pfipadé pritomnosti ovladace a pfi zavieni krytu sepnuty.



Technicka data — rada Sense7

Cislo vyrobku

Plast

Sense7 - kabel 2 m

Sense7 - kabel 5 m

Sense7 - kabel 10 m

Sense7 - kabel 250 mm s M12
Nerezova ocel

Sense7Z — kabel 2 m

Sense7Z — kabel 5 m

Sense7Z — kabel 10 m
Sense7Z — kabel 250 mm, s M12

2TLA050056R4100
2TLAO050056R5100
2TLAO050056R6100
2TLA050056R2100

2TLA050056R4120
2TLA050056R5120
2TLA050056R6120
2TLA050056R2120

Uroveri bezpeénosti
EN ISO 13849-1

do PL e/kat. 4, v zavislosti na
architekture systému

EN 62061 do SIL3, v zavislosti na architekture
systému

Bezpecnostni udaje

PFHD (pravdép. vypadkd za hodinu) : 2.52 x 10-8

Spolehlivost spinani
Testovaci interval (zivotnost) MTTF,

3.3 x 106 operaci pfi zatézi 100mA
47 rokd

470 rokd (8 cykld/h / 24 hod.
denné / 365 dn()

L 88 3 L 88 i
78 . 78 :
450
(AN} i . T " o
1 ']
Q ‘gq [ o ,l-Dl. & |:|L _;‘l .-g
i o s L = L L L] Pt
@5.20
CO! ml
ol ¥ L\“-\. I -r'l_—l— ol ==, o~
i i . |
Rozméry Sense?
88 - . 88 -
78 . _ 78 )
. .4.60
N5 ul i 15 1 el
o i © <
N o I '
0 - % F - o
® i vl
@5.40
@ @
I r
i et o+ <! 0
i — T -

Bezpecnostni kanal 1NC

i max. hodnota 24 VDC 0,2 A

Bezpecnostni kanal 2NC

“max. hodnota 24 VDC 0,2 A

Bezpecnostni kanal 3NO

“max. hodnota 24 VDC 0,2 A

Napdajeci zdroj

24 VDC +10%

Minimalni spinany proud 10 VDC 1mA
Izolaéni vydrzné napéti 250 VAC
Izolaéni odpor 100 MOhm
Doporucena nastav. mezera 5mm

Spinaci vzdalenost

(od cile k cili)

Sao 10 mm, spoj. (on)
Sar 20 mm rozpoj. (off)

Tolerance na nespravné sefizeni

5 mm v kazdém sméru
5 mm nastav. mezera

Spinaci ¢etnost

£ 1,0 Hz max.

Priblizovaci rychlost

od 200 mm/m do 1000 mm/s

Odolnost vigéi vibracim

{IEC 68-2-6, 10-55 Hz 1 mm

Odolnost viéi razim

IEC 68-2-27, 11 ms, 30 g

Kryti pouzdra

IP67 a IP6OK

Druh kabelu

PVC, 8 Zilovy, vnéj. @ 6 mm

Provozni teplota

Sense7 -25°C to +80°C
Sense7Z -25°C to +105°C
Material
Sense? polyester se schvalenim UL
Sense7Z nerezova ocel 316
Barva i Cervena nebo nerez. ocel
Montazni poloha ‘ jakakoli
Montéazni Srouby 2 x M4
(1,0 Nm)

Rozméry Sense7Z

CERVENA  MODRA
= * 1 -
yrrpery (R ; +CERNA NC
NAPAJENI | & | i’ | Obvod 1
-1 Lo&BILA |
IT] - -l;-ZLUTA 1 nNe
E | . | Obvod 2
1 % ZELENA
{ =
% ORANZ. NO
T & | |Pomocny
% & HNEDA obvod
PRIJIMAC 2

PRIJIMAC 1 |
ﬁ

PRIJIMAG 2

Elektrické zapojeni

nd Sense7 - kabel 250 mm, s M12 Barvy
M12 8-pol. (pohled na koliky ze strany spinace)
8 1 bila
2 b 1 2 Cervena
h' - 3 modré
3 —l,;;_" 'l_*l+-7 4 Fluta
4" gk 6 5 hnéda
5 6 zelena
7 gerna
8 oranzova
NO
o ORANZ Pomocny
HNEDA obvod
—— ZLUTA NC
i ZELENA Obvod 2
w BILA NC
CERNA Obvod 1
-MODRA Externi
A i | napajeni
+CERVENA 24VDG

Konfigurace kabelu
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Magneticky zamek
Magne

Schvaleni:

TOV

NORD {E

Pouziti:

- Elektrické zamknuti dvefi a dvifek ve vyrobnich
prostorach citlivych na bezdééné / zbyteé¢né preruseni
svételného paprsku

- Pro monitorovani bezpeénosti ma Magne 2 zabudovan
snima¢ Eden

Vlastnosti

- Zadné pohyblivé &asti

- Silna magneticka pfidrzovaci sila: 1500 N

- Mize byt instalovan a provozovan v naroénych
podminkach

- Indikace zamknuté/odemknuté polohy

- Moznost pfipojené do série se snimaci Eden

- Zadné proudové $picky pfi aktivaci

- Magne 2 v kombinaci profilem kliky tvofi kompletni
reSeni dvefri

Magneticky zamek s indikaci

Magne je magneticky zamek urceny pro primyslové aplikace,
ktery sndsi i naro¢né provozni podminky. Ponévadz neobsahuje
zadné pohybuijici se dilce ma Magne velkou trvanlivost a dlou-
hou zivotnost. Magne s elektromagnetem udrzuje dvere v zavre-
né poloze pridrznou silou az 1500 N. Pfi vypnuti napdjeni se ani
magneticky materidl nepfitahne k magnetickému povrchu.

Konektory M12 usnadnuji pfipojeni nékolika jednotek Magne
a snimacd Eden do série a umoZznuji tak fizeni a monitorovani
zabezpedovaciho systému bezpednostnim automatem Pluto
nebo bezpe&nostnim kontrolérem Vital. Pfes pfipojovaci kabel
je také mozné dostat signal, ktery informuje o tom, zda jednot-
ka Magne se nachazi v zamknutém stavu &i nikoli.

PrisluSenstvi:
— Montazni souprava pro klasické dvere, s kovanim a Srouby, pro

sestaveni systému oploceni ABB Jokab Safety Quick-Guard

— Plastova rukojet
— Profil rukojeti pro upevnéni na dvefe na zavésu, jako soucast

systému oploceni ABB Jokab Safety Quick-Guard (dverni
mezera 5-15 mm)
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Magneticky zamek Magne se da jednoduse sestavovat, nastavovat a de-
montovat, zasouvat a vyjimat ven ze $térbiny tvaru T v systému oploceni/
ohrazeni Quick-Guard



Magne

Modely a pfrislusenstvi

Magne 1A s instala¢ni sadou (JSM D21B a JSM
D27) a rukojeti (véetné Sroubu) nasazenou na
profilu.

Magne 2A s instala¢ni sadou (JSM D21B, JSM
D24 a JSM D27) a rukojeti (v€etné Sroubu),
nasazeny na profilu.

Profil rukojeti, ktery kompletné skryva magnetic-
ky zamek Magne pfi zavienych dvefich.

Magne 2A s instala¢ni soupravou (JSM D23), pro
posuvné dvere, nasazeny na profilu.

Magne 1A v2 1500N 2TLA042022R2100  Elektromagnet s 5-pdlovym konektorem M12.
Kotvici deska. Pryzova podlozka.

Magne 1B v2 1500N 2TLA042022R2200 Elektromagnet s 5-pdlovym konektorem M12.
Kotvici deska s permanentnim magnetem. PryZova
podlozka.

Magne 2A v2 2TLA042022R1600 Magneticky zamek s indikaci. Elektromagnet

Eden véetné Eva, s 8-polovym konektorem M12. Kotvici deska. Pry-

8-pol M12 zova podlozka. Adam (zabudovan) + Eva (volny)
dverni polohovy snimag.

Magne 2B v2 2TLA042022R1800 Magneticky zamek s indikaci. Elektromagnet

Eden véetné Eva, s 8-polovym konektorem M12. Kotvici deska

8-pol M12 s permanentnim magnetem. Pryzova podlozka.
Adam (zabudovan) + Eva (volny) dverni polohovy
snimag.

Magne 2Ax v2 2TLA042022R1700 Magneticky zdmek s indikaci. Elektromagnet

Eden vcéetné Eva, s 5-pdlovym konektorem M12. Kotvici deska. Pry-

5-pol M12 zova podlozka. Adam (zabudovan) + Eva (volny)
dverni polohovy snimac.

Magne 2Bx v2 2TLA042022R1900 Magneticky zdmek s indikaci. Elektromagnet

Eden vcéetné Eva, s 5-pdlovym konektorem M12. Kotvici deska

5-pol M12 s perm. magnetem. PryZova podlozka. Adam (za-
budovan) + Eva (volny) dvefni polohovy snimac.

JSM D28 2TLA042023R0100  Hlinikovy profil pouzity u obou dvefi jako klika
dvefi a montazni souprava pro Magne. Kompletné
kryje jednotku Magne v poloze zavienych dvefi.

JSM D21B 2TLA042023R0500 Mont. soupr. pro Magne. Pro klasické dvere (dver. .
mezera 5-15 mm). Vhodna pro vSechny Magne.
Pozn.: pfi pouziti Magne 2A/B,-2Ax/Bx je pozado-
vano mit také mont. soupr. pro Evu JSM D24.

JSM D23 2TLA042023R0200 Montaz. soupr. pro Magne. Pro posuvné dvere.
Vhodna pro v8echny typy Magne.

JSM D24 2TLA042023R0300 Montazni souprava pro Evu. Pro klasické dvere.

JSM D27 2TLA042023R1000  Rukojet/Sroub pro JSM D21.

Instalacni souprava Magne instala¢ni deska.

Magne pryZova pod- 2TLA042023R3600 Nahradni dil. Pryzova podlozka. t = 10 mm

lozka

Magne kotvici deska 2TLA042023R1300 Nahradni dil. Kotvici deska A (bez permanent.

A32 magnetu). Tloustka 32 mm

Magne kotvici deska 2TLA042022R2300 Nahradni dil. Kotvici deska A (bez permanent.

A34 magnetu). Tloustka 34 mm

Magne kotvici deska 2TLA042023R0400 Nahradni dil. Kotvici deska B (s permanentnim

B32 magnetem). Tloustka 32 mm

Magne kotvici deska 2TLA042023R2400 Nahradni dil. Kotvici deska B (s permanentnim

B34

magnetem). Tloustka 34 mm
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Magne

Technické udaje

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

Bezpecnostni Uroven

IEC/EN 61508-1...7 SIL 3

EN 62061 SIL3
EN 1ISO 13849-1 kategorie 4/F’L e
PFH, 450x10°
Barva Zlutéd a c“;erné """"

Napajeni Magnet: 24 V DC, +15%, -20%

Eden: 17-27 V DC, zvinéni max. 10%

Magnet: 7 W (300 mA pfi 24 V DC)
Eden: 45-55 mA (viz Udaje pro Eden)

mlfrytl Pe7r
Hmotnost Magne 1: 610 g
Magne 2: 700 g
..... Kotva Anch'gr‘: 290 g
Material Kotvici deska a magnet: ocel

Pouzdro: hlinik

24 VDC: Min 1500 N
0 VDC: 0 N (Magne 1A/2A)
0 VDC: 30 N (Magne 1B/2B)

Konektor M12, 5-pdlovy samecek (Magne 1A, 1B, 2Ax, 2Bx)
..... M12, 8’D<5|9}{}7 samecek (Magne 2A, 2B)
Pripojeni Magne 1A/B:

(1) hnéda: blokovani, +24 V DC

(2) bila: napajeni snimace

(3) modra: 0V DC

(4) Cerna: NO kontakt (spinaci)

(5) Seda: NC kontakt (rozpin.)

Magne 2A/B:

1) bila: dynamicky signalovy vstup

2) hnéda: + 24 V DC

3) zelena: blokovani, + 24 V DC

4) zluta: blokovani, 0 V DC

5) Seda: info zavien (max. 10 mA)

6) rdzova: dynamicky signalovy vystup
7) modra: O V DC

8) Cervena: info zablokovan (max. 100 mA)
Magne 2Ax/Bx:

) hnéda: + 24 V DC

4
5

oy

(1

(2) bila: dynamicky signalovy vstup

(8) modra: 0V DC

(4) Cerna: dynamicky signalovy vystup
(5) Seda: blokovani

Shoda s normami

EN ISO 12100-1:2010, EN ISO 13849-1:2008, EN ISO 13849-2:2008, EN 62061:2005,

EN 60204-1:2006 + A1:2009, EN 60664-1:2007, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007, EN 60947-5-1:2004,

EN 1088+A2:2008
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Magne
Rozmeéry

Rozméry Magne 1A/B
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Pridrzna sila - Magne 1 a 2

Holding force / Hallkraft

1600
1

8

1200

1

MNewton

- 888 8 8

Priklad zapojeni — Magne 1 a 2
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Priklad zapojeni - Magne 1 v sérii
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Procesni zamek
Dalton

Pouzit:

- Dvere a dvirka/vikyre

Vlastnosti

- maly a robustni

- zabudovany do snimace Eden

- pruznad instalace

- vysoké kryti IP 67

- snese haro¢né provozni podminky

- nizky proudovy odbér

- stavova informace LED kontrolkami na pouzdie zamku
a v kabelovém pfipojeni

Dalton - inteligentni procesni zamek

Dalton je zamykaci jednotka, ktera je ur€ena jako zabrana proti
nechténému zastaveni procesu, tzn. neni to bezpecénostni za-
mek. Dalton je mozno pouzivat bud jako samostatny autonom-
ni zamek, nebo jako dilec zabudovany do snimace Eden, kde
tvori bezpecnostni snimac. V nezamknutém stavu jsou dvere
pfidrzovany v zavfeném stavu kulickovou zapadkou. V zam-
knutém stavu jsou kulicky mechanicky blokovany tak, aby ja-
zyCek zamek nebylo mozno vytahnout. V pfipadé nutnosti je
mozno nastavit pfidrznou silu kuliCkové zapadky. Zafizeni do-
voli zamknout dvefe pouze v pfipadé, ze kulickova zdpadka
bude stfedové umisténa kolem jazycku zamku a dil Eva bude
spolu s Adamem (zavisi na verzi). Jakmile pfijde napajeni na
vstup, dojde k zamknuti kulickové zapadky.

Dalton se snadno pfipojuje pomoci konektoru M12. Propojovaci
blok Tina se da pouzit pro rozdéleni obou funkci, tedy bezped-
né a zamykaci. Stav Daltonu je indikovan LED kontrolkami a je
mozno jej nacitat programovatelnym automatem PLC pres in-
formacni vystup.

Dalton ma modularni konstrukci

Procesni zamek Dalton ma modularni konstrukci a je mozno jej
kombinovat rliznym zplsobem, v zavislosti na poloze, instalaci
a funkci. Pouzdro zamku, jazy&ek a upevhovaci desku si volite
sami a takto sestavujete Dalton.
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Instalace

Dalton nabizi celou fadu instalacnich moznosti, nebot zamy-
kaci jazyek mlze do kulickové zapadky vstupovat ze tii smé-
r0. Pro zajisténi bezporuchové funkce Daltonu musi kulickova
zdpadka dosedat klidovym zplsobem, tzn. kulicky nesmi byt
u dvefi v zaviené poloze natlacteny do zamykaciho jazy¢ku.
Drzaky Daltonu jsou proto provedeny tak, aby umoznily snad-
né nastaveni zamykaciho jazyCku a upravu polohy kulickové
zapadky.

Zamek Dalton se da snadno instalovat, nastavovat a demontovat. Dava se
do stérbin T systému oploceni Quick-Guard.



Dalton
Modularni konstrukce

1. Vyberte si pouzdro zamku Dalton podle svych preferenci:
— Dalton M11/M31 v pfipadé, Ze pouze chcete zamknout dvere/dvitka (konektor M12 s 8/5 koliky)
— Dalton M12 v pfipadé, Zze chcete zamknout dvere/dvitka a mate také blokovaci spina¢ Eden instalovan s jedinym kabelem,

ktery je spolecny pro Dalton i Eden

— Dalton LOO v pfipadé, Ze pouze potfebujete Dalton jako zafizeni, které udrzuje dvere pevné zaviené.

B B B B

Dalton M11 Dalton M12
s 8-kolikovym kontaktem, s 8-kolikovym kontaktem,
sameckem same&kem a 5-kolikovou

samic¢kou pro dilec Adam

Dalton M31 Dalton LOO
s 5-kolikovym kontaktem, jako kuli¢kova zapadka.
same&kem Nema elektrické funkce.

2. Vyberte si zamykaci jazyCek podle toho, jak budou dvere/dvirka zavreny.

U Daltonu LOO se daji pouzit oba zamykaci jazycky LOO, bez ohledu na smér ovladani.

Zamykaci jazycek A Zamykaci jazy¢ek B
Volime v pfipadé, ze dvere se Volime v pfipadg, ze dvere se zaviraji do horni nebo spodni
zaviraji do predni &asti Daltonu.  strany Daltonu.

3. Zvolte si upevnhovaci soupravu takovou, ktera vyhovuje vasi instalaci.
V pfipadé potieby dalSich informaci si pfectéte prirucku, kde jsou uvedeny pokyny ke spravné instalaci Daltonu.

Py -, P -,
i : -___.-' |-: 2 _,-" -_:__.-'"

Upevinovaci Upeviovaci

souprava 1 souprava 2

pro Dalton a za- pro Dalton

mykaci jazycek a Adam, a také

pro zamykaci
jazyCek a Evu

e
'
A
Upevinovaci
souprava 3
pro Dalton upra-
veny, tak, aby
pasoval do systé-

mu oploceni ABB
Jokab Safety

i‘h- il I -__'g L., iy = -
- [ o ] I o
R AP L P
Upeviovaci Upevnovaci Upevnovaci
souprava 4 souprava 5 souprava 6
pro Dalton a Eden, pro Dalton. Maly pro Dalton a Eden.
upraveny tak, aby drzak pro zamyka-  Maly drzak pro
pasoval do systé- ci jazy&ek. zamykaci jazycek.

mu oploceni ABB
Jokab Safety

Prislusenstvi - Dalton
Propojovaci blok (adaptér) Tina 12A

Prevadéci kabely

Blok Tina 12A je mozno pouZit pro pripojeni dvou Daltonl s  Prevadéci kabel je mozno pouzit v piipadé, ze 8-pdlovy konek-
Edenem, pomoci jediného kabelu uvnitf pouzdra. Souhrnnda tor Daltonu potfebujeme spojit s 5-pdlovym konektorem M12
stavova informace o stavu Daltonu a Edenu se pak objevuje adaptéru Tina 4A nebo Tina 8A. Méjte na paméti, ze v takovém
na pouzdru. pfipadé nelze vyuzivat informacni signaly z Daltonu a Adama.
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Technicka data — Dalton

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

C. vyrobku/objednaci tdaje:
Dalton LOO - pouze kuli¢kova
zapadka, zadné el. funkce
Dalton M11 — zamykatelna kuli¢ko-
va zédpadka, 8-kolik. konektor
Dalton M12 — zamykadel. kuli¢k.
zépadka, 8-kolik. samecek,
5-kolik samicka do Adama
Dalton M31 — zamykatelna kulick.
zépadka, 5-kolik. same&ek
Zamykaci jazy&ek A — pro vstup
z predni strany
Zamykaci jazy&ek B — pro vstup
shora a zespodu
Upevnovaci souprava 1 — desti¢ky
pro Dalton a zamykaci jazyCek
Upevnovaci souprava 2 — desticky
pro Dalton a Adama a také pro
uzamyk. jazyCek a Evu
Upevnovaci souprava 3 — desticky
pro Dalton upraveny k systému
oploceni ABB Jokab Safety
Upevniovaci souprava 4 — desticky pro
Dalton a Eden, upravené k systé-
mu oploceni ABB Jokab S.
Upevriovaci souprava 5 — desticky
pro Dalton, maly drzék pro
zamykaci jazycek
Upevriovaci souprava 6 — desticka
pro Dalton a Eden, maly drzak
pro zamykaci jazyéeky‘

2TLA020038R3000

2TLA020038R3100

2TLA020038R3200

2TLA020038R3300

2TLA020039R0800

2TLA0O20039R1000

2TLA020039R0000

2TLA020039R0100

2TLA020039R0200

2TLA020039R0300

2TLA020039R0400

2TLA020039R0500

Prislusenstvi

DA1 - distan¢ni vlozka 2,5 mm
pro Adama a Evu

M12-CT0214 — pfevadéci kabel
0,2 m M12 5-kolik. konektor
samecek a 8-kolikovy samicka

Tina 12A - rozvodny blok pro dva

snimace Dalton Eden

s 8-kolikovymi kabely‘

2TLA020053R0000

2TLA020060R0100

2TLA020054R1800

Bezpecnostni Uroven

Pro blokovaci spina¢ Eden.
Neplati pro zamykaci funkci.
IEC/EN 61508-1...7

EN 62061

EN ISO 13849-1

SIL 3
SIL3
kategorie 4/PL e

D
Pro blokovaci spina¢ Eden.

Neplati pro zamykaci funkci.

4,50 x 10°

L — pouze kulickova zépadka

cerna

24 V DC +25/-20%

Proudovy odbér
nezamknuto
zamknuto

vstup zamku

informacni vystup

40 mA

130 mA

5 mA

Max. 10 mA

viz Udaje pro Adam M12

-10°C az +55°C

Kyt P 67

Pidrna sila
nezamknuto 25-100N

zamknuto 2000N
Material

kulickova zapadka, zajist. desticka
pouzdro
zamykaci jazycCek, zajistovaci desticka

eloxovany hlinik
eloxovany hlinik

nerezova ocel

Chemicka odolnost

Nerezova ocel

Eloxovany hlinik

Dobra odolnost proti vétsiné
kyselin, vyjma kyseliny
chlorovodikové a sirové.

Velmi dobra odolnost vidi korozi,

Konektor pro pfipojeni Daltonu
(zavisi na typu)

8-pol. samecek, M12

5-pol. samecek, M12

Vystup pro externé pfipojeny
Adam, samic¢ka M12, 5—p§|

Funkce

Dynamicky vstupni signal, Adam
+24 V

Signal zamknuti

Nepouzit

Informacni vyvod Adam
Dynamicky vystupni signal , Adam
oV DC

Informacni vystup Dalton

8-pdl barva 5-pdl barva
1 (White)

2 (Brown) 1 (Brown)
3 (Green) 4 (Black)

4 (Yellow) 2 (White)

5 (Grey)

6 (Pink)

7 (Blue) 3 (Blue)

8 (Red) 5 (Grey)

Vystraha: Dalton uzamyka mechanicky. Pokud byste pouzili nasili,

mUzete Dalton poskodit natrvalo.

Shoda s normami

2006/42/EG

EN ISO 12100-1:2003
EN ISO 12100-2:2003
EN ISO 60204-1

EN ISO 954-1

EN ISO 13849-1:2008

Indikace LED diodami - Dalton

[ cervena [l zelend [ preruseni Informaéni funkce
Dvere

] 1 zamknuty

[ | 0 zavfeny ale odemknuty

] i} 0 otevieny N

5 I N 1 - 1 Hz — zamek se nedostal do
odemknutého stavu

5 — — 1 Hz — Eden nebo kuli¢kova
zapadka nejsou v poloze =
dvefe otevieny

5 I —— 1 Hz - dvefe otevieny, zamknuti
nepovoleno

5 I I —— 1 Hz — zamek se nedostal do
zamknutého stavu

5 s | 1 Hz — podpéti — zamknuti
nepovoleno

5 N — 1 Hz - prepéti

I T T T 1 1 Hz - piilis vysoka teplota (> 80°C)
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Dalton
Rozmeéry

af

ol

T

Drzak 1 s Daltonem

iy
¥ .
]
I:-"' " "
e .
ans i
2 I
11 i
l,,i-:-r{ E e
-’ ol

il

1

L |

}1;';!'«
=

——
7B (7= ]
= § B
TH 0
10
. N
2 n i
a'r L) 1
"J:l_ﬂ_l_:l H 1 | -
= 2 = E = 5]
Drzék 3 s Daltonem Drzék 4 s Daltonem a Edenem
® [
T
- E -

Drzak 5 s Daltonem

Drzak 6 s Daltonem a Edenem

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202 9/24




Dalton
Priklady zapojeni

Priklad zapojeni — Dalton M11, M31 a M12
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Pfiklad zapojeni — Dalton M12 a Eden, pres adaptér Tina 4A
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Bezpecnostni a procesni zamek
Knox

Schvaleni:

Pouziti:
- Bezpecéné zamknuti vstupnich dvefi do burky/linky,

se strojnim zafizenim s dlouhou dobou zastaveni
- Brani neimysinému preruseni procesu

Vyhody:

- Dvojitd zamykaci funkce podle specifikace pro uroven
bezpecnosti PL e/kategorie 4 (EN ISO 13849-1)

— Snasi naro¢na provozni prostredi

- Stavové informace pomoci LED, instalovanych na
zamku a v kabelovém pfipojeni

- Zamek kontrolovany v zamknuté i odemknuté poloze -
poloha zlstava beze zmény i pfi vypadku napajeni

- Elektrické pfipojeni pouze na dvefnim ramu

- Robustni provedeni

Knox - dvojity bezpe€nostni zamek,

dle specifikace v PL e/kategorie 4

Knox je dvojity zamek, ktery vyhovuje narokdm na nejvyssi Uro-
ven bezpecnosti (dvé zamkové vlozky s monitorovanymi po-
lohami). Knox je mozno pouzit jako bezpecnostni i procesni
zamek. Zamykaci (blokovaci) funkce je elektricky kontrolovana
a je bistabilni, tzn. udrzuje svoji polohu (zamknut/odemknut)
v pfipadé vypadku napajeni. Dualni signal pro odemknuti je
bezpecény pfi zkratech i preruseni vodice v kabelu.

Rukojet funguje jako u normalnich dvefi, avSak z vnéjsi strany
ma také resetovaci funkci. Proto neni nutné mit samostatné
resetovaci tladitko. Rukojet z vnitfni strany se da pouzit pro
otevfeni dvefi v pfipadé nouze a to i ze zamknutého stavu.
Konstrukeni provedeni a trvanlivost zamku znamenaji, Ze toto
zafizeni je idealnim prostfedkem pro naro&na provozni pro-
stfedi. Pouzité snimace jsou bezkontaktni. Zamek je vyroben
z nerezové oceli. Knox je dodavan s celou fadou adaptérd,
napf. pro levé dvere, pravé dverfe, otvirani dvefi smérem dovnitf
a ven, s manualnim odemknutim a pro posuvné dvere.
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Zamek Knox se da snadno sestavit, nastavit a demontovat, vkladat a vyji-
mat z T $térbiny systému oploceni Quick-Guard.



Knox ve Ctyrech rlznych polohach (stavech)

otevreni v nouzové
situaci

otevren

reset, s moznosti
otevreni

provozni rezim
,zamknut a reset”
(pouze otevreni

V Nouzové situaci) H
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Technické udaje - Knox

Dverni ¢ast Otevirané doprava Otevirané doleva
Dverni ¢ast Knoxu, pro otevieni dvefi smérem ven Knox 1A-R v2 Knox 1A-L v2
2TLA020105R5000 2TLAO20105R5100
“‘I"_‘).\‘/Herm Cast Knoxu pro otwram dvefi smérem ven. Proved‘é'r'w'iw Knox 1AX-R v2 Kﬁox 1AX-L v2 S
pro manualni zamknutl z vnejsi strany. 2TLA020105R5800 2TLA020105R5900
“‘I"_‘).\‘/Herm ¢ast Knoxu, pro otvirani dvefi smérem dovnltr Pouzd Knox 1B-R v2 Kﬁox 1B-L v2 S
_ro zamku na vnitrni strané dver. 2TLA020105R5200 2TLA020105R5800
Dverni ¢ast Knoxu, pro dvere otvirané smérem dovnitf. Knox 1BX-R Knox 1BX-L v2
Provedeni pro manualni odemknuti z vnéjsku. Pouzdro zamku v2 2TLA020105R6200  2TLA020105R6300
ml.r).gtalovano na vmtrku dveti. e
Dverni ¢ast Knoxu pro posuvne dvere. Vcetne pridavnych Knox 1F-R v2 Knox 1F-L v2
Uchytekproram. 2TLA020105R6000 2TLAO20105R6100
Dverni ¢ast Knoxu pro posuvne dvere, v provedenl pro manualni  Knox 1FX-R v2 Knox 1FX-L v2
odemknuti z vnéjsku. V&etné pridavnych Uchytek pro ram. 2TLA020105R6400 2TLA020105R6500
Ramova ¢ast
Standardni ramova ¢ast Knox, 8-kolikovy kontakt M12, do- Knox 2A v2
dany pro dvefe se zavésy vpravo. Pokyny pro zrcadleni —viz 2TLA020105R2200

manual Knox.

. Knox 2X v2

Procesni zamek Knox bez deOJeneho 3|gnalu odemknuti,
s 5-kolikovym kontaktem M12 2TLA020105R2300
Prislusenstvi
Deska PC pro Knox, na dvefich s pletivem 2TLA020106R0O000 PFi montazi Knoxu na dvere s pletivem se doporuduje pouzit
desku PC pro Knox. Touto deskou se zabrani nouzovému
.................. otevrenl dvefi z vnejsf strany. ‘
Klicovy Stitek (zaslepovam destlcka) pro Knox (bez rukojeti 2TLA020106R0600 Pri montazi Knoxu na nizké dvere se doporucule vymenit ruko-

pro nouzové uvolnéni)

jet pro nouzové uvolnéni za tento Stitek a zabranit tak otevieni

dvefi z vnéjsi strany sahnutim rukou pres horni okraj dveri.

A A

Al A

e

Dverni ¢ast Knox1A-R
a ramova céast 2A

N

Dverni ¢ast Knox 1A-L
a ramova cast 2A

Dverni ¢ast Knox 1B-R
a ramova ¢ast 2A

Udrzbovy rezim

Pokud je nutno provadét néjakou c&in-
nost uvniti nebezpecéné oblasti, je moz-
no zavesit visaci zamek do kteréhokoli
ze dvou blokovacich otvorl pro $rouby
a zabranit tak zamknuti dvefi. Visaci za-
mek také mize byt indikatorem pfitom-
nosti osob v nebezpecné oblasti (ma
vSak smysl| pouze tehdy, jsou-li opera-
tofi informovani o zpUsobech pouZiti vi-
saciho zamku).

POZN.! pouziti visacich zamk{ neni sou-
¢asti bezpecnostni funkce a slouzi pouze
jako doplrikové opatreni ke snizeni rizika
nezadouciho zachyceni v prostoru.
POZN.! vystup kabelu z ramové cas-
ti musi byt upevnén a vyveden smérem
nahoru.

=
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Dverni ¢ast Knox 1B-L
aramova ¢ast 2A

——

Dvefni ¢ast Knox 1F-R Dvefni ¢ast Knox 1F-L
a ramova ¢éast 2A a ramova céast 2A
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Technické udaje — Knox

LED indikator - Knox

Vyrobce:

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

Bezpecnostni Uroven
EN ISO 13849-1

kategorie 4/PL e

4,50 x 10

S/M - odemknuti a zamknuti
pomoci napéti

24V DC +15%

Proudovy odbér
elektronika
zamykani/odemykani

70 mA (v zamknuté poloze)
135 mA (zamykani/odemykani)

Led indikace:
[l cervena [l zelena [_]preruseni

— Funkce

— Zamknuto (a reset)

— Zamknuto, Zadny vstupujici
dynamicky signal

— Odemknuto

— Reset
— Reset neproveden

celkem max. 150 mA Alarmova, LED 2 Snimac resetu indikatoru znecisténi
_informaénf vystup max. 10 mA T T - Reset
Kryti IP 65 [ — ] - Reset neproveden
Pfidrzna sila
odemknuty stav 5000 N
(max. sila pro uvolnéni 10 000 N) By .
zamknuty stav 5000 N i
..... (max. sila pro uvolnéni 10 000 N)
..‘I.?Fipojeni Konektor M12, samecek, 8-pdlovy H
Pfipojeni Knox 2A | | |
Funkce 8-polovy barva 1 @ 1
Dynamicky vstupni signal 1 (bil&) 100 =+3
+24 V 2 (hneéda) i
Zamek 3 (zelend) “ff | T |
Inverzni zamek 4 (Zlutd) 228 A e
Informace o zamknuti 5 (8eda) E LR /""' i
Dynamicky vystupni signal 6 (rGzova) | EE.._ i"'-. h! 5 124
0V DC 7 (modra) | \ o h ‘H“E
Informadni, reset 8 (Cervenad) f _ L.l-_ﬁ_"l -
Pripojeni Knox 2X ==
Funkce 5-polovy barva
+24V DC 1 (hnedd) I
Dynamicky signalovy vstup 2 (bil) LIl -
ovDC 3 (modra)
Dynamicky signélovy vystup 4 (Cerna)
“;émek 5 (Sedad) | 10 £7.50
Vystraha
Zamek Knox zamyka mechanicky. Nasilnym zamykanim mdze dojit
k jeho trvalému poskozeni.
PFi instalaci zamku Knox do dvefi s pletivem je doporu¢eno pouzit mon- ) i ‘
tazni desticku PC, ktera je soucasti pfislusenstvi. Ta brani nouzovému -"":___ "-.H". iy
otevreni dvefi z vnitfni strany. L4
PFi montazi Knoxu na nizké dvere se doporucuje nahradit rukojet pro nou- 1 "
zové ovladani klicovym &titkem, ktery je soucasti pfisluSenstvi a ktery branf L |
“‘Q‘tevFenl' takovych dvefi z vnitfni strany sahnutim pres horni okraj dvefi. &l ¢
Shoda s normami 2006/42/EG | . 110
EN ISO 12100-1/2:2008, Lk 4, !
EN ISO 13849-1:2008, e & L
..... EN 62061:2005, EN 1088
Certifikace 3 g i - o
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Knox
Priklady zapojeni

Priklad zapojeni — Knox

1 2 3 L]

Kriox

+28

Hesat
Cemmor

[ 1 1
$ UL = WE A
3 12 T 8 5 3 4
i"i*':- :i‘: 1'i":r i"s "i":. ”:,ﬁ"‘q
= = £
IR
: J]
|:r|| r|a!. '5|-l-|!.
WO = ® X 5 =
SEES SRR
'a El"_"._h.ﬁt
n B
e £ % OB
& = W £
2 5
o
Eremh
et e e B T
FEBEplnY Ehea

Pozn.: systému musi byt pfipojen pres pojistku max. 6A

Fi.ﬁ..*- s
LR Swdid
lmEE o = I =

sl
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Priklad zapojeni — Knox s dalSimi moznostmi odemknuti
1 7 - 4 El B [ ] a L1
Ko — Signal pro odemknuti z dalstho bezpecnostniho systému. Systém
[F] zamkne zamek Knox v pfipadé, Ze v daném misté nebude zadny
P signal pro odemknuti
X — K monitorovani stavu uzamknuti se pouziva kontrolér Vital
— Pozn.: Systém musi byt pfipojen pres pojistku max. 6A
3 r'l_ o — Pozn.: signal pro odemknuti musi byt bezpe¢nym (safe) signalem,
N T | privedenym ze systému ve stejném pouzdre
1 F]

:} Infn recet
= Irfo locked

.~ signal pro odemknutf
] ] "= bezpedny signal
m M E A Ay ]
JOHAR SEFETY ioff
Types: Wisl ¥ T T

ETrpanry lerur
Coeraociior Kroe, ol o~d ewberral wbshing
Fappplvg KRoa wial pon geierr opplharerg

Priklad zapojeni — Knox s monitorovanim doby ne€innosti (downtime monitor)
1 2 X a % L] r ] L L]
— Pro zamknuti a odemknuti se pouziva standardni programovatelny
automat (PLC). Pro zabranu neumysiného odemknuti se pouziva
bezpecénostni kryt (standstil guard).
e — Pro monitorovani zamknutého stavu se pouziva kontrolér Vital
— Pozn.: systém musi byt pfipojen pres pojistku max. 6A
F
| |
a1
[ :!"
M oAz B P ;IJ; ™
JOwAR SAFETY Ty g futs i
Tppm: Wil 6 Frgrderd ll-tjlﬂ wiomdu: Bgaad
— - K

= ——y ——
Cofraiton Hige »0a dsd stansariguand
Fhspslng Erga, sitgl son @l epbdng goast
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Bezpecnostni blokovaci spinac
MKey5

Schvaleni:
TOV

c € :I:E:I" Rheinland

Pouziti:
- brany, dvere
- otvory, vikyre

Vyhody:

- 2NC + 1NO kontakty (ovlada¢ dovnitr)

- 4 ovladaci polohy

- PFidrzna sila 12 nebo 40N

- Az do urovné PL e/kat.4

- Hlavice: plastova, pfip. kombinace plastu a nerezové
oceli, nebo jen nerezova ocel

(X-versions)

Popis ovladani spinace

Blokovaci spinace MKey5 slouzi k detekci blokovaci polohy po-
hyblivych krytl. Jsou navrzeny tak, aby detekovaly ndbéznou
hranu posuvnych, na zavésu uchycenych nebo zvednutim vy-
souvacich krytl stroje. Ovladac je nasazen na pohyblivou ¢ést
krytu a je sefizen se vstupnim otvorem spinace.

Hlavice mdze byt v otoéna a mit Styfi vstupni polohy pro dany
ovladag. Jakmile ovlada¢ nasuneme do spinace, bezpecnostni
kontakty sepnou a aktivuji spoustéci obvod stroje. Z hlediska
pridrzné sily je MKey5 dodavan ve dvou verzich: 12 N a 40 N.
Spina¢ MKey5 mdze byt volitelné vybaven nékolika typy ovla-
dacl. Standardni kliovy ovliadaé je vzdy dodavan s blokova-
cimi spinadi.

Material

Materidlové provedeni blokovaciho spinace MKey5 zavisi na
tom, kde ma byt spina¢ pouzit. Zakladni provedeni je tvoreno
celoplastovym télem spinade (z polyesteru). V prostiedi s vyssi-
mi pozadavky na blokovaci hlavici spinace se pouziva plastové
pouzdro s hlavici z nerezové oceli. Obé tato provedeni MKey5
maji Uroven kryti IP67.

V téZkych provozech, napt. v potravinarském a chemickém
préimyslu se pouziva blokovaci spina¢ MKey5Z v celokovovém
pouzdru vyrobeném z nerezové oceli tfidy 316. Toto provede-
ni ma uroven kryti IP69K (zajisténou dvojitym utésnénim vika)
a snese namahani strikajicim mydlovym roztokem pfi vysoké
teploté.
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Pozitivné silové rozpojované kontakty

Timto pojmem se rozumi, Ze k rozpojeni bezpecnostnich kontakt(
dojde plsobenim sily pfi vysunuti oviddace. Konstrukéni provede-
ni blokovaciho spinace MKey5 je takové, ze kontakty pfi poruse
pruzinového mechanismu nepfestanou fungovat, pfip. nezlsta-
nou trvale sepnuty a také nedojde k jejich speceni/slepeni.

Bezpecnostni uroven

Pozitivné silové rozpojované kontakty zajistuji vysokou bezpec-
nostni Uroven chranéného zafizeni. Blokovaci spinac je vyba-
ven mechanismem proti neopravnéné manipulaci. Kombinaci
spinace Mkey5 s jednim z naSich vhodnych bezpecnostnich
kontrolnich modult, napfiklad bezpecnostnim relé rady RT,
bezpecnostnim automatem Pluto nebo modulem Vital, je moz-
no splnit kontrolni pozadavky na vikyfe a dverni spinace. Pro
ziskani maximalni Urovné bezpecnosti je tfeba instalovat dva
spinaée na jednu branu/jedny dvere.

Provedeni do prostredi s moznosti vybuchu (X)
Bezped&nostni spinaé MKey5 je také dodavan v provedeni
certifikovaném pro vybusné prostredi (X verze). MKey5ZX ma
pouzdro z nerezové oceli a je mozno jej pouzivat v prostredi
klasifikovaném jako evropska zéna 1, 2, 21, 22 (obsahujici plyn
a prach). Spina¢ je hotové smontovan s kabelem délky 3 m.

Narfizeni a normy

Konstrukce spinage MKey5 vyhovuje Fadé norem, pro které ma
schvéleni, napfiklad EN 1088, IEC/EN 60947-5-1, EN 60204-
1, EN ISO 13849-1, EN 62061 a UL 508.



Technické udaje - fada MKey5

Cislo vyrobku
Standardni provedeni
MKey5 - 12N

Mkey5+ - 40N

Hlavice z nerezu
MKey5 - 12N

MKey5+ - 40N
Celokovové nerez. provedeni
MKey5Z - 12N
MKey5+Z - 40N
MKey5ZX (EX)

2TLAO50003R0100
2TLAO50003R0101

2TLAO50003R0110
2TLAO50003R0111

2TLAO50003R0120
2TLAO50003R0121
2TLAO50003R0125

Uroveii bezpeénosti
EN ISO 13849-1

EN 62061

az do PL e/kat. 4, v zavislosti na
architekture systému

AZ SIL3, v zavislosti na architekture
systému

Bezpecnostni udaje
Mechanicka spolehlivost B, ,

Zku$eb. test. interval (Zivotnost)
MTTF,

2.5 x 108 operaci pfi proudové
zatézi 100mA

35 rokd

356 rokd (8 cykld/h /24 hod.
denné /365 dnd v roce)

ategorie uziti

AC15 A300 3A

Sila/draha pro nucené rozpojeni

6 mm

175 mm, standardni kli¢
100 mm, pruzny Kli¢

600 mm/s

z nerezové oceli

108 spinacich operaci

500VAC / 2500VAC

IEC 68-2-6, 10-55Hz+1Hz,
odchyleni: 0,35 mm,
1 oktava/min

Kontakty

(kli¢ ovladace nasunut)

2NC + 1NO (= 2 rozpin. + 1 spin.)
(NC kontakty jsou pfimo rozpinané)

10A

Kryti pouzdra

MKey5 P67
MKey5Z(X) IP69K a IP67
WF".I"OVOZHI' teplota -25°C az +80°C
Wl.p‘stalaénl' vstupy 3 x M20
Material
MKey5 Polyester a/nebo nerezova ocel tf.
..‘M‘Key5Z(X) Nerezova ocel tf. 316
Barva ¢ervend, nebo ocelova

jakakoli

téleso 2 x M5, ovladac 2 x M5

Verze pro vybusné prostredi (X)
Klasifikace

Jmenovité napéti
Jmenovity proud

Ex dIIC T6

(-20°C < Ta < +60°C) Gb
Ex tb IIIC T85°C

(-20°C < Ta = +60°C) Db
250V AC/DC

2 polova verze — 4A

4 polova verze — 2,5A

i a;

Ovladac¢
1. Standardni kli¢ pro plastovou hlavici 2TLA050040R0201
2. Standardni kli¢ pro hlavici z nerezu 2TLA050040R0202
3. Plochy kli¢ 2TLA050040R0220
4. Pruzny kli¢ s plastovym pouzdrem 2TLA050040R0221
5. Pruzny kli¢ s kovovym pouzdrem 2TLA050040R0203
6. Pruzny kli¢ s nerez. pouzdrem 2TLA050040R0204
(kli¢ je vzdy vyroben z nerezové oceli)
i []
T e 1
[ I:'I: Y i [ P
@ | i
g =] IR T
| & | '
_ﬁ\_.l'\. L F i s
i il . !
RIS nl me R
- . iHD INTEY
i 1 — = o .
I = & ] 'i
L] e 2 . | e’
g (_-.q. | i a2 =
I -
n = g 4 - N
Rozméry MKey5
- " -
- . - 1 -
@ " § - I .
] { W
B =t L - -
& i A
B T E TR
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!.u? M el - 7
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< : '\II . = |
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Rozméry MKey5Z

Pro vSechny spinace MKey plati, ze rozpinaci (NC) obvody jsou

sepnuty v dobé, kdy kryt je zavien (ovlada¢ zasunut).

2NC1NC  6.80 6 0 mm
Eﬂ—r —_— _ .

:11/12 ; rozpojen
21 _1"'|-_H ................. :
11— —12 .21/22 . rozpojen

33/44 ] rozpojen

Konfigurace kontaktniho bloku
2NC, 1NO

Kontakty pfi vysunuti ovladace
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Bezpecnostni blokovaci spinac
MKey8

Schvaleni:
TOV

c € :I:E:I" Rheinland

Pouziti:
- brany, dvere
- otvory, vikyre

Vyhody:

- Robustni konstrukéni provedeni

- 8 ovladacich poloh

- Vysoka pfidrzna sila

- Uroveri az do PL e/kat.4

- Barvou natfeny kov nebo nerezova ocel
- Stavova indikace LED kontrolkami

Popis funkce pfistroje

Blokovaci spinace MKey8 slouzi k detekci a zablokovani polohy
pohyblivych krytd. Jsou oviadany nabéznou hranu posuvnych,
na zavésu uchycenych nebo zvednutim vysouvacich kryt stro-
je. Ovladac je nasazen na pohyblivou ¢ast krytu a je sefizen
se vstupnim otvorem spinace. Spina¢ je mozno zablokovat

v ochranné poloze a branit tak nezaddoucimu pfistupu ke stroji
az do doby, kdy stroj ukondi nebezpenou operaci.

Zablokovani je vhodné v pfipadech, kdy jistény systém obsahuije:

— procesy, které nelze prerusit, napriklad svafovani

— stroje s dlouhou dobou zastaveni, jako napf. papirenskeé stroje
majici dlouhou dobu brzdéni.

— je tfeba zabranit neopravnénému pristupu do urgitych oblasti.

Hlavici je mozno nastavit do ¢tyf poloh a dat tak moznost ovla-
dani bezpecnostniho zafizeni z osmi rliznych pozic. Nabézné
hrany ovladaciho kli¢e jsou zesileny a zkoseny, aby mohly sna-
ze proniknout do otvoru. Spinace rfady MKey8 maiji vysokou
pridrznou silu 2000N. MKey8 ma volitelné k dispozici nékolik
typl ovladacd. Standardni ovladaci kli¢ je vzdy dodavan k blo-
kovacimu spinaci.

Material

Materialové provedeni blokovaciho spinace MKey8 zavisi na
tom, kde ma byt spinac pouzit. Zakladni provedeni je tvofeno
pouzdrem vyrobenym litim pod tlakem, s krytim IP67. V na-
ro¢nych provozech, napt. v potravinarském a chemickém pra-
myslu se pouzivaji blokovaci spinate MKey8 v celokovovém
nerezovém pouzdru z materialu tfidy 316. Toto provedeni ma
kryti IPBIK (je dosazeno dvojitym tésnénim vika dalSimi tésné-
nimi) a mdze byt pouzito v prostfedi s vysokotlakou stfikajici
mydlovou vodou a vysokymi teplotami..
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Dvé metody blokovani
Blokovaci spina¢ MKey8 je dodavan ve dvou zakladnich verzich,
s pruzinovym zamkem nebo elektromagnetickym zamkem.

U provedeni s pruzinovym zamkem se blokovaci mechanismus
pohybuje do zamknuté polohy pfimo pfi zavieni dvefi a pfi na-
tlaeni ovladace do spinace. Kli¢ ovladace je mozno uvolnit
a dvere otevfit pouze privedenim napéti do solenoidniho elek-
tromagnetu (A1-A2). Spina¢ MKey8 je také vybaven zadni ,od-
blokovaci” funkci, kterd dokaze uvolnit kli¢ ovladace bez pfi-
vedeni napajeni do solenoidu (A1-A2). Tato verze spinate ma
oznaceni MKey8ER.

Pod oznacenim MKey8M se rozumi elektromagneticky zamek,
jehoz uzamykaci mechanismus je v zamknuté poloze pouze
tehdy, dostane-li solenoid (A1-A2) pfivedeno provozni napéti.
Kli¢ ovladace je mozno uvolnit pouze po odpojeni ovladaciho
napéti od solenoidu (A1-A2). V zavislosti na vybrané verzi mize
napéti solenoidu mit hodnotu 24 V DC nebo 230 V AC.

Bezpecnostni uroven

Spina¢ MKey8 obsahuje dvojité, silové ovladané rozpojovaci
kontakty, pfipojené ke kli¢i ovladace a blokovacimu mechani-
smu. Kli¢ ovladace je proveden tak, aby chranil proti neoprav-
nénému pristupu. Neexistuje Zzadny nastroj, magnet &i podobny
prvek, kterym by bylo mozno neopravnéné manipulovat spina-
¢em MKey8. Pro dosazeni maximalni urovné bezpecnosti, ve
vazbé na fidici systém stroje, se doporuduje, aby MKey8 byl
monitorovan vhodnym bezpecnostnim relé ABB Jokab Safety,
bezpecnostnim automatem Pluto nebo systémem Vital. Pro
ziskani nejvySsi Urovné bezpecnosti je tfeba instalovat dva spi-
nace na jedny dvefe.



MKey8, MKey8M a MKey8Z

MKey8 - standardni verze s pruzinovym zamkem

Verze MKey8 v pouzdru z kovu litého pod tlakem, vybavena pru-
zinovym zamkem. Kontaktni blok spinace ma kontaktni konfigu-
raci 2NC + 2NC, tedy 2 a 2 spinaci kontakty, s nucenym silovym
rozpojenim. Jeden par kontaktl spina v okamziku, kdy Kkli¢ ovla-
dace natla¢ime do hlavice (2NC). Druhy par spina v okamziku,
kdy blokovaci mechanismus se dostane do zablokované polo-
hy (2NC). V systému jsou dva pomocné spinaci (NO) obvody,

1 spinaci (NO) obvod s indikaci rozevieného krytu a jeden dalsi

spinaci (NO) obvod pro indikaci zamknutého stavu.

MKey8Z - provedeni v pouzdru z nerezové oceli, s pruzinovym

zamkem

Spina¢ MKey8Z je ulozen v robustnim pouzdru z nerezové oceli
a obsahuje pruzinovy zamek. Spina¢ obsahuje kontaktni blok
s konfiguraci 2NC + 2NC, s nucenym silovym rozpojenim kon-
taktd. Jeden par kontakt spind v okamziku, kdy kli¢ oviadace
natlacime do hlavice (2NC). Druhy par spina v okamziku, kdy
blokovaci mechanismus se dostane do zablokované polohy
(2NC). V systému jsou dva pomocné spinaci (NO) obvody, je-
den spinaci (NO) obvod s indikaci rozevieného krytu a jeden
dalsi spinaci (NO) kontakt pro indikaci zamknutého stavu.

MKey8M - verze ,Power to lock”, tedy vykonové zamykani,
s magnetickym zamkem

Verze bezpecnostniho blokovaciho spinace MKey8, v pouzdru
z kovu litého pod tlakem a s magnetickym zamkem. Spinac¢ obsa-
huje kontaktni blok s konfiguraci 2NC + 1 (NC + NO), s nucenym
silovym rozpojenim kontaktd. Jeden par kontaktl spind v okamzi-
ku natlaceni klice ovladace do hlavice (INC + 1NO), druhy par
spina v okamziku, kdy zamykaci mechanismus se nachazi v za-
mknuté poloze (2NC). Obvod 1NO/1NC indikuje stav ovladace.

6.0 5.0 0 mm
11/12 rozpojeﬁ """"""""" 1
21/22 rozpojeﬁ ..........
33/44 rozpojen
43/44 ¢ rozpojen
MKey8/8Z; stav kontaktl pfi vysunuti ovladace.
6.0 5.0 0 mm,
11/1? ..... rozpojen Solenoid dostava napajeni E
21/2? ..... rozpojen Solenoid dostava napajeni
33/34 rozpojen jazyGek zasunut
43/44 : rozpojen — jazyGek zasunut

MKey8

FURT T |
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e
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Hoe _.q\.u JI_- e '.-___u.n R el 48
LR -"w.: _:F A v 18— Pt
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SOLENOID
DE-ENERGISED
GUARD OPEN ol

Schéma: LED1-indikace stavu solenoidu, LED2 - stav zamku (svorky 33-34
se daji volitelné vyuzit bud’ jako napajeni pro LED2, nebo jako beznapéto-
vé kontakty pomocného obvodu pro indikaci stavu zamku).
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MKey8M; stav kontaktu pfi vysunuti ovladace.

Rozméry MKey8, MKey8M a MKey8Z
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MKey8ER

MKey8ER - standardni verze s unikovou spousti

Provedeni spinace MKey8 v pouzdru z kovu litého pod tlakem
a pruzinovym zamkem s Unikovou spousti. Blok kontakt( u to-
hoto spinace ma konfiguraci 2NC + 2NC kontakty s nucenym
silovym rozpojenim kontaktl. Jeden kontaktni par sepne pfi
natlaceni klice ovladace do hlavice (2NC). Druhy par sepne
v okamziku, kdy zamykaci mechanismus se dostane do zam-
knuté polohy (2NC). Jsou zde dva spinaci pomocné obvody.
Jeden NO obvod indikuje otevreni krytu a 1 NO obvod indikuje
zamknuty stav.

Vlastnosti

Bezpecnostni blokovaci spinaé MKey8ER obsahuje manualni
uvolnovaci tladitko na zadni strané krytu. Toto tlacitko je mozno
pouzit tam, kde pfi posouzeni rizik dojdeme k nazoru, zZe se jedna
0 nouzovy pfipad a ze je tfeba provést manualni Unikové uvolné-
ni spinaciho zamku, bez zamknuti. Spina¢ musi byt namontovan
do mista, z néhoz je pfistup k uvolnovacimu tlacitku, z vnitfniho
prostoru aktivovaného krytu. Stlacenim a pfidrzenim Cerveného
tlaCitka dojde k uvolnéni zamkového mechanismu a k zablokovani
monitorovacich kontakt(, zatimco kryt/zavoru je mozno otevrit.

2. Otevreni
dverni zavory

g

It

1. Stlacit a pridrzet

46
30

FRONT ENTRY

21
30

oooo

40

Fixing Holes
for M5 Screws

47

28.50
16

41.50

END ENTRY

21

9.50

LED1 - stavu solenoidu, LED2 - stav zamku (je moZno navolit, aby svorky
33-34 fungovaly jako napajeci svorky pro LED2, nebo jako beznapétové
kontakty pomocného obvodu pro indikaci stavu zamku).
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Technicka data - fada MKey8

Cislo vyrobku

MKey8 - Standardni
MKey8 — 24 VDC

MKey8 - 230 VAC
MKey8M - Power to Lock
MKey8M - 24 VDC
MKey8M - 230 VAC
MKey8ER - Unikova spoust
MKey8ER - 24 VDC
MKey8ER - 230 VAC
MKey8Z - Nerez

MKey8Z — 24 VDC

MKey8Z — 230 VAC

2TLA050011R0132
2TLA050011R0134

2TLAO050013R0132
2TLAO50013R0134

2TLAO50015R0132
2TLAO50015R0134

2TLAO50011R0122
2TLAO50011R0124

Bezpecnostni Uroven
EN ISO 13849-1

EN 62061

az PL e/kat. 4, v zavislosti na archi-
tekture systému

AZ SIL3, v zavislosti na architekture
systému

Bezpecnostni data
Mechanicka spolehlivost B, ,

Zkusebni interval (zivotnost)
MTTF,

2.5 x 108 operaci pfi proudové
zatézi 100mA

35 rokd

356 rokd (8 cykld/h /24 hod.
denné/ 365 dnl v roce)

24 VDC, +/- 10%
(MKey8, MKey8ER, MKey82)

175 mm, standardni kli¢
100 mm, pruzny Kli¢

IEC 68-2-6, 10-55 Hz+ 1 Hz
odchylka: 0,35 mm
1 oktava/min

“".I".e‘zpelny proud (Ith) | 5 A

Kryti pouzdra

MKey8/M/ER P67
MKeygz | IP69K a IP67

Provozni teplota

MKey8 -25°C az +55°C

MKey8M -25°C az +40°C

MKey8ER -25°C az +55°C
MKeygz -25°C az +55°C

Instalaéni vstupy 3 x M20
ml'\;l‘ateriél ......

MKey8/M/ER Tlakové lity kov, opatfeny Cervenym
..‘M‘KeySZ ..... Qétérem, nerez tfidy 316
Barva ervena nebo nerez

Montazni poloha jakakoli

Montéazni poloha 4 x M5

Narizeni a normy

Spina¢ MKey8 je konstruovan a ma schvaleni podle fady no-
rem, napriklad: EN 1088, I[EC/EN 60947-5-1, EN 60204-1,
EN ISO 13849-1, EN 62061 a UL 508.

- L1
? i

i e,
Ovladaé
1. Standardni kli¢ pro nerezovou hlavici 2TLA050040R0202
2. Plochy kli¢ 2TLA050040R0220
3. Pruzny kli¢ s kovovym pouzdrem 2TLA050040R0203
4. Pruzny kli¢ s nerezovym pouzdrem 2TLA050040R0204

(kli€¢ samotny je vzdy z nerezu)

Manualni uvolfiovaci body nahore
nebo z boku (ne u MKey8M)

Kli¢ pro manualni uvolnéni, pro
MKey8Z 2TLA050040R0400

8 vstupnich poloh ovladace
rotaéni hlavice
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Bezpecnostni blokovaci spinac
MKey9

Schvaleni:
TOV

c € :I:E:I" Rheinland

Pouziti:
- dvere/brany
- otvory/vikyre

Vyhody:

- Robustni konstrukéni provedeni

- 8 ovladacich poloh

- Vysoka pridrzna sila

- Uroveri az do PL e/kat.4

- Stavova indikace LED kontrolkami

Popis funkce bezpeénostniho spinace

Blokovaci bezpecnostni spinate MKey9 detekuji blokovaci po-
lohu a zablokuji pohybuijici se kryty/zavory. Jsou konstruovany
tak, aby reagovaly na nabéznou hranu kluznych, zavésovych
nebo zvedanych krytl stroje. K pohybujici se &asti krytu je
pfipevnén ovladacg, jehoz poloha je sefizena na vstupni otvor
spinace.

MozZnost zablokovani spinace v ochranné poloze brani neza-
doucimu pfistupu ke stroji do doby ukoncéeni nebezpeéné ope-
race na stroji.

Zablokovani je vhodné v pripadech, kdy jistény systém obsahuije:

— procesy, které nelze prerusit, napriklad svarovani

— stroje s dlouhou dobou zastaveni, jako napft. papirenské stroje
maijici dlouhou dobu brzdéni.

— je tfeba zabranit neopravnénému pristupu do urditych oblasti.

Hlavici je mozno nastavit do &tyf poloh a dat tak moznost ovla-
dani bezpecénostniho zafizeni z osmi rlznych pozic. Nabézné
hrany ovladaciho kli¢e jsou zesileny a zkoseny, aby mohly sna-
ze proniknout do otvoru. Spinade fady MKey9 maji vysokou
pridrznou silu 2000N. MKey9 ma volitelné k dispozici nékolik
typl ovladacl. Standardni ovladaci kli¢ je vzdy dodavan k blo-
kovacimu spinaci.

Material

Spina¢ MKey9 je zabudovan do robustniho pouzdra z polyeste-
ru, s hlavici z nerezové oceli, ktera zajistuje kryti irovné 1P67.
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Dvé verze

MKey9 je dodavan ve dvou zakladnich verzich a to bud’ s pru-
zinovym nebo elektromagnetickym zamkem.

U provedeni s pruzinovym zamkem se blokovaci mechanismus
pohybuje do zamknuté polohy pfimo pfFi zavieni dvefi a pfi na-
tlaceni ovladaCe do spinace. Kli¢ ovladace je mozno uvolnit
a branu otevfit pouze privedenim napéti do solenoidniho elek-
tromagnetu (A1-A2).

MKey9M je verzi elektromagnetického zamku, jehoz uzamyka-
ci mechanismus je v zamknuté poloze tehdy, dostane-li sole-
noid (A1-A2) pfivedeno provozni napéti. Kli¢ ovladace je mozno
uvolnit pouze po odpojeni ovladaciho napéti od solenoidu (A1-
A2). Solenoid je ovladan napétim 24 V DC.

Bezpecnostni uroven

Spina¢ MKey9 obsahuje dvojité, siloveé ovladané rozpojovaci kon-
takty, pfipojené ke kli¢i oviadace a blokovacimu mechanismu. Kli¢
ovladace je proveden tak, aby chranil proti neopravnénému pristu-
pu. Neexistuje zadny nastroj, magnet ¢i podobny prvek, kterym
by bylo mozno neopravnéné manipulovat spinacem MKey9. Pro
dosazeni maximalni Urovné bezpecnosti, ve vazbé na fidici systém
stroje, se doporuduje, aby MKey9 byl monitorovan vhodnym bez-
pecnostnim relé ABB Jokab Safety, bezpecnostnim automatem
Pluto nebo systémem Vital. Pro ziskani nejvySsi Urovné bezped-
nosti je tfeba instalovat dva spinace na jedny dvere.

Nafizeni a normy

Konstrukce spinace MKey9 vyhovuje fadé norem, pro které ma
tento spina¢ schvaleni, napriklad EN 1088, IEC/EN 60947-5-1,
EN 60204-1, EN ISO 13849-1, EN 62061 a UL 508.



Technické udaje - fada MKey9

Cislo vyrobku
MKey9 - 24VDC
MKey9M - 24VDC (power to lock)

2TLAO50007R0112
2TLAO50009R0112

Uroveii bezpeénosti
EN ISO 13849-1

EN 62061

az do PL e/kat. 4, v zavislosti na
architekture systému

AZ SIL3, v zavislosti na architekture
systému

Bezpecnostni udaje
Mechanicka spolehlivost B, ,

ZkusSeb. test. interval (Zivotnost)
MTTF,

2.5 x 108 operaci pfi proudové
zatézi 100mA

35 roku

356 rokd (8 cykld/h /24 hod.
denné /365 dnd v roce)

AC15 A300 3A

24 VDC nebo 230 VAC, +/- 10%

Pfikon solenoidu
MKey9

12 W
12 W (z&b&rny 50W)

24 VDG, +/- 10%

10 mm

175 mm, standardni kli¢
100 mm, pruzny Kli¢

600 mm/s

600VAC / 2500VAC

IEC 68-2-6, 10-55Hz+1Hz,
odchylka: 0,35 mm,

1 oktava/min
Tepelny proud (Ith) 5A
Instalaéni vstupy 1 x M20
Klasifikace kryti IP67

Ovlada¢

1. Standardni kli¢ pro nerez. hlavici 2TLA050040R0202
2. Plochy kli¢ 2TLA050040R0220
3. Pruzny kli¢ s kovovym pouzdrem 2TLA050040R0203
4. Pruzny kli¢ s nerez. pouzdrem 2TLA050040R0204

(kli¢ je vzdy z nerezové oceli)

Body pro manualni uvolnéni shora
a z boku (ne u MKey9M)

4 8 vstupnich poloh ovladace na
. rotaéni hlavici
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Provozni teplota

Schematicky obvod MKey9: LED1 stav solenoidu, LED2 stav zamku

MKey9 -25°C az +55°C (svorky 33-34 jsou volitelné pouzitelné bud' jako napajeni LED2 nebo jako

MKey9M -05°C a2 +40°C beznapétovy pomocny obvod pro indikaci zablokovaného stavu).

Material hlavice/télesa nerezova ocel 316/polyester
....... - o T

Barva Servena et furiy

Montazni poloha jakakoli (-, s S ]
....... i 5 -
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Rozméry MKey9 a MKey9M
6.0 5.0 0 mm 6.0 5.0 0 mm

11/12 rozpojen 11/12 rozpojen solenoid napajen

21/22 rozpojen 21/22 rozpojen solenoid napajen

33/34 rozpojen 33/34 rozpojen jazycek zasunut

43/44 rozpojen 43/44 rozpojen — jazy&ek zasunut
MKey?9; kontakty pfi vysunuti ovladace MKey9M; kontakty pfi vysunuti ovladace
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Ovladaci zarizeni, ovladace

Pro¢ pouZivat ovladace? 10/3

Tripolohové zafizeni

JSHD 4 10/5
Safeball

Jedno nebo dvouruéni ovlada¢ - Safeball 10/15 ......
Dvouruéni ovlada¢ JSTD 25 10/19

Dvouruéni ovladaé¢
JSTD20 10/23
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Ovladace
ProC pouzivat ovladace?

— aby operator stroje byl schopen prfimym zasahem uvést stroj do chodu, pripadné
zastavit nebezpecny pohyb stroje.

Ergonomicky tfipolohovy ovlada¢ JSHD4 s dvo-
jitym tfipolohovym tladitkem, které vysle stop signal
pfi dplném uvolnéni nebo plném stlaceni.

V nouzové situaci operator bud' silngji zatlaci na ovladaci prvek ovladace, nebo
zcela uvolni tfipolohovy ovladac a tim zastavi stroj.

Tripolohovy ovladac

Tripolohové ovladace, tipovaci zafizeni (hold-to-run; ovliadade Zadné dalsi bezpecnostni prvky nejsou k dispozici nebo nejsou
se samocinnym navratem do vychozi polohy) aktivované jen  vhodné. Pfistroj se drZi v ruce a operator miize v nouzové situ-
pfi plsobeni ovladaci sily a aktivatory (enabling device) se po-  aci bud silngji zatlacit, nebo zcela uvolnit (opustit) toto zafizeni
uzivaji pfi odstrafiovani zavad, programovani a testovani, kdy a tim zastavi stroj.

Tripolohové ovladace v riznych verzich

Tripolohovy ovladag zasazeny do ovlada-
ci jednotky stroje

Panelova sestava JSHD4H2 na progra-
movaci jednotce robotu
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Dvourucni ovladac

Dvouruéni ovlada¢ se pouziva tam, kde je tfeba zajistit, aby
ruce operatora byly mimo nebezpeénou oblast. Pokud hrozi
riziko, Ze nékdo jiny nez operator bude moci sahnout do stroje,
pricemz operator takovy zasah ze svého mista nemusi vidét,
pak bezpe&nostni systém stroje musi byt doplnén ngjakym dal-
§im bezpecnostnim prvkem, napf. svételnou zavorou.

Aby ovladani stroje pomoci dvouruénich ovladaca bylo uginné,
musi byt zajiSténo, aby aktivace vSech tlacitek na ovladaci pro-
béhla béhem 0,5 sekundy. Tento stav se nazyva soucCasnost
(angl. concurrence; také soubéznost). Pro opakovany rozbéh
stroje je tfeba vS8echna tladitka uvést zpét do plvodni polohy.
Pokud pustime (uvolnime) tlac¢itko béhem pohybu stroje, stroj
se zastavi. Z doby zastaveni se da vypocitat potfebna bez-
pecnostni vzdalenost. Bezpecnostni vzdalenosti mensi nez
100 mm se nesmi pouzivat.

NejvysSi Urovné bezpecnosti je dosazeno zapojenim tladitek
dvouru¢niho ovladace k bezpecnostnimu relé. Bezpecnostni
relé kontroluje soucCasnost a také skuteCnost, zda vSechna
tlaGitka se vratila do své plvodni polohy dfive. Teprve pak je
mozno znovu odstartovat stroj. Bezpecnostni relé také vysila
stop signal, pokud uvolnime kterékoli tlacitko.

Nohou ovladané spinacCe

Nohou ovladany spina se pouziva v pripadé, Zze operator musi
zastavit zpracovavany materidl. Pedal musi byt opatfen bezpec-
nostnim krytem, ktery brani neimysinému uvedeni do provozu.
Operator, ktery pfi praci sedi, musi mit k dispozici nozni pod-
péru, ktera mu usnadni udrzet nohu ve vypnuté poloze pedalu.

NejvySSi Urovné bezpecnosti je dosazeno monitorovanim peda-
lu pomoci bezpecnostniho relé.

Dvouruéni ovlada¢ chrani operatora proti bezdétnému
a neumysinému ,sahnuti si“ do stroje (reflexnim pohybem)

v dobé, kdy stroj vykonava nebezpecny pohyb.

Dvoukanalovy univerzalni ruéni ovlada¢ Safeball
Safeball je ergonomicky dvouruéni ovladac se ¢tyfmi zabudovanymi tlagitky.

Nohou ovladany spina¢ se pouziva v pripadé, ze operator

musi pridrzet material obéma rukama v dobé zpracovani.

Bezpecénostni nohou ovladany spina¢ s tfipolohovou funkci

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202
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Tripolohovy ovladacC
JSHD4

Schvaleni:
TOV

inspecta nopp

Pouziti:

- Odstranovani zavad

- Testovaci chod stroje

- Programovani

& (€

Vlastnosti

- Ergonomicky

- S informac¢nimi LED kontrolkami

- Adaptabilni

- Bezpecny proti ,,obelsténi“ (Cheat Safe)
- Adaptace na sbérnici AS-i

Vo v

%..lli

-

NejbezpeCngjsi feseni pro odstranovani zavad, programovani a testovani

Pro¢ tfi polohy?

Operator, ktery se dostane do obtizné situace, musi mit moz-
nost vyslat stop signal, kdy napfiklad v panice vice zatla¢i na
tlacitko, nebo prosté pusti ruce z oviadace.

Tripolohova zafizeni, tipovaci zafizeni (také vratné ovladace
Lhold-to-run“) a akceptacni zafizeni (acceptance devices) je
mozno pouzivat pro odstranovani zavad, programovani a tes-
tovani v situacich, kdy neni k dispozici nebo neni prave po ruce
zadny jiny ochranny prvek. Pokud operator musi vstoupit do
rizikové oblasti kvili odstrafiovani zavad, pfipadné provedeni
testu, je mimoradné dilezité, aby sam zastavil stroj bez toho,
ze se bude muset spolehnout na jinou osobu, ktera stoji u stop
tlacitka nachazejiciho se ve vétsi vzdalenosti. Navic, po zasta-
veni stroje timto tfipolohovym ovladacem nesmi existovat zad-
na moznost pro uvedeni stroje do chodu z vnéjsku.

Jaky je rozdil mezi tipovacim (hold-to-run) a akceptacnim
zafizenim (acceptance device)?

- Tipovaci zafizeni: signal start je vyslan stlacenim tlacitka.
Signal stop je vyslan uvolnénim tladitka nebo jeho Uplnym
stlacenim.

- Akceptacni zafizeni: signal start pro samostatné odstarto-
vani stroje je vyslan stlacenim tlacitka. Signal stop je vyslan
uvolnénim tlagitka nebo jeho Uplnym stlacenim. ,Samostatnym
odstartovanim® se rozumi napfiklad, ze do robotu je vyslan sa-
mostatnym tlacitkem programovy start signal, pficemz toto tla-
¢itko se nachazi v akceptacnim zafizeni.
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- Tripolohové zafizeni ma ergonomické usporadani, jak z hle-
diska tvaru, tak také uchopeni do ruky a zpUsobu oviadani
tladitek. Tripolohové zafizeni jednoduchym zplsobem ovlada-
me prsty. Jeho stfedni poloha je takova, ze vytvari bezpelny
a klidovy pocit pfi uchopeni rukou. Pfistroj obsahuje LED in-
dika¢ni kontrolky, které ukazuji provozni stav, tzn. pfitomnost
stop signalu nebo signalu ,ready” (pfipravenost k provozu).
Pouzivat je mozno i dvé dalSi pfidavna tlacitka, napf. pro start/
stop, pohyb nahoru/doll nebo dopfedu/dozadu. Interné je toto
zafizeni zdvojeno. Tripolohova funkce je koncipovana na dvou
zcela nezavislych tfipolohovych tlacitkach, které uzivatel vnima
jako jediné tlacitko.

Tripolohové zafizeni, které nelze obelstit (Cheat Safe),

s identifikaci ruky.

Tripolohové zafizeni JSHD4 obsahuje snimace, které doka-
70U rozpoznat, zda zafizeni je drzeno lidskou rukou Ci nikoli.
Timto zpUsobem se déle zvysi bezpednostni Groven, snizi riziko
manipulace, pfipadné vyfazeni bezpecnostni funkce. Jiz neni
mozné, aby operator nebo jiné osoby byly vystaveny nebezpedi
v pfipadé, Ze se pokusi nastavit a zajistit toto tfipolohové zafi-
zeni v provoznim (run) rezimu.

Tripolohové zafizeni adaptované na sbérnici AS-i
Tripolohové zarizeni JSHD4 je dodavano také v upravené verzi
pro pfimé pfipojeni na sbérnici AS-i.



NejvysSsi bezpecnostni Uroven bez ohledu na to, zda je tlaCitko stlaceno nebo uvolnéno

Kdyz tento tfipolohovy ovladac pustite z ruky, pfistroj vysle du-
alni stop signal. Je zasadné dilezZité, aby se stroj po odlozeni
ovladace zastavil, napf. béhem nastavovani.

Jak funguje tripolohovy ovladac?

Bezpecnostni uroven

Bezpecné aktivacni (Enabling) zafizeni a bezpecné tipovaci za-

fizeni (Hold to Run) by mélo fungovat nasledujicim zpUsobem:

1. Stop signdl v uvolnéné (released; horni poloha) poloze
a spodni (bottom) poloze musi mit stejnou bezpe&nostni
Uroven.

2. Dodat signaly ,Start“ a ,Ready” v pfipadé nastaveni do cha-
rakteristické stfedni polohy

3. Po vyslani ,Stop“ ve spodni poloze neni dovoleno vysilat
»otart” signal ani signal ,Ready” do dob nez dojde k Uplné-
mu uvolnéni tfipolohovych tladitek a opétnému jejich stlaceni
do stfedni polohy.

4. Zkrat nebo rozpojeni obvodu v pripojovacich vodigich nesmi
zpUsobit nebezpednou situaci, napt. vyslani signalu ,Start*
nebo ,Ready”.

Pro splnéni téchto vySe uvedenych podminek je tfeba, aby
tfipolohovy spina¢ byl pfipojen ke vhodnému bezpecnostni-
mu relé, majicimu dvou kanalovou funkci (tzn. relé napf. RT6,
RT9 nebo JSBT4), které dokaze zjistit, zda tfipolohova tladitka
spravné funguji a zda nedoslo ke zkratu nebo rozpojeni obvodu
v pfipojovacim kabelu nebo spinadi.

PFi fadném (Uplném) stlaCeni tlacitka na tfipolohovém ovladaci
je vyslan duélini stop signal. Zasadné ddlezitym pozadavkem je,
aby doSlo k zastaveni stroje v nouzové situaci.

Nafizeni a normy
Tripolohovy ovlada¢ JSHD4 je navrzen a schvélen v souladu
s prislusnymi smérnicemi a normami. Viz technické udaje.

Uvolnéna poloha

2

Stredni poloha Spodni poloha

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202 10/6



JSHD4
Navrh tripolohového ovladace pro vase potreby

1. Vybereme z péti riznych hornich JednOtek :

- . o e, -
- & ] @ &

- = - .= - ”| b '\___._F s «__-‘_'- __#
JSHD4-1 JSHD4-2 JSHD4-3 JSHD4-4 JSHD4-5
2TLA020006R2100 2TLA020006R2200 2TLA020006R2300 2TLA020006R2400 2TLA020006R2500

— LED kontrolky — LED kontrolky — LED kontrolky — LED kontrolky
— predni tlacitko — predni tlagitko — horni tlagitko

— horni tlacgitko

2. Vybereme spodek (patiCi) Pro SVOJi SESTAVU
AA 2TLA020005R1000 s kabelovou prichodkou

AH 2TLA020005R1700 s kabelovou prichodkou a deskou elektroniky, s 10 Sroub. spojenimi
AJ 2TLA020005R1800 s kabelovou prichodkou a deskou elektroniky, s 10 Sroubovymi spojenimi

AB 2TLA0O20005R1100 s konektorem Cannon

AC 2TLA020005R1200 s konektorem M12 (5 pdlovy)
AD 2TLA020005R1300 s konektorem M12 (8 pdlovy)

AE 2TLA020005R1400 s konektorem M12 (8 pdlovy) a nouzovym vypinacim tlacitkem

AF  2TLA020005R1500 s konektorem M12 (4 pdlovy) a 2 uzly AS-i (pro predni a horni tlagitko)
AG 2TLA020005R1600 s konektorem M12 (4 pdlovy) a 1 uzlem AS-i (bez predniho a horniho tlagitka)
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3. Zvolime si, zda chceme pouzit identifikacni elektroniku pro rozeznavani ruky a mit
ji instalovanu na tripolohovém ovladaci (je pak bezpecCny pred ,obelstenim®)

=  Anti-tamper PCB - 2TLA020005R0900
Tt

4. Zkontrolujeme podle tabulky, zda zvolena kombinace je vibec k dispozici

JSHD4-1 JSHD4-2 JSHD4-3 JSHD4-4 JSHD4-5

AA bez ochrany proti obelsténf JSHD4-1-AA - - - -

AA s ochranou proti obelsténi - - - - -

AB bez ochrany proti obelsténi - JSHD4-2-AB JSHD4-3-AB JSHD4-4-AB JSHD4-5-AB
AB s ochranou proti obelsténi - JSHD4-2-AB-A JSHD4-3-AB-A JSHD4-4-AB-A JSHD4-5-AB-A
AC bez ochrany proti obelsténi JSHD4-1-AC - - - -

AC s ochranou proti obelsténi - - - - -

AD bez ochrany proti obelsténi - JSHD4-2-AD JSHD4-3-AD JSHD4-4-AD JSHD4-5-AD
AD s ochranou proti obelsténi - JSHD4-2-AD-A JSHD4-3-AD-A JSHD4-4-AD-A JSHD4-5-AD-A
AE bez ochrany proti obelsténi - - JSHD4-3-AE - -

AE s ochranou proti obelsténi - - - - -

AF bez ochrany proti obelsténi - JSHD4-2-AF JSHD4-3-AF JSHD4-4-AF JSHD4-5-AF
AF s ochranou proti obelsténi - JSHD4-2-AF-A JSHD4-3-AF-A JSHD4-4-AF-A JSHD4-5-AF-A
AG bez ochrany proti obelsténi - - JSHDA4-3-AG - -

AG s ochranou proti obelstén{ - - - - -

AH bez ochrany proti obelsténi - JSHD4-2-AH JSHD4-3-AH JSHD4-4-AH JSHD4-5-AH
AH s ochranou proti obelsténi - JSHD4-2-AH-A JSHD4-3-AH-A JSHD4-4-AH-A JSHD4-5-AH-A
AJ bez ochrany proti obelsténi - JSHD4-2-AJ JSHD4-3-AJ JSHD4-4-AJ JSHD4-5-AJ
AJ s ochranou proti obelsténi - JSHD4-2-AJ-A JSHD4-3-AJ-A JSHD4-4-AJ-A JSHD4-5-AJ-A

5. Zvolime si typ spodni destiCky (soucast volitelného prislusenstvi)

JSM50G - spodni desticka pro bezpec-

nostni spina¢ MKey5/JSNY5

2TLA020205R6300

JSM50H - spodni desticka pro
bezkontaktni snima¢ Eden (Eva)
2TLA020205R6400

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202
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10

JSHDA4

Technické udaje

Technické udaje - JSSHD4

Bezpecénostni uroven

kategorie 4/ PL e

Jmenovité elektrické hodnoty kontaktu

Tripolohové tlagitko

Tlagitko extra:

30 VDC, max 0.5 A
(min. 10 mA, 10V)
50 VAC/DC max 0.2 A

Kryti

IP 65

Provozni teplota

-10°C az +50°C

Indikace funkce
Signal pfipravenosti (Ready)
u tfipolohovych tlagitek

,ano“ — zelena LED
,ne“ — &ervena LED

Material

Rukojet

polyamid a noryl

Guma (rubber)

neoprén

|Izolaéni odpor

min. 20 MQ

Sila potfebna k ovladani

Approx. 15 N for three-position

buttons (ON)

Approx. 45 N for three-position

buttons (OFF)

Approx. 25 N for top/front push

button

Mechanicka zivotnost

10° cykll do stfedni polohy

Shoda s normami

AFS 1994:48, EN ISO 12100-1/-2,

EN 954-1/EN ISO 13849-1

Kabel s konektorem Canon

Kabel s konektorem M12

Vyvod 12 vodic¢u Vyvod : 8 vodicl 5 vodicu
A bila 1 bila hnéda
B hnéda 2 hneda bila

C zelena 3 zelena modra
D 7luta 4 A cerné
E Seda 5 Seda Seda
F rlzova 6 “ rizova -

G modra 7 modra -

H Cervena 8 i Cervena -

J ¢erna

K purpurova

L Seda a rlzova

M ¢ervend a modra

STD: JSHK, JSHK-E, JSHK-T

Prislusenstvi

Kabel, dodavan v rtiznych délkach

Ochranny kryt

7 |

Sténovy drzak JSM5B, pro bloko-
vaci spinace a tfipolohovy ovladac¢

J
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Spiralovy kabel, dodavany v rz-

<>

Sténovy drzak JSM55 pro tfipolo-

12-pélovy konektor JSHKO, pro
JSHD4

2

Kabelovy buben




JSHDA4

Objednaci udaje

Objednaci udaje pro tripolohovy ovlada¢ od ABB Jokab Safety

Pfedem smontovany tfipolohovy ovladaé

Prislusenstvi

2TLA019995R0000 JSHD4-1-AA Konektory e
2TLA019995R0100 JSHD4-1-AC 2TLA020055R1000 M12-C01 M12 5 pélovy, samicka, rovny
2TLA019995R0200 JSHD4-2-AB 2TLA020055R1600 M12-C03 M12 8pclovy, samicka, rovny
2TLA019995R0300 JSHD4-2-AB-A 2TLA020003R0300 JSHKO 12pdlovy konektor pro JHHD4
2TLA019995R0400 JsHp4-2-AD Kabel s 5 vodici e
2TLA019995R0500 JSHD4-2-AD-A 2TLA020057R0000 Kabel C5 5x0,34, krceny nadélku
2TLA019995R0600 JSHD4-2-AF 2TLA020056R1000 M12-C101 kabel 10 m a konektor
2TLA019995R0700 JSHD4-2-AF-A 2TLA020056R 1400 M12-C201 kabel 20 m a konektor
2TLA019995R0800 JSHD4-2-AH Kabel s 8 vodici e
2TLA019995R0900 JSHD4-2-AH-A 2TLA020057R1000 Kabel C8 8x0,34, kraceny nadélku
2TLA019995R1000 JSHD4-2-AJ 2TLA020056R4000 M12-C103 kabel 10 m a konektor
2TLA019995R 1100 JSHD4-2-AJ-A 2TLA020056R4100 M12-C208 kabel 20 m a konektor
2TLA019995R1200 JSHD4-3-AB Kabel s 12 vodiCi R,
2TLA019995R 1300 JSHD4-3-AB-A 2TLA020003R5500 Kabel HKC 12, 12x0,25, kraceny na délku
2TLAO19995R 1400 JsHD4-3-AD 2TLA020003R4700 Kabel HK5, 5 m a konektor
2TLA019995R 1500 JSHD4-3-AD-A 2TLA020003R4800 Kabel HK10, 10 m a konektor
2TLA019995R 1600 JSHD4-3-AE 2TLA020003R4900 Kabel HK20, 20 m a konektor
2TLA019995R 1700 JSHD4-3-AF 2TLA020003R5000 Spiral. kabel JSHK1684, 1,6m a konektor
2TLA019995R 1800 JSHD4-3-AF-A 2TLA020003R5100 Spirél. kabel JSHK2034, 2,0m a konektor
2TLA019995R1900 JSHD4-3-AG 2TLA020003R5200 Spiral. kabel JSHK3284, 3,2m a konektor
2TLA019995R2000 JSHD4-8-AH 2TLA020003R3500 Spiral. kabel JSHK40S4, 4,0m a konektor
2TLA019995R2100 JSHD4-3-AH-A 2TLA020003R3600 Spiral. kabel JSHK60S4, 6,0m a konektor
2TLA019995R2200 JSHD4-3-AJ 2TLA020003R5300 Spirdl. kabel JSHK80S4, 8,0m a konektor
OTLAO19995R2300  JSHD4-3-AJA OTLAO20003R5400  Kabel. buben HK-T2 a konektor
2TLA019995R2400 JsHD4-4-AB Drzaky
2TLA019995R2500 JSHD4-4-AB-A 2TLA040005R0500 Nasténny drzak JSM55 pro tfipolohovy ovladad
2TLA019995R2600 JSHD4-4-AD 2TLA040005R0700 Nasténny drzak JSMSB pro 2 JSNY5
2TLA019995R2700 JSHD4-4-AD-A ''''''''' (objednava se samostatng)
2TLAO19995R2800 JSHD4-4-AF Dalsi: B,
2TLA019995R2900 JSHD4-4-AF-A 2TLA020200R4600 Ochranny kryt JSHD4

2TLA019995R3000 JSHD4-4-AH

2TLA019995R3100 JSHD4-4-AH-A

2TLA019995R3200 JSHD4-4-AJ

2TLA019995R3300 JSHD4-4-AJ-A

2TLA019995R3400 JsHD4-5-AB

2TLA019995R3500 JSHD4-5-AB-A

2TLA019995R3600 JsHD4-5-AD

2TLA019995R3700 JSHD4-5-AD-A

2TLA019995R3800 JSHD4-5-AF

2TLA019995R3900 JSHD4-5-AF-A

2TLA019995R4000 JSHD4-5-AH

2TLA019995R4100 JSHD4-5-AH-A

2TLA019995R4200 JSHD4-5-AJ

2TLA019995R4300 JSHD4-5-AJ-A

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202
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Tripolohovy ovladac pro rizné typy montaze

Tripolohové tlaCitko JSHD2C

Toto tla¢itko je hlavnim konstrukénim prvkem tfipolohového
feSeni. Pro dosazeni nejvySSi Urovné bezpelnosti se pouzivaji
dvouurovnova tlacitka v dvoukanalovém systému.

Panelova sestava JSHD4H2

Panelova sestava vhodna pro zabudovani do programovacich
jednotek ¢i obdobnych ovldadacich skfinék. Zajistuje souc¢asnou
aktivaci obou tfipolohovych tlagitek.

Externi sestava JSHD4H2A

Externi sestava se podoba panelové montazni jednotce, avsak
provedeni jeji ,rukojeti“ je vhodné pro upevnéni vné ovladaci
skring.

Pfedem smontovany tfipolohovy ovladac¢

2TLA020002R0200 JSHD4H2A - Tripolohovy ovladac¢ pro externi panelovou sestavu
2TLA020002R3100 JSHD4H2 - Tripolohovy ovladac¢ pro interni panelovou sestavu
2TLA020001R1000 JSHD2C, typ E - Tripolohové tladitko

2TLA020001R1300 JSHD2C, typ K - Tripolohové tlacitko

Kompletni JSHD4 se standardnim volitelnym prisluenstvim je dodavan na samostatnou objednavku.
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JSHDA4
Priklady zapojeni

Pfiklad zapojeni - tfipolohovy ovlada¢ JSHD4 pfipojeny k automatu Pluto
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JSHDA4
Priklady zapojeni

Zapojeni se spodnimi dily AB
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JSHDA4
Priklady zapojeni

Zapojeni se spodnimi dily AE
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Safeball
Jedno- a dvourucni ovladac

Schvaleni:

mspecta G (€
Safeball pro:

- Lisy

- Razici stroje
- Uchytky

- Strihaci stroje

Vlastnosti

- Ergonomicky

- Nizka aktivaéni sila

- Pruzné uchyceni

- Nékolik moznosti uchopeni

— NejvysSsi uroven bezpecnosti

- Dvoukanalové spinani v kazdé ruce

- Dodavan s moznosti adaptace na sbérnici AS-i

SAFEBALL™ - Celosvétoveé unikatni dvouruéni ovladac¢
Safeball™ sestava z kulové Casti obsahujici dva zapusténé tla-
Citkové spinace, jeden na kazdé strané koule. Pri této tlacit-
kové konfiguraci je riziko neumysiné aktivace minimalizovano.
Ovladac se da jednoduse a ergonomicky obsluhovat.

Safeball™ je mozno pouzivat pro jednoruéni (jeden Safeball™)
nebo dvouruéni (dva Safeball™) aplikaci. V kazdé z téchto
aplikaci jsou spinace Safeball™ monitorovany specialnimi cer-
tifikovanymi bezpe&nostnimi relé ABB Jokab Safety (viz elek-
trické zapojeni), které zajiStuji dosazeni pozadované urovné
bezpecénosti.

PFi pouziti dvouru¢niho ovladani musi vS8echny ¢tyfi tlacitka
obou ovladact Safeball™ byt aktivovdna béhem 0,5 sekundy.
Pokud uvolnite (pustite) jedno nebo vice tladitek, je do stroje
vyslan stop signal. Pro zajiSténi nejvyssi Urovné bezpecnosti
ma Safeball™ dualni spinaci funkci a v ovladaci na kazdou ruku
je zabudovan obvod pro monitorovani zkratu.

Kazdy Safeball™ je navrzen s pfihlédnutim k ergonomii. Jak kryt,
tak také ovladac jsou vyrobeny z ekologicky pfiznivého materialu
polypropylénu. Designové provedeni umoznuje komfortni ovla-
dani rukama v8ech velikosti a z nejrliznéjsich poloh uchopenti.
Umisténi Safeballu™ je rovnéz vysoce pruzné a mize byt posta-
veno do optimalné ergonomické polohy pro operatora.
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Kdy pouzit dvouruéni ovladani a kdy jednoruéni?
Dvouruéni ovlada¢ se pouziva tam, kde operator se musi na-
chazet mimo nebezpecny prostor a musi byt zabranéno, aby
operator ,si sahnul“ do nebezpecné oblasti. Pokud jiz byl vy-
slan start signdl do stroje, a operator se rozhodne nasledné
sahnout do stroje ve snaze upravit polohu zpracovavaného
dilce, ktery predtim vilozil do stroje, je do stroje vyslan dualni
(zdvojeny) stop signal.

Jednoruéni ovldda¢ se pouziva tam, kde operdtor nemize
sahnout svou volnou rukou do nebezpecné oblasti, pfipadné
u méné nebezpecnych strojl.

Nejvyssi uroven bezpec€nosti

Safeball™ je ovlada¢ majici certifikaci od organizace Inspecta
(Svédska kontrolni organizace), pro pouZiti jako dvouruéni ovla-
dag, za predpokladu, Ze je pouzit v kombinaci s bezpe&nostnim
relé JSBR4 od ABB Jokab Safety, nebo v kombinaci s progra-
movatelnym automatem (PLC) Pluto, zplsobem predepsanym
pro nejvyssi droven bezpecnosti podle normy EN 574 (typ llic).

Dvouruéni ovlada¢ upraveny pro pripojeni na sbérnici AS-i.
Dvouruéni ovlada¢ Safeball™ je také dodavan ve verzi uprave-
né pro primé pfipojeni na sbérnici AS-i.



Safeball
Funkce

Dvouruéni ovladaé

Dvouruéni ovladag je tvoren dvéma ovladadi Safeball™, z nichz
kazdy ma dveé interni tlacitka. Tyto ovladace Safeball™ musfi byt
instalovany v urgité minimalni vzdalenosti od sebe (viz Popis
montaze).

Dvéma tlagitky v kazdém ovladadi je zajiSténa zdvojena bez-
pec¢nostni funkce pro kazdou ruku.

NejvySsi urovné bezpelnosti je dosazeno pfipojenim &tyr tlaCitek
k bezpecnostnimu relé ABB Jokab Safety JSBR4 nebo bezped-
nostnimu automatu Pluto PLC. Relé zajiStuje dualni a monito-
rovanou bezpecnostni funkci a vyzaduje, aby k aktivaci vstupu
a tedy spusténi stroje doSlo béhem 0,5 sekundy. Bezpecnostni
relé také kontroluje, zda vSechny Ctyfi tlacitka se vratila do svych
deaktivovanych pozic jeSté predtim, nez byl povolen novy start.
Bezpecnostni relé JSBR4 také zajiStuje stop signal v pfipadé, ze
dojde k uvolnéni jednoho nebo vice tladitek.

Jednoruc¢ni ovladac¢

Safeball™ je také velmi prakticky pfi jednorucnim ovliadani, nebot
je velmi snadné jej najit a aktivovat operatorem stroje. Jednoru¢ni
ovladace by mély byt pouzivany pouze v pfipade, Zze operator ne-
dokaze sahnout do nebezpecné oblasti svou volnou rukou, nebo
u méné nebezpecnych strojl. Pfed pouZitim takového ovladace je
tfeba provést posouzeni rizik a urdit vhodnost takového typu ovia-
dani. Pro dosazeni nejvyssi Urovné bezpecnosti pfi jednorucnim
ovladani musi byt ovidda¢ Safeball™ pfipojen k bezpecnostnimu
relé ABB Jokab Safety (viz Elektrické zapojeni).

Verze

Safeball™ je dodavan v nékolika verzich tak, aby splnil rdzné
pozadavky na montaz.

JSTD1-A - Safeball 1 NO + 1 NC s 2 m kabelem

JSTD1-B - Safeball 1 NO + 1 NC s 0,2 m kabelem

JSTD1-C - Safeball 1 NO + 1 NC s 10 m kabelem

JSTD1-E - Safeball 2 NO s 0,2 m kabelem

JSTD1-G - AS-i Safeball

aktivace
tlacitka

Technické udaje - Safeball

Vyrobce ABB AB/Jokab Safety, Svédsko
“&. vyrobku/objednaci tdaje: ’
JSTD1-A 2TLA020007R3000
JSTD1-B 2TLA020007R3100
JSTD1-C 2TLA020007R3200
JSTD1-E 2TLA020007R3400
JSTD1-G AS-i 2TLA020007R3900
polypropylén

Zluta a ¢erna

Vyska: cca 71 mm
Prmér min.: 68 mm
Primér max.: 72 mm
Pramér zakladna: 42 mm

0,2 kg s kabelem 2 m
0,7 kg s kabelem 10 m
0,1 kg s vodici 4x0,2 m

Bezpecnostni uroven
EN ISO 13849-1

do kategorie 4/PL e

EN 954-1 do kategorie 4
'“"I"é“p;lota 0°C az +55°C (provoihﬂ
-20°C az +70°C (skladovaci)
Kryti P67 )
Neni uréen pro pouziti pod vodou
Ovladaci sila cca2N
“Zdvih ovladaciho prvku 1,3+0,6 mm

30V, 2A DG, odporova zatéz

24V, 10 mA DC

6V, 10 mA DC, odporova zatéz

100 mQ

> 1x10° operaci pfi max. 1 Hz

zavisi na elektrickych zatéZovacich

charakteristikdch

Pripojovaci kabel:
JSTD1-A:
JSTD1-B, JSTD1-E:
JSTD1-C:

2m PVC kabel, 4 x 0,75 mm?

vodi¢e 4 x 0,75mm?, cca 0,2 m

10m PVC kabel, 4 x O',‘75 mm?2

Shoda s normami:

EN ISO 12100-1:2008,
EN ISO 12100-2:2008,
EN 574+A1:2008

Chemicka odolnost pfi 20°C

Chemikalie Odolnost
alkoholy dobra ..
parafinovy olej dobra
mlgko dobra
silikonovy olej dobra
aceton dobra

V pfipadé potreby dalsich informaci nas kontaktujte
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Horni kryt v takovém pfipadé nepotfebujeme, ponévadz
aktivacni spina¢e se nachazi na kazdé strané Safeballu.
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Safeball
Montaz

Ovladace Safeball™ je mozno namontovat nejrdzngj$imi zplso-  Alternativni metody montaze:
by, na stolek, na stroj, na podstavec, pfipadné i jinym vhod-

nym zplsobem tak, aby byly spinény ergonomické pozadavky. e
Safeball™ je mozno namontovat v pevné poloze nebo na sklop- ' J

ny a/nebo rotaéni drzak. Tato flexibilita pfi montazi dovoluje, St fl
aby Safeball™ byl instalovan v optimalni ergonomické pozici a '

mohl byt snadno obsluhovan operatorem. Vzdalenost mezi dvé- HLFH

ma ovladadi Safeball™ nebo mezi jednim Safeball™ a sténou
nebo hranou stolu zavisi na tom, jak je Safeball™ namontovan.
Safeball™ je mozno upevnit ¢tyfmi Srouby M5 nebo samorezny-
mi Srouby ST4.8. i

Upevnéni ke stolku

Upevnéni na kulicCkovém

i kloubu, kterym je mozno
= r otacet a nastavovat jeho
Pozn. pokud jsou ovladace Safeball™ namontovany tak, aby i N ) Ghel naklonu.
vzdalenost mezi nimi se dala nastavit na méné nez specifiko- Ry "

vané minimum, musi byt montazni Srouby zajistény tak, aby
se nedaly povolit a aby nebylo mozno ménit vzdalenost mezi
dvéma kulovymi ovladaci.

LN

Priklad alternativniho uchyceni

Schvaleny dvouruéni ovladaé

Aby dvouruéni ovladac bylo mozno schvalit, musi oba kulové ovladace Safeball™ byt namontovany ve vzajemné urCité mini-
malni vzdalenosti, aby se zabranilo ovladani obou kouli jednou rukou. Ovladace Safeball™ musi byt upevnény v urcité mini-
malni vzdalenosti od hrany stolu nebo stény. Zasadnim pozadavkem je, aby Safebally™ byly spravné instalovany, tedy aby se
zabranilo neumyslIné aktivaci strojniho zafizeni ¢asti téla, v kombinaci napf. se sténou.

Montazni vzdalenost — bezpecna vzdalenost - Safeball

Montazni vzdalenost
Montéz dvou Safeball™ na stdl. Aby se zabranilo podvadéni, je
tfeba zde uvedené vzdalenosti povazovat za minimalni povolené. y i L

Bezpecna vzdalenost

Bezpedna vzdalenost je vzdalenost mezi Safebally™ a nebez-

pec¢nym pohybem, ktery stroj vykonava. Bezpecna vzdalenost I:
se da vypoditat ze vzorce pro Safeball™, na zakladé schvalenf s ™
schvalovaciho organu a podle pokynd v normé EN 1SO 13855: O |‘E—
S=KxT+C I

Kde Bezpecéna vzdalenost je vzdalenost mezi Safeballem a trajektorii nebezpeéného
pohybu, ktery stroj vykonava.

S = bezpec¢na vzdalenost v mm
K = rychlost pohybu ruky, 1600 mm/s Pozn.: Vzdalenost S nesmi nikdy byt mensi nez 100 mm.
T = celkova doba zastaveni nebezpe&ného pohybu (véetné
doby odezvy bezpecnostniho relé, v sekundach)
C = konstanta. Pro Safeball je to O mm.
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Safeball
Elektrické zapojeni

[T — BT af [T — B ag] Dvouruéni ovladag

Safebally jsou navrzeny tak, aby je bylo mozno pfipojit k bez-
peénostnimu relé ABB Jokab Safety JSBR4 nebo bezpe&nost-
nimu automatu PLC. Timto zplsobem je dosazeno spinéni nej-
vy$8ich bezpecnostnich pozadavkl na dvouruéni oviadac.

| « Priklad dvou ovladacdd pripojenych k bezpeénostnimu relé
j 4 J ABB Jokab Safety JSBR4. Doba odezvy na pfijem stop signalu
z JSTD1<15 ms.

—r—————

P
bk
rry
=T
ramed
black I
|
gy
blua I

e ||}

&1 A3 513504 FI4SED I3 X2
Lo mA Faset

,E;:‘I;}Emi.-'ﬁhﬁﬁ SAFETY

: ]i ]1

F 'llE 'Ill
13 1423 2433 M 41 42
R s

Fl Jednoruéni ovladaé n
I Pri pouziti Safeballu jako jednoruéniho oviadade je treba pfipojit
Safeball k bezpetnostnimu relé ABB Jokab Safety RT6, RT7
E‘\ | nebo RT9. Timto zplsobem je dosazeno splnéni nejvyssich
I
I
I
J

bezpedénostnich pozadavkd na tento typ ovladan.

« Priklad jediného kulového ovladade Safeball™, pripojeného
k bezpe&nostnimu relé ABB Jokab Safety RT9. Doba odezvy
pfi vyslani stop signalu je < 20 ms.

@

|
: l L
a1 A2 S13S514534 544 524 11 X4

Tesi /late

24vic JOKAE SAFETY Reset
Type: RTO

Lk

13 1423 24 T14
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Dvourucni ovladaci stanice JSTD25 s ovladaci Safeball

Dvouruéni ovladaci stanice JSTD25 je predem sestavena dvouruéni jednotka, kterou je mozno snadno instalovat
a soucasné vyuzit dobrou ergonomii Safeballu. Existuje nékolik variant, které vyhovuji riznym potfebam. VSsechny verze
spliuji pozadavky norem EN 574, EN 954-1 a EN 13849-1, a jsou doplnény internimi propojkami, které usnadnuji instalaci.

Pro mobilni instalaci

JSTD25F/JSTD25H
C. vyrobku 2TLA020007R6000/2TLA020007R6300.

Ergonomicka dvouru¢ni ovladaci jednotka se 2 Safebally. pfi-
pevnéna na koncich hlinikového profile. Oba Safebally jsou
chranény Stity pfed nechténym stlacenim tlaCitek.Tyto dva
Safebally jsou namontovany na koncich hlinikového profilu, pfi-
¢emz ruka je chranéna krytem. Ovladac¢ se instaluje pomoci
drazek v hlinikovém profilu. Pfipojeni je pfes konektor M12 na
spodni strané. Jeho nizka hmotnost jej Cini zejména vhodnym
prvkem pro Cetné premisténi.

JSTD25F je pfipojen 5podlovym konektorem M12, JSHD25H je
pfipojen 8pdlovym konektorem M12.

Ovlada¢ mize byt vybaven externim nouzovym vypinacim tla-
¢itkem (SMILE) a snimacem EDEN pro kontrolu polohu (objed-
nava se zvlast a je sestaven zakaznikem).

o

——

=
-

JSTD25G
C. vyrobku 2TLA020007R6200.

JSTD25K je pIné vybavené dvouruéni ovladaci zafizeni, které
je velmi podobné a ma vSechny vyhody JSTD25F a JSTD25H.

JSTD25K ma stejné jako JSTD25F/H, 2 Safebally namontova-
né na konci hlinikového profilu a ma i stejnou délku. Pfidanym
prvkem jsou dva ochranné §tity ochranujici pfed nezadoucim
tlakem v nékolika smérech a Smile 10 EA nouzové tlacitko
umisténé uprostfed profilu. Pfipojeni se provadé jednoduse
pomoci 8-pdového konektoru M12 pod zafizenim.

Pro mobilni instalaci se zabudovanym snimacem Eden

>

JSTD25P-1

C. vyrobku 2TLA020007R6500

Dvouruéni ovladac, prenosny. Dva Safebally jsou namontovany
na koncich hlinikového profilu a jsou chranény kryty, které pre-
kryvaji ruku. V kombinaci se zabudovanym snimacem Eva se
pouzivaji pro fizeni polohy. Ovlada¢ byl vyvinut jako pfenosné
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dvourucni zafizeni, u néhoz odezva stroje na ovladaci povel se
mUze u rdznych ovladacich stanic lisit, nebot kaZdou stanici
je mozno zapojit samostatné. PFipojeni je pomoci valcového
konektoru 8+1.



JSTD25
Prislusenstvi

JSM C5

C. vyrobku: 2TLA020007R0900

Uhlovy kulovy kloub pro instalaci Safeballu
na stolek nebo do ocelového pouzdra.

JSM C7
C. vyrobku: 2TLA020007R1200
Zavesny regal pro JSTD25F/H/G/K

JSM C14
C. vyrobku: 2TLA020007R8000
Zaveésny regal pro JSTD25P-1

JSTK25S
C. vyrobku: 2TLA020007R6700
Spiralovy kabel délky 2,5 m, pro JSTD25P-1

JSTK50S
C. vyrobku: 2TLA020007R6800
Spirélovy kabel délky 8 m, pro JSTD25P-1

JSTKO-A
C. vyrobku: 2TLA020007R6600
Konektor (samicka) pro JSTD25P-1

Safeball protection coat
C. vyrobku: 2TLA020007R1900
Dalsi ochranny kryt navic pro Safeball
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JSTD25
Priklady zapojeni

Priklad zapojeni — JSTD25F

Pétibarevny kéd konektoru M12
(nemusi vzdy platit! Ovérte sil)

1 =hnéda

2 = bila

3 = modra

4 = ¢erna

5 = nepfipojen

n Priklad zapojeni - JSTD25H

T T T JSTD25H s
s | | -8 B | |18

L L.

=,

e Ll S R e L ety e P L

=

L

i
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a test A (dva vstupy)
4: Dynamicky vystup B

= 1 3 M
Pluto:
1: Dynamicky vystup A
2: Pluto pro vyhodnoceni A = OK !
i

a test B (dva vstupy)

3: Pluto pro vyhodnoceni B = OK
=

- Osmibarevny kéd konektoru M12

_“"-... (nemusi vzdy platit! Ovérte si!)
1 =bila
2 = hnéda

3 = zelena
et o s
‘o i 1 el it Farve, 4 = Zluta
s s [ i v .
[ e— 5 = Seda
6 = rlizova
7 = modréa
8 = Cervena

c4568
B g
PLUTO




JSTD25
Priklady zapojeni

Priklad zapojeni - JSTD25P-1

DS
s

Rozmeérovy nacrtek - JSTD25

120 40

Dvouruéni ovladaci stanice JSTD25P-1
s interné zabudovanou jednotkou Eva, bez

nouzového vypinaciho tladitka.

&m,,|=IL

[T B

\\';

<
e

|
T
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JSTD20
Dvourucni ovladac

Schvalen:
nspecta €

Pouziti ovladace JSTD20:
- Lisy

- Dérovaci stroje

- Rezadky

- Armatury

Vlastnosti

- Trvanlivy material

- S nouzovym vypinacim tla¢itkem nebo bez néj
- Spliiuje pozadavky EN 574

- Nejvyssi uroven bezpecénosti

Klasicky dvouruéni ovladac

Klasicky dvouru¢ni ovladac JSTD20 je ulozen v ocelovém svaro-
vaném pouzdru. Dvé ovladaci tlacitka jsou chranéna kryty, které
prekryvaji ruku. Mezi témito tlacitky je prostor pro nouzové vy-
pinaci tlacitko a dva dalsi ovladaci prvky nebo indikacni kontrol-
ky. Pod kazdym z ovladacich tladitek se nachdazi jeden spinaci
(NO) a jeden rozpinaci (NC) kontakt. Pro rozbéh a uvedeni stroje
do chodu je tfeba obé tato tlacitka stladit v Casovém rozme-
zi do 0,5 sekundy. Pokud jedno nebo obé tladitka uvolnime, je
do stroje vyslan stop signal. Pfed povolenim nového startu se
vSechny kontakty musi vratit do svych deaktivovanych poloh.

Ovlada¢ ma robustni konstrukci, snasi naro¢na provozni prostre-
di a ma dlouhou zivotnost. Tladitka a kontaktni bloky se snadno
a rychle montuji dohromady a instaluji. Ovlada¢ se instaluje pfi-
mo na stroj, nebo na systém oploceni ABB Jokab Safety nebo
do podlahového montazniho drzaku JSTS30. Pfi pouziti pfenos-
ného dvouruéniho ovlada&e se doporuduje pouzivat podlahovy
montazni drzak JSTS31, ktery je opatfen distanénim krouzkem
a ktery splfiuje pozadavky EN 574. Ovlada¢ JSTD 20 je dodavan
s nouzovym vypinacim tlac¢itkem nebo bez néj.

NejvyssSi uroven bezpecnosti

Spravné pfipojeni ovladace k bezpecnostnimu relé ABB Jokab
Safety JSBR4 nebo bezpecnostnimu automatu Pluto je pod-
minkou pro dosazeni nejvySsi Urovné bezpecnosti. V takovém
pripadeé jsou aktivni dualni a monitorovana bezpecnostni funkce
a obé ovladaci tladitka musi byt stlacena béhem 0,5 sekundy
(dvouruéni ovlada¢ typu lll C, podle EN 574). Pokud je v ovla-
daci instalovano nouzové vypinaci tladitko, mélo by byt opat-
feno dvéma rozpinacimi (NC) kontakty a mélo by byt pfipojeno
k bezpecnostnimu relé, napt. fady RT, nebo k automatu Pluto.
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Pro¢ pouzivat dvouruéni oviadac?

Dvouruéni ovlada¢ je mozno pouzit tam, kde musime zajistit,
aby operator byl mimo nebezpecény prostor a zarovefh mu mu-
sime zabranit, aby ,si sahl* do nebezpecné oblasti. Pokud se
operator po vyslani startovaciho signalu do stroje rozhodne, Ze
jesté nasledné sahne do stroje, napf. aby upravil polohu zpra-
covavaného dilce, je do stroje vyslan dualni stop signal.

Novy ovlada¢ JSTD20 je vybaven novym typem krytl, kte-
ré shora prekryvaji ruku a které vyhovuji pozadavkdm normy
EN 574. Kryty brani nechténé aktivaci stroje napfiklad dotykem
kolene nebo lokte.

Dvouruéni ovladad& chrani pouze operatora, ktery jej pouziva.
Velké stroje, ovladané nékolika operatory, je mozno vybavit jed-
nim ovladacem pro kazdého operatora.

Pro vypoc&et spravné bezpelnostni vzdalenosti, ktera zavisi na
dobé zastaveni stroje a dobé odezvy relé, se doporucuje po-
uzit analyzator zastaveni ABB Jokab Safety Smart Stopping
Analyser.



Technické udaje — Safeball

Vyrobce ABB AB/Jokab Safety, Svédsko Kontakty v ovladacich tlaéitcich 1 NO + 1 NC

C. vyrobku/objednaci tidaje: Kontakty v nouzovych

JSTD20A 2TLA020007R2000 ovladacich tlagitcich 2 xNC

JSTD20B 2TLA020007R2100 Izolacni napéti 690 V ef.

JSTD20C 2TLA020007R2200 Odpor kontaktt 20 mQ

Hmotnost Jmenovity proud 10 A

JSTD20 6,4 Kg Kategorie uziti AC 15 240V 3A

JSTS30 20 Kg DC 13 240V 0.27A

JSTS31 23 Kg Kabelaz Sroubové svorky, 1 nebo 2 vodide

Barva ¢erné pouzdro, ¢erna tladitka, max. prafezu 2,5 mm?
Serny podlahovy stojan Material kontaktd slitina stfibra nebo mosaz

Teplota 0°C az +55°C (provozni) Kryti IP 65

-20°C az +70°C (skladovaci)

Bezpecnostni Uroveri:
EN ISO 13849-1
EN 954-1

do kategorie 4/PL e
do kategorie 4

Material

pouzdro: ocelovy plech 3 mm
tésnéni: pryz
tladitka: plastova

Ovladaci tlacitka:

pramér 60 mm
ovlédaci sila cca 9N
ovladaci vzdalenost 3,5+ 1 mm
mechanicka Zivotnost 108 operaci
Nouzova vypinaci tlaéitka

(pouze JSTD20B)

préimér 40 mm
ovlddaci sila 40 N

mechanicka Zivotnost
kontakty

3x105 operaci
mechanicky oddélené kontaktni
bloky

Priklad zapojeni — JSTD20

Shoda s normami:

EN 418, EN 574, EN 954-1,
EN ISO 13849, EN 60947-1,
EN 60947-5-1, EN 999

JSTD20A - Dvouruéni ovadac, bez nouzového vypinaciho tladitka
JSTD20B - Dvouruéni ovlada¢ s nouzovym vypinacim tlacitkem
JSTD20C - Pouze pouzdro, Zadna tlacitka

Dvouru¢ni ovladac, v kombinaci s bezpecnostnim relé ABB Jokab Safety JSBR4 (nebo automatem Pluto Safety PLC) tvofi sesta-

vu, ktera zajiStuje nejvySsi uroven bezpedénosti. Bezpednostni relé také vyzaduje, aby v8echny kontakty ovladace b byly aktivovany
v rozmezi 0,5 sekundy. Pfi uvolnéni jednoho nebo obou tlacitek vysle relé JSBR4 stop signal do stroje.
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JSTD20A - dvouruéni ovlada¢ bez nouzového vypinaciho tladitka
JSTD20B - dvouruéni ovlada¢ s nouzovym vypinacim tlacitkem
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Nouzova tlacika a bezpecnostni vypinace

Pro¢ potfebuje nouzové vypinaci tlacitko? 11/3

Nouzové vypinaci tla¢itko

Pro instalaci do pouzdra — INCA 1 1174
Pro instalaci do pouzdra — INCA 1 Tina 115
S indikaci - Smile o
S indikaci — Smile Tina At
S indikaci — Smile AS-i 1as
Compact nnr
EStrongZ 1719

Ostatni tlacitka
Bezpecnostni vypinace — INCA, Smile a Compact 11/21

Resetovaci tlacitko — Smile 11 R 11/22

Lankové bezpecnostni spinace
Lankové bezpecnostni spinace

LineStrong 1

LineStrong 2

LineStrong 3

Pristusenstvi
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ProC potrebujeme bezpecnostni vypinaci tlacitka?

— aby kazdy dokazal zastavit stroj pfi poSkozeni nebo v pripadé ohrozeni osoby.

Jak poznam nouzové vypinaci tla¢itko?

Podle pfislusnych norem se nouzova vypinaci tladitka vyrabi s Cer-
venou hlavi¢kou tlacitka, ve zlutém krytu. Vodi¢ vedouci z tlacit-
ka musi kvali viditelnosti mit Gervenou barvu. Stitek s oznadenim
umisténi tladitka musi byt zeleny, s bilym obrazkem uvnitf a pfi-
padné s textem v mistnim jazyce.

Jakym zplGsobem nouzové vypinaci tla¢itko zastavi stroj?
Nouzové vypinaci tlaCitko zastavi stroj v nejkratSim mozném
Case. Rychlého zastaveni se dosahne bud pfimym odpojenim
napajeni do stroje, nebo programovym ,sjetim“ frekvencni-
ho meéni¢e a nasledné, po urcité dobé&, odpojenim napajeni.
Nouzové vypinaci tlac¢itko nesmi svym plsobenim vytvaret dalsi
nebezpedi. Proto je potfeba toto tlacitko spravneé pripojit a pro-
vést analyzu rizik.

Vytah z predpisu 2006/42/EC, odst. 1.2.4.3

Toto zafizeni musi:

— mit jasné identifikovatelnd, jasné viditelna a rychle pfistupna
ovladaci zafizeni,

— zastavit co nejrychleji nebezpecny proces, bez tvorby dalSich
pridavnych rizik

— kde je to nutné, spustit nebo umoznit spusténi urcitych
bezpecnostnich pohybU.

Pozadavky na nouzova vyp. tlaCitka jsou uvedeny v nasledujicich normach

a narizenich

Smeérnice pro strojni zafizeni ¢. 2006/42/EC

Odst. 1.2.4.3 v Priloze 1 uvadi pozadavky na funkci nouzového
vypinaciho tladitka u novych strojd. Viz také kap. 1.2.2 ,Ovladaci
zafizeni* (viz kap. ,Normy a nafizeni*).

Smérnice Rady Evropy €. 89/655/EEC (s novelizacemi),
tykajici se minimalnich pozadavki na bezpeénost a ochranu
zdravi pfi praci, pfi pouzivani pracovnich zafizeni pracovniky
Odst. 2.4 uvadi pozadavky na nouzovou vypinaci funkci u star-
8ich strojl. Viz také odst. 2.1 (viz kap. ,Normy a nafizeni®).
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EN ISO 13850 Bezpecnost strojnich zafizeni - Nouzové
zastaveni — Zasady pro konstrukci

Harmonizovana norma, ktera uvadi technické specifikace pro
pozadavky, stanovené ve smérnici pro strojni zafizeni. Je mozno
ji pouzit také pro starsi strojni zafizen.

EN 60204-1 Bezpecnost strojnich zafizeni — Elektricka
zafizeni strojii - Cast 1: V8eobecné pozadavky
Harmonizovana norma, ktera uvadi technické pozadavky na
elektrické zafizeni strojl, véetné funkce ovladadl pro nouzové
zastaveni. Viz kap. 9.2.2 a 9.2.5.4.2.



Nouzove vypinaci tlacitko pro instalaci do pouzdra

INCA 1

Schvaleni
(€ mspeca @

Pouzit:

- Nouzové tlac¢itko pro instalaci do skfini

Vlastnosti:

- Svorkovnice

- Nouzové vypinaci tla¢itko do kategorie 4/PL e, podle
EN 1SO 13849-1

- Konstrukéni hloubka pouhé 53 mm

- S informacéni LED v potisténé casti

— Kryti: tlacitko IP65, konektor IP20

- K dispozici jako bezpec¢nostni vypinaci prvek (tlac¢itko
ma pak ¢ernou barvu)

INCA 1 je nouzové vypinaci tlaCitko, urené pro instalaci do
skfing s otvory 22,5 mm. INCA 1 ma bezpotencialové kontak-
ty pro pfipojeni k bezpecnostnim relé. Pfipojeni je provedeno
uvnitf skfing, pfes demontovatelnou svorkovnici, ktera obsahu-
je velmi dobre pfistupné méfici body. Inca 1 je k dispozici také
s Cernym tlacitkem, kdy se pouziva jako bezpecnostni vypinaci
prvek. Viz kapitola Bezpec€nostni zastavovaci prvky.

Pluto RT6 A INCA 1
A}
A
+24V | +) 513 [l T
( )834 - 1
IQ 10 — (A2) $23 H—
A pulse . 2
] ]
oV
oV — A2|e— 3
1 S24 ‘l : 7
10 |— S14{-
\ 5

Nouzové vypinaci tladitko obsahuje také LED kontrolku, ktera
zobrazuje aktudlni stav tlacitka a to nasledujicim zpUsobem:

— zelena: vSe je v poradku

— C€ervena: doslo ke stlaeni tohoto nouzového vypinaciho tlacitka
— blika ¢ervené/zelené: doslo k vypnuti pfedfazené jednotky

v obvodu

INCA 1S. See more information on section - Safety stop.
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Nouzove vypinaci tlacitko pro instalaci do pouzdra

INCA 1 Tina

Schvaleni
C€ \oro &
Pouziti:

- Nouzové tlac¢itko pro instalaci do skfini

Vlastnosti:

- Svorkovnice

- Nouzové vypinaci tla¢itko do kategorie 4/PL e, podle
EN ISO 13849-1

- Konstrukéni hloubka pouhé 53 mm

- S informacéni LED v potisténé casti

- Informaéni vystup (Inca 1 Tina)

- Kryti: tlacitko IP65, konektor IP20

- K dispozici jako bezpeénostni vypinaci prvek (tlacitko
ma pak ¢ernou barvu)

INCA 1 Tina je nouzové vypinaci tlacitko, ur€ené pro instalaci do skfi-
né s otvory 22,5 mm. V porovnani s verzi Inca 1 ma INCA 1 Tina
moznost elektronického nastaveni dynamické bezpecnostni smycky
pro pfipojeni k jednotkam Vital a Pluto. Pfipojenti je provedeno uvnitf
pristrojové skiiné pres demontovatelnou svorkovnici, ktera ma vy-
znaCeny méfici body. Inca 1 Tina je k dispozici také s Cernym tladit-
kem, kdy se pouziva jako bezpecnostni vypinaci prvek. Viz kapitola

Bezpecnostni zastavovaci prvky.

Pluto Vital ~ INCA1Tina
I\
I\
| [\ A
+24V B1_T,' | 1 A
1Q 10— T :
A pulse E E 2
I I
lov!
oVi— B2—=—0,
10 — R1——1-04
|
Vi

Info PLC
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Nouzové vypinaci tlacitko obsahuje LED kontrolku, ktera zob-
razuje aktualni stav tlacitka a to nasledujicim zpldsobem:

— zelena: vse je v poradku

— ¢&ervena: doslo ke stlaceni tohoto nouzového vypinaciho tlacitka
— nesviti: doSlo k vypnuti pfedfazené jednotky v obvodu

—

INCA 18 Tina. See more information on section - Safety stop.



Technické udaje - JSSHD4

Vyrobce ABB AB/Jokab Safety, Svédsko Provozni napéti (LED): INCA 1: 24 V DC

C. vyrobku/objednaci tidaje: INCA 1 Tina: 24 V DC + 15%, -25%
INCA 1 2TLA030054R0100 Proudovy odbér (LED): INCA 1: 15 mA

INCA 1 Tina 2TLA030054R0000 INCA 1 Tina: 47 mA

Odolnost vici razam Max. 150 m/s?, §itka pulzu 11 ms, Nouzové vypinaci tla¢itko 22 + 4N

(pulsinusového priibéhu)

3 osy, podle EN IEC 60068-2-27

- ovladaci sila:

Odolnost vaéi razim

(sinusového priibéhu)

Max. 50 m/s? pfi 10 Hz...500 Hz,
10 cykll, 3 osy, podle EN IEC
60068-2-6

Klimaticka odolnost
Vihké teplo, cyklické

Vihké teplo, trvale plsobici

96 hodin, +25°C/97%, +55°C/93%
relativni vihkosti podle

EN IEC 60068-2-30

56 dnl, +40°C/93% relativni vih-
kosti, podle EN IEC 60068-2-78

Délka ovladaciho pohybu:

cca 4 mm do uzamknuté polohy

Material kontaktu:

pozlacena stfibrna slitina

Minimalni proud:

INCA 1:
10 mA, 10 VDC/10 V AC
INCA 1 Tina: -

Maximalni proud:

INCA 1:
2A, 24V DC
INCA 1 Tina: -

Mechanicka zivotnost:

> 50 000 operaci

Suché teplo 96 hodin, +70°C Normy: EN 60204, EN 60947-5-1 & -5
podle EN IEC 60068-2-2 EN ISO 13850
Chlazenf 96 hodin, -40°C, Prislusenstvi:
podle EN [EC 60068-2-1 Celni krouzek, Zluty, pro INCA 2TLA030054R0400
Solna mlha 96 hodin, + 35°C, v chemickém rozto- Znak pro nouzové zastaveni SD F,  2TLA030054R0500
ku s NaCl, podle EN IEC 60068-2-11 22,5 mm
Uroveii bezpeénosti Znak pro nouzové zastaveni E FT, = 2TLA030054R0600
Kategorie 4/PL e EN ISO 13849-1 22,5 mm
Kategorie 4 EN 954-1 Shoda s normami: 2006/42/EG
SIL 3 EN 62061 EN 954-1, EN ISO 13849-1,
SIL 3 IEC/EN 61508-1...7 EN 62061, EN 60204-1,
PFH_: EN 61496-1, IEC 60664-1,
INCA 1 PFH,: 1,60x107° EN 61000-6-2,
INCA 1 Tina: PFH,: 4.66x10° EN 61000-6-4, EN 60947-5-1,
Barva: zluta, Cervena a Cerna EN 1088
Hmotnost: cca 45 gramd
Velikost: Viz vykres
Material: Polyamid PA66, Macromelt,
polybutylentereftalat PBT, UL 94 VO
Teplota: -10°C az +55°C (provozni) . .
-30°C az +70°C (skladovaci) . r &ﬂ %
Kryti: tlagitko: IP 65, e |:" : . _J..r-'-
konektor IP20 13 I*"; | i | a3 L ol 11
Instalace: 22,5 mm il -y S T
LED kontrolky pro indikaci stavu INCA 1: . ‘-5' ﬁ
nouzového vypinaciho tlagitka: zelena:

bezpecnostni zarizeni je v poradku
nesviti:

doslo k aktivaci predfazené jednotky
v okruhu

Gervena:

toto nouzové tlacitko bylo stlaceno
INCA 1 Tina:

zelena:

bezpecnostni zafizeni je v poradku,
bezpecnostni okruh je v pofadku
blika:

bezpecnostni zafizeni je v poradku, bez-
pecnostni okruh byl predtim prerusen;
Servena:

doslo ke stlageni tohoto tladitka

a bezpec¢nostni okruh je prerusen.

Zluty krouzek na predni strané a popisné znaky na nouzovém vypinacim tlagitku

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202
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Nouzoveé vypinaci tlacCitko s indikaci

Smile

Schvaleni
(€ mspecta @
Pouziti:

- Pro zastaveni stroje nebo procesu

Vlastnosti:

- Nouzové vypinaci tladitko do kategorie 4/PL e,
podle EN I1SO 13849-1

- A informacéni LED kontrolkou v tlagitku

- Robustni

- Kryti: tlacitko IP65

- K dispozici jako bezpecénostni vypinaci prvek
(tla¢itko ma pak ¢ernou barvu)

- Moznost pfipojeni na sbérnici AS-i

Smile — malé a cenové pfiznivé nouzové vypinaci tla¢itko
Smile je vysledkem wvyvoje, ktery reaguje na potfebu malého
a snadno instalovatelného nouzového vypinaciho tladitka. Velikost
tlacitka je takova, ze je mozné je instalovat do kteréhokoli mista, ze-
jména na hlinikové vylisky. Tlacitko je pfipojeno pres konektor M12
nebo kabelem, a upevnéno pres stfedové montazni otvory. Smile
se instaluje do dynamickych a statickych bezpecnostnich obvo-
dd, tzn. obvodd s rozhranim na Vital/pluto a na bezpecénostni relé.
Kazda verze mé bud’ jeden nebo dva konektory M12, nebo moz-
nost pfipojeni kabelu. Na horni strané Smile se nachazi LED kon-
trolka, ktera signalizuje stav tladitka, a to nasledujicim zplsobem:
zelena = ochrana je v poradku, Servena = toto tlacitko bylo stlateno
v pfipadé nouze, nesviti = v predrazené ¢asti ochranné smycky do-
Slo k problému a tedy doSlo k aktivaci ochranného prvku. Smile je
dodavano také s Cernym tlacitkem, kde slouZi jako prvek pro bez-
pecnostni zastaveni — viz kapitola Bezpecnostni zastaveni.

Smile 11EA upraveny pro pfipojeni na sbérnici AS-i
Smile 11EA je také dodavan ve verzi upravené pro ptimeé pfipo-
jeni na sbérnici AS-i.
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Nouzové vypinaci tla¢itko Smile je vyrabéno v Sesti riznych

variantach:

1. Smile 10EA, s kabelem délky 1 m, pfipojenym pfes zakladnu
jednotky.

2. Smile 10EK, se Ctyfmi pfipojovacimi vodi¢i délky 1 m, vyve-
denymi pfes zakladnu. Zadné LED kontrolka.

3. Smile 11EA, s pétipdlovym konektorem M12 na jednom kon-
ci jednotky. Také moznost pfipojeni na sbérnici AS-i.

4. Smile 12EA, se dvéma pétipolovymi konektory M12, kazdy
na jednom konci jednotky.

5. Smile 11EAR s jednim 5pdlovym konektorem M12 na jed-
nom konci.

6. Smile 12EAR se dvéma 5pdlovymi konektory M12, vzdy je-
den na kazdém konci.




Smile
Priklady zapojeni

Smile 10EA mizZe byt pfipojeno bud k Pluto, nebo bezpednostnimu relé s indikaci LED. Kabel je pfipojen zespodu jednotky.

M 1 A N 1
2 (+)813 ,’ ‘\ +24v| (+)s13 _? ,,/ ‘ii 1 T i
1\
Pluto Safety |l |l 1Q 10 A-pulse —— (A2) 22 " H 2 :
safety relay I Pluto Safety Lol |
PLC E.g. RTS, | : safety relay o |
N RT9 oo | : PLC wh— E.g. RT6, oo s :
U RT9 [ |
wmhE o o |
oL S14 _l L | "l— s14 L ils |
\ i \/| Smile 10EA |
Jednokanalové provedeni - bezpeénostni kategorie 1 Dvoukanalové provedeni - bezpeénostni kategorie 4

Smile 11EA je mozno pfipojit bud k automatu Pluto, nebo bezpecnostnimu relé s indikaci LED. Pfipojeni pfes konektor M12.

AN - 1 N~~~ "R T~ 1
Y A I f\ A !
+24V (+)s13 R I [ +24v| +)s13 | g1 LId ~ [
—— e | T tE |
o, ! s |— [ ) I
Pluto Safety ,l |I [ 1Q 10 A-pulse | (A2) 523 I| || £
safety relay Lo Pluto Safety Lo
PLC E.g. RT6, Lo safety relay Lo
ov RT9 A ové ! E PLC ovl— E.g. RT6, ové ! E
[ RT9 [
4 4
=1 o oo |
" sl L LN il ol L lis
\ /1" Smile 11EA \ /1 Smile 11EA
v Lo __~__ d v LS T d
Jednokanalové provedeni - bezpec¢nostni kategorie 1 Dvoukanalové provedeni - bezpeénostni kategorie 4

Smile 12EA je mozno pfipojit bud k Pluto, nebo bezp. relé s LED indikaci. Pripojeni pfes konektor M12 + zakon&ovaci konektor.

N A JST2 N A JST2
[ 1 ~ 1 (+)813 [ 1 ~ 1
24V (+)S13 L\ E E +24V | o —! E E
[ S34 [
Pluto Safety Py l: 2 [ 1 l2 l: 2
| 1 F T 1Q 10 A-pulse (A2) s23 ——t £
safety relay Lo Pluto Safety .
PLC Eg. | 13%7 safety relay . 13%7
wl— |RT6, | 112 : PLC | _ |EQ.RT6, selod ! 12 | :
[ [
RT9 s34 _l I| II é é 0 RT9 soa || '| é é
o sl $ V| E E (1) I S14 i E E
\/ 1'Smile 12EA \/ 1 Smile 12EA
v
Jednokanalové provedeni — bezpeénostni kategorie 1 Dvoukanalové provedeni — bezpe€nostni kategorie 4
Smile 10 EA /11 EA /12 EA je mozno pfipojit k automatu Pluto nebo bezpecnostnimu relé bez LED indikace.
[~—————————— 1 [~—————————— 1
L | L, I
v Output 1 E £ i v Output 1 E £ i
1Q 10 A-pulse }—— : E_ : 1Q 10 A-pulse f—— Output 2 ! E :
| | | I
Safety relay : : Safety relay : :
RTo | | 76 | |
- 12 | | 13 |
oV RT9 | | ov RT9 | |
I 4 | |4 I
10 f—o : : 10 f—o Input 2 : £ :
5 5
1M f— Input 1 : £ : "M — Input 1 : £ :
:. J| | Smile 11EA J|
Jednokanalové provedeni — bezpeénostni kategorie 1 Dvoukanalové provedeni - bezpecénostni kategorie 4
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Priklady zapojeni — Smile

Smile 12 EA je mozno pfipojit bud k Pluto, nebo k bezpecnostnimu relé s LED indikaci. Pfipojeni pfes konektrory M12. Nové pfipo-
jeni k Pluto/bezpecnostnimu relé je provadéno pred separatni kabel. M{zZete také pouzit JST2 jako zakonceni po Smile 12 EA (C).

~NT 1o T 10N
AW A AN B A [od
I\ — 1 I\ 1 — 1 I\ 1 — 1
+24V (+) 813 P [ e L\ C C L\ [l s
s34 T [ o r T N =
1, a 12 a 12 2
1Q 10 A-pulse |—— (A2) s23 ll ll £ = Il : £ = II : £ £
Pluto Safety P P r
[ [ [
safety relay L F% G F% IR F% .
PLC | — |E9RT6k Vo fe fe—t—tt—e o Lt g
RT9 4 4 4 4 4 4
o — s24 ' NE S Bk £
(L S— s14 Vo g 2 Vo 2 2 L 2 2
\ ) . \ . (Wi .
\/ L Smile 12EA Y Smile 12EA \ Smile 12EA
[\
o
Dvoukanalové provedeni — T
bezpeé&nostni kategorie 3 ‘\’

Smile 12EA a 11EA je mozno pfipojit bud k Pluto, nebo k bezpecnostnimu relé. Priklad dvoukanalového provedeni s indikaci
LED. Bezpecnostni okruh kategorie 3. Pfipojeni pfes konektory M12. VSimnéte si, Ze zde neni zakon&ovaci konektor, ponévadz
Smile 11EA(C) zakoncuje obvod bez nutnosti pouziti zakon&ovaciho konektoru (JST2) nebo vratného kabelu.

>

~

>

n A i\ B A C
/RN —~ 1 1 1 ~ 3 I 1 ~
+24V o (+)s13 P = L\ = £ L I3
sl ] 10 [ [
1, ad 11, a 1 U1,
1Q 10 A-puise |— (A2) 23 '; ‘l £ £ ;' E £ £ ',' :I £
Pluto Safety . Do .
safety relay - . -
PLC owp— | BEQ-RT6 o ovg 112 fet 12 ie i IE
RT9 Hir 411l R
10 S24 —T+E o E—T—TF
[ 5 | [ |5 5 1 1 |5
£ s1a I gy 12 gy 1
\/ 1 Smile12EA | \/ | Smile12EA | \/ | Smile 11EA
\ \/ \/

Dvoukanalové provedeni - bezpe€nostni kategorie 3

LED indikace pro pfiklad spojeni vySe, kde dva Smile 12 EA
a jeden Smile 11 EA jsou propojeny v sérii, je ukdzano v nasle-

dujici tabulce:

A = Smile 12EA
B = Smile 12EA
C = Smile 11EA

R = tlacitko uvolnéno

D = tlacgitko stlaceno
G = zelena kontrolka nahofte v tladitku
Rd = &ervena kontrolka nahofte v tlacitku
B = kontrolka nesviti

Stav nouzovych vyp. tla¢itek

LED indikace
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Brown 1

White ZK

Blue 3N\ )_?_
Black 4{

Grey S

Brown 1

e TN
Black T =
Grey 5

Brown 1

White ZK
Blue 3 N \—

Black

Brown 1

White ZK
3 SN

Blue
Black

—
Grey 5

1. Input 1

2. Input 2

3. 0 VDC (if use of LED)
4. Output 2, feedback
5. Output 1, feedback

Smile 10EA

0]

Smile 10EK

®

Smile 11EA (R)

—— o
Grey ;f Im‘

Smile 12EA (R)

©)

1. Input 1
2. Input 2
3. 0 VDC (if use of LED)
4. Output 2
5. Output 1
1. Brown Input 1
2. White Input 2
4. Black Output 2
5. Grey Output 1
1. Input 1
2. Input 2
3. 0 VDC (if use of LED)
4, Output 2
5. Output 1
1 Brown
2 White
3  Blue
4 Black
5 Grey
. Output 1
. Output 2
.0VDC

. Input 2, feedback
. Input 1, feedback

g~ 0N =



Technické udaje - Smile

Vyrobce

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

C. vyrobku/objednaci tdaje:
Smile 10EA s kabelem 1 m
Smile 10EK s kratkymi pfipojovaci-
mi vodic¢i (zadné pfipojeni LED)
Smile 11EA s konektorem M12,
samecek

Smile 12EA s konektory M12,
samecek a samicka

Smile 11EAR

Smile 12EAR

Zakonceni JST2 pro Smile 12
Smile 11EA AS-i

Pozn.: existuji i verze pro dynamickou
technologii (s Tina)

2TLAO30051R0400

2TLAO30051R0600

2TLAO030051R0000

2TLAO30051R0200
2TLAO30051R0100
2TLAO30051R0300
2TLAO30051R1300
2TLAO30052R0000

LED kontrolky pro indikaci stavu

nouzového vypinaciho tlaéitka:

zelena:

bezpecénostni zafizeni je v poradku,
bezpecénostni okruh je uzavien
nesviti:

bezpecnostni okruh je prerusen
(po stla¢eni nouzového vypinaciho
tlacitka vS§echny nasledné zapojené
jednotky v okruhu ztrati svoji indi-
kacni funkci pomoci LED).
Cervena:

ovlada¢ bezpe&nostniho zarizeni
byl stlaen a bezpe&nostni okruh
byl pferusen.

17-27 V DC, zvinéni +10%
(napajeci napéti LED kontrolek)

Odolnost vici raztiim

Glsinusového prabéhu)

Max. 150 m/s?, $itka pulzu 11 ms,
3 osy, podle EN IEC 60068-2-27

Odolnost vaé&i razim

(sinusového priibéhu)

Max. 50 m/s? pfi 10 Hz...500 Hz, 10
cykll, 3 osy, podle EN IEC 60068-2-6

15 mA

Ovladaci sila nouzového

vypinaciho tlagitka

22 + 4N

cca 4 mm do stavu aretace

Klimaticka odolnost

VIhkeé teplo, cyklické

Vihké teplo, trvale plsobici

Suché teplo

Chlazeni

Solnd mlha

96 hodin, +25°C/97%, +55°C/93%
relativni vihkosti podle

EN IEC 60068-2-30

56 dnl, +40°C/93% relativni vih-
kosti, podle EN IEC 60068-2-78
96 hodin, +70°C

podle EN IEC 60068-2-2

96 hodin, -40°C,

podle EN [EC 60068-2-1

96 hodin, + 35°C, v chemickém rozto-
ku s NaCl, podle EN IEC 60068-2-11

Uroveii bezpeé&nosti.

IEC/EN 61508-1...7 SIL3
PFH_; 1,60E-10
Barva zlutd, Cervend a Cernd
“Hmotnost: cca 65 gramd
W\'/(‘a.i.i‘kost: délka: 84 mm + M12
kontakt(y): 12,5 mm kazdy
Sitka: 40 mm
........... vySka: 52 mm
Material: Polyamid PAB6, Macromelt,

polybutylentereftalat PBT,
polypropylén PP, UL 94 VO

-10°C az +55°C (provozni)
-30°C az +70°C (skladovaci)

IP 65

Instalace, montaz:

Dvéma Srouby M5, se zapusténou
Sestihrannou hlavou, L= 25 mm
stiiedy otvord vzdaleny od sebe: 44 mm

pozlacena stfibrna slitina

10 mA 10V DC/10 V AC

2A 24V DC

> 50 000 operaci

EN 60204, EN60947-5-1 & -5
EN ISO 13850

PrisluSenstvi:

Nouzové vypinaci tlagitko S D F,
32,5 mm

Nouzové vypinaci tlagitko E FT,
32,5 mm

2TLA030054R0700

2TLAO30054R0800

Shoda s normami:

EN ISO 13850, EN 60204,
EN 60947-5-1 & -5

-

1

:/% -

Znacky na nouzovém vypinacim tla¢itku

Ochranny kryt

Zakonceni
device JST2
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Nouzoveé vypinaci tlacCitko s indikaci

Smile Tina

Schvaleni

TOV
C€ NORD @'
PouZziti:

- Pro zastaveni stroje nebo procesu

Vlastnosti:

- Nouzové vypinaci tladitko do kategorie 4/PL e,
podle EN I1SO 13849-1

- Svételné mfize, nouzové zastaveni a snimac¢ Eden,
zapojené v jedné a stejné bezpecnostni smycce, véetné
kontroléru Vital nebo PLC Pluto, dosahuji pozadavk
bezpecnostni kategorie 4/PL e podle EN ISO 13849-1

- Informacni signal z kazdého pripadu nouzového zastaveni

- Robustni

- Kryti: tlacitko IP65, pouzdro IP 67

- K dispozici jako bezpec€nostni vypinaci prvek
(tla¢itko ma pak ¢ernou barvu)

Smile Tina — malé a cenové pfiznivé nouzové vypinaci tlacitko
Smile je vysledkem vyvoje, ktery reaguje na potfebu malé-
ho a snadno instalovatelného nouzového vypinaciho tladitka.
Velikost tladitka je takova, Zze je mozné je instalovat do které-
hokoli mista, zejména na hlinikové vylisky. Tlacitko je pfipojeno
pres konektor M12 nebo kabelem, a upevnéno pres stfedové
montazni otvory. Smile se instaluje do dynamickych a statickych
bezpednostnich obvodd, tzn. obvodd s rozhranim na Vital/Pluto
a na bezpecnostni relé. Kazda verze ma bud jeden nebo dva
konektory M12, nebo moznost pfipojeni kabelu. Pro pripoje-
ni nouzovych vypinacich tlacitek do série slouzi dva konektory
M12. Tento zplsob zapojeni se ¢asto pouziva u dynamickych
bezpecnostnich obvodl, kde spliuje pozadavky kategorie 4.
Nahote na tlacitkové jednotce Smile Tina jsou indikaéni LED,
které indikuji aktualni stav dynamického systému, a to nasledu-
jicim zplsobem:

zelena = vSe v poradku

¢ervena = nouzové vypinaci tlacitko bylo aktivovano

blikajici ¢ervena/zelena = stroj byl zastaven aktivaci jiného
predrfazeného zafizeni.

Smile je dodavano také s ernym tlacitkem, kde slouzi jako prvek
pro bezpednostni zastaveni — viz kapitola Bezpe&nostni zastaveni.
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Nouzové vypinaci tla¢itko Smile Tina je vyrabéno ve ¢ty-

fech rliznych variantach:

1. Smile 10EA Tina, s kabelem délky 1 m, pfipojenym pres
zakladnu jednotky.

2. Smile 11EA, s pétipdlovym konektorem M12 na jednom kon-
ci jednotky, pro pfipojeni kabelu ABB Jokab Safety.

3. Smile 12EA Tina, se dvéma pétipdlovymi konektory M12,
kazdy na jednom konci jednotky, pro pfipojeni kabelu
ABB Jokab Safety.

4. Smile 11EAR Tina s jednim 5pdlovym konektorem M12 na
jednom konci, pro pfipojeni kabelu ABB Jokab Safety




Smile Tina
Priklady zapojeni

Smile 10EA Tina je mozno pfipojit bud' k Pluto nebo Vital. Bezpe€nostni okruh vyhovuje bezpe&nostni kategorii 4 a je opatfen indikaci

informacénimi diodami LED. Pripojovaci kabel je vyveden zespodu jednotky.

Pluto

1Q10

=

Vital

1 (®
o o
R|

Smile 10EA Tina

Smile 11EA Tina je mozno pfipojit bud” k Pluto nebo ke kontroléru Vital. Bezpecnostni okruh vyhovuje bezpeénostni kategorii
4 a je opatren indikaci informac&nimi diodami LED. PFipojeni je provedeno konektory M12. Obvod vyobrazeny nize ukazuje tfi jed-
notky Smile 11EA Tina zapojené do série, pres pripojovaci svorky ve skfini elektrického rozvadéce.

Electrical cabinet

Pluto

Q10
10

-

Vital

R

L

94{

Smile 11EA Tina

Ao

Smile 11EA Tina

‘& MOk

Connection Zakonéeni
I

Smile 11EA Tina

Smile 11EA Tina je mozno pfipojit bud k PLC Pluto nebo kontroléru Vital. Bezpe&nostni okruh vyhovuje bezpecnostni kategorii
4 a je opatfen indikaci informa¢nimi diodami LED. PF¥ipojeni je provedeno konektory M12. Obvod vyobrazeny nize ukazuje tfi jed-

notky Smile 11EA Tina zapojené do série, pres pfipojovaci adaptér Tina 4A.

Pluto

Q10

-

Vital

O]
_2_ 2

Tina 4A

@l—

——: 0

—: 0

Smile 11EA Tina

Smile 11EA Tina

) %ooc

Smile 11EA Tina

Eden = Adam & Eva

T

Smile 12 EA je mozno pfipojit bud k Pluto, nebo k Vital. Obvod v tomto usporadani ma bezpecnostni kategorii 4 a obsahuje
indikaci informacénimi LED diodami. PFipojeni pfes konektory M12. V obvodu jsou zapojena dvé tlacitka Smile 12 EA Tina, jeden
snimac¢ Eden a jedna svételna clona Focus Light, v8e zapojeno do série.

Pluto

110

-
o

T
Vital

Smile 12EA Tina  Smile 12EA Tina

Eden = Adam & Eva

!
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Smile Tina
Priklady zapojeni

Smile 12EA je mozZno pfipojit bud k systému, kde je fidici jednotkou Pluto nebo Vital. Obvod v tomto usporadani ma bezpe&nostni
kategorii 4 a obsahuje indikaci informacnimi LED diodami. Pfipojeni pfes konektory M12. Posledni jednotka Smile 12 EA Tina odesila

dynamicky signal zpét do Pluto/Vital. A 5 c
Pluto '010—2— Vital _24‘% ° ° J_QAE{ ° ° 3_24% ° °

10 —)— R—‘ Smile 12EA Tina Smile 12EA Tina Smile 12EA Tina

-

LED indikace pro propojeni vySe zobrazené prikladu, kde tfi Smile 12
EA Tina jednotky jsou propojeny v sérii, zobrazeno je v to v nasleduijici
tabulce:

A = Smile 11 EA Tina R = tla¢itko uvolnéno
B = Smile 11 EA Tina D = tlacitko stlaceno
C = Smile 11 EA Tina G = zelena kontrolka nahore v tlagitku

Rd = &ervena kontrolka nahore v tladitku
F = kontrolka blika stfidavé zelen&/&ervené

Stav nouzovych vyp. tlagitek LED indikace Tabulka vievo ukazuje stavovy informacni vystupni signdl z kazdé jednotky
A B (o} A B c Smile 11EA Tina, z pfedchazejicich prikladl zapojeni. V piikladu se snimacem
Eden fu nguje stavovy informacni signal stejné jako u jednotek Smile Tina
11EA. Stavovy informacni signal je mozno pfipojit napriklad na vstup PLC.
Pozn.: informacni signal nesmi byt vyuzivan jako bezpecnostni s ignal.
Tento signadl, jak ndzev napovida, smi byt ouzit pouze pr o indikaci stavu
pfipojenych zafizeni.

D ‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ Do R Lo Lo B, A = Smile 10/11/12EA Tina D = tlacitko stlaceno
D D D <« L L L B = Smile 10/11/12EA Tina G = zelena kontrolka nahore v tlacitku
C = Smile 10/11/12EA Tina  Rd = &ervena kontrolka nahore v tlacitku
R = tlagitko uvolnéno F = kontrolka blika stfidave zelené/Cervené

Smile 10EA Tina

. Vstupni napéti 17-27 V DC, zvinéni +10%
. Dynamicky vstupni signél

oVvDC

. Dynamicky vystupni signal

. Informacni vystup

Bue 3_- SN )_2_ 0O o

O AW =

Smile 11EA Tina

Brown 1+ 1. Vstupni napéti 17-27 V DC, zvinéni £10%
White 2 _r 2. Dynamicky vstupni signal

Blue 3_- N\\— 3.0VDC

Black 4 -~ — [/ e & 4. Dynamicky vystupni signal

Grey 5J_ 5. Informadni vystup

Smile 12EA Tina

1. Vstupni napéti 17-27 V DC, zvinéni +10% Brown 1+ + 1 Brown 1. Vystupni napéti do dalsi jednotky

2. Dynamicky vstupni signal White 2X 2 White 2. Dynamicky vystupni signdl (do dal$iho
3.0V DC Blue 3k|m o o - 3 Blue Smile nebo Pluto nebo Vital)

4. Nepouzit Black 4~/ 4 Black 3.0VDC

5. Nepouzit Grey 5 _— 5 Grey 4. Nepouzit

5. Informaéni vystup
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Technické udaje - Smile Tina

Vyrobce

ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

C. vyrobku/objednaci tdaje:
Smile 10EA Tina

s pfipojovacim kabelem 1 m

Smile 11EA Tina

s konektorem M12, samecek
Smile 12EA Tina

s konektory M12, samecek a samicka
Smile 11EAR Tina

Pozn.: existuji i verze pro reléovou tech-
nologii (bez Tina)

2TLAO30050R0400

2TLAO30050R0000

2TLAO30050R0200

2TLAO30050R0100

Odolnost vaéi razim

(pulsinusového priibéhu)

Max. 150 m/s?, $itka pulzu 11 ms,
3 osy, podle EN IEC 60068-2-27

Odolnost vaéi razim

(sinusového pribéhu)

Max. 50 m/s? pfi 10 Hz...500 Hz, 10
cykll, 3 osy, podle EN IEC 60068-2-6

LED kontrolky pro indikaci stavu

nouzového vypinaciho tlaéitka:

zelena:

bezpecnostni zafizeni je v poradku,
bezpecénostni okruh je uzavien
blika:

bezpecnostni zafizeni je v poradku,
bezpecnostni okruh prerusen
Cervena:

doslo k naruSeni bezpecnostniho
zafizeni a bezpe¢nostniho okruhu

17-27 V DC, zvinéni +10%

47 mA (57 mA pfi max. proudovém
odbéru z informacéniho vystupu)

Ovladaci sila nouzového

vypinaciho tla¢itka

22 + 4N

cca 4 mm do stavu aretace

Klimaticka odolnost

Vihké teplo, cyklické

Vihké teplo, trvale plsobici

Suché teplo

Chlazeni

Solna mlha

96 hodin, +25°C/97%, +55°C/93%
relativni vihkosti podle

EN IEC 60068-2-30

56 dnl, +40°C/93% relativni vih-
kosti, podle EN IEC 60068-2-78
96 hodin, +70°C

podle EN [EC 60068-2-2

96 hodin, -40°C,

podle EN [EC 60068-2-1

96 hodin, + 35°C, v chemickém rozto-
ku s NaCl, podle EN IEC 60068-2-11

Uroven bezpeénosti
IEC/EN 61508-1...7

SIL 3

1,60 E-10

zluta, Cervena a cerna

cca 65 grami

délka: 84 mm + M12
kontakt(y): 12,5 mm kazdy
Sitka: 40 mm

vySka: 52 mm

Material: Polyamid PAB6, Macromelt,
polybutylentereftalat PBT,
........... polypropylén PP, UL 94 VO
Teplota: -10°C az +55°C (provozni)
........... -30°C az +70°C (skladovaci)
Kryti: IP 65

Instalace, montaz:

Dvéma Srouby M5, se zapusténou
Sestihrannou hlavou, L= 25 mm
stiedy otvort vzdaleny od sebe: 44 mm

pozlacena stfibrna slitina

chanicka zivotnost:

> 50 000 operaci

Prislusenstvi:

Nouzové vypinaci tlagitko,
znak SD F, 32,5 mm
Nouzové vypinaci tlacitko,
znak E FT, 32,5 mm

2TLAO30054R0700

2TLAO30054R0800

Shoda s normami:

EN ISO 13850, EN 60204,
EN 60947-5-1 & -5

-

??-h

ki/%n

Znacky na nouzovém vypinacim tlacitku

Ochranny kryt

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202
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Nouzoveé vypinaci tlacCitko s indikaci

Smile AS-i

Schvaleni
CE TOV
NORD
Pouziti:
- Pro zastaveni stroje nebo procesu
- Bezpecény vstupni uzel v systémech AS-i

Vlastnosti:

- Nouzové vypinaci tla¢itko az do kategorie 4/PL e,
podie EN ISO 13849-1

- Jednoduché pfipojeni na sbérnici AS-i

- S indikaci pomoci LED v tlac¢itku a indikaci stavu
sbérnice AS-i

- Robustni

- Kryti: tlacitko IP65, pouzdro IP 67

- K dispozici jako bezpec€nostni zastavovaci prvek
(tla¢itko ma pak ¢ernou barvu)

Smile 11EA AS-i je nouzové vypinaci tlacitko se zabudovanym
dualnim kanalovym vstupnim uzlem AS-i. Sbérnice AS-i a s ni
spojena bezpecnost jsou specifikovany dvéma organizacemi:
»,AS-International Association“ a ,AS-Interface Safety at Work"
a jsou popsany v rdznych publikacich, napf. ,AS-Interface —
The Automatic Solution®.

Tlacitko 11 EA je napajeno 30 VDS z AS-i sbérnice. Doporucené
propojeni se sbérnici AS-i je pres plochy kabel k terminalu
M 12 (viz obrazek), coz umoznuje rychle a snadno spojit zarize-
ni k Zlutému AS-i kabelu.
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Smile 11 EA AS-i je také mozno pfipojit pfimo na sbérnici AS-i
pomoci pouhych dvou vodicd (vyvod 1 a 3 na konektor M12
tlacitka). TlaCitko Smile AS-i je také dodavano s Cernym tla-
Citkem a v takovém pfipadé se pouziva jako bezpecnostni za-
stavovaci prvek. Viz kapitola popisujici bezpeCnostni zastaveni.

Varianta s LED indikaci je také dostupna pro Smile 11 EA AS-i,
s rozdilem, ze AS-i verze ma programovatelné LEDky. To dava
zékaznikovi plnou flexibilitu pro vytvoreni vlastni indikace.



Technické udaje — Smile AS-i

Vyrobce ABB AB/Jokab Safety, Svédsko
“‘é‘.m\‘/yrobku/objednaci udaje:
Smile 11EA AS-i 2TLAO30052R0000
Uda]e ke sbérnici AS-i
Profil AS-i S-7.B.0
Adresovani Konektor M12
Adresa uzlu pfi dodani 0
“P.Qpa odezvy na sbérnici AS-i 5ms (+ doba odezvy potfebna pro bezpecnostni monitor)
Konfigurace vyvodu
(1) AS-i +
2) nepouzit
3) AS-i -
(4) nepouzit
(5) nepouzit
Napajeci napéti
Vystupni napéti 30 V DC ze sbérnice AS-i
tolerance 26,5 -31,6 V DC
..“C‘).gl.kovy' proudovy odbér < 60 mA
VSeobecné
Kryti pouzdra IP 65
Teplota okolf -25...+450°C
Rozméry 52 x 40 x 84 (+12,5 mm, konektor M12) (V x & x H)
Barva Zakladna: zluta

Nouzové vypinaci tladitko (Smile 11EA AS-i): Cervené
Bezpecnostni zastav. tladitko (Smile 11SA AS-i): Cerné

Ovladaci sila 22+4 N
Délka ovlad. pohybu cca 4 mm
..‘I.\{Ig(‘:hanické zivotnost > 50 000 operacfi
PFH_: 6,95 x10-9
Bezpecnostni/harmonizované normy
IEC/EN 61508-1..7 SIL 3, PFD prim.: 2,95x10-5
EN 62061 SIL3
EN ISO 13849-1 Vykonnostni Uroven PL e, kategorie 4, MTTFd: vysoka
EN 60947-5-1 & -5 U nouzovych vypinacich tladitek / bezpecnostnich stop tladitek
EN ISO 13850:2008 U nouzovych vypinacich tladitek / bezpecnostnich stop tladitek
Certifikace TUV Nord

LED v nouzovém vypinacim tlacitku
Indikace na této LED se da individudlné programovat v programu PLC - viz tabulka nize.

LED v tlagitku Indikator Popis
Cervena svitf m\.(y"“stupni bit 1 pfitomen
..... nesviti m\.(y"“stupni bit 1 nepfitomen nebo vystup. bit 1 & 2 pfit.
Zelena sviti m\.(y"“stupni bit 2 pfitomen
nesviti Vystupni bit 2 nepfitomen nebo vystup. bit 1 & 2 pfit.

AS-i LED a LED kontrolka ,,Fault“ (= porucha) v kombinaci
Par LED na konektoru M12

AS-i (Green) Fault (Red)
WQFF = nesviti OFF = nesuviti Wl}lﬂa}péti na siti AS-i chybi
ON= sviti OFF = nesviti ..‘Ngrmélnl’ provoz
ON= sviti ON = sviti Zadna vyména dat s masterem
blika ON = sviti Z4dna vwwména dat kvl tomu, Ze adresa = 0
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Nouzove vypinaci tlacitko
Compact

Schvaleni
CE @ E_EJ%
Pouziti: —

- Pro zastaveni stroje nebo procesu

Vlastnosti:

- Sestavené kompaktni nouzové vypinaci tlagitko

- Uroven bezpeénosti do PL e/kat. 4 podle EN ISO 13849-1
- Robustni

- Kryti P67 a IP69K

- Muze fungovat jako bezpecnostni vypinac (¢erné tlacitko)

Kompaktni nouzové vypinaci tla¢itko v pouzdru
Nouzové vypinaci tlacitko patfi do skupiny oviadacich prvké
ABB typu Compact. Vyrobky Compact jsou svym provedenim
typu LAll-in-one” (vSe v jednom), kde tlacitko i kontaktni blok
tvofi jednu jednotku. Konstrukéni vyska je 42 mm.

Nouzové vypinaci tlacitko doplnéné robustnim pouzdrem ma
droven kryti IP odpovidajici pozadavkdm na naro¢né a vihké
prostiedi, napf. pro potravinarsky a napojovy pramysl. Tlacitko
je dodavano také s ¢ernou tlagitkovou ovladaci hlavici, v Sedém
pouzdru. V takovém pripadé slouzi jako bezpeénostni zastavo-
vaci prvek — viz kap. bezpecnostni zastavovaci prvky.

Uprava pro bezpeénostni dynamické obvody

Pokud je nouzové vypinaci tladitko pouzito v kombinaci s bez-
pednostnimi systémy Pluto nebo Vital, je mozno pouzit adap-
tovany vyrobek Tina. Typy Tina 2A, Tina 2B a Tina 3A jsou pro-
vozné uzplsobeny k nouzovému vypinacimu tladitku Compact
a jeho pouzdru.
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vaci prvky.



Technicka data - Compact
Cislo vyrobku

Nouzové vypinaci tlagitko s pouzdrem

(CEPY1-1002) 1SFA619821R1002
Nouzoveé vypinaci tladitko s pouzdrem a obalem
(CEPY1-2002) 1SFA619821R2002

uvolnéni tahem

stfibro

pro vodice prifezu do 1,5 mm?

Utahovaci moment

Kabelové svorky 0,8 Nm

Matice (M22) min. 2 Nm, max. 2,3 Nm
2 x M20
300V
5A

AC-15; 1 A (240 V), 1,56 A (120 V)
DC-13; 0,3 A (24 V), 0,2 A (125 V)
thana proti zkratu max. pojistka 16 A

Uroven bezpeénosti

B10, 50 000
Barva Zluta, Cervend, Cerna a Seda
Hmotnost 135 g (s pouzdrem)
......... 1 1 8 g
Velikost Délka: 65 mm
Sitka: 65 mm
......... Vyska: 78,1 mm (s pouzdrem 79,6 mm)
Teplota okoli -25°C az +70°C (provoz)
-30°C az +85°C (skladovani)
Krytl IP66, IP67 a IP69K
:l:.:l:éevnéni 2 x M4
Mechanicka zivotnost 50 000 operaci
..E‘Ftl;sluéenstvi
Zluté pouzdro (CA1-8053) 1SFA619920R8053
Sedé pouzdro (CA1-8054) 1SFA619920R8054
Tina 2A 2TLA020054R0100
Tina 2B 2TLA020054R1100
Tina 3A 2TLA020054R0200
Shoda s normami EN 60947-1:2007, EN 60947-5-1:2004, EN 60947-5-5:1997+A1:2005

—

Adaptérové jednotky: Tina 2A a Tina 3A
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Nouzové vypinaci tlacitko
EStrongZ

Schvaleni

CE t@" Rh:i?l‘alnd :ﬁ
PouZziti:

- Pro zastaveni stroje nebo procesu

Vlastnosti:

- Kompaktni a robustni

- Univerzalni instalace

- Nerezova ocel

- LED pro stavovou indikaci (volitelné)
- 2NO + 2NC

- EX verze

Popis funkce spinace

EStrongZ je nouzové vypinaci tlacitko, v robustnim provedeni,
ur¢ené do naro¢ného prostredi. Hodi se pro provozy, na néz
jsou kladeny specidlni pozadavky.

Kontaktni blok ma konfiguraci 2NC a 2NO kontakty (2 rozpinaci
a 2 spinaci). Nouzové tladitko se upevfiuje Ctyfmi Srouby M4
Z vnitfni strjakakoli.

Tlagitko EStrongZ je opatfeno specidlnim vikem, které je
mechanicky spfazeno s mechanismem nouzového vypnuti.
To znamena, Ze bezpecnostni kontakty se pfi zvednuti vika roz-
poji. Mezi volitelné vybaveni EStrongZ patfi dvé barevné LED
diody, které jsou dobre viditelné z vétsi vzdalenosti.

Material

Nouzové vypinaci tlacitko EStrongZ ma skfinku v robustnim
provedeni z nerezové oceli tfidy 316 a hodi se pro potravi-
néarsky zpracovatelsky a chemicky préimysl. V pfipadé pouZiti
vika s dvojitym utésnénim a dalSich t&snéni dosahuje EStrongZ
urovneé kryti IP69K a proto je mozno tlacitko Cistit tryskajici my-
dlovou vodou pod vysokym tlakem a s vysokou teplotou.
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Verze (X) pro vybusné prostredi

Nouzové vypinaci tlacitko EStrongZ existuje také v certifiko-
vaném provedeni s kontaktnim blokem pro vybusné prostre-
di (verze X). EStrongZX sestava ze skfinky z nerezové oceli
a mUze byt pouZito v prostifedi se zénou 1, 2, 21 a 22 podle
evropskeé klasifikace (plyn a prach). Kompletni tlacitko je opat-
feno pripojovacim kabelem délky 3m.

Nafizeni a normy

Nouzové vypinaci tlacitko EStrongZ svou konstrukci vyho-
vuje fadé norem, pro které ma schvaleni, napfiklad IEC/ EN
60947-5-1, IEC/EN 60947-5-5, EN 62061, UL 508, EN ISO
13850 a EN ISO 13849-1.



Technicka data - fada EStrongZ
Cislo vyrobku

EStrongZ 2TLA050220R0020

EStrongZ (LED) 2TLA050220R0222

EStrongzZX 2TLA050220R0025

Uroveii bezpeénosti

EN ISO 13849-1 az PL e/kat. 4, v zavislosti na architekture systému

EN 62061 az SIL3 v zavislosti na architekture systému
Bezpecnostni data

Mechanic. spolehlivost B, 1,5 x 106 operaci pfi zatézi 100mA: 21 rokd

Testovacf interval (Zivotnost) MTTF 214 rokd (8 cykld za hodinu / 24 hod. denné / 365 dn)
Utahovaci moment Upevnéni Srouby M5 4,0Nm, viko T20 Torx M4 1,5Nm, svorky 1,0Nm
Zakonc¢eni Svorky pro vodi¢e do prdfezu 2,5 mm?

Ochrana proti zkratu Externi pojistkou 10A (FF)

Jmenovité izolaéni / vydrzné napéti 500VAC / 2500VAC

Kategorie uziti AC15 A300 3A

Odolnost proti raztim 15g 11 ms

Tepelny proud (Ith) 10A

Instalaéni vstupy 3 x M20

Uroven kryti pouzdra IP67 a IP69K

Provozni teplota -25°C az +80°C

Hmotnost 820 g

Druh kontaktd podle IEC/EN 60947-5-1, dvoijité, vypinaci, typ Zb, mzikové
Material kontakt( Stfibro

Pouzdro / kryt Nerez, tfida 316

Montazni poloha Jakakoli

Upeviovaci Srouby 4 x M4

Verze v nevybu$ném provedeni (X)

Klasifikace Ex d IIC T6 (-20°C < Ta < +60°C) Gb Ex tb llIC T85°C (-20°C < Ta < +60°C) Db
Jmenovité napéti 250V AC/DC
Jmenovity proud 2-poélové 4A

4-pdlové 2,5A

-
=
=
=
|~ S

EStrongZ (LED) EStrongZ Rozméry EStrongZ (LED)
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Bezpecnostni tlaCitko
INCA, Smile a Compact

Schvaleni

C€
Pouziti:

- Pro bezpecné zastaveni stroje nebo procesu

Vlastnosti:

- Bezpecné zastaveni stroje cernym tla¢itkem
- S indikaéni kontrolkou LED v tlaéitku

- Kryti do urovné IP69K

- Informaéni vystup (Tina)

Kdy bychom méli pouzivat bezpeénostni tlacitko?
Bezpecnostni tlacitka se pouzivaji pro bezpelné zastaveni bézici-
ho stroje. Toto tlacitko nesmi byt pouzivano jako nouzové vypinaci
tlacCitko, nybrz pouze jako vypinac pro zastaveni individualniho ne-
bezpecného pohybu. Tato skuteCnost je naznacena Cernym tla-
¢itkem. Naopak, nouzové vypinaci tladitko s Cervenym tladitkem
nesmi byt pouzivano jako bezpecnostni vypinaci tladitko.

Bezpecnostni vypinaci tlacitko INCA pro montaz do panelu
Bezpelnostni tladitka rfady INCA jsou dodavana s Cernym
ovladacim tlacitkem a maji oznaceni INCA 1S/INCA 1S Tina.
Bezpecnostni tlacitko je svou konstrukci totozné s pfislusnym
nouzovym vypinacim tlacCitkem, az na zminéné Cerné ovladaci
tlacitko. Pokud jde o technicka data — viz Nouzové vypinaci
tlacitko INCA.

Strojové vypinaci tlacitko Smile s indikaci

Nouzové vypinaci tlacitko fady Smile je dodavano také s Cer-
nym tladitkovym ovldadacem a pouziva se jako bezpedénostni
tlacitko. Tato tladitka jsou svou konstrukci totozna s nouzovymi
vypinacimi tlacitky, az na zminény tlacitkovy ovladac. Tlagitko
Smile s ¢ernym tlac¢itkovym ovladacem ma podobné oznace-
ni, az na to, Zze v nazvu je misto ,E“ uvedeno ,S“. Pokud jde
o technicka data — viz Nouzové vypinaci tlac¢itko Smile.

Strojové vypinaci tlacitko Compact s pouzdrem

Toto strojové vypinaci tladitko patfi do fady ovliadacich prvko
ABB typu Compact. Je v provedeni ,All-in-one“ (= vSe v jed-
nom). Cerné vypinaci tlagitko je doplnéno robustnim pouzdrem,
které dava tlacitku vysokou Uroven kryti IP, splfiujici pozadavky
narocného a vihkého prostredi. Strojové vypinaci tlacitko obsa-
huje jeden spinaci (NO) a jeden rozpinaci (NC) kontakt. Pokud
jde o technicka data — viz Nouzové vypinaci tlacitko Compact.
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Model Cislo vyrobku
Smile 11 SA 2TLA030051R0900
‘Smile 12 SA 2TLA030051R1000
“Smile 11 SAR 2TLA030051R1100
"Smile 11 SA Tina 2TLA030050R0500
"Smile 12 SA Tina 2TLA030050R0600
“Smile 11 SAR Tina 2TLAO30050R0700
"Smile 12 SAR Tina 2TLA030050R0800

Smile 11 SA AS-i 2TLA030052R0100
Model Cislo vyrobku
INCA1S 2TLAO030054R0300
INCA 1S Tina 2TLA030054R0200
Model Cislo vyrobku

Strojové vypinaci tlagditko a pouzdro

(CEP1-1002)

1SFA619811R1002

Strojové vypinaci tladitko s pouzd-
rem a potahem (CEP1-2002)

1SFA619811R2002




Resetovaci tlacitko
Smile 11R

Schvaleni
Pouzit: ‘
- Resetovaci tlac¢itko
Vlastnosti: e
— LED kontrolku v tlac¢itku A’ B-'E ::
- IP65 ===

=

- Upravena verze pro verzi Pluto ,light tla¢itko“

Vyrobce ABB AB/Jokab Safety, Svédsko

C. vyrobku/objednaci tdaje:

Tlagitko Smile s modrym tlacitkovym ovladacem je urCeno jako
resetovaci tlacitko pro bezpecnostni obvody.

Smile 11RA 2TLAO30053R0000

Smile 11 RA WS‘miIe 11RB 2TLAO30053RO100

Smile 11 RA je ,oteviené” resetovaci tlacitko s jednim obvo-  Barva

dem pfipojenym pres spinaci (NO) kontakt a jednim obvodem  zakladna Zluta

pro pfipojeni indika¢ni LED v tlacitku. tlagitko mogra
“‘I.\‘/Iateriél

Smile 11 RB pouzdro polypropylén PP

Smile 11 RB je resetovaci tlacitkova skfifka upravena pro pou-  kontakt tlacitka zlato (Au)

ziti v kombinaci s program. automatem Safety PLC Pluto. Napajeni

Programovatelny automat Safety PLC Pluto obsahuje funkci
s nazvem ,Light button” (= svételné tlacitko), kterd se pouziva
pro snizeni poctu pfipojovacich svorek k Plutu. Pomoci této
funkce je mozno jednu svorku vyuzit jako resetovaci vstup a
zaroven jako vystup pro fizeni LED. Tato funkce vyzaduje spe-
cialni pripojeni resetovaciho (nulovaciho) tladitka a svételné in-

Provozni napéti LED
Proudovy odbér LED

Provozni napéti tlacitka
Proudovy odbér tlacitka
Jmenovity vykon tlacitka

24V DC (max. 33 V DC)
20 mA pfi 24 V DC

30 mA pfi 33V DC

min. 5V, max. 35 Vw
min. mA, max. 100 mA
max. 260 mW

-25...455°C

dikace, kterou nabizi Smile 11 RB. 35 az 85% (bez namrazy a konden-

zace vodnich par)

Kryti P65

5-poélovy M12, samecek

Velikost 84x40x36 (D x S x V) + 12 mm
— plati pro konektor M12 (L)

cca 60 g

108 operaci pri elektrickych
hodnotach 10 mA/24 V DC

Spolehlivost spinani 10 x 10-% at 5 mA/24 VDC
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Lankové bezpecnostni spinace

Pouziti

Lankové bezpecnostni spinace jsou bezpe&nostni spinaci prv-
ky uréené pro upevnéni na stroje a ovladané uchopenim lanka
jsou bezpecénostni spinaci prvky uréené pro upevnéni na stroje
a Gésti dopravnikd, které nelze chranit pomoci kryt. Na rozdil
od tradi¢nich nouzovych vypinacich tla¢itek s hfibovitym tlacit-
kovym ovladac¢em jsou lankové bezpecnostni spinace schopny
vyslat nouzovy vypinaci povel z kteréhokoli mista podél lanka.
Toto tlacitko tedy nabizi robustni nouzovou ochranu pro odkry-
té dopravniky a stroje.

Spinace maji nucenou mechanickou vazbu mezi svymi kontak-
ty a lankem. Soucasti spinace je také monitorovani pretrzeni
lanka. To znamena, Ze pfi zatahnuti nebo pretrzeni (ztraté pnu-
ti) lanka se bezpecnostni kontakty nucené rozpoji a pomocné
kontakty spoji. Spinace jsou mechanicky blokovany a do pro-
vozniho stavu mohou prejit pouze stlacenim resetovaciho tla-
Citka, coz je také pozadovano normou EN ISO 13850 (EN 418).

Nastaveni systému

Nosné svorniky s okem musi byt instalovany v odstupu 2,5-3 m
podél celé délce lanka a lanko musi byt podepreno po kazdych
max. 500 mm vzdalenosti od svorniku s okem nebo od bez-
pecnostni pruziny (pokud je takova pouzita). DlleZité je védeét,
ze prvnich 500 mm vzdalenosti neni soucasti systému aktivni
ochrany. PFi pouziti jednoho spinace musi byt lanko ukotveno
na druhém konci bezpednostni pruzinou. Pfi pouziti této bez-
pecnostni pruziny je mozno pouzit max. jednu rohovou kladku
a takto zajistit, aby celd délka lanka byla viditelnd, jak smérem
ke spinaci, tak také k mistu ukotveni pruziny. Nouzova vypina-
ci tlaCitka se uvedou do provozniho stavu predepnutim lanka
napinakem / klestinou, ktera sevre lanko. Lanko pak zavésime
do svorniku s okem. Spravné pnuti se da nastavit na indikatoru
pnuti na pouzdru spinace. Po napnuti lanka je mozno uvést
kontaktni bloky spinace do provozniho stavu (bezpecnostni
kontakty jsou sepnuty, pomocné kontakty rozpojeny) stlacenim
modrého resetovaciho tlacitka na krytu spinace.

W

Bezpecnostni uroven

VSechny lankové bezpedénostni spinace, od firmy ABB Jokab
Safety, splnuji pozadavky evropské normy EN ISO 13850 (EN
418) a IEC/EN 60947-5-5. Maji pozitivni (hnucenou) mechanic-
kou vazbu s kontakty spinage a lankem, podle pozadavku IEC/
EN 60947-5-1.

V kombinaci s bezpenostnim monitorovacim relé s dualnim
kanalem (nebo bezpecnostnim programovatelnym automatem)
je tento nouzovy vypinac s lankovym ovladanim mozno pouzit
jako nouzové vypinaci zafizeni, monitorované do urovné PL e,
kat. 4 podle EN ISO 13849-1.

1. Indikator pnuti - zajistuje snadné nastaveni systému a udrzeni spravné-
ho pnuti vodice.

2. Resetovaci tla¢itko — modré tlacitko, které musi byt stlaceno po aktivaci
spinace tahem nebo provésenim lanka.

3. LED kontrolka - bud’ blika ¢ervené v pripadé, Zze dojde k aktivaci
spina¢e tahem lanka, nebo trvale sviti a indikuje, Zze stroj se nachazi v
provozu. Viditelna i z vétsi vzdalenosti.

4. Nouzové vypinaci tlaéitko s hlavickou hfibového tvaru. Po instalaci je
mozno toto tlaéitko pfemistit bud na levou nebo pravou stranu spinace.

(S o
o = 1)
|

]

e
bl

Schéma zapojeni LED
(extended supply required = nutno pouzit externi napajeni)

19 9 [Cmme-——

Provéseni <@—9 Tah

ri-l Zé6na ochrany ——
| svornik s okem
i 1 A Lanko g
o, -
H.‘. i -
Napinak / svornik Tah + Clanek "Quick" Bezpecnost. pruzina
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Spolehlivé propojeni

PFi nastavovani nouzového, lankem ovladaného spinace od
firmy ABB Jokab Safety, je vhodné napinat toto lanko napina-
kem/klestinou od ABB Jokab Safety, coz jsou zafizeni tvorici
prislusenstvi. Klasické lankové systémy normalné pouzivaji na-
pinaky a svorky, které se jen obtizné napinaji a nastavuji a také
obvykle vyZzaduji opétné dotazeni.

Instalace tohoto typu napinaku/klestiny vyrazné zkracuje
Konstrukce sestava ze zavésného haku, napinaciho pouzdra
a silové klestiny lanka, které v kombinaci urychluji pfipojeni
svornikd s okem a umoznuji rychle napnout lanko. Diky pro-
hlizecimu okénku je mozno systémy napnout presné a rychle.
Dvojity svérny mechanismus zabrafuje vyklouznuti lanka a vy-
znamné snizuje dobu vypadku stroje z funkce, k niz by jinak
doslo pfi pouziti tradi¢nich napindkovych systému.

K =
@ |-

1. Lanko napiname tak dlouho, az zelena Sipka v prohlizecim okénku
ukazuje na stred.

2. Pouzdro napindku umoznuje okamzité, pfesné a definitivni napnuti lanka
a soucasné sledovani markeru pnuti pres prohlizeci okénko.

3. U systému délky do 50 m se pouzivaji koncovky Quick Link, které umoz-
ni snadné pfipojeni bud k bezpeénostni pruziné nebo svorniku s okem
(pamatujte, Ze u systému delSich nez 50 m je tfeba mit napinak/klestinu
na obou stranach).

i [J’j__ — ;
19— s 1 o [

S )
vniténi rohy g vné&;jsi rohy Stroj
|i_'4 SN - "E I [ —

- | Stroj i

Priklady pouziti rohové kladky

Instalace napinaku / klestiny

Konec bezpecénostniho lanka provle¢eme stfedovym otvorem
v kuzelovém hrotu, ktery vyéniva z hlavniho pouzdra. Po na-
vle¢eni do vodiciho otvoru lanko pronikne pres vstupni otvor
dostane do hlavniho pouzdra, smyckou o 180° vrati zpét a pro-
jde druhym vstupnim otvorem do protéjsi strany mechanismu.
Lanko pak napneme na maximalni povolenou hodnotu a za-
jistime polohové zajistovacim kolikem uvnitf hlavniho pouzdra,
dotazenim imbusovym kli¢em.

Pohyb v rozich

Vzhledem ke zvySenému tfeni v misté svornik(l s okem pfi po-
hybu v rozich je mozno do rohu instalovat kladku, umisténou
uvnitf nebo vné rohu a takto zabranit poskozeni lanka.

Kladky jsou z nerezu a je mozno je instalovat napevno.

Napinak/klestina lanka; nerez, ¢. vyrobku: 2TLA050210R4020
Napinak/klestina lanka; pozinkovany dilec, €. vyrobku: 2TLA050210R4030.

2 X

i P [ — i
vnéjsi rohy Stroj

]
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Lankoveé bezpeclnostni spinace
LineStrong

Schvaleni

(€ ©- &

Pouziti:
- Stroje
- Dopravni linky

FS

Vlastnosti:

- Snadno pfistupné

- Nucené kontakty

- Dvojité spinani v obou smérech pohybu
- Délka lanka do 50 m

- Kryti IP67

- 2NO + 2NC kontakty

Popis funkce spinace

LineStrong1 je lankovy bezpecnostni spinac, ktery se pouziva
pro nouzové zastaveni strojd, dopravnik’ a procesl v prostoru
podél nich. LineStrong1 je kompaktni a maly spinac, presto
robustni, ktery dokéze spolupracovat s lanky do délky 30 m (pfi
jednom spinaci; 50 m u dvou spinacu).

Lankovy bezpecnostni spina¢ se snaze instaluje nez fada né-
kolika nouzovych vypinacich tlacitek, umisténych po délce
stroje. LineStrong1 je mozZno pouZivat jako ochranné zarize-
ni, napfiklad podél dopravnikd, kde hrozi nizké riziko. Lanko
je mozno instalovat ve vySce pasu, pred dopravnik, a chrani
osoby, které by bezdécné vstoupily nebo upadly do prostoru
smérem k dopravniku.

LineStrong1 ma dvojité spinani v obou smérech natazené-
ho lanka. Pokud tedy nékdo za lanko zatahne, nebo pokud
dojde k preruseni lanka, prejde spina¢ do bezpec¢ného stavu
a vysledkem je napf. nouzové zastaveni stroje. Po prechodu
do bezpecného (klidového) stavu je tfeba spina¢ LineStrong1
zp&tné nastavit (resetovat), aby byla zajiSténa jeho dalsi funkce.
Reset se provede lokalnim resetovacim tlacitkem. LineStrong1
je vybaven indikatorem pnuti lana, ktery usnadfuje instalaci
a nastavovani.

Material

Spina¢ LineStrong1 je zabudovan do robustniho kovového
pouzdra litého pod tlakem, s krytim IP67.
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Nucené silové rozpojované kontakty

Nucené, silové ovladany kontakt zajistuje silové rozpojeni bez-
pecnostnich kontaktl pti zatazeni za lano nebo jeho pretrzeni.
Konstrukéné je LineStrong1 proveden tak, ze kontakty nevy-
padnou z funkce ani nezlstanou viset v sepnuté poloze vlivem
poruchy pruzinového mechanismu, pfip. specenim kontaktd.
LineStrong1 obsahuje 2NC (rozpinaci) a 2NO (spinaci) kontakty.

Bezpecnostni uroven

Nucené rozpojované kontakty zajistuji vysokou Uroven bezpec-
nosti. Pro dosazeni maximalni Urovné bezpecnosti ve spolu-
praci s fidicim systémem stroje se doporucuje, aby nouzové
vypinaci tlacitko LineStrong1 bylo monitorovano vhodnym
bezpecnostnim relé od firmy ABB Jokab Safety, pfipadné pro-
gramovatelnym automatem Pluto safety-PLC nebo systémem
Vital.

Nafrizeni a normy

Nouzové vypinaci tlacitko LineStrong1 je konstruovano a ma
schvéleni podle fady vyznamnych norem, naptiklad: IEC/
EN 60947-5-1, IEC/EN 60947-5-5, EN 62061, UL 508, EN ISO
13850 a EN ISO 13849-1.

Lankové bezpeénostni spinace jsou snadno pfistupné z prostoru podél
stroje.



Technicka data - rada LineStrong1

Cislo vyrobku
LineStrong1

2TLA050200R0030

Uroven bezpeé&nosti
EN ISO 13849-1

do PL e /kat. 4 v zavislosti na architekture systému

EN 62061

do SIL3 v zavislosti na architekture systému

Bezpec¢nostni data
Mechan. spolehlivost B,

Test. interval (Zivotnost) MTTF,

1,5 x 108 operaci pfi zatézi 100 mA, 21 rokl
214 rok (8 cykld za hodinu / 24 hod. denné / 365 dn())

Délka lanka

do 50 m

Napinak lanka

Napinak/klestina typu ,Quick Fixing” (= pro rychlé upevnéni)

Typ lanka

Ocelové lanko s PVC plastém, vnéjsi pramér 4,0 mm

Utahovaci moment

PFi upevnéni M5 4,0Nm, viko T20 Torx M4 1,5Nm, svorky 1,0Nm

Zakonc¢eni

Svorka do prlfezu vodice 2,5 mm?

Napinaci sila (typické stfedni nastaveni)

130N

Provozni napinaci sila (pfi tahu na lanko)

vychyleni < 300 mm pfi < 125N

Ochrana proti zkratu

Externi pojistka 10 A (FF)

Jmenovité izolaéni / vydrzné napéti

500 VAC / 2500 VAC

Kategorie uziti

AC15 A300 3A

Odolnost vaéi vibracim

10-500 Hz 0,35 mm

Odolnost proti razam

15g11ms

Tepelny proud (Ith)

10A

Druh kontakt(

IEC/EN 60947-5-1, s dvojim rozpojenim, typ Zb, mzikovy

Material kontaktt Stfibro
Instalaéni vstupy 3xM20x 1,5
Urovei kryti pouzdra IP67

Teplota okoli

-25°C az +80°C

Material pouzdra/krytu

Kovové pouzdro z litého kovu pod tlakem, natfené Zlutou barvou

Montazni poloha

Jakakoli

Upevnovaci Srouby

4 x M5

Rozméry LineStrong1

500 mm —=+=—— kazdé 3 metry —=

do 50 metri

L

=—— kazdé 3 metry —=+=- 500 mm

!
\.
-

|..- 500 mm e kazdé 3 metry —=

svornik s okem

Iy

do 30 metru

!

I
/

Cb-—-l-—{

L

- svornik s okem

-

kazdé 3 metry —s—=- 500 mm —=

7/

—

bezpecénostni pruzina
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Lankoveé bezpecCnostni spinace
LineStrong?2

Schvaleni

C€ @ [AFs ®

Pouziti:
- Stroje
- Dopravni linky

Vlastnosti:

- Dvoji vyvedeni lanka do dvou sméru
- Do délky 100 m

- Do urovné kryti IP69K

- Soucasti je nouzové vypinaci tlac¢itko
- 2NO + 2NC kontakty

- Verze EX

Popis funkce spinace

LineStrong2 je lankovy bezpecnostni spinac, ktery se pouzi-
va jako snadno pfistupny prvek pro nouzové vypnuti stroje,
dopravniku a technologického procesu v délce instalacniho
prostoru. LineSrong je robustni spinac, ktery dokaze reagovat
na tah lanka délky do 80 m na jediny spina¢ (do 100 m na
dvojity spinag). Instalace spinace ovladaného lankem je snazsi
nez instalace systému nékolika nouzovych vypinacich tlacitek
podél prepravni délky stroje. LineStrong?2 je mozno pouzit jako
ochranny prvek, napriklad podél dopravnik( s nizkou urovni
rizika, kde lanko instalujeme ve vySe pasu, v prostoru pred do-
pravnikem. Lanko zde pUlsobi jako nouzovy vypinaci prvek v
pfipadé, Ze néjaka osoba vstoupi nebo upadne do prostoru
smérem k dopravniku. LineStrong?2 reaguje dvojim sepnutim v
obou smérech lanka.

Pokud tedy nékdo za lanko zatéahne, nebo pokud dojde k pre-
ruSeni lanka, prejde spina¢ do bezpeéného stavu a vysledkem
je napf. nouzové zastaveni stroje. Po prfechodu do bezpecného
(klidového) stavu je tfeba spina¢ LineStrong2 zpétné nastavit (re-
setovat), aby byla zaji$téna jeho dalsi funkce. Reset se provede
lokalnim resetovacim tlacitkem. Mezi dalSi funkce LineStrong2
patfi ,normalni“ nouzové vypnuti, ovliadané tladitkem z boku
a také dva barevné LED indikatory. LineStrong?2 je vybaveno in-
dikatorem pnuti lana, ktery usnadnuje instalaci a nastavovani.

Material

Podle prostfedi, kde ma byt toto nouzové vypinaci tlacitko po-
uzito, je mozno volit z rdznych materiall. Zakladni provedeni
je vloZzeno do robustniho kovového pouzdra z kovu litého pod
tlakem, se zlutym natérem, jehoz kryti je IP67. V narocnych
aplikacich, napt. prlimyslu zpracovani potravin a chemickém
prémyslu, je tladitko LineStrong2Z zabudovano do celokovo-
vého nerezového pouzdra z oceli tfidy 316. Toto provedeni ma
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kryti IP69K  (které je udrzeno pouzitim dvojitého tésnéni vika
a dal$imi tésnénimi). Pouzdro je mozno cistit mydlovou vodou,
stfikanou pod vysokym tlakem a pfi vysokeé teploté.

Nucené silové rozpojované kontakty

Nucené, silové ovladany kontakt zajiStuje silové rozpojeni bez-
pec¢nostnich kontaktl pfi zatazeni za lano nebo jeho pretrzeni.
Konstrukéné je spina¢ LineStrong2 proveden tak, ze kontakty
nevypadnou z funkce ani nezlstanou viset v sepnuté poloze
vlivem poruchy pruzinového mechanismu, pfip. specenim kon-
taktl. LineStrong2 obsahuje 2NC (rozpinaci) a 2NO (spinaci)
kontakty.

Bezpecnostni uroven

Nucené rozpojované kontakty zajistuji vysokou Uroven bezpec-
nosti. Pro dosazeni maximalni Urovné bezpecnosti ve spolupraci
s Fidicim systémem stroje se doporucuje, aby nouzové vypinaci
tlacitko LineStrong2 bylo monitorovano vhodnym bezpecnost-
nim relé od firmy ABB Jokab Safety, pfipadné programovatel-
nym automatem Pluto safety-PLC nebo systémem Vital.

Verze v nevybusném provedeni(X)

LineStrong2 také existuje ve verzi pro vybusné prostre-
di, se svorkovnici certifikovanou pro toto prostfedi (X-verze).
LineStrong2ZX ma kostru z nerezové oceli a je mozno je pouZzi-
vat v prostredi klasifikovaném jako evropska zéna 1, 2, 21, 22
(plyn a prach). Montazni sestava obsahuje kabel v délce 3 m.

Nafizeni a normy

Nouzové vypinaci tlacitko LineStrong2 je konstruovano a ma
schvéleni podle fady vyznamnych norem, napfiklad: IEC/
EN 60947-5-1, IEC/EN 60947-5-5, EN 62061, UL 508, EN ISO
13850 a EN ISO 13849-1.



Technicka data - fada LineStrong2

Cislo vyrobku
LineStrong2
LineStrong2Z
LineStrong22X (EX)

2TLA050202R0332
2TLA050202R0322
2TLA050202R7125

Uroveii bezpeénosti
EN ISO 13849-1

Do PL e/kat. 4, v zavislosti na
architekture systému

EN 62061

Do SIL3, v zavislosti na architekture
systému

Bezpecnostni data
Mechan. spolehlivost B,

Test. interval (zivotnost) MTTF,

1,5 x 108 operaci pfi zatézi 100 mA
21 rokl

214 rok{ (8 cykld za hodinu / 24
hod. denné / 365 dnd)

Délka lanka
LineStrong2
LineStrong2Z(X)

do 80 m
do 100 m

Napinak lanka

napinak / klestina ,Quick Fixing”

Typ lanka

ocelové lanko, s PVC plastém
vnéjsi pramér 4,0 mm

Utahovaci moment

upevnovaci Srouby M5 4,0Nm
viko T20 Torx M4 1,5Nm
svorky 1,0Nm

Zakonc¢eni

svorka pro vodi¢ do 2,5 mm?

Napinaci sila
(typické stfedni nastaveni)

130N

Provozni napinaci sila

(pfi tahu na lanko)

vychyleni < 300 mm pfi < 125N

Ochrana proti zkratu

Externi pojistka 10A (FF)

Jmenovité izolaéni / vydrzné napéti

500VAC / 2500VAC

Kategorie uziti

AC15 A300 3A

Odolnost vaéi vibracim

10-600Hz 0,35 mm

Odolnost proti raztim 15g11ms
Tepelny proud (Ith) 10A
LED 24 VDC

Druh kontakt(

IEC/EN 60947-5-1,
dvojité vypinaci, typ Zb, mzikové

Material kontaktu Stfibro

Instalaéni vstupy 3xM20x 1.5

Uroven kryti pouzdra

LineStrong2 P67

LineStrong2Z(X) IP69K a IP67

Teplota okoli:

LineStrong2 -25°C az +80°C
LineStrong2Z(X) -25°C az +80°C (gisténi 100°C)

Material pouzdra/krytu

LineStrong2 Pod tlakem lity kov, Zluty natér
LineStrong2Z(X) Nerez, tfida 316

Montazni poloha Jakakoli

Upevnovaci Srouby 4 x M5

Verze v nevybusném provedeni (X)

Klasifikace Ex d IIC T6

Jmenovité napéti
Jmenovity proud

(-20°C < Ta < +60°C) Gb
Ex tb IIIC T85°C

(-20°C < Ta < +60°C) Db
250V AC/DC

2-polové 4A

4-polové 2,5A

= 500 mm
[ |

Rozméry LineStrong2 a LineStrong2Z

do 80 m LineStrong2
do 100 m LineStrong2Z

kazdé 3 metry ___.

F )

kazdé 3 metry

FE——

Y .-

500 mm ]

!

Ff

svornik s okem

do 60 m LineStrong2

500 mm - =g

4

do 80 m LineStrong2Z

kazdé 3 metry

—d

kazdé 3 metry

|

500 mm -

-

“— svornik s okem

bezpeé&nostni pruzina —’f
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Lankoveé bezpecCnostni spinace
LineStrong3

Schvaleni

(€ O AF @
Pouziti:

- Stroje

- Dopravni linky

Vlastnosti:

- Dvoji vyvedeni lanka do dvou sméru
- Do délky 250 m

- Do urovné kryti IP69K

- Soucasti je nouzové vypinaci tlac¢itko
- 4NO + 2NC kontakty

- Verze EX

Popis funkce spinace

LineStrong3 je lankovy bezpecnostni spinac, ktery se pouzi-
va jako snadno pfistupny prvek pro nouzové zastaveni stro-
je, dopravniku a technologického procesu, v délce instalac-
niho prostoru. LineSrong3 je pomérné robustni spinac, ktery
dokaze reagovat na tah lanka délky do 250 m na jediny spi-
nac. Instalace spinace ovladaného lankem je snazsi nez in-
stalace systému nékolika nouzovych vypinacich tlacitek po-
dél prepravni délky stroje. LineStrong3 je mozno pouzit jako
ochranny prvek, napfiklad podél dopravnikd s nizkou urovni
rizika, kde lanko instalujeme ve vySe pasu, v prostoru pred
dopravnikem. Lanko zde pUsobi jako nouzovy vypinaci prvek
v pfipadé, Ze néjaka osoba vstoupi nebo upadne do prostoru
smérem k dopravniku. LineStrong3 reaguje dvojim sepnutim
v obou smérech lanka.

Pokud nékdo za lanko zatahne, nebo pokud dojde k preruseni
lanka, prejde spina¢ do bezpe&ného stavu a vysledkem je napf.
nouzoveé zastaveni stroje. Po prechodu do bezpeéného (klido-
vého) stavu je tfeba spina¢ LineStrong3 zpétné nastavit (rese-
tovat), aby byla zajisténa jeho dalsi funkce. Reset se provede
lokalnim resetovacim tlacitkem. Mezi dalSi funkce LineStrong2
patii ,normalni” nouzové vypnuti, ovladané tlacitkem z na horni
strané pouzdra a také dvé barevné indikacni LED. LineStrong3
je vybaveno indikatorem pnuti lana, ktery usnadnuje instalaci
a nastavovani.

Material

Podle prostredi, kde ma byt tento bezpecnostni lankovy spinac
pouzit, je mozno volit z riznych materiall. Zékladni provedeni
je vlozeno do robustniho kovového pouzdra z kovu litého pod
tlakem, jehoZ kryti je IP67. V naro¢nych aplikacich, napf. pri-
myslu zpracovani potravin a chemickém primyslu, je spinac
LineStrong3Z zabudovano do celokovového nerezového pouz-
dra z oceli tfidy 316. Toto provedeni ma kryti IP69K (které je
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udrzeno pouzitim dvojitého tésnéni vika a dalSimi t&snénimi).
Pouzdro je mozno Cistit mydlovou vodou, stfikanou pod vyso-
kym tlakem a pfi vysoké teploté.

Nucené silové rozpojované kontakty

Nucené, silové oviadany kontakt zajiStuje silové rozpojeni bez-
pecnostnich kontaktl pfi zatazeni za lano nebo jeho pretrzeni.
Konstrukéné je spina¢ LineStrong3 proveden tak, ze kontakty
nevypadnou z funkce ani nezlistanou viset v sepnuté poloze Vvli-
vem poruchy pruzinového mechanismu, pfip. specenim kontakta.
LineStrong3 obsahuje 4NC (rozpinaci) a 2NO (spinaci) kontakty.

Bezpecnostni uroven

Nucené rozpojované kontakty zajistuji vysokou uroven bez-
pecnosti. Pro dosazeni maximalni urovné bezpecnosti ve spo-
lupraci s Fidicim systémem stroje se doporucuje, aby lankovy
bezpecnostni spina¢ LineStrong3 bylo monitorovano vhodnym
bezpecnostnim relé od firmy ABB Jokab Safety, pfipadné pro-
gramovatelnym automatem Pluto safety-PLC nebo systémem
Vital.

Verze v nevybusném provedeni(X)

LineStrong3 také existuje ve verzi pro vybusSné prostre-
di, se svorkovnici certifikovanou pro toto prostredi (X-verze).
LineStrong3LZX/RZX/DZX maji kostru z nerezové oceli a je
mozno je pouZivat v prostredi klasifikovaném jako evropska
zéna 1, 2, 21, 22 (plyn a prach). Montazni sestava obsahuje
kabel v délce 3 m.

Nafizeni a normy

Nouzové vypinaci tlacitko LineStrong3 je konstruovano a ma
schvéleni podle fady vyznamnych norem, napfiklad: IEC/EN
60947-5-1, IEC/EN 60947-5-5, EN 62061, UL 508, EN ISO
13850 a EN ISO 13849-1.



Provedeni na jedno lanko
LineStrong3L/3R a LineStrong3LZ/3RZ

LinEStrong3L/3R - standardni verze Levostranné provedeni Pravostranné provedeni
Spina¢ Linestrong3L/3R je dodavano ve dvou rdznych verzich,
podle toho, v jaké instalaci ma byt pouzito.

L - ,levostranné provedeni” — u této verze LineStrong3 se lanko
pro uchopeni uchyti tak, ze sméfuje doleva.

R - ,pravostranné provedeni” — u této verze LineStrong3 se lanko
pro uchopeni uchyti tak, Ze sméfuje doprava.

Obé verze maji pouzdro z kovu litého pod tlakem, jsou ro-
bustni a hodi se pro narocné vnitfni nebo venkovni pouziti.
LineStrong3L/3R je konstruovano tak, ze jediny spina¢ chrani
prostor do délky 100 m. P¥i pouziti dvou spinac¢t dohromady
¢ini tato délka 125 m. Dvoubarevna LED kontrolka indikuje stav
spinace, ktery je dobre viditelny i z vétsi vzdalenosti. Tyto spi-
nace obsahuiji 4 rozpinaci (NC) a 2 spinaci (NO) kontakty, které
zajistuji pruznost pro vSechny moderni Fidici aplikace.

LinEStrong3LZ/3RZ - verze z nerezu
Linestrong3LZ/3RZ jsou dva spinaCe z nerezové oceli, které
nabizi rlizné instalacéni moznosti.

L - ,levostranné provedeni” — u této verze LineStrong3Z se 279 e - 3 o
lanko pro uchopeni uchyti tak, Zze sméfuje doleva.

R - ,pravostranné provedeni” — u této verze LineStrong3Z se
lanko pro uchopeni uchyti tak, ze sméfuje doprava. |

Obé pfristrojové verze jsou vlozeny do nerezového pouzdra
z materidlu tfidy 316. Jsou specificky navrzeny tak, aby snes-
ly plsobeni naro¢ného prostredi, s nimz se mdzeme setkat 4 Maunbrg bioes Cinareros
v potravinarském a farmaceutickém prdmyslu. Lankové bez-
pec¢nostni spinace LineStrong3LZ/3RZ jsou konstruovana tak,
aby s jedinym spinacem chranila prostor délky do 100 metr(.
Pri pouziti dvou spinact &ini tato vzdalenost do 125 metrd.
Dvoubarevna LED kontrolka indikuje stav spinace, ktery je
dobre viditelny i z vétsi vzdalenosti. Tyto spinace obsahuji 4

are

N
rozpinaci (NC) a 2 spinaci (NO) kontakty, které zajistuji potreb-
nou pruznost pro v8echny moderni fidici aplikace. Rozméry LineStrong3L/R a LineStrong3LZ/RZ
Levostran. do 125 metrii i Pravostran.
provedeni provedeni

- kazdé 3 metry = ] = kazdé 3 metry - e 500 MM
/£ f T -8
i

™. svornik s okem

do 100 metra

I_ 500mm . kazdé 3 metry —u = kazdé 3 metry e 500 mm
! / £ i
N 6 . &
svornik s okem Bezpecénostni pruzina
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Provedeni na dveé lanka
LineStrong3D a LineStrong3DZ

LinEStrong3D - standardni verze

LineStrong3D je treti verzi lankového bezpecnostniho spinace
LineStrong3. Aktiva¢ni lanko pro uchopeni ma vstup z obou
stran spinace. LineStrong3D je mozno pouzit pro velké chra-
neéné délky.

LineStrong3D ma pouzdro vyrobené z kovu litého pod tlakem.
Ma robustni provedeni a je mozno je pouzit v naro¢nych vnitr-
nich i vnéjsich podminkach. LineStrong3D je konstruovano tak,
ze jediny spinac chrani prostor do délky 200 m. Pfi pouziti néko-
lika spinact dohromady &ini tato délka 125 m mezi vzdy dvéma
spinadi. Dvoubarevna LED kontrolka indikuje stav spinace, kte-
ry je dobre viditelny i z vétsi vzdalenosti. Spinace LineStrong3D
obsahuiji 4 rozpinaci (NC) a 2 spinaci (NO) kontakty, které zajis-
tuji pruznost pro v8echny moderni Fidici aplikace.

LinEStrong3DZ - verze z nerezu
Linestrong3DZ je treti verzi lankového bezpecnostniho spina-
Ce LineStrong3Z, ovladaného tahem lanka. LineStrong3DZ je
vhodné pro velké chranéné délky.

LineStrong3DZ ma pouzdro z nerezové oceli tfidy 316 a je kon-
struovano specificky pro naro€na prostredi, ktera se vyskytuji
v potravinarském a farmaceutickém prdmyslu. LineStrong3DZ
je ur€eno k ochrané prostoru délky do 200 m jedinym spina-
¢em. PFi pouziti nékolika spinact dohromady c&ini tato délka
125 m mezi vzdy dvéma spinaci. Dvoubarevna LED kontrolka
indikuje stav spinace, ktery je dobfe viditelny i z vétSi vzda-
lenosti. SpinaCe LineStrong3DZ obsahuji 4 rozpinaci (NC)
a 2 spinaci (NO) kontakty, které zajiStuji pruznost pro vSechny
moderni fidici aplikace.

Rozméry LineStrong3D a LineStrong3DZ

e 10 125 metra

do 125 metrli =

=500 mm kazdé 3 metry

kazdé 3 metry

\"‘* svornik s okem

do 100 metri - do100 metr i
I
] ] 1
e 500 MM o kazdé 3 metry e 500 MM g e 500 MM i kazdé 3 metry e 500 MM
| | | | |
= 1_4.?_;‘ L P o]
x“‘*-— Bezpeénostni pruzina H‘* svornik Bezpecénostni —"f
s okem pruzina
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Technicka data - rada LineStrong3

Cislo vyrobku

LineStrong3L 2TLA050206R0332

LineStrong3R 2TLA050208R0332

LineStrong3LZ 2TLA050206R0322

LineStrong3RZ 2TLA050208R0322

LineStrong3LZX (EX) 2TLA050204R7125

LineStrong3RZX (EX) 2TLA050206R7125

LineStrong3D 2TLA050204R0332

LineStrong3DZ 2TLA050204R0322

LineStrong3DZX (EX) 2TLA050208R7125

Uroveri bezpeénosti

EN ISO 13849-1 do PL e, kat. 4, v zavislosti na architektufe systému
EN 62061 do SIL3, v zavislosti na architekture systému

Bezpecénostni data

Mechan. spolehlivost B, 1,5 x 10° operaci pti zatézi 100 mA, 21 rokl

Test. interval (Zivotnost) MTTF 214 rokd (8 cykld za hodinu / 24 hod. denné / 365 dn())

Délka lanka

LineStrong3L/R/LZ(X)/RZ(X) do 125 m

LIneStrong3D/DZ(X) do 250 m

Napindk lanka Napinak/klestina ,Quick Fixing”

Typ lanka ocelové, s plastém PVC, vnéjsi pramér 4,0 mm

Utahovaci moment upevhovaci prvky M5 4,0Nm, viko T20 Torx M4 1,5Nm, svorky 1,0Nm
Zakonceni Svorka do prlfezu vodi¢d 2,5 mm?

Napinaci sila (typické stredni 130N

nastaveni)

Provozni napinaci sila (pfi tahu na vychyleni < 300 mm pfi < 125N

lanko)

Ochrana proti zkratu Externi pojistka 10A (FF)
Jmenovité izolacni / vydrzné napéti 500VAC / 2500VAC

Kategorie uziti AC15 A300 3A

Odolnost vici vibracim 10-500Hz 0,35 mm

Odolnost proti raztim 15g 11 ms

Tepelny proud (Ith) 10A

LED 24 VDC

Druh kontaktu IEC/EN 60947-5-1, dvojité vypinaci, typ Zb, mzikové
Material kontaktu Stfibro

Instalaéni vstupy 4 xM20x 1,5

Urovei kryti pouzdra

LineStrong3D/L/R P67
LineStrong3LZ(X)/RZ(X)/DZ(X) IP69K a IP67

Teplota okoli:

LineStrong3L/R/D -25°C az +80°C
LineStrong3LZ(X)/RZ(X)/DZ(X) -25°C az +80°C (gisténi 100°C)
Material pouzdra/krytu:

LineStrong3L/R/D Kovoveé, z kovu litého pod tlakem, Zluty natér
LineStrong3LZ(X)/RZ(X)/DZ(X) Nerez, tfida 316

Montazni poloha Jakakoli

Upevinovaci Srouby 4 x M5

Verze v nevybusném provedeni (X)

Klasifikace Ex d [IC T6 (-20°C < Ta < +60°C) Gb Ex tb IlIC T85°C (-20°C < Ta < +60°C) Db
Jmenovité napéti 250V AC/DC
Jmenovity proud 2-polové 4A

4-polové 2,5A
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11

Lankoveé bezpecnostni spinace

PrisluSenstvi

Prislusenstvi

Typ

Souprava s tahovym lankem, obsahujici:
Lanko, svorniky s okem, napinak/klestina, imbusovy kli¢

i Gislo vyrobku

Pozinkovana souprava lanka

souprava s lankem 10 m

£ 2TLA050210R0130

souprava s lankem 20 m

£ 2TLA050210R0330

souprava s lankem 80 m

{ 2TLA050210R0630

souprava s lankem 100 m

: 2TLA050210R0730

Nerezova souprava lanka souprava s lankem 50 m i 2TLA050210R0520
souprava s lankem 100 m 2TLA050210R0720
Samotné lanko 10m 2TLA050210R2120
80m 2TLA050210R2520
100 m { 2TLA050210R2620

1 m (objednavky podle délky)

i 2TLA020034R0500

Napinak lanka / klestina

Napindk/klestina, pozinkované

2TLA050210R4030

Napindk/klestina, z nerezu

{ 2TLA050210R4020

Rohova kladka Rohova kladka, pozinkovana 2TLA050210R6030
Rohové kladka, z nerezu 2TLA050210R6020
Svornik s okem Svornik s okem, M8 x 1,25, pozinkovany 2TLA050210R8030
Svornik s okem, M8 x 1,25, z nerezu 2TLA050210R8020

Obecné prislusenstvi k lanku

Bezpec¢nostni pruzina, délka 220 mm, nerez

{ 2TLA050211R0004

Sroubovak, ,Anti-Tamper”, kli¢ Torx T20

: 2TLA050211R0006

Tésnéni a ucpavky

tésnéni M20 x 1,5

i 2TLA050040R0002

ucpavka instala¢. trubek M20 x 1,5

{ 2TLAO50040R0004
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Kontaktni hrany, narazniky a bezpecnostni rohoze

Kdy pouzivame kontaktni hrany, nérazniky a bezpecnostni rohoze? 12/3
Bezpec¢nostni kontaktni hrany a narazniky 12/4
Bezpec¢nostni narazniky 15/7

Bezpec¢nostni rohoze

Elektricka spojeni
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Kdy pouzivame kontaktni hrany Ci pasky, narazniky

a bezpecnostni rohoze?

Kontaktni hrany (pasky) a narazniky

Kontaktni hrany se pouzivaji jako ochrana proti zhmozdéni/pfi-
macknuti, napf. pohybujicimi se ¢astmi stroje, automaticky za-
viranymi dvefmi nebo dvitky. Pasky jsou dodavany v zéakaznicky

objednanych délkach a s rdznymi prirezy.

Narazniky se pouzivaji jako bezpecnostni prvek, ktery chrani
osoby pred dalkové fizenymi dopravnimi vozidly a dalSimi ne-
bezpecnymi pohybujicimi se predméty, majicimi dlouhou zasta-
vovaci vzdalenost.

Bezpecnostni rohoze

Bezpecnostni rohoze se pouzivaji k ochrané prostoru kolem
nebezpecného strojniho zafizeni. Jsou vhodné pro monitorova-
ni oblasti nakladky a vykladky materialu.

Oblasti pouziti

S

Norma EN 1760-2: Bezpecnost strojnich zarfizeni - Ochranna
zafizeni citliva na tlak - Cést 2: VSeobecné zasady pro kon-
strukci a zkougeni hran/pasku citlivych na tlak a tyc&i citlivych
na tlak.

S

Norma EN 1760-1: Bezpecnost strojnich zafizeni — Ochranna
zafizeni citliva na tlak — Cast 1: V8eobecné zésady pro kon-
strukci a zkouSeni rohoZi citlivych na tlak a podlah citlivych
na tlak.

N
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Bezpecnostni kontaktni (dotykoveé) hrany

Schvaleni

Pouziti:
- Ochrana pred zhmozdénim pohybujicimi se ¢astmi
stroje a pohybem automatickych dvefri

Vlastnosti:

- Mohou byt pfipojeny k bezpeénostnimu relé, kontroléru
Vital nebo automatu Pluto

- Dodavany v zakaznicky pfifiznutych délkach

- Kryti: IP 65

- Jednoducha montaz pfimo na misté

- Délky do 25 m

VSeobecné

Kontaktni hrany se pouzivaji jako ochrana pfed zhmozdénim Ci
primacknutim. Pouzivaji se u bran, strojd, zafizeni na zpracova-
ni k ochrané osob a zafizeni. Skladaji se z hlinikovych profil(,
stykacl a bezpecnostnich kontaktnich hran.

Kontaktni hrany se zalitymi kontaktnimi pasky

Nové provedeni kontaktnich hran je tvofeno pryzovym profilem
se zalitymi kontaktnimi pasky. Tyto pasky jsou jednoduse se-
staveny pomoci propojovacich vidlic, které jsou pfilepeny ke
konci pasku, a ze zakonCovacich vicek. Gumovy profil ze syn-
tetické pryze EPDM (etylenpropylén dienemonomer) je nasazen
na hlinikovy profil. Hrany jsou dodavany v délkach do 25 m.

Kontaktni hrany s kontaktnimi pasky SKS18

Tyto kontaktni hrany sestavaji z pryzového profilu, s bezpec-
nostnim kontaktnim paskem umisténym uvnitf tohoto profilu.
Kontaktni hrana je opatfena hlinikovym profilem. Specialni pro-
vedeni pryzovych profilll ze syntetické pryze EPDM, pfipadné
NBR, chrani optimalné kontaktni pasek umistény uvnitf proti
poskozeni a umoznuje dosazeni kontaktniho Uhlu hodnoty vice
nez 90°. Za normalnich okolnosti jsou tyto profily dodavany
v délkach do 6 m.

Material

EPDM je odolny vici 0zonu a povétrnostnim vlivim, zejména
vici chemikaliim. NBR ma také dobrou odolnost viéi olejdim
a benzinu.

Dozor

Kontaktni hrany musi byt pfipojeny k vhodnému dvouvstupo-
vému bezpecnostnimu relé napf. ABB Jokab Safety RT6/RT7/
RT9, které poskytuje veSkeré potfebné vlastnosti pro aktivaci
nebo deaktivaci kontaktnich hran pfi poruse kabelaze. Dvojité
kabelové propojeni umozfuje nékolik kontaktnich hran v sérii.
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Obecné vlastnosti

Bezpec€nostni kontaktni hrany GP - VSeobecné

Bezpecnostni kontakini pasek SKS18, ktery tvofi vlastni sty-
kovy Clen, je umistén uvnitf bezpecnostni kontaktni hrany.
Bezpecnostni kontaktni pasek je tvofen homogennim vné&jsim
materialem EPDM s vysokou izolaéni schopnosti, ktery ma dva
interni, elektricky vodivé kontaktni povrchy. Tento kontaktni
elastomer obsahuje dva médéné vodicCe, které slouzi jako niz-
koodporovy detekéni prvek pro délky vétsi nez 100 m. Kvdli
kontaktnim bod@m maji tyto bezpecnostni kontaktni hrany ur-
¢itou mrtvou oblast, ktera zasahuje do vzdalenosti cca 20 mm
od kazdého konce. Pro zajiSténi ochrany pred poskozenim
a jako opatreni pro zajisténi spravného pourziti je bezpecnostni
kontaktni pasek vlozen do spinaci komory, tvorené pryZzovym
stykovym profilem. PryZzové profily (EDPM nebo NBR) jsou pak
natrvalo utésnény specialnim elastickym lepidlem a opatreny
koncovymi vicky, které zajistuji vodotésnost. Bezpecnostni kon-
taktni hrana je pak nalisovana do hlinikového profilu.

Kontaktni pasek SKS 18 pro kontaktni hrany GP

Technické udaje - SKS 18

Vnéjsi material

EPDM,

EPDM, elektricky elastomer

s vyztuznym meédénym dratem

WI.E‘Iektricky odpor ) go@/100m
Kontaktni (dotykovy) odpor cca 50 Q

“‘I.\‘/Iax. elektricka zatéz ) 24V /i00mA

“‘I.\‘/Iax. prilozeny tlak 65NCm

“‘I.:‘iozméry 186 mm

Konstrukce - kontaktni hrana GE

Vnitfek kontaktni hrany obsahuje zality kontaktni pasek, se-
stavajici ze dvou elektricky vodivych povrchl na vnitini strané
a vysoce ucinného elektricky izolacniho obalu. Na kontaktnim
povrchu jsou umistény elektrické vyvody, které umoznuji niz-
koohmové meéfeni i v téch pfipadech, kdy kontaktni hrana ma
vetsi délku. Zality kontaktni pések je chranén proti poSkozeni
komorou, ktera jej obklopuje. Zalité koncové zatky zajistuji trva-
ly dotyk vodivych povrchl v kontaktnim pasku. Specidini pruz-
né lepidlo pak zajistuje vodotésnost konektorového krouzku.

Bezpecnostni kontaktni hrana - konstrukce

Pryzovy profil

T

SKS 18 . ' .___.-‘
R
TF

S

Fl

= \

hlinikovy drzékovy profil,
C-profile

Safety contact strip SKS 18

el. vodivy kontaktni povrch

vnéj§i material s vysokym
izolaénim odporem

Cu drat

Hlinikovy profil —#

il

\

Zakon&ovaci odpor

r

Pripojovaci vidlice \
‘r pryzovy profil s integrovanym
A

kontaktnim paskem
Zakongovaci vicko

Technické udaje - pryzové profily

GP 25-25

Typ GP 25-40

25

ﬂétzs

GE 25-25

(1) Délka hran GP 10 m je dodavana
na objednavku

(2) Mé&Feni rychlosti 10 mm/s
(testovaci vzorek @ 80 mm)

(3) Mé&Fici rychlost 10 mm/s

(4) Neni obsazeno v normé
EIN 31006-2 (GS-BS-17)

GE 25-45

45

AL 25-14 AL 25-14 Al 25-14 Al 25-14
EPDM/NBR EPDM/NBR EPDM EPDM 25
6(10) 6(10) 25 25
870 480 510 770 771 z
690 800 820 1080 =
34/37 39/52 64,1 69,1
8.0/7.5 9.4/9.7 4,7 6,73
7.2/5.9 10.2/9.5 6.48 20.73 Pozn.: v pfipadé potreby dalSich veli-
Max. ovladaci uhel (°) (4) 2x 45° 2x 60° 2x20° 2x20° kosti profilll se spojte s vyrobcem.
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Technické udaje

C. vyrobku / objednaci tdaje:

Objednavka podle délky.

2TLAO76025R2500

2TLAO76125R2500

2TLAO76025R4000

2TLAO76125R4000

2TLAO76009R0100

2TLAO76009R0500

2TLAO76009R0800

kabel 10+10 m

2TLAO76009R1000

C. vyrobku / objednaci udaje:

Kontaktni hrana. Objednavka podle délky.

‘Kontaktni hrana GE25-25 EPDM

......... 2TLAO76005R0200
_Kontaktni hrana GE25-45 EPDM 2TLAO76005R0400
Nggble (2 pcs/edge)
Wl?f.ipojovacf vidlice s kabelem délky 2,5 m 2TLA076005R4400
Wl?f.ipojovacf vidlice s kabelem délky 5 m 2TLA076005R4500
Wl?f.ipojovacf vidlice s kabelem délky 10 m 2TLA076005R4600
ml?fipojovacf vidlice s rezistorem 8.2 kQ 2TLA076005R4700
mlfﬂouncové vi¢ko (2 ks/hrana)
..‘lfg‘ncové vicko pro GE25-45 2TLAO076005R6100
Koncové vicko pro GE25-25 2TLAO076005R6200
Al 25-14 hiinikovy profi 2TLAO76005R0200
Vyrobni délka GE (pfi hotovém proveden) 2TLA076005R0000
:I%::Filfsluéenstvi pro montaz
mlrgpidlové sada mala 5 g/5 ml 2TLA076005R7600
mlrgpidlové sada velka 20 g/10 ml 2TLA076005R7700
Nuiky 2TLAQ76005R8500
Néstroj pro vkladani vidlice 2TLAQ76005R8600
Mechanicka zatéz max.' 500N
""" viadaci dhel (DIN)' 2x20°
'M‘échanické Zivotnost' 102 operaci

-20°C az +55°C

-256°C az +70°C

IP 65

24V 100 mA

0,6 Q/m

GP: 2x0,38 mm?2
GE: 2x0,34 mm?

Izolaéni material vodicua

GP: PVC

GE: PUR péna, matova,

¢ernéna

(1) Podle DIN 31006-2 (GS-BE-17)

(2) Nezahrnuje pozadavky DIN 31006-2 (GS-BE-17)

Objednani kontaktnich hran

GP

Objednavka kontaktnich hran GP se sklada ze dvou dasti.
Jedna obsahuje vyrobni naklady a kabely, druha pak typ hran
v metrech. Vzdy specifikujte délku kontaktnich hran.

Priklad (UpIné a smontované):

1 ks GP 25-25 EPDM, délka 0.25 m, 5+5 m kabelu =

— 0.25 m of 2TLA076025R2500 (Kontaktni hrana a hlinikovy profil)
— 1 ks of 2TLAO76009R0500 (kabely a pomUcky k montazi)

GE

PFi objednavce kontaknich hran GE je nutné objednat kazdy
dil zvlast. Typ kontaktni hrany (v metrech), pfipojeni konektory
(leden pro kazdy konec), a koncové uzavéry (jeden pro kazdy
konec). Pokud si pfejete, mUZe byt hrana sestavena odborniky
ABB Jokab Safety, za vyrobni naklady. Vzdy specifikujte po-
zadovanou délku bezpecnostni hrany. Prfislusenstvi pro GE se
objednava separatné.

Priklad (Uplny a sestaveny):

1 ks GE 25-45 EPDM, délka 1,35 m, 2,5+5 m kabel =
1,35 m 2TLAO76005R0400 (kontakni hrana)!

1,35 m 2TLA076002R0200 (hlinikovy profil)2

— 1 ks 2TLAO76005R4400 (2,5m kabel)®

1 ks 2TLA076005R4500 (5m kabel)*

2 ks 2TLA076005R6100 (koncovy uzaver)®

1 ks 2TLAO76008R0000 (sestavovaci naklady GE)

=
' =
\5

4
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Bezpecnostni narazniky

Schvaleni

Pouziti:
- Ochrana proti urazim zhmozdénim pohybujicimi se dily
stroje a automaticky ovladanymi dveimi.

Vlastnosti:

- Mohou byt pfipojeny k bezpe€nostnimu relé, kontroléru
Vital nebo automatu Pluto

- Zakaznicky upravena délka

- Zakaznicky upraveny tvar

- Kryti IP65

- Délky do 3 m

Bezpec€nostni narazniky

Bezpednostni narazniky jsou skupinou bezpecnostnich zafizeni
S pouzitim pro dopravni vozidla, vozidla bez fidice (FTS vozi-
dla), vysokozdvizné voziky s dosahem do velké vysky, volné
se pohybujici systémy a vSude tam, kde bezpelnostni systé-
my vyzaduji vétSi tvarové zmény. PFi najeti na prekazku tento
bezpednostni naraznik s rychlou odezvou inicializuje okamzité
zablokovani pohybujiciho se stroje fidicim systémem, pricemz
mekké pénové jadro zajisti dlouhou brzdnou a vyjezdovou
drahu. Osoby i materidl jsou takto optimalné chranény. Vngjsi
povrch je v provedeni PU nebo NBR pryz. Standardni barvy
pro vnéjsi povrch z PU jsou bud erna nebo ¢erna se Zlutymi
prouzky. Povrch z NBR pryZe je &erny a na néj je mozno pfi-
pevnit Zluté prouzky.

Princip

Kontaktni funkce naraznikl ABB Jokab Safety je zajisténa bez-
pecnostni kontaktni listou SKS 18, ktera se aktivuje specialni
mechanickou konstrukci. Tato konstrukce, chranéna velkym
polStafem z pénové pryze, je vlozena a pfilepena k nosnému
hlinikovému profilu. Pénova pryz je kryta polyuretanovym nebo
NBR potahem. PFi pouziti této konstrukce naraznik pfi nara-
zu z jakékoli mékké strany vysle stop signal. Narazniky jsou
dodavany v namontovaném stavu na nosny profil, dodavany
v wobjednanych délkach (0,2 m — 3 m).

Kontrola, dozorovani

Bezpecnostni naraznik musi byt pfipojen ke vhodnému dvouka-
nalovému bezpecnostnimu relé, napf. ABB Jokab Safety Relay
RT6/RT7/ RT9, které monitoruje vSechny pfipady aktivace na-
razniku a detekuje poruchy kabelu. Pfipojeni je provedeno dvoji-
tym kabelem, ktery umozniuje zapojit nékolik naraznik’ do série.
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Technické udaje - Narazniky ASB

C. vyrobku /objednaci tdaje:

53/100 ¢erny 2TLA076200R0100
100/200 &erny 2TLA076200R0200
150/300 &erny 2TLAO76200R0300
200/400 &erny 2TLA076200R0400
53/100 &erny/zluty 2TLAO76200R0500
100/200 ¢erny/zluty 2TLAO076200R0600
150/300 ¢erny/zluty 2TLAO76200R0700
200/400 &erny/Zluty 2TLAO76200R0800
60/100 NBR cerny (63/100) 2TLAO76200R0900
100/200 NBR ¢erny 2TLAO76200R1000
150/300 NBR ¢erny 2TLAO76200R1100
200/400 NBR cerny 2TLAO76200R1200
200/200 ¢erny 2TLAO76200R1300
150/150 NBR cerny 2TLAO76200R1400
100/200 NBR ¢cerny/zluty 2TLAO76200R1500
150/250 NBR cerny/zluty 2TLAO76200R1600
zakladni cena narazniku 2TLA076200R0000

Rozméry podle vyobrazeni, pfipadné specialni rozméry

Ovladaci vzdalenost cca 20% vysky

Brzdna vzdalenost
Ovladaci sila [N]
Zivotnost

minimalné 50% vysky

150 N ve vzdalenosti 80 mm kolem testovaciho vzorku

vétsi nez 105 spinacich cykl
Kryti IP 65
-20°C az +60°C

Provozni teplota okoli

Chemicka odolnost

olej, tuky dobra
10% kyselina je odolny
10% zéasada (louh) je odolny

Pripojovaci kabel 2x2 m; 2x0,34 mm?, s PU krytim

Objednani bezpecnosntich narazniki Délka a pfipojeni

Objednavka bezpecénostnich naraznik( se sklada ze dvou Gasti.  ABB bezpecnostni naraznik je k dispozici v délkach az do
Jedna ¢ést je zékladni cena a druha pak typ naraznikl v met- 3000 mm. Pfipojné vystupy jsou umistény na kazdém konci
rech. Vzdy uvadéjte délku narazniku. Narazniky mohou byt do-  narazniku. Specialni provedeni na vyzadani.

davany v délkach az do 3 000 mm.

Priklad (Uplny a sestaveny):

1 ks 150/300, Cernozluty, délka 2.1 m =

— 2.1 m 2TLA076200R0700 (naraznik a hlinikovy profil)
— 1 ks 2TLAO76200R0000 (zékladni cena)

Rozméry / tvary

Specidlni tvary dostupné na vyzadani

ABB Safety Handbook | 2TLC172001C0202 12/8



Bezpecnostni rohoze

Schvaleni

e @

Pouziti:
- Ochrana osob v nebezpec¢nych prostorach kolem lisu,
robotd, vyrobnich linek, stroju atd.

Vlastnosti:

- Mohou byt pfipojeny k bezpe€nostnimu relé, kontroléru
Vital nebo automatu Pluto

- Mimoradné trvanlivé

- Kryti: IP 65

Ochrana osob v nebezpecénych oblastech

Bezpecnostni rohoz ASK Safety Mat se pouziva jako ochrana
0sob, které se pohybuiji v nebezpedénych prostorach kolem lisd,
robotd, vyrobnich linek, stroji atd. Je-li bezpecnostni rohoz pfi-
pojena ke vhodnému monitorovacimu systému, pak pfi Slapnuti
na ni je takovy pohyb okamzité detekovan a dojde k zastave-
ni nebezpecného stroje. To je mozné diky sepnuti elektrickych
kontaktl uvnitf sendviGové konstrukce rohoze. Bezpecnostni
rohoze od ABB Jokab Safety jsou dostupné ve dvou verzich,
s nebo bez vestavéné lité tvarované rampy. Na prani zakaz-
nika vytvofime rozhoz v pozadovanych tvarech a velikostech.
Rohoz se pfipevhiuje k podlaze specialnimi hlinikovymi profily
RS 14 nebo BS 14 (pro rozhoze se seSikmenym povrchem).

Neklouzavy povrch

PU - horni povrch —__

Kontaktni povrch 1 ;
Kontaktni povrch 2

Konstrukce podlozky

Rohoz ma sendviovou konstrukci. Tlakovy kontaktni spinac
sestava ze dvou elektricky vodivych vrstev, oddélenych vza-
jemné tkanou izola¢ni vrstvou. Interni spinaci povrch je zalit
do trvanlivého polyuretanu, ktery chrani rohoz proti vihkosti,
a je pokryt proti skluzovou vrstvou. Tento povrch tak vytvari
perfektni ochranu proti oleji, vodé a mastnoté. Rohoz mUlze
byt vyrobena také z hliniku nebo nerezové oceli, pfedevsim
v prostfedi s vysoce mechanickymi pozadavky. Dvou kabelové
vystupy jsou k dispozici, sestavaji z jedné zastrcky M8 a jedné
zasuvky M8 v zakladni konstrukci (volitelné kabelové vystupy
jsou k dispozici na vyzadani).

£

r
- . Kontakt! .

- T
4

-~

TR "‘“-.I".

| oo
.
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Bezpecnostni vzdalenost - bezpecnostni rohoz podle EN ISO 13855

Pokud pouzijeme bezpeénostni rohoz jako ochranu vstupu,
pak nejmensi povolena bezpecna vzdalenost mezi nebezpec-
nou oblasti a vnéjsi hranou rohoze (z pohledu od nebezpedi) se
vypocte podle vzorce uvedeného v normé EN ISO 13855.

S=(KT)+C

S = nejmensi povolena bezpecnostni vzdalenost v mm

K = rychlost télesa (rychlost pohybu 1600 mm/s)

C = pfidavna vzdalenost v mm, ktera se zavisi na velikosti pri-
niku télesa do nebezpedné zény jesté dfive, nez dojde
k aktivaci ochrany (1200 mm), tzn.

S = (1600*T) + 1200

Povrchova vrstva — bezpecénostni rohoze

Bezpecnostni rohoze jsou za normalnich okolnosti dodavany
s puntikovanou povrchovou vrstvou z polyuretanu, neklouza-
vou, ktera velmi dobfe snasi narocné podminky (olej, kyseli-
ny nebo zasadité latky). V pfipadé pozadavku je mozno dodat
i dalsi vzorky, nebo na pozadani dalsi materidly, napf. pryz NBR,
nebo Sachovnicové platovani z hliniku nebo nerezové oceli.
Bezpecnostni rohoze je mozno dodavat také bez povrchové
vrstvy a mit tak plné prekryti pryzovym archem, nalepenym bé-
hem instalace. Dal$i informace o téchto alternativach vam radi
poskytneme na pozadani.

Prizplisobovaci hrany — bezpec¢nostni rohoze

Pripojovaci kabel

Kandl pro pripojovaci kabel

ASK -1T4.4 -NP
Kompletné zalita
rohoz s hranovymi
profily zalitymi do PU

Prizplisobena hrana RS 14

Zajistény prostor + 70 mm
Nezajistény prostor

jiStény prostor

Nezajistény prostor + 70 mm

Pripojovaci kabel

Povrchova ochrana

Upevriovaci profil

Uhlovy upevii. profil

Zakladna

Rohové napojeni

Eliminuje potfebu vertikdlnich hran a upevhiuje bezpecnostni rohoz k podlaze. Také zajiStuje ochranu a vytvari kanal pr o pfipojovaci kabely.

Profil BS14

Nejlépe je pouzit jej na strané, ktera se nachazi nejblize ke stroji. Umoznuje zkratit vzdalenost, napf. od stény.

Rohova redukce

D4 se pouzit mezi dva profily RS 14, jako alternativa k fezani profilC.
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Technické udaje — bezpeénostni rohoze

Vyrobce ABB AB/Jokab Safety, Svédsko
.Wé‘.”vwobku/objé‘dnaci udaje: H H
Vyrobni néklady zalité rohoze v PU, 2TLAO076301R0O000

Uprava NP ASK-1U4.4-NP

Vyrobni néklady rohoze z PU, 2TLA076301R0200

s Upravou NP a zalitou hranou
ASK-1T4.4-NP. Bez upravy hrany:

1000 x 750 mm 2TLA076310R0500
1000 x 1000 mm 2TLA0O76310R0600
1000 x 1500 mm 2TLAO76310R0700
1 m? 2TLAO76301R0500
ASK-1T4.4-NP. Zalita ndbéhova hrana:

1000 x 750 mm 2TLAO76310R1000
1000 x 1000 mm 2TLAO76310R1100
1000 x 1500 mm 2TLAO76310R1200
1 m? 2TLAO76301R0600

VySe uvedené rohoze maji PU povrchovou vrstvu. Jsou
dodavany v jakychkoli velikostech a také z dal$ich
materiald. Kabelové pripojeni véetné 1 konektoru M8
samecek a 1 konektoru M8 samicka:

2,56m 2TLA076900R3200
5m ) ) 2TLAQ76900R3300
Max. plocha Cela rohoz = 2350x1350 mm;

10 m?2 (délend rohoz)v
Rec. vztah max. 3:1
Min 100x100 mm

Vyska ) ) 10 mm bez neklouzavého povrchutj, max. 14,5 mm s neklouzévym povrchem
:l:\:l:(-:,{aktivni ploch}a 10 mm z hrany rohoze )

Spinaci sila 150 N (kulaté t&lo 80 mm)
..‘I.\‘/.I“éteriél H H éemy"polyuretan;

dalsi barvy na pozadani

IP 67
“‘Te.|‘:)lota okolnl’hé vzduchu ) 0°C a% +60°C
W(‘).‘H‘emicka’ odolﬁost ) )
olej, tuk dobra
10% roztok kyseliny odolava
10 % roztok zasady (louh) odolava
“k’;bel ) ) 2x5 m 2x0,34 mm?
......... : ....pastz Py
Mechanicka zivotnost >1,5x 102 cyklu kolisani zatéze

Objednani bezpeénostnich rohozi na zakazku
Objednavka na zakazku sestava ze dvou &asti. Zakladni cena a cena za metr Ctverecny. Pfi objednace specifikujte rozméry roz-
hoze (X metrd x Y metrd).

Priklad:

1 ks 0,450x 1,15 m, b&zny povrch s tvarovanou rampou =

- 0.518 m2 2TLA076301R0600 (ASK-1T4.4-NP na zakazku)
— 1 ks 2TLA076301R0200 (zakladni cena)
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Elektrické pripojeni

bezpecnostni kontaktni hrany, narazniky a bezpecnostni rohoze

Kontaktni hrany, narazniky nebo bezpecnostni rohoze musi byt
pripojeny k vhodné monitorovaci jednotce (napt. k bezpeénost-
nim relé ABB Jokab Safety RT6, RT7A/B, RT9, bezpe&nostni-
mu kontroléru Vital s adaptérem Tina 6A nebo programovatel-
nému automatu Pluto).

Monitorovaci jednotka monitoruje funkci kontaktni ochrany
a detekuje vS8echna preruseni nebo zkraty v obvodech. Nékolik
ochrannych jednotek proti zhmozdéni téla je mozno zapojit do
série a pritom si stale zachovat stejnou uroven bezpecnosti.

Pri plsobeni tlakové sily dojde k dotyku aktivniho povrchu kon-
taktni plochy v kontaktni ochrané a nasledné aktivaci bezpec-
nostniho vystupu monitorovaci jednotky. Do bezpecnostnich
obvodU stroje je vyslan stop signal, ktery brani nebezpec¢nému
pohybu.

Poznamka! Pokud uzivatel pouZije alternativni bezpecénostni
relé, jiné nez ta, ktera jsou doporucena spole¢nosti ABB Jokab
Safety, je zasadnim pozadavkem, aby provéfil jejich vhodnost
u ABB Jokab Safety. Pokud tak neudini, mdze dojit k nespravné
funkci a/nebo poskozeni bezpednostnich naraznikd a ptipadné
ke ztraté nar okl vyplyvajicich ze zaruky.

HK7601A - Pripojeni kontaktni (dotykové) ochrany k bezpe¢nostnimu relé RT6

1 2 3 4 5 6 7 8 g 10
ROHOZ/HRANA/NARAZNIK 1 ROHOZ/HRANA/NARAZNIK 2 ROHOZ/HRANA/NARAZNIK 3
ROWN | T T T T 1 BrOWN ROWN | T T T 1 BrROWN ROWN | T T T 1 BrROwN
L — | - !
BLUE/WHITE I I BLUE/WHITE BLUE/WHITE I I I I
_!I , N | 5LE/WHTE BLue/wHTE | [ | BLUE/WHTE
. _ . _ . _
Al A2  S13S14S34S44 S23524 Y13 S53 X1 X4
Supply Test/Auto
Reset
Type:RT6  JOKAB SAFETY
1
InJ 1&2
\2
13 4 23 24 33 34 Y14 Y24
Anmarkning Remark
C ti RT6 — —
Inkoppiing RT6 —JOKAB SAFETY=|.
A MEMBER OF THE ABB GROUP HK7601A
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HK3310A - Pripojeni kontaktni (dotykové) ochrany k bezpe€nostnimu kontroléru Vital 1

- |~ [m |+

- 1
T Info ~

Al A2 S1 B1 T1 B2 R1 X1 X4
t - Test/Auto|
24vDC Reset
Type:VITAL1
\1 \1 B2 |+B1
Py
13 14 23 24 Y14 Info

ol I o I )
<

ER - Y
olc|2|8 |8
o = o Q o

MAT/EDGE/BUMPER 1 MAT/EDGE/BUMPER 2

T T T — |
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[Anmdrkning Remark

Connection Vital
Inkoppling Vital

=JOKAB SAFETY=,

A MEMBER OF THE ABB GROUP

10

DYN A

MAT /EDGE,/BUMPER 1

DYN B

MAT/EDGE/BUMPER 2 MAT/EDGE/BUMPER 3

sRow [ | sRown sRow [ | sRown sRown [ | sRown
| | U |00 | wwwmd |00
| owe/wre | NN | Buue/WHTE owe/wire | NN | oue/wire  ewe/wre | NN | BLe/wHne
L L L
1Q10 1Q11 101 102 103 104
* Diodes can be mounted anywhere,
A Terminal block with built-in diode in the
electrical cabinet is appropriate.
Type: PLUTO

[Anmirkning Remark

Connection Pluto
Inkoppling Pluto

—=JOKAB SAFETY=_

A MEMBER OF THE ABB GROUP
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080223
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Systém oploceni

Quick-Guard a bezpecnostni rolovaci dvere Safety Roller Door

Systém oploceni Guick-Guard®

Tri varianty Quick-Guard®

Quick-Guard® Express

Quick-Guard® Express — moznost objednani po ¢astech

Quick-Guard® Standard a SafeCAD®

Montéz s vyuZitim zamk{ Net-Lock NL2 a NL3 na svarfovaném pletivu

Rozméry hlinikovych délkovych profilli a paneld

Komponenty

Hlinikové profily

Drobné montazni prvky

Dverni prvky

Upeviiovaci prvky pro spinace

Zakoncovaci krytky a pasky

Prislusenstvi

Povrchy

Bezpecénostni rolovaci dvefe Safety Roller Door

Bezpecnostni rolovaci dvere Safety Roller Door
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Quick-Guard®
Systém oploceni

Quick-Guard Standard, osazeny siti

Adaptace a modifikace

Quick-Guard je velmi pruzny systém oploceni, sestavajici jen
z minimalniho podtu rliznych komponent, napf. Al profild, pa-
tentovanych drzékd, sitovych zamkd, siti, pevnych nebo pro-
tihlukovych panell. Témito komponentami je mozno realizovat
oploceni témér bez omezeni. Naklady na sestaveni a modifikaci
oploceni Quick-Guard jsou nizké.

Montaz

Diky naSemu patentovanému systému zamkové pojistky
Screw-Lock mlzeme dodavat v8echny drzaky v jiz pfedem
smontovaném stavu, s upevnovacimi Srouby a maticemi. Do
profild neni tfeba vrtat zadné otvory a v8echny fezy jsou rovné.
Tento zplsob velmi usnadriuje montaz a zmény na oplocen.

Dvé verze oploceni Quick-Guard

Systém oploceni Quick- Guard je dodavan ve dvou verzich,
a to: Quick-Guard (Standard) a Quick-Guard Express, které
je mozno také kombinovat. Systémy oploceni je mozno také
snadno upravovat podle toho, jak potfebujeme ménit umisténf

vyrobniho zafizeni.
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Quick-Guard Standard, s ¢ernymi a prasvitnymi
panelovymi vyplnémi z polykarbonatu

Quick-Guard E s nékolika dalSimi komponentami
a moznosti snadného vybocéeni do uhlu az 45°

Nabidky a objednavani

Pomoci programu SafeCAD, coz je program na bazi AutoCAD,
je mozno velmi rychle projektovat tento systém oploceni v troj-
rozmérném zobrazeni (3D). Vykresy, seznamy fez( atd. jsou
generovany programem SafeCAD a pro instalaci je rovnéz moz-
no generovat vykresy.

Nase zasady - vytvorit systémy, které budou pfiznivé pro
zivotni prostredi a které zajisti ergonomické pracovni podminky
Systém oploceni Quick-Guard je pfiznivy z hlediska ochrany
zivotniho prostfedi. VSechny konstrukeni dilce a komponenty je
mozno snadno demontovat a znovu pouzit. VS§echny materidly,
z nichz je tento systém oploceni vyroben, se daji stoprocentné
recyklovat. Quick-Guard také vytvari estetické a ergonomické
pracovni prostredi.



Pruzny a stabilni system oploceni, jednoduse instalovatelny

Upevnéni pomoci pfedem namontovanych Sroubl a matic
znamena jednoduchou montaz

Sitka, délka a vyska se daji snadno upravovat
podle potreby.

MoZnost vybéru z Siroké skaly automaticky a manualné
ovladanych oken a dvefi.

Pletivo Plast Sklo Tabule Protihlukové

‘2 .
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Co fikad norma?

Norma EN ISO 13857 definuje bezpecné vzdalenosti pro rizikové
oblasti. Norma uvadi rozméry, které plati pro rlizné rizikové situa-
ce. Nasledujici obrazek ukazuje priklady bezpecnych vzdalenosti
prro dvé rdzné vysky oploceni, u nichz riziko zranéni sahnutim si
do nebezpecného prostoru je relativné malé.

Pokud jde o pletivo v oploceni — jako uzivatel specifikujete mini-
malni vzdalenost 200 mm (pro pracovniky 14 a vySe) pro masku
velikosti 40x40 mm. U kratSich vzdalenosti a pro snizeni hluku
pouZzijeme pIné vypliové panely. Pokud plot chrani napf. ro-
botickou burfku, mélo by oploceni byt umisténo v minimalni
vzdalenosti 500 mm od nejzazsiho bodu, kam se pohybujici
¢ast stroje dostane (fika norma EN 349). P¥i testovacim provo-
zu nebo programovani je tfeba vytvofit prostor mezi oplocenim
a pohybujici se &asti stroje a zajistit tak, aby operator nebyl
natlaten mezi tyto dvé prekazky.

Pokud ma byt ochranné oploceni instalovano a znovu demon-
tovano, napf. kvdli Udrzbé, pak smérnice pro strojni vybave-
ni poZaduje, aby pfFichytky zlstaly namontovana na tomto
ochranném oploceni. Takové pfipady obvykle feSime pouzitim
blokovanych dvefi / bran, pro rychlejsi a bezpecnéjsi pristup.
V pfipadé potfeby, nevahejte s nami konzultovat pozadavky no-
rem a vyhlasek pro Vas projekt.

Patentovana montaz

Firmé ABB Jokab Safety udéleny patentovany systém vodi-
cich prvkd a patentovana metoda blokovani usnadriuje montaz
a demontaz oploceni. Matice ma nékolik vyhod — je mozno ji
snadno nasadit do profilu, matice se automaticky polohuje pfi
otoCeni Sroubu doprava o 90°. Drzak upevnény v této poloze
je mozno upravit podle potfeby a polohové zajistit dalSim oto-
¢enim Sroubu doprava. Demontaz drzéku se provede otacenim
upevhnovaciho Sroubu doleva, tak dlouho, az matice se dostane
na stejnou Uroven se zarezem profilu.

V8echny pfichytky jsou dodavany v pfedem smontovaném sta-
vu. PFichytky neobsahuijici zality jezdec je mozno opatfit stfe-
dici podlozkou.

mm 0200 500 900 mm 0 350
2500 2500
2000

1600

Bezpecnostni vzdalenost pro oplo-
ceni vy$ky 1600 mm, se standardnim
pletivem.

Bezpecnostni vzdalenost pro oplo-
ceni vy$ky 1600 mm, se standardnim
pletivem.

Bezpecénostni vzdalenost pro oplo-
ceni vySky 2000 mm s celoplosnou
vyplni (napf. deskou z polykarbonatu)

Bezpeénostni vzdalenost pro oplo-
ceni vySky 2000 mm s celoplo$nou
vyplni (napf. deskou z polykarbonatu)

Zamknuti - Vystfedéni a meze stredici
kolmo ke — g Rzt otaéeni (patentované podlozka
Stérbiné Lo provedeni)
profilu
B
" LI ] -Id

Prichytky namontujete tak, ze napred povolite Sroub o 3/4 otacky smérem
doleva. Pak dotahnete Sroub obvyklym zplsobem, ota¢enim smérem
doprava. Matice pak automaticky polohové zajisti v profilu.

Je snadné nastavit pozici
kazdého prvku.

Stérbina T a patentovana
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matice usnadiiuji pfipojeni
prichytek k profilu oploceni.



Oploceni Quick-Guard®
Dodavano ve trech variantach

1. Pro navrzeni a sestaveni na misté

Jako uZivatel pouze objednate urcity Usek, sestavajici z néko-
lika komponent. Pak cely systém oploceni sestavite na misté.
Na pozadani jsou soucasti dodavky i nlizky pro manualni stfi-
hani sité.

2. Prifiznuté na délku podle vykresu
Viyrobci predate jednoduchy nacrtek nebo navrh oploceni
v souboru AutoCAD®, ve kterém uvedete, jak by takovy sys-
tém oploceni mél vypadat. My pak tyto informace zadame do
programu SafeCAD a navrhneme oploceni v trojrozmérném
provedeni (3D). Z navrhového vykresu jsou pak automaticky
generovany seznamy prifezd, konstrukénich sou¢ésti a cenova
nabidka.

3. Predem smontované nebo sestavené
oploceni na misté

Systémy oploceni mlZzeme dodavat v pIné nebo &astecné se-
staveném stavu, pfipadné sestavovat toto oploceni na misté.

e e [ BLLELT T
5 ¥ N

- - = L

B F I Pl Y ENEFEERTER N

%N Y

HE
u

i e ey i Lo

Pfifiznuté dily dle vykresu.

Moznost sestavit na misté predmontované ¢asti oploceni.
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Quick-Guard® Express
Navrh prfimo na misté

Oploceni Quick-Guard E se da instalovat rychle a cenové vyhod-
né, nebot sestava pouze z patentovanych zamkd, svarfovanych
siti, panell z polykarbonatu, U-profild a sloupkd (profily s pod-
lahovymi drzaky). VSechny dily oploceni Quick-Guard a pfedem
smontované dvefe jsou dodavany piimo ze skladu. Téchto nékolik
malo konstrukénich prvkd vam vytvar moznost, abyste si oploce-
ni sestavili a instalovali sami, podle vlastnich potreb.

Pevnost systému oploceni vychazi ze skuteénosti, Ze svarované
sité a/nebo panely z polykarbonatu jsou ,uzavieny“ do profilu.
Vnéjsi pletivo dratové vypiné je unikatnim zplsobem nazyvanym
»Net-Lock“ uchyceno do profilu a vysledné upevnéni je prakticky
tak pevné, jako by bylo svareno. Panely z polykarbonatu jsou
polohové zajistény specialné navrzenymi zamky (infill-lock), které
pfi testech nejriznéjdich jinych systémi vykazaly nejvySsi pev-
nost uchyceni pletiva. Pokud byste pozadovali stabilnéjsi sloup-
ky, mUZzeme vam nabidnout robustnéjsi typy prirezu 44x88 mm,
misto standardnich profill 44x44 mm.

Provedeni Quick-Guard E se da snadno kombinovat se stan-
dardnim Quick-Guard. Rovnéz je snadné upravit a ménit systém
ochranného oploceni v pfipadé, ze ménime usporadani vyrobni
linky a musime takové oploceni pfemistit nebo polohoveé upravit.

Sestaveni oploceni Quick-Guard E

e

Quick-Guard E se da
. snadno sestavovat

o eI
Predem namontujte podlahové uchytky ke sloupkim. Namontuijte
Uchytky tak, ze napfed povolite Srouby, pak dotahnete Srouby
otaCenim doprava. matice se automaticky umisti do spravné
polohy a mechanicky zajisti pfichytku do profilu. Zajistéte, aby
matice se po vlozeni spravnym zplisobem otadela.

U-profil

distanéV
Sroub -

JSM37 - .

Net-lock NL2

1. Vlozte distan¢ni $roub do sloupkovych profil{i
2. Polozte spodni U-profil na pletivo
3. Natlacte pletivo do profilu a upevnéte je zamky NL 2
(typu Net-Lock)
4. Upevnéte horni U-profil, bud pfed nebo po nasazeni pletiva

]
1y -

Smontuijte nasledujici sekci. Vzdalenost mezi sloupky je mozno o né-
kolik mm upravit zamky Net-Lock po polohovém zajisténi pletiva. Pole
pletiva je mozno lomit pod thlem 45° bez zavést (JSM 35-K).
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Polohové zajisténi horni ¢asti pletiva zamky NL3. Pletivo timto zpd-
sobem zajistime, stabilizujeme a elektricky uzemnime. Uzemnéni
musi byt provedeno v pfipadg, ze k pletivu jsou pfipojena dalsi

elektricka zarizeni nebo kabely.



Quick-Guard® Express
Moznost objednani po sekcich

Oploceni Quick-Guard Express je mozno objednavat v rliz-
nych sekcich &i usecich, sestavajicich z nékolika kompo-
nent. Pfidavanim rliznych sekci je pak mozno snadno se-
stavit cely systém ochranného oploceni.

Sekce oploceni typu E (Express) je mozno
sestavovat jednoduse a také je ,lamat“ pod
raznym thlem (do 45°). Pletivo je mozno

snadno kratit na poZzadovanou délku nGzka-
mi na plech nebo $tipacimi nizkami. JN

Naméfime si pozadovany pocet metrli oploceni a uréime pocet dvet.
Standardni sekce maji &itku 1100 mm a 1500 mm. Sitka dveli byva
standardné 1100 mm.

Pokud potfebujeme Sitku poli odliSnou od standardni Sitky, staci od-
fiznout pletivo na spravnou Sitku. Je k tomu mozno pouzit i zavitnici.

a
v

Stejné Useky oploceni je mozno postavit nékolika riznymi zplsoby:

— 4 ks Usekl s 8itkou 1500 mm
— 5 ks Usekl s 8itkou 1100 mm
— 1 dvefe

/

E 8
¥ ¥
] B A4

=t
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Vysvétleni konstrukéniho navrhu.

JSM E11-N/PC20H8: Ty sk
\ X =Typ sekce
Express 11 =c-c 1100 mm N = pletivo 20 = vySka 2000 mm 8 = profil 44x88 mm
15 = c-¢c 1500 mm PC = polykarbonat 22 = vyska 2200 mm 4 = profil 44x44 mm

Sestaveni Usekll typu oploceni E (Express) je jednoduché. Useky je moZno také sestavovat pod thlem aZ 45°. Pletivo je mozno

snadno krétit na pozadovanou délku néizkami na plech nebo Stipacimi nGizkami.
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Zobrazeni

Oznaceni

Cislo vyrobku

JSM E11-N14X4 2TLA040106R0200 Komponenty pro dalsi sekci s jedinym sloupkem. Vyska je
JSM E11-N20X8 2TLA040101R0300 variabilni v rozsahu 1400 mm nebo 2200 mm. Sekce

JSM E11-N22X8 2TLA040102R0300 oploceni je dodavana v rozloZzeném (nesestaveném) stavu.
JSM E11-N/PC20X8 2TLA040104R0100

JSM E11-N/PC22X8 2TLA040105R0100 Jednotlivé konstrukéni dily: podlahovy drzék, blokovact

JSM E11-PC20X8 2TLA040101R5300 zamky Net-Lock, ochrana hrany, hlinikovy profil

JSM E11-PC22X8 2TLA040102R5300 a svafované ocelové pletivo/panelova vypln.

JSM E15-N14X4 2TLA040106R1000

JSM E15-N20X8 2TLA040101R0900

JSM E15-N22X8 2TLAO40102ROB0C
JSM E11-14Y4 2TLA040106R8000 Komponenty pro korﬁéiétnf sloupek s bad‘lahovym """""
JSM E11-20Y8 2TLA040103R2100 drzéakem, pro dokon&eni pfidavnych sekci.

JSM E11-22Y8 2TLA040103R4100 Vysku je mozno nastavit na 1400 mm nebo 2200 mm.

Sekce je dodavana v nesmontovaném stavu.

Konstrukeni dily:
podlahovy drzak, nosny Sroub a hlinikovy profil.

2TLA040106R0400

JSM E11-N14Z Komponenty pro kompletni sekci, bez sloupku pro
JSM E11-N20Z 2TLA040101R0400 upevnéni oploceni a podlahovych drzakl. Vysku je mozno
f JSM E11-N22Z 2TLA040102R0400 meénit od 1400 mm do 2200 mm. Sekce je dodavana
: JSM E11-N/PC20Z 2TLA040104R0200 v nesmontovaném stavu.
JSM E11-N/PC22Z 2TLA040105R0200
i JSM E11-PC14Z 2TLA040106R5400 Konstrukéni dily:
| JSM E11-PC20Z 2TLA040101R5400 zamky Net-Lock/panelové zamky, ochrana hran a svarenec
JSM E11-PC22Z2 2TLA040102R5400 tvoreny pletivem/vyplIni do panelu.
H JSM E15-N14Z 2TLA040106R0800
JSM E15-N20Z 2TLA040101R1000
JSM E15-N22Z 2TLA040102R0900

JSM E11-N20G* 2TLA040101R0500 Komponenty pro kompletni klasické dvere s vnéjSim
JSM E11-N22G* 2TLA040102R0500 profilem 44x88 mm. Vysku je moZno nastavit na 1400 mm
JSM E11-N/PC20G 2TLA040104R0300 nebo 2200 mm. Sekce je dodavana v nesmontovaném
JSM E11-N/PC22G 2TLA040105R0300 stavu. Velikost dvefi je mozno snadno upravit pfimo na misté.
JSM E11-PC14G 2TLA040106R5500
JSM E11-PC20G 2TLA040101R5500 Konstrukéni dily:
JSM E11-PC22G 2TLA040102R5500 L drzéky, zamky Net-Lock/zaji$téni panell, rukojet, zavésy,
dverni zarazka, pricnik, hlinikové profily a svafované
’ \E/)\;ngelﬂds‘%fn?gf;fr:omaVUl ocelové pletivo/souvisla panelova vypln.
"""""""""""""""""""""""""""""""""" JSME11-N208 ~ 2TLAO40101R0600  Komponenty pro kompletni posuvné dvefe s vngisim
JSM E11-N22S 2TLA040102R0600 profilem 44x88 mm. VySku je mozno ménit od 1400 mm
JSM E11-N/PC20S 2TLA040104R0400 do 2200 mm. Sekce je dodavana v nesmontovaném stavu.
JSM E11-N/PC22S 2TLA040105R0400 Velikost dvefi je mozno snadno nastavit podle potfeb
JSM E11-PC20S 2TLA040101R5700 v daném misté.
JSM E11-PC22S 2TLA040102R5600
Konstrukéni dily:
JSM E15-N20S 2TLA040101R1100 drzéky L, drzéky T, podlahové drzéky, zamky Net-Lock/
JSM E15-N22S 2TLA040102R1000 panelové zamky, rukojet, zavésna kolecka, vodici prvky,

dverni zarazka, pficnik, koncova vicka, hlinikové profily

a svafované ocelové pletivo/panelova vypln.
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Quick-Guard® Standard
a SafeCAD®

Oploceni Quick-Guard sestava z minimalniho poctu prvkd, jako
jsou hlinikové profily, patentované montazni dilce, zamky Net-
Lock, pletovo, pevné nebo hlukové eliminujici panely. Naklady
na montaz a zmeénu systému jsou nizké. Diky naSemu paten-
tovanému systému zajisténi Sroubl (screw-lock system) mo-
zeme dodavat vSechny drzaky v pfedem smontovaném stavu,
s upeviovacimi Srouby a maticemi. Do profilll neni tfeba vrtat
zadné otvory a vSechny pfifezy jsou provadény pod pravym Uh-
lem. Proto i montaz a pfipadné zmény je mozno provadét velmi
jednoduse. Pro rychla a jednoduse proveditelna prakticka rese-
ni jsme vyvinuli pocitagovy program SafeCAD. Jedna se o pro-
gramovou rutin vkladanou jako modul (plug-in) do AutoCAD®.

Jako vstup do programu je pouzit jednoduchy nacrtek systému
ochranného oploceni. Zapsat je mozno také polohové umisté-
ni dvefi a dvitek, volbu vyplfového pletiva ¢i polykarbonatové
nebo hlinikové/ocelové desky, pripadné hlukové-redukeni pa-
nely. Program pak automaticky vygeneruje 3D vykresy, vCet-
né seznamU( konstrukénich soucasti a feznych seznamda. Tyto
vykresy jsou také pouZzity jako zaklad pro montaz/instalaci.
Variantu Quick-Guard E je mozno vzdy kombinovat s Quick-
Guard a jejich pomoci sestavit kompletni systém. Rovnéz je
moZno snadno upravovat a modifikovat toto oploceni v pfipa-
dech, kdy potfebujeme zménit rozmisténi vyrobnich zafizeni,
pfipadné tato zafizeni presunout jinam.

Drzaky jsou dodavany v predem
sestaveném stavu, se Srouby
a maticemi.

[

797 700
7 7
A 4
- Y 7
Vv ///
AN // 7y
/\ AN AN 7 il 72
\ R 7

Priklad seznamu konstrukénich éisti a pfifezl, generovany programem SafeCad.

Quote
i 1 o 5 Article no Description Qh Unit
L L 40-030-06 JSM 30B-K Floorbracket 26,00 pcs
40-030-07 JSM 32B-K L-bracket 72,00 pcs
- 40-030-08 JSM 33B-K T-bracket 18.00 pcs
Cutlist Polycarbonate
Article no Description Qt délka Width  Sum m?
40:030:10 ISM YPOEAT Pe sheet Smm nincalanired 2000¥REA. 1 a4 2000 175
a Cutlist Welded Mesh
- Article no Description Qt délka Width Sum m?
40-040-13 JSM YN4OW1 Welded steelmesh 40x40x3,5 black, 2020x864 1 864 2020 1,75
40-040-14 JSM YN4OW?2 Welded steelmesh 40x40x3,5 black, 1074x1816 2 1820 1074 3,91
40-040-16 JSM YN40W9 Welded steelmesh 40x40x3,5 black, kréceny na délku 2 864 354 0,61
T = n i — T 40-040-16 JSM YN40W9 Welded steelmesh 40x40x3,5 black, kraceny na délku 1 864 804 0,69
b 40-040-16 JSM YN40W9 Welded steelmesh 40x40x3,5 black, kraceny na délku 1 864 920 0,79
40-040-16 JSM YN40W9 Welded steelmesh 40x40x3,5 black, kraceny na délku 2 864 932 1,61
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Sestava Quick-Guard®
standardni verze

MontéZ systému Quick-Guard® je velmi jednoducha. VSechny kon-
strukeni prvky jsou lehké, svym provedenim ergonomické a mize
je sestavovat jedina osoba. Konstrukce nemiize byt slozita a jed-
noducha soucasng, je vSak mozno vytvorit jednoduchou, i slozitou
konstrukci. V8echny prichytky je mozno montovat snadno ,,z vngjsi

strany”, pomoci specidlné navrzené ,zajiStovaci matice”, kterou je
mozno umistit kdekoli do vystréené &asti kanalu. Upevnovaci prvky,
diky zabudovanym polohovacim kIiclm, zajistuji dosaZzeni spravné-
ho dhlu a umoznuiji snizit pocet Sroubl/matic na polovinu v porov-
nani s po¢tem, ktery by bylo tfeba pouzit v obvyklém pfipadé.

1.

. - -
. -t
- .

- .
.t

Napfed namontujeme podlahové drzaky a to tak, ze otacenim
doleva povolime Sroub. Pak utdhneme Sroub obvyklym zpdso-
bem otacenim doprava. Matice se automaticky usadi ve sprav-
né poloze a mechanicky pfipevni pfichytku do profilu.

2, ]

PFipevnime spodni horizontalni vystupek mezi vertikalni sloup-
ky. Distan¢ni blok slouzi k zajisténi spravného odstupu od
podlahy.

3.

Vlozime vyplnovy panel a upevnime stfedovy horizontalni profil.
Vzdalenost mezi profily je dana Sitkou vyplné minus 20 mm.

4.

Nasadime horni vyplfovy panel. Upevnime horni profil, s pfichyt-
kami nahore na obou stranach.

5.

Upevnime sloupky k podlaze.

6.

. .-r"'l‘ . LI
- .l-,-"-..- L3 e
- [ = -"

E

-

Zajistime tabuli vyplné plastovym prouzkem nebo Uchytkou Net-
Lock. Postup prace je jednoduchy a rychly. Blizsi informace viz kap.
Montaz zamkd Net-Lock. V piipadé, Ze by rameno robotu mohlo
narazit do polykarbonatu, je tfeba pouzit panelové zamky JSM PLS.
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Montaz pomoci zamkU Net-Lock NL2 a NL3,
upevnenych na svarovaném pletivu

NL2 Net-lock

Vnéjsi draténé pletivo
je uzamknuto do profilu

1
. .\-Hl-'\-\._.\. i
- -"'\..!.
o “
| ""-h._h | - i
|~ '
' s - '
HH-\-\. ]
IL T'\'

Pf montazi zamku Net-lock NL2 nejprve vioZzime zamek do
profilu — viz vykres. Pak oto¢ime Net-Lock o 90°.

PFi kraceni svarovaného pletiva by konce dratu nemély byt delsi
nez dva (2) mm.

NL3 Net-lock
Pletivo s dratem vné. Pletivo bez vnéjsiho dratu.
.'_.--'""?-.
.:--.._.d L
: -
,e"’""-"
N
e L
I'.-
a7 e
gty X 0
-
___‘\maXme min 15 mm <=

Pletivo s dratem na vnéjsi strané
uchyceno do profilu.

Zamky Net-Lock upeviiuji pletivo
k profilu.

PFi montazi zamku Net-Lock NL3 nejprve vlioZzime zamek do
profilu tak, ze SpiCky vy&nivaji z obou stran pletiva. Pak do-
tdhneme Sroub. P¥i fezani svarovaného pletiva by konce drat(
mély mit délku minimalné 15 mm, aby je bylo mozno zasunout
do profilu. PFi kraceni pletiva z dratového svafence by konce
mely vyCnivat minimalné 15 mm do profilu. Pro upevnéni pletiva
do Stérbiny je tfeba pouzit zamek NL3.

Pocet zamkd Net-Lock u standardni verze

U standardni verze Quick-Guard je doporuéeno pouzit zamek
NL3, nebot ten mdze fungovat s pletivem na vnéjsi stané, i bez
tohoto pletiva na vnéjsi stané.

Pozn.!

cca 350 mm

U svarovaného pletiva
bez vnéjsiho vodice je
tfeba pouzit typ NL3.

Pocéet zamku Net-Lock u Quick-Guard E

U verze Quick-Guard E je mozno pouzit zdmky Net-Lock NL2
a NL3. U okrajd pletiva bez vngjSino dratu je tfeba pouzit NL3
misto NL2.

90 mm .

NL3 se pouziva pro
mechanické uzamknuti
pletiva a jeho elektrické
uzemnéni.

NL2 nebo NL3

NL2 nebo NL3

NL2 nebo NL3

NL2 nebo NL3

POZN.! U obou verzi, tedy Quick-Guard Standard a Quick-Guard E, je tfeba pouzit minimalné dva zamky NL3, aby pletivo bylo
fadné mechanicky uchyceno a elektricky uzemnéno. NL3 by mél byt pouzit pouze na dvefich.

Upevnéni sloupkl k podlaze v pfipadé, Zze pletivo bude nasazeno az pozdéji.

v

Spravné Spatné

T
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Pred vyvrtanim a upevnénim sloupkd k podlaze namontujte doc¢as-
né minimalné dva stfedové profily. Tento zplsob se pouZiva v pripa-
dé, ze pletivo nebo panely budou do ramu nasazeny pozdgji.

Pozn.! Nikdy se nepokousejte upevnit sloupky k podlaze bez
toho, Ze byste napred zajistili, aby minimalné dva stfedoveé pro-
fily staly navzajem soubézné a vertikalné.



Rozméry hlinikovych profilovych délek a paneld.

X 10-15
o} B o | { o o — o
o o o | 1 o o o
T 7] [} [} T in o
H" mn —
>_
o} B o | 1 o o — o
[e] ollo ollo [0}
o] ][] [o] 5] o]
o7 o o] o B
© © o ©
9] o o ]
Material Sitka Vyska
Wlf’plykarbonét X+20 mm Y+20mm
“g\‘/afované pletivo X+20 mm Yy+20mm
“Qpelovy panel X+20 mm Y+20mm
“;\‘/uk pohlcujici panel 25mm X-37 mm y-87mm
“;\‘/uk pohlcujici panel 50mm X-37 mm y-87mm
“y.r‘stvené sklo X+15 mm Y+oom
mDﬂyojity Pc profil 2 ks X-7 2ksY-7
“‘I.:".I"Of” zvuk pohlcujiciho panelu JSM AS1 2 ks L=X 2 ks L=Y-73 ) e
“;\‘/uk pohlcujici profil JSM AS3 2 ks L=X (zkoseny 2 x 45°) 2 ks L=Y (zkoseny 2 ><45f) .....
Dvojity profil Pc JSM AS2 2 ks L=X 2 ks L=Y-33
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Hlinikove profily

K dispozici je Siroka fada hlinikovych profil(i, sestavajici z pro-  kryci pasky z plastu, véetné profild oploceni, jejichz pomoci se
fild pro oploceni, vodicich list a kabelovych kandld. Kabelové dé cely prirez drazky vyuzit jako ,instalacni Zlab“ pro ulozeni
kandly jsou ve tfech velikostech, dodavané s montaznimi ot-  kabell. Hlinikové profily obsahuji drazku ,V, kterd pomaha pfi
vory nebo bez nich. Kabelovy kandl se da snadno otevfit a je  vystfedéni vrtanych otvord.

mozno jej opatfit zakoncovacimi krytkami. K dispozici jsou také  Slitina: 6063 a 6060F22. pfirodné eloxovany hlinik 10um

Profil oploceni

Oznaceni:

C. vyrobku:

Material:
Rozmeéry:

JSM A4416

2TLA040037R7000 (kraceny na délku)

2TLA040037R7400 (L=6000)
PFirozené eloxovany hlinik
16,5x44 mm

Oznaceni:

C. vyrobku:

Material:
Rozmeéry:

JSM A4426

2TLAO40037R8000 (kraceny na délku)

2TLA040037R8100 (L=6000)
PFirozené eloxovany hlinik
44x26 mm

11,5

33
10,2

11,5

Oznaceni:

C. vyrobku:

Material:
Rozméry:
MnoZstvi:

JSM A44A

2TLA040037R3500 (kraceny na délku)

(
2TLA040037R3600 (L=1100)
2TLA040037R9800 (L=1400)
2TLA040037R3700 (L=2000)
2TLA040037R3800 (L=2000)
2TLA040037R3900 (L=2400)
2TLA040037R4000 (L=2500)
2TLA040037R4100 (L=6000)
PFirozené eloxovany hlinik
44x44 mm

10 ks/krabice

Oznaceni:

C. vyrobku:

Material:
Rozmeéry:
Mnozstvi:

JSM A4488A
2TLA040037R4200

(kraceny na délku)
2TLA040037R4300 (L=2000)
2TLA040037R4400 (L=2200)
2TLA040037R4500 (L=6000)
PFirozené eloxovany hlinik
44x88 mm

5 ks/krabice

Oznaceni:

C. vyrobku:

Material:
Rozmeéry:

JSM A8888

2TLA040037R7500 (kraceny na délku)

2TLA040037R7900 (L=6000)
PFirozené eloxovany hlinik
88x88
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Technicka data - profil oploceni

Typ Délkova hmotnost Moment setrvacnosti Pevnost v ohybu
(kg/m) | (mm*x109) I, (mm*x10%) W_ (mm?®x103) W, (mm3x109)
JSM Ad416 1,040 LEL T8 LELE S
.JSM Ad4426 1,028 S T 2T ] 836
_JSM Adan 1804 12 2 5B ] 584
.JSM Ad4g8A 2879 198 218 L. 0
JSM A8888 3,632 143,0 143,0 32,5 32,5
U-profil oploceni
10,4
Oznageni: JSM A12 I
C. vyrobku: 2TLA040037R2800 1
(kréaceny na délku, max 2,0 m)
2TLA040037R2700 (L=1076) &
2TLAO40037R4600 (L=1476) \
t

2TLAO40037R4700 (L=2000)

Material: PFirozené eloxovany hlinik

Hmotnost: 0,230 kg/m

H-profil

Cv)znaéeni: JSM A13 10.4

C. vyrobku: 2TLA040037R5000 i 6 7""
Lo |

Materidl:
Hmotnost:

(JSM A13 kraceny na délku)
2TLA040037R5100 (L=1076)
2TLA040037R5200 (L=1476)
2TLA040037R5300 (L=2020)
PFirozené eloxovany hlinik
0,452 kg/m

44
-

-
E .

Vodici listy

Oznaceni: JSM A3130B 33,1

C. vyrobku: 2TLA040037R2600 | s

Material: PFirozené eloxovany hlinik e ST

Otvory: c-c=275mm, 2 =6 mm % '

Standardni délka: 4,0 m (max) 1 l.L-" b

Hmotnost: 0,530 kg/m

Gunadent Jemase o

C. vyrobku: 2TLA040037R4900 .
(Kraceny na délku v&etns Sroub) |"'_”"_'~ 1 -
2TLA040037R0800 ! |:| e .
(délka 2,0 m, véetné Sroubd) aL., .,L =
2TLA040037R4800 \I I

Dodavka s:

Material:

Otvory:
Standardni délka:
Hmotnost:

(délka 6,0 m, véetné Sroubll)
Sroub JSM S8E

matice JSM M8B

PFirozené eloxovany hlinik
c-c = 450 mm, @ = 8,5 mm
2,0;6,0m

1,585 kg/m

17
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Kabelovy kanal

Oznacent: JSM A25_
C. vyrobku: 2TLAO040037R1300 (JSM A25A) a4 =1
2TLAO040037R1400 (JSM A25B) § —= I
Material: PFirozené eloxovany hlinik R
Rozméry: 44x25 mm N'
Standardni délka: 2.0 m A
JSM A25A: s otvory c-¢c = 500 mm
0=5mm
JSM A25B: bez otvorl
Mnozstvi: 10 ks/krabice
Hmotnost: 0.545 kg/m JSMA25A
444444444444444 0.567 kg/m JSMA25B
Oznadeni: JSM ABO_ a4
C. vyrobku: 2TLA040037R1500 (JSM ABOA) v -
2TLA040037R1600 (JSM AB0B) rﬁ
Material: PFirozené eloxovany hlinik
Rozmeéry: 44x60 mm J -
Standardni délka: 2.0 m 3
JSM ABOA: s otvory c-c =500 mm @ =5mm
JSM A60B: bez otvor(i . 7 <
Mnozstvi: 10 ks/krabice ;
Hmotnost: 0.923 kg/m JSMAGBOA A
‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ 0,950 kg/m JSMAGOB
Oznaceni: JSM A88 . a8
C. vyrobku: 2TLA040037R3300 -
Materidl: PFirozené eloxovany hlinik 1 5.. .. —— _"ii
Rozmeéry: 88x68 mm | ||
Standardni délka: 2.0 m ® : .
Hmotnost: 1,844 kg/m = - <
> . <
| "‘T; S —
A A A
Kabelova svorka
Oznageni: JSM X1
C. vyrobku: 2TLAO40033R4300
Predem sestavend, véetné: Sroubll a matic
Mnozstvi: 10 ks/krabice
Material: Nylon 6/6 ¢erny
Profily pro instalaci hlukového tlumeni
Profil pro odhluéniovaci panel 25 mm, JSM YLA25A _
(?znaéem’: JSM AS1 037
C. vyrobku: 2TLA040037R9500 - w
(kréaceny na délku) 1 [
2TLA040037R0900 (L=2000) & © <
Material: PFirozené eloxovany hlinik ¥ _ L
Rozmeéry: 29x43 mm
Hmotnost: 0,545 kg/m r
L
_29,1 2
Profil pro odhluénovaci panel 50 mm, JSM YLA50A
Oznaceni: JSM AS3
&. vyrobku: 2TLA042021R8000 .9, et
(kraceny na délku) o' roaa L -
2TLA042021R8100 (L=6000) T . e
-8
Material: Prirozené eloxovany hlinik . ..o Y ]
Rozmeéry: 43x56 : :22 _' ) 1 . -
Hmotnost: 0,694 kg/m . A i e
55 - _-.____.-'
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Profil pro dvojity panel z polykarbonatu, 5mm, JSM YPC5_

Oznaceni: JSM AS2
C. vyrobku: 2TLA040037R9600 - _frg
(kréaceny na délku) i i
2TLA040037R1000 (L=2000) < ~
Material: Prirozené eloxovany hlinik T &
Rozmeéry: 40x23 mm -1
Hmotnost: 0,510 kg/m 40—

Drobné montazni prvky

Systém oploceni ABB Jokab Safety je sestavovan pomoci sekcemioploceni, pouzijeme uhlovou tvarovku JSM 35-K. Zavés
rlznych drobnych montaznich prvk{. Svislé stojky jsou kotve- ma vzdalenost mezi stfedy 47 mm, coZ znamend, Ze mezera
ny k podlaze uhlovymi fitinkami. Pomoci malé Uhlové Uchytky — mezi svislymi stojkami bude vzdy mensi nez 20 mm. Podle poZa-
je mozné uchytit kryty a zesilit rohy volné stojicich stén. Rohy  davku normy EN ISO 13857 musi minimalni povolena bezpecna
a kloubova spojeni jsou sestavovana pomoci T, L a | kust. Pokud  vzdalenost u mezery uzsi nez 20 mm byt 120 mm.

jsou pozadovany uhly odlisné od 90°, které je tfeba vytvorit mezi

Prichytka k podlaze/idhelnik

Oznaceni: JSM 39-K

C. vyrobku: 2TLA040030R1400

Predem sestaven z dil(: Sroub JSM S8C (x 2)
podlozka 9 x 18 x 1,5 (x 2)
matice JSM M8B (x 2)

Material: Hlinik -
Mnozstvi: 10 ks/krabice ST
Oznaceni: JSM 30B-K

C. vyrobku: 2TLA040030R0600

Predem sestaven z dild: Sroub JSM S8C (x 2)
podlozka 9 x 18 1,5 (x 2)
matice JSM M8B (x2)

Material: Hlinik e
MnoZstvi: 10 ks/krabice e
“‘(Sgr'w‘ééenl': JSM‘SOB—M """""""""""
C. vyrobku: 2TLA040030R1100 ) "-*"-'*'—______
Predem sestaven z dil(i: Srouby JSM S8C (x 4) __iu‘ = -'T:;,:_;i
matice 9 x 18 x 1,5 (x 4) A — —‘*‘---__'diL
matice JSM M8B (x 4) L
matice JSM B8B (x 2)
Material: Hlinik , |
Mnozstvi: 10 ks/krabice ’
Maly ahelnik, napf. pro el. rozvadéc¢
Oznaceni: JSM 31B-K
dva otvory pro Sroub se zapusténou hlavou , )
JSM31A1-K L
jeden otvor pro Sroub se zapust. hlavou . .J_J'
C. vyrobku: 2TLA040030R1300 (JSM 31B-K) e

2TLA040030R0400 (JSM 31A1-K)
Predem sestaven z dild: Sroub JSM S8C
matice JSM M8B
Material: Hlinik
MnoZstvi: 10 ks/krabice
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Drzak L

Oznaceni: JSM 32B-K 105
C. vyrobku: 2TLA040030R0700 . = 6
Predem sestaven z dil(: $roub JSM S8A . - T
matice JSM M8B 8 —
Materidl: Hlinik -
MnoZstvi: 10 ks/krabice '
41
Oznadent: JsMa2
C. vyrobku: 2TLA042020R3200 . -~
Predem sestaven z dill: $roub K6S M8x16, f —‘—-:-, 1
pozinkovano (2TLJ041017R0100) I
matice JSM M8B (2TLA040035R0600)
Material: Hlinik ol
MnoZstvi: 1 ks ! Sr
Drzak T
Oznaceni: JSM 33B-K
&. vyrobku: 2TLAO40030R0800 . 169 .-

Predem sestaven z dild: Sroub JSM S8A

Material:

Mnozstvi:

matice JSM M8B
Hlinik
10 ks/krabice

Drzak |, spojovaci

Oznaceni:
C. vyrobku:

JSM 34B-K
2TLAO40030R1500

Predem sestaven z dill: Sroub JSM S8A

Material:
Mnozstvi:

matice JSM M8B
Hlinik
10 ks/krabice

Drzak U, spojovaci

Oznaceni:
C. vyrobku:

JSM 43
2TLA042020R3100

P¥edem sestaven z dilt: $roub K6S M8x16, _T—_"
pozinkovano (2TLJ041017R0100) |
) N matice JSM M8B (2TLA040035R0600) Llel L = ﬂ
Material: Hlinik ' 1 e e
MnoZstvi: 1 ks . T
"Distanéni $roub EE
Oznaceni: JSM 37
C. vyrobku: 2TLA040033R3100
Material: Pozinkovana ocel
Mnozstvi: 100 ks/krabice
Uhelnik
Oznaceni: Zavés JSM D1C %
. . //—é;
C. vyrobku: 2TLA040033R4800 = .
Predem sestaven z dild: JSM M8B @‘ ; @
JSM B8C | ?g J;ﬁ
JSM S8A 2 |k i
Material: Polyamid vyztuzeny sklenénymi viakny z
Barva: Cerna
MnozZstvi: 2 ks/sadek, 10ks/krabice _— ‘4‘5’
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Oznaceni: JSM 35-K

C. vyrobku: 2TLA040033R1400

Predem sestaven z dilG: Sroub JSM S6A
matice JSM M6B

Material: Pozinkovana ocel

Otvor: c-c =47 mm

MnozZstvi: 2 ks/krabice

Pozn.! Uhelnik JSM 35-K smi byt pouZzit pouze 3

na vytvareni Uhlu v oploceni.

-

L

S gt

- 1

. 4

4
47 - R
1 .

Dverni prvky
Pro montaz klasickych dvefi je k dispozici zavés, ktery dovoluje
otevieni dvefi az na 180°. Pro posuvné dvefe se pouzivaji vo-

dici listy a zavésna kolecka. DalSi kluzné prvky je mozno pouzit

Klasické dvere

pro sestaveni rdznych typU dvifek/oken. K dispozici jsou také
vodici kladky pro Siroké a tézké dvere, dverni uzaveéry, tchytky
pro snimace/spinace atd

Posuvné dvere

Dvirka, okna

Sklapéci okno

Posuvné okno
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13

Souprava zavésu

Oznaceni:

C. vyrobku:

Zéavés JSM D1C
2TLA040033R4800

Predem sestaven z dild: JSSM M8B

Material:
Barva:
MnoZstvi:

JSM B8C

JSM S8A
Polyamid, vyztuz. sklovlakny
Cerna
2 ks/séacek, 10ks/krabice

Oznaceni:

C. vyrobku:

Zavés JSM D1A
2TLAO40033R1500

Predem sestaven z dild: Sroub JSM S6A

Material:

Fixing Otvory :

MnozZstvi:

matice JSM M6B
Pozinkovana ocel
c-c =62 mm
2 ks/krabice

L
! , 1| -\_I .. !
Pozn.! zavés JSM D1A nesmi byt pouZit jako prvek pro I__.__.--"'L-‘ 'x{%\"'l-\__ B | ""‘--HL I
o . » . - 62 _.¢ ! il I Lt
vytvoreni thlu v oploceni, nebot jeho mezera mize 3 “'H..L | . ' |1
. —m i T
prekro¢it hodnotu 20 mm. e 98- e A = xl“‘ﬂi
e | o
T 8 PO
e | |
|
Oznaceni: Pruzinovy zavés JSM D1B
C.wrobku:  2TLA042020R4700 -2 . il
Predem sestaven z dill: distan¢ni podlozka, Srouby a matice -:}-u: r :H_
ST . -
Material: Pozinkovana ocel . _)‘:‘;- S :'H-_
28 - LT T;.h ~
POZN.! pfi instalaci bude dvefni mezera mit hodnotu 28 mm. -._i_ T R
L T 1
v L .
e L. i-
IR L
!
vl
LS
Rukojet
Oznaceni: Rukojet JSM D2 o6
&. vyrobku: 2TLA040033R0100 - i
P¥edem sestaven z dild: sroub JSM S8D AT L , !
matice JSM M8B 4 ,:’-’f .. - |
Material: Termoplast, &erny ?
o
©
- =
S
'::\_.-; '
44 -
Oznaceni: Rukojet JSM D18 -
v -'\'ll
C. vyrobku: 2TLA042020R5000 __40, !
B _n22 T:‘.‘-
Material N I
. serny [ . a _ .
Handle: Termoplast, Cerny oL i iy
Fittings: hlinik - LY '
Predem sestaven z dill: Srouby a matice e
- )
T
Vhodna pro kluzné dvefe na vnitfni strané oploceni. -
. _':I'ﬂ—m
- 70 I
-~ . 26,
119 7
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Zavira¢ dvefi

Oznacent: JSM D3

L A .
(lasické dvete) j . I@ ..-,.Lﬁﬁ:‘rk

Material: zavira¢ dvefi - ocel j : .-[:_1 FL.
drzék - hlinik v s ) .
C. vyrobku: 2TLA040033R0200 #ﬁ
Predem sestaven z dilG: Srouby a matice .-I. |E_
L
Oznacent: JSM D19 (posuvné dvere) o 1"'.‘;
C. vyrobku: 2TLA042020R5600 .
Material: Pozinkovana ocel

Predem sestaven z dild: Srouby a matice |
1

Plynova pruzina

Oznacent: Plynova pruzina véetné drzaku .
< "
C. vyrobku: 2TLA042024R1000 ;' .
Stroke length: 300 mm st :'.’-i'
y T _u
Material: Ocel TR L
Predem sestaven z dil(i: $rouby a matice . ﬁh:""_
T e
-
Oznacent: JSM D22A — plynova pruzina v&etné drzaku "J_..
C. vyrobku: 2TLA042024R1100 i
Zdvihovéa délka: 350 mm e
Material: Ocel fr=t
1

Predem sestaven z dill: Srouby a matice

Soucasti upevnovacich prvkd jsou:
bod&ni tichytka (2TLA042021R2700)
U prichytka (2TLA042021R2800)

Pri objednavani uvédte pozadovanou silu plynové pruziny.

Zajistovaci deska pro visaci zamek

(?znaoem: JSM D17 - drzék pro visaci zamek ﬂ%
C. vyrobku: 2TLA040020R2200 "
Materidl: Pozinkovana ocel

Pozn.! Jedna kompletni jednotka sestava ze dvou dild.

Kulickova zapadka

Oznacent: JSM D11B (klasické dvere) )

&. vyrobku: 2TLA040033R4100 Ttap 4T

Predem sestaven z dild: Srouby a matice ']"- 5 \

Material !

Drzaky: Hlinik ,‘3! iﬂ & ¥

Kuli¢kova zapadka: Pozinkovana ocel r _5:'}) i}

|

"‘c;;a;eem; JSMDT1C (posuvné dvefe) 40 e ,,? """""""""" Zae

C. vyrobku: 2TLA040033R4200 5

Predem sestaven z dilG: Srouby a matice -“'" [P I .

Material . -"-’E *

Drzaky: Hlinik ~ I_1- .4

Kulickova zapadka: Pozinkovana ocel 7 ﬁﬁ - |
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Oznaceni: JSM D11D (skladaci dvere)

C. vyrobku: 2TLA042020R5200
Predem sestaven z dild: Srouby a matice
Material

Drzaky: Hlinik

Kulickova zapadka: Pozinkovana ocel

Horni dvefni ¢ep

Oznaceni: JSM D10A .
&. vyrobku: 2TLA040033R2100 S0 - ;
. P . - ) - -“-"H' "
Pfedem sestaven z dil(: Srouby a matice oo 5 ST L = .
. = r ey el
s . s
Material : ;""h -~
vl . . -— i
Drzaky: Pozinkovana ocel 5. | }-L
Ty&ka: Nerezova ocel 3 ! i
9 T ] ; -
- r
8
- a@ -

115

.III

\

-5

=
it
1130

ol Y,
e
! T

Spodni dverni ¢ep

13

Oznaceni:
C. vyrobku:

P¥edem sestavena, véetné: Sroubl a matic

Material
Drzaky:
Tycka:

JSM D10
2TLA040033R2000

Pozinkovana ocel
Nerezova ocel

130

280

L

[
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Spodni dverni ¢ep

Oznacent:
C. vyrobku:

JSM D10B
2TLAO40033R3800

Predem sestaven z dili: rouby a matice o ‘_1f\. ,

Material o ’
Drzaky: Pozinkovana ocel - I -
TyCka: Nerezova ocel -
Q. -,y
1 ""'r':- -
: Lol
S : i
— r -
T
- i
e
6. y
r
—r -t
. L] 'l.
3 :
] ! |
(&)
! o
I X
30 ¥ i .
- s | I
- < ' I
g )
(- B [ .
- H-T- i
25 .
L0 !
; o
: Fes)
v m~
- !
i i
N
1 18 '--: t
Vackovy zamek
Vackovy zamek o0
Oznaceni: JSM D15 -
« 60 =
C. vyrobku: 2TLA040033R3900 _,29'1_32_, = .
Pfedem sestaven z dili: rouby a matice - . e l
.ot , .
Material i 1 | s 5
Drzaky: Hlinik b T
Zamykaci jednotka: Cerny polyamid o o
N~
Dodavan bez klice I
Kli¢ k zamku
Oznacent: JSM D16 for cam lock JSM D15
C. vyrobku: 2TLA040033R4400
Material: Zinek, Cerny
Kluzny ¢ep pro snimac¢ Eden
Oznacent: JSM D20 (for hinged door) 110 - . 110
C. vyrobku: 2TLA020302R1000 - . )
Material: Ocel, natfena nazluto ; . ) -
T 130
Dodavan samostatng, bez snimace Eden t 1 _J
14| 60
'
Pro instalaci na dvefe na zavésu. 180
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13

Dverni zarazka

Oznaceni: JSM D13A

C. vyrobku: 2TLA040033R2600
Predem sestaven z dild: Srouby a matice
Material: Prirozené eloxovany hlinik
Oznaceni: JSM D13

C. vyrobku: 2TLA040033R2500

Pfedem sestavena se Srouby, maticemi a tlumi¢em vibraci
Material: Pozinkovana ocel

Pro upevnéni na vertikalni profily.

Oznaceni: JSM D13B
C. vyrobku: 2TLA040033R2700
Predem sestavena se Srouby, maticemi a tlumi¢em vibraci

Material: Pozinkovana ocel

Pro upevnéni na horizontalni profily.

Zavésna kolecka

Oznaceni: JSM D5
C. vyrobku: 2TLA040033R0400

Pro hlinikové profilové vodici listy JSM A3130B a JSM A56

Kluzné prvky

Kluzny prvek, (pravouhly)

Oznaceni: JSM D6

C. vyrobku: 2TLA040033R0500
Predem sestaven z dil(: Sroub a matice
Material: Polyamid
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Kluzny prvek, (kulaty)

Oznadeni: JSM D7 [y - -'-:E_._-:lg.q_k
C. vyrobku: 2TLA040033R0600 < “*-H_}__.
Predem sestaven z dilG: Sroub a matice _t\ fj -}r 8
Materidl: Polyamid "ﬁ-____

Kluzny prvek, (vodici) T “:5_{9

Oznagent: JSM D8 T ::"-. 'l'
¢. vyrobku: 2TLA040033R0700 81\ e e s

Predem sestaven z dild: Sroub a matice
Material: Polyamid

Kluzny prvek, (vodici)

Oznaceni: JSM D26

C. vyrobku: 2TLA042020R3700
Predem sestaven z dilG: Sroub a matice

Material: ¢erny robalon

Vodici prvky pro kluzné dvere

Vodici prvky pro kluzné dvere 30,

Oznageni: JSM D12 —5 ] . .

C. vyrobku: 2TLA040033R2200 i s ' ER
Predem sestavena, véetné: Sroubl a matic T
Materidl: Hlinik a PAG-6 83

Pro upevnéni na vertikalni profily. 1 — . e "

Vodici drzak pro kluzné dvere
Oznadeni: JSM D12A . ~-5
C. vyrobku: 2TLA040033R2300 ..o

Predem sestaven z dil(i: §rouby a matice o ™

< - h B
Materidl: Hiinik a PAG-6 . ‘-__.__,-f’“) et '

Pro upevnéni na horizontalni profily. . e 5

Drzak pro vodici ¢ep
Oznacent: JSM D12B I i

&. vyrobku: 2TLA040033R2400 Eh R
Predem sestaven z dill: Srouby a matice * e
Material: Hlinik

120

Vodici kladka
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Vodici kladka pro klasické dvefe s uzamykacim mechanismem
Oznaceni: JSM D9-K - prfedem sestavena
s Uhlovym drzakem

C. vyrobku: 2TLA040033R1100 (JSM D9-K)
Primér: 75 mm
Max. zatéz: 60 kg

Vodici kladka pro posuvné dvere
Oznaceni: JSM D9A-K - Pfedem sestavena

s Uhlovym drzakem

C. vyrobku: 2TLA040033R1300 (JSM D9A-K)
Prameér: 75 mm
Max. zatéz: 70 kg

Pfi¢na tycka ke dvefim

Oznacent: JSM D14 o
&. vyrobku: 2TLA040033R2800 20, - '
Délka: 1160 mm P 1
Pfedem sestaven z dilli: $rouby a matice - A Y I
Material: PFirozené eloxovany hlinik ' | -

!
Oznagent: JSM D14A o | ! \
C. vyrobku: 2TLA042021R7300 © ™
Délka: 400 mm "5'_.‘ S ! RM
Predem sestaven z dild: Srouby a matice g ! x“,\ i
Material: PFirozené eloxovany hlinik
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Upevnovaci prvky pro spinace

Uchytky pro Eden

Uchytky pro Eden, upravené pro posuvné a klasické dvere 4 .
Oznacgent: JSM D4H . - Lo
&. wyrobku 2TLAO40033R3600 P ke
Pfedem sestaven z dill: Srouby a matice o i i
Material: Hlinik 8 e i
# <=
Pozn.! {
PV L L | |
Pro kompletni snima¢ Eden potfebujeme dvé Uchytky. T o !
H‘""--.. Iu
40
-
—-
Uchytka drzaku Eden pro kluzné dvefe (zarovnana s oplocenim)
Oznagent: JSM D4l 80 -
C. vyrobku 2TLA042020R4000 4 .
Predem sestaven z dild: $rouby a matice - "Eb 8
Material: Hlinik “a .
N~ <A
© 0
Pozn.! pro kompletni jednotku potfebujeme jednu JSM D4H P -

a jednu JSM D4Jt.

Uchytky pro blokovaci spinaée JSNY5

Uchytka pro blokovaci spinaé klasickych dvefi
Oznaceni: JSM D4A

C. vyrobku: 2TLA040033R0900

Predem sestavena, véetné: Sroubl a matic

Materidl: Pozinkovana ocel

Uchytky pro blokovaci spinaé klasickych dvefi
Oznaceni: JSM D4AA

C. vyrobku: 2TLA040033R3400

Predem sestaven z dild: Srouby a matice
Material: Pozinkovana ocel

Uchytka pro blokovaci spinaé posuvnych dvefi
Oznaceni: JSM D4B

C. vyrobku: 2TLA040033R1000

Predem sestaven z dil: $rouby a matice

Material: Pozinkovana ocel
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Uchytky pro magnetické spinage JSNY7

Uchytky pro magnetické spinaée na dvefich na zavésu

Oznacent: JSM D4E _,..%
C. vyrobku: 2TLA040033R1800 i - "“-7::1_
Predem sestaven z dild: $rouby a matice E} -ﬂ
Material: Hiinfk ‘[1:3 ]
o o
.
Pozn.! Pro kompletni JSNY7 potifebujeme dvé uchytky. .
H l:g
L ®
L
~ 35
™
Uchytky pro magneticky spinaé na posuvnych dvefich 5
Oznagent: JSM D4G 5 o
&. vyrobku: 2TLA040033R3300 r'“"' 2
Predem sestaven z dild: Srouby a matice @3
Material: Hlinik S
I*_H.
1. L]
40
LTI
e 49__.

Uchytky pro blokovaci spinaée JSNY8 a JSNY9

Uchytky blokovaciho spinaée JSNY8 pro posuvné dvefe.

Oznaceni: JSM D4D
. vyrobku: 2TLA040033R1700 : - 90 -
Predem sestaven z dild: Srouby a matice |
9 . ) F—
Material: Pozinkovana ocel . T
o
0
L]
-
Uchytky pro blokovaci spina¢e JSNY9 55
a JSNY8 na klasickych dvefich 40 f'o'“' -
Oznaceni: JSM D4C 3_,5 - . N e
: .
C. vyrobku: 2TLA040033R1600 |

Predem sestaven z dild: $rouby a matice

Material: Pozinkovana ocel 2 j'?l'.? L
, &
-4 i
r
5

Uchytky pro bIokoQ;;iwspl'naée JSN%) """"""""""""""""""""""
na klasickych otviracich dvefich 96

Oznaceni: JSM D4F -

&. vyrobku: 2TLAO40033R3000 : &

Pfedem sestavend, v&etné: Sroubll a matic + f- ==

Material: Pozinkovana ocel E

&

-
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Zakoncovaci krytky a pasky
Zakoncovaci krytky kryji konce profild, a tedy chrani osoby pred ostrymi hranami. K dispozici jsou také Uzké a Siroké pasky, které
kryji bo¢ni stranu profilu oploceni.

Zakoncovaci krytky
Zakoncovaci krytka pro JSM A44A

Oznaceni: JSM L1A (Zlutd)
JSM L1B (8edd)
C. vyrobku: 2TLA040034R0000 (JSM L1A)
2TLA040034R0300 (JSM L1B)
Material: Polyamid
Rozmery: AAXAATOM
Zakonc¢ovaci krytka pro JSM A4488A
Oznacgeni: JSM L4A (Zluta)
JSM L4B (8edd)
C. vyrobku: 2TLA040034R0400 (JSM L4A)
2TLA040034R0500 (JSM L4B)
Material: Polyamid
Rozmeéry: 44x88 mm

Zakoncovaci krytka pro JSM A25

Oznaceni: JSM L2

C. vyrobku: 2TLA040034R0100
Material: Polyamid, Sedy
Rozméry: 44x25 mm

Zakoné&ovaci krytka pro JSM A60

Oznaceni: JSM L3

C. vyrobku: 2TLA040034R0200
Material: Polyamid, Sedy
Rozméry: 44x60 mm

Kryci pasek

Uzky kryci pasek pro JSM A44A, JSM Ad4A,
JSM A4488A a JSM A8888

Oznaceni: JSM T3: Zluty*
JSMT3B: Sedy*
C. vyrobku: 2TLA040037R3100 (JSM T3A)
2TLA040037R3200 (JSM T3B)
Material: ABS
Rozmeéry: 16 mm
Mnozetv: 8
Siroky kryci pasek pro JSM A44A, JSM A44A
Oznadent: JSM T2A . 40
C. vyrobku: 2TLA040037R1900 I ] 1
Material: PVC, Iuty*, mékky material = oF
Rozmeéry: 40 mm aV]
Mnozstvi: 25 m/civka

* Dal$i barvy jsou dodavany na pozadani.
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Prislusenstvi
VSechny Uchytky a dverni prvky jsou dodavany v kompletni sestave, pfedem smontované se Srouby, podlozkami a maticemi.

Srouby S5B pro kabelové kandly a matice M5B musi byt objedndvany samostatné (4 ks/2m).

Oznaceni C. vyrobku Description Rozméry Material Mnozstvi

JSM S5B "ﬁ,:. 2TLA041039R0100 Sroub ke kabel. kanalu M5x12 Pozink. ocel 100 ks/krabice

JSM SB6A -@;@ 2TLA041039R0200 Sroub pro zavés, pozidrive Z  M6x12 Pozink. ocel 100 ks/krabice

JSM S8A i- R 2TLA041019R0000 Upevri. §roub se M8x16 Pozink., 100 ks/krabice

zapus$ténou hlavou Dacrolit
- Tl i
JSM S8C Tao g 2TLA041014R0200 Upevri. &roub pro uchyceni M8x20 Pozink. ocel 100 ks/krabice
[ L|.||
| k podlaze a maly uhelnik
am T
JSM 88D :".1.;-| ; 2TLA041014R0100 Upevrovaci Sroub M8x16 Pozink. ocel 100 ks/krabice
3

JSM S8E @ 2TLA041019R0100 Upevnovaci Sroub pro vodici  M8x12 Pozink. ocel 100 ks/krabice

listu JSM A56

JSM M4B «T ! 2TLA040035R0700 Pojistna matice M4 Pozink. ocel 100 ks/krabice

JSM M5B 2TLA040035R0400 Pojistna matice M5 Pozink. ocel 100 ks/krabice

JSM MéB -,'_i'-:" il 2TLA040035R0500 Pojistna matice M6 Pozink. ocel 100 ks/krabice

-k R . .

JSM M8B 2TLAO40035R0600 Pojistna matice M8 Pozink. ocel 100 ks/krabice

JSM M10A 2TLA041069R0000 Vnitfni zavit M10 pro M10x21, Pozink. ocel 1 ks

- JSM A44A 218.5/25
JSM X1 . 2TLA040033R4300 Kabel. pfichytka 2,5-7,8 mm Cerny nylon odolny 10 ks/krabice
L
".F vaci UV zéreni
JSM X2 2TLA041900R4300 Cep expanzniho obalu M10x68 Pozink. ocel 50 ks/krabice
P
E
JSM X3 , 2TLA041910R0000 Cistici kapalina na okno (antistatickd), pro plechovky
polykarbonat. desky. Hlavice ovladace 0.5 L.

JSM X4 2TLA041911R0100 Nd&zky na pletivo L=300 1 ks
JsmBac OTLAO40035R5000 Stredici podiozka ocel o42 Pozink. ocel 100 ks/krabice
JsmMBsC 2TLAO40035R5100 Stredici podiozka ocel 052 Pozink. ocel 100 ks/krabice
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JSM B6C @ 2TLA040035R5200 Stredici podlozka ocel 06,2 Pozink. ocel 100 ks/krabice
JSM B8C @ 2TLA040035R5300 Stredici podlozka ocel 08,2 Pozink. ocel 100 ks/krabice
Povrchy

Volba sité (pletiva) a povrchd zavisi mimo jiného na ochranné vzdalenosti. V pfipadé pletiva ¢ini minimalni vzdalenost 200 mm
(plati pro osoby ve véku 14 let a starsi), s velikosti oka 40x40 mm, podle normy EN ISO 13857. P¥i blizsi vzdalenosti, a ve snaze
snizit hlu¢nost se pouzivaji pevné panely. Ty jsou dodavany z nejrliznéjsich materiald. Pro ochranu svarovacich bunék se pouzivaji
polykarbonatové prlsvitné materidly.

Svarovana sit’

Oznageni: JSM YN40OW_/WE_
Oka: 40x40 mm
' Drat: 3,5 mm

C. vyrobku Oznaceni Material Rozméry Typ
2TLA040040R1300 JSM YN40WH1 Ocel, kryti Cernou praskovou barvou 2020 x864mm  Svaf.
2TLAO40040R1400 JSM YN40OW2 1074 x1816mm  Sva.
2TLAO40040R1500 JSM YN40W3 1074 x 2016 mm
2TLA040040R2000 JSM YN40W4 1474 x 2016 mm ......................................
2TLA040040R2100 JSM YN40W5 474 x 1816 mm
2TLA040040R2600 JSM YN40W6 2020 X 754 mm
2TLA040040R2700 JSM YN40W7 2020 x 1174 mm
2TLA040040R1600 JSM YN40W9 ."kl"'éceny na délkﬂ """""""""""""""""""""""""""""""""""
2TLA040040R2800 JSM YN40W10 1474 x 1216 mm ......................................
2TLA040040R2900 JSM YN40W11 1074 x 1216 mm ......................................
2TLA040040R2500 JSM YN40OWEH1 2020 x864mm  Sva.
2TLA040040R1800 JSM YN40WE2 074 x 1816 mm
2TLAO40040R1900 JSM YN4OWE9 Nerezova ocel, SS 2333 Kraceny na délku

Dal$i barvy, zarové pozinkované pletivo nebo tkané pletivo jsou dodavany na pozadani.

Blokovaci dilec sité, pro svarfovanou sit' s vodi¢em z vnéjsi strany

Oznaceni: JSM NL2 .
C. vyrobku: 2TLA040031R0600 : "J.I-
Material: PA/ABS [
Mnozstuf: 100 ks/krabice I v
Blokovaci dilec sité, pro svafovanou a tkanou draténou sit, s vodi€¢em z vnéj. strany nebo bez néj
Oznaceni: JSM NL3
C. vyrobku: 2TLA040031R0800 ]
Predem sestaven z dild: Srouby ) e
Materidl: Zinek *"‘
MnoZstvi: 100 ks/krabice E
Panely odoIné viéi raziim

Plastové panely

Nazev: JSM Y_

Dal&i materialy je mozno objednat.
C. vyrobku Oznaceni Material Rozméry Typ
2TLA040039R1000 JSM YPC5A1 Polykarbonat, bezbarvy 5 mm 2020 x 864
2TLAO40039R1100 JSM YPCSA2 Polykarbonat, bezbarvy smm o 20201174
2TLAO40039R1200 JSM YPG5A9 Polykarbonat, bezoarvy BIMMN oemn] Krégeny na délku
2TLA040039R2400 JSM YPC3AC9 Figlykarbonét, tmgyt\jt,m(':.hrénény proti svar. Smm ............. Kracenynadelku
2TLA040039R2500 JSM YPC3ACH Polykarbonat, tmavy, chranény proti svar. 3 mm 2050x3000
2TLA042150R0600 JSM YGBA9 I;éminované skl.(; ................ 64 mm Kracenyna delku
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Ocelova deska

8-12

PFi¢né prohnuty kovovy plechovy panel.
Dalsi materidly jsou dodavany na pozadani.

C. vyrobku Oznaceni Material Rozméry Typ
2TLA040039R0700 JSM YGP1A9 pozink. plech, reliéf X 1T mm Kraceny na délku
2TLA040039R0900 JSM YGP2A9 pozink. plech, relief X 1,5 mm Kraceny na délku
Barevné osetfené kovovéplechy mozno dodat na pozadani
Uchytky panelu
Oznacgeni: JSM PL1 (pro 5mm panely) Cislo vyrobku Nazev Délka
Material: JSM PL2 (pro 4mm panely) = 2TLA040038R0100 JSM PL1A 842 mm
JSM PL1: PVC, ¢erna I 2TLA040038R0200 JSM PL1B 11562 mm
JSM PL2: PVC, ¢erna 2TLA040038R0300 JSM PL1C 2000 mm
Mnozstvi: 50 ks/baleni L) 2TLA040038R0400 JSM PL1D 732 mm
2TLA040038R0700 JSM PL2A 842 mm
,,-"rﬂf' 2TLA040038R0800 JSM PL2B 1152 mm
2TLA040038R0900 JSM PL2C 2000 mm
2TLA040038R1000 JSM PL2D 732 mm
Polyuretanova guma- pouziti pro upevnéni 1mm ocelového panelu
Oznaceni: JSM G2 7
C. vyrobku: 2TLA040038R0600 WI m
Material: bunécna pryz, samolepici M
Rozmeéry: 5x 20 mm
Standardni balent: 10m/v roli
Gumovy pasek U profil- pro pouziti s 6,4 mm bezpeénostnimi skly
Oznaceni: JSM G3 o
C. vyrobku: 2TLA041930R0600 R
Material: EPDM _"_—‘
Standardni balent: 50m/v roli N [
Panelové svorniky
Oznaceni: JSM PL3 (pro 5mm panely)
C. vyrobku: 2TLA040038R1100
Predem sestaven z dil(i: Srouby .
Material: Zinek =t
Protihlukové
. Kraceny na délku — max. rozmér 2000 x 1200 mm
POZN.!
Montazni profil JSM AS1 se pouziva pro JSM YLA25A_
Montazni profil JSM AS3 se pouziva pro JSM YLAS50A_
C. vyrobku Oznadeni Material Tloustka Rozméry Kg/m?
2TLA040037R1100 JSM YLA25A9 vnéjSek — kovovy plech, natfeny 25 mm Kraceny na délku 13,8
2TLA040039R2600 JSM YLA25A1 vnitfek — pozink. tvarovany 25 mm 1963x1200 13,8
2TLA042150R2300 JSM YLA50A9 plech 50 mm Kraceny na délku 21

kovové jadro — ocelova vata

13/33 2TLC172001C0202 | ABB Safety Handbook



Bezpecnostni rolovaci dvere

Schvaleni

CE

Pouziti:

- Zajistuji pristup do rizikovych prostor

— Ochrana prfed vymrsténymi ¢asticemi (tfiskami
a kapkami kovu pfi svarovani)

Vlastnosti:

- Nejvyssi uroven bezpeénosti podle EN ISO 13849-1
- Brani neimysinému uvedeni do provozu

— Snasi naro¢né okolni podminky

- Rychlé ovladani

- Vysoka spolehlivita

— Absorbuji hluk

Rolovaci dvefe pro kratké bezpecnostni vzdalenosti

a uzké prostory

Bezpecnostni rolovaci dvefe Safety Roller Doors zajistuji kratkou
bezpecnostni vzdalenost ke stroji. Dvefe slouzi i jako protihlukova
prepazka, jsou kompaktni a je mozno je umistit do Uzkého prosto-
ru. Pres rolovaci dvere je zajistén snadny a rychly pfistup ke stroji.

Dvefe kladou jen minimalni naroky na udrzbu a jsou provoz-
né spolehlivé. Pro spusténi stroje/linky je tfeba, aby dvere byly
kompletné zavieny. Zaviena poloha je monitorovana bezkon-
taktnim snimacem Eden, vyrobkem ABB Jokab Safety. Jakmile
spustime otevirani dvefi, snima¢ Eden vysle pfes programova-
telny bezpe&nostni automat Pluto PLC signal do stroje/linky.
Rolovaci dvefe, vybavené kombinaci Eden — Pluto, splfiuji po-
zadavky na bezpecnostni kategorii 4.

Ochrana proti rozstfiknutému kovu pfi svarfovani

Rolovaci dvere chrani osoby proti vymrsténym c&asticim, napt.
tfiskam a kapkam rozstfiknutého kovu pfi svafovani. Textura
rolovacich dvefi je také odolna vici plsobeni fady chemikalii
a to je ddvodem, pro¢ mohou byt instalovany do naro¢ného
provozniho prostredi.

Jednoducha montaz

Bezpecnostni rolovaci dvere Safety Roller Door jsou jednodu-
ché na sestaveni, nebot sestavaji jen z nékolika komponent
a jsou dodavany v CasteCné smontovaném stavu. Dvefe je
mozno zabudovat do systému oploceni Quick Guard (vyrobce
ABB Jokab Safety) a i do dalSich typl oploceni. Existuje také
moznost instalovat je na stroj nebo do jinych permanentnich
konstrukci.

Zakaznicky upravené rolovaci dvere

Konstrukeni provedeni dvefi umoziuje jednoduchou Upravu po-
dle potfeby zakaznika. Nejvétsi mozna otviraci Sitka je 4000 mm
a nejvétsi mozna otviraci vyska je 3500 mm. Maximalni plocha
textury dvefi je 10 m2. Pri pozadavku na veétsi plochu textury
je tfeba se obratit na ABB Jokab Safety. Dvefe jsou standard-
né dodavany se svétle Sedou texturovou vyplini. Jiné barvy je
mozno dodat na zakladé pozadavku. Rolovaci dvefe mohou
byt opatfeny prohlizecim oknem v pIné Sifce a s libovolnou vys-
kou. Prohlizeci okno miZe byt vyrobeno také ze specialniho
materialu, ktery chrani osoby pred ucinky rozstfiknutého kovu
pfi svarovani.

NejvySsi Uroven ochrany podle EN ISO 13849-1
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Funkce

Monitorovani polohy dvefi dvéma snimaci Eden, v kombinaci
s monitorovaci jednotkou Pluto, splfiuje pozadavky bezpec-
nostni kategorie 4/PL e, podle normy EN ISO 13849-1. Sestava
v tomto sloZeni ma certifikaci podle TUV.

Funkce

Dvefe chrani osoby proti pfistupu k pohybujicim se ¢astem stro-
je/linky. Vyrobni proces mize zadit okamzikem Uplného uzavie-
ni dvefi. Zavfena poloha dvefi je monitorovana snimacem Eden,
umisténym po obou strandch dvefi. Umisténi snimace Eden na
obé strany ma za cil, aby nebylo mozno zvednout texturu vy-
pIiné z jedné strany dvefi a sahnout do rizikové oblasti, bez
zastaveni stroje/linky. Po vyjeti dvefi max. o 10 mm vzhdru je
do chranéného stroje/linky vysldn stop signdl. Cinnost snima&d
Eden je monitorovana bezpenostnim programovatelnym auto-
matem Pluto, ktery obsahuje vystupy pro zastaveni stroje/linky,
nachazejici se v rizikovém prostoru a ktery kontroluje dvefe.
Vystupy Pluto jsou bezpecné proti vypadku funkce.

Dvere chrani také osoby proti ¢asticim vymrSténym z vyrobni-
ho procesu, napft. tfiskam a rozstfiknutému kovu pfi svarovani.
Dvere maji dobrou uroven odhlu¢néni a diky jejich rychlému chodu

Bezpe&nostni vzdalenosti a normy

Minimalni bezpe¢na vzdalenost
Aby rolovaci dvere mohly zajistit dobrou ochranu, musi byt insta-
lovany v dostate¢né vzdalenosti od pohybuijicich se ¢asti stroje.

Uzite¢né normy

— ENISO 13857 — Bezpecénost strojniho zarizeni — bezpecné vzdale-
nosti pro vstup horni nebo dolni kon&etinou do nebezpecnych zén.

— ENISO 13855 Bezpecnost strojniho vybaveni — Umisténi bezped-
nostnich kryt(i s ohledem na priblizovaci rychlost lidského téla.
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(0,8 — 1,0 m/s) ma operator zajistén dobry pfistup do prostoru
stroje. Dvere jsou vybaveny bezpecnostnim kontaktnim pas-
kem, ktery brani poranéni osob. Po aktivaci bezpe&nostniho
kontaktniho pasku pfi zavienych dvefich se dvere za¢nou po-
hybovat nahoru. Otvirani a zavirani dvefi je mozno ovladat tla-
Citky nebo signaly z fidiciho systému stroje.

Brani neumysinému uvedeni do chodu

Pokud jsou dvere umistény pred strojem/linkou, v mist&, do né-
hoZ operator mdize vstoupit celym télem, je tfeba zajistit bezped-
né zablokovani pohybu dvefi smérem dold. Smyslem je zabranit
rozbéhu stroje z vnéjsi strany v dobé, kdy jina osoba se nachazi
uvnitf rolovacich dvefi. Jednim z moznych feSeni je pouziti hori-
zontalni svételné clony, kterd pokryvéa prostor, ktery mize zabirat
operator uvnitf rizikové oblasti. Jinym FeSenim je instalace dvojité
svételné zavory v otviracim prostoru, v kombinaci s resetovacim
zafizenim. Dal$im FeSenim mUZe byt pouziti ¢asového resetu (ti-
me-reset). TlacCitko ,time-reset” se pak umisti dovnitf do rizikové
oblasti a jiné tlacitko se instaluje mimo rizikovou oblast. Pfi ovla-
dani je pak tfeba napred stladit toto tlacitko v rizikové oblasti
a nasledné (béhem urcité doby, napt. 5 sekund) tladitko mimo
tuto oblast. Pak je moZno s dvefmi sjet dol a zavrit je.

Pozn.: Rolovaci dvere poskytuji dobrou ochranu proti rozstfiknuté-
mu kovu pfi svarfovani a drobnym &asticim vymrsténym z vyrobniho
prostoru. Rolovaci dvefe nejsou urCeny jako protikolizni ochrana.
Organizace instalujici tyto rolovaci dvefe odpovida za zachovani
dostate¢né bezpecné vzdalenosti pfi ochrané proti pohybujicim se
Gastem strojul.



Technické udaje - bezpe€nostni rolovaci dvere ,Safety Roller Door“

Vyrobce ABB AB/Jokab Safety, Svédsko
Barva Ram - hlinik, dvere z tkané textury — Sedé. DalSi barvy na pozadani.
Objednaci udaje Bezpecnostni rolovaci dvefe + prohlizeci okno, s ochranou proti rozstfiknutému kovu pfi svafovani.

Svétla vyska & svétla Sitka.
Maximalni velikost vyplné dvefi 10 m2 Pokud potfebujete v&tsi plochu, kontaktujte ABB Jokab Safety AB.

Maximalni Sirka 4000 mm

Maximalni vyska 3500 mm

Pohonna jednotka 3-fazovy motor 200-415 VAC 50-60 Hz

Rychlost rolovacich dvefi 0,8-1,0 m/s nahoru/dold

Max. pocet cykli/minutu 3 (pfi trvalém provozu 24 hodin/den)

Materialu dvefi vyplné Vicevrstva polyesterova tkanina s PVC, tloustka 2 mm, pfipadné prihledné PVC. Prohlizeci okno je mozno dodat

s ochranou proti zhavym &asticim vystfikovanym pfi svafovani a proti UV svétlu (odstini 98% UV svételného zareni
vznikajiciho pfi svarovani)

Barva dvefni vypIné Seda (RAL 7038), s moznosti doplnéni o zapuéténé okno (pouze v piné &itce). Daldi barvy jsou k dispozici.
Material ramu Extrudovany hlinikovy profil

Material horniho drzaku 4 mm ocel, natér ¢ernou barvou

Absorpce hluku cca. 10 dB

Teplota okoli 0°C az +55° Pfi provozu pFi teplotach pod -5°C je tfeba olej v pfevodovee vyménit za typ vhodny pro nizké teploty.
Bezpecnostni uroven Kategorie 4/PL e, podle EN ISO 13849-1

Odolnost vii¢i chemikaliim Cpavek, hydroxid sodny, kyselina fosfore&na, kyselina vinna kyselina &tavelova, kyselina chlorovodikové, kyselina

citronova, kyselina octova, mydloviny, chlorid vapenaty (blizsf informace poda ABB Jokab Safety)
Ridici a monitorovaci jednotka ABB Jokab Safety Pluto PLC
rolovacich dvefi

Vystupy 4 bezpecné vystupy pro pfipojeni ke stroji/lince.
Monitorovani polohy rolovacich dvefi 2 snimage Eden po obou strandch dveti.

Kontaktni pasek Namontovan na spodnim ramu textury dvefi. PFi stlaceni kontaktniho pasku se pohyb dvefi obrati.
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Kontaktujte nas

ABB s.r.o.

Divize Vyrobky nizkého napéti
Herspicka 13

619 00 Brno

Zdenék Vsiansky

Email: zdenek.vsiansky@cz.abb.com
www.abb.cz/nizkenapeti

Power and productivity
for a better world™
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