Produktovy list / 28.11.2024 "l‘== IB

Clen akéni zaluziovy,
detekce pohybu a rucni
ovladani, 4nasobny,
radovy

Koéd produktu 2CDG110125R0011

Typové cislo JRA/S 4.230.5.1

Varianta 4nasobny, 6A, detekce pohybu a ru¢ni
ovladani

POPIS DALSI VARIANTY

Pro Fizeni 4 nezavislych Zaluziovych pohond. Varianta Kod produktu

V systémové instalaci ABB i-bus® KNX slouzi k ovladani sméru otaceni ) .
o o N ) ) 2nasobny, 6A (2x
pohonu Zaluzii a rolet, k nataeni lamel Zaluzii a také k nastaveni ko) 2 pohony),

) . . o ) L T Setokce pohvb 2CDG110124R0011
predvolené polohy ve spolupraci s automatickym systémem Fizeni Zaluzii i r:é‘;igilggéﬁi ua
pro vyuZziti slune¢ni energie pro vytapéni a osvétlovani.
Cas chodu pohonu se automaticky odvozuje od detekce koncovych poloh. —.___ Bnasobny, 6A,

. Coyas ~ i v . o o T detekce pohybua 2CDG110126R0011

Rucni ovladani pohybu zaluzii i bez pritomnosti napéti na sbérnici KNX. “ ruéni oviadani
Pfipojeni ke sbérnici KNX: pfilozenou sbérnicovou svorkovnici
Jmenovité napéti: 230 V AC, kmitodet 45 - 65 Hz Tr Anasobny,6A/ HepG110128R0011

24V DC
Pocet vystupu: 4 pfepinaci

Rezim ¢€innosti: AC-1/AC-3

Jmenovity proud: 6 A

Stupen kryti: IP 20

Rozsah pracovnich teplot: —=5 °C az +45 °C
Rozméry: 90 x 72 x 64 mm

Vestavna hloubka: 68 mm

Sitka: 4 M

Upevnéni na listu Sife 35 mm.
Sroubové svorky (pro vodiée max. 2,5 mm3).
1M =cca 18 mm

Pro zatéz zarovkovou, motorickou, vinutymi nebo elektronickymi
transformatory.



